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PATENTE
DE
INVENCION

por "MECANISMO AUTOMATICO PARA EL comnox{'}nﬁ nx,m%%:ﬂ-‘m
HIIO EN MAQUINAS DE HITATURA", a favor de™ Jan b 10 Incer

ga, de naclionalidad espaiiola, residente en Barcelona, Passo de

Torres y Bages, n2 6, bajos.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un mecanismo para
el control de lg tensibn del hilo en miguinas de hilatura.

M&s concretamente, el objeto de la invencibn es el pro
porcionar un mecanlsmo especiglmente dispuesto para elevar los

5. cilindros de presibn de las mbquinas de hilatura cuando tiene
lugar le rotura 0 eflojemiento del hilo manipulado, de manera
que, tan pronto como una de las circunstancias mencionadas se
presenta, el hilo deja de ser arrastrado, evit&ndose la forma
cibn de coronas de borra elrededor de los mencionmdos oilindros,
10. como ocurre en el caso en que el Juego siguiese funcionando

normalmente coﬁ el hilo roto o flojo.

Estos objetos se conasiguen mediante la presente inven-
cibn, por el hecho de proporcionar un dispositivo de la clase
citada, que comprende medios mslevadores pars los cilindros de

15. presibn operativamente conectados con medios elf&sticos que
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tienden a mantener a dichos medios elevadores en la posicibdm
correspondiente a cilindros elevados y con medios de retencidn
atte retienen & los medios citadoe anteriormente en la posiecibn
correspondiente a cilindros bajos, o sea, aplicados contra los
cilindros de arrastre, estando dichos medios de retencibn com-
binados con un dispositivo de control gue mantiene a los refe
ridos medios elevadores en la segunda posicién o en la primera,
selectivamente, segfin gue el hilo manipulado por la méquina ten
ga la tensibn de trabajo correcta o se afloje por rotura u otra
causa. )

YXos médiéa elevadores pueden estar constituidos por
palancas oscilantes, caladas en un eje de accionamiento y con
sus extremos libres situados debajo de los ejes de dichos ci
lindros de presibn. En este eje se halla enchavetada una pieza
oscilante funcionalmente relascionada con los medios de reten
cibn y con un resorte gue tiende a hacerla girar en el sentido
de eIGVar los cilindros. |

Los medios de retencibn comprenden una piezua giratoris
que presenta una porcibn exnéntricé, s0bre la que se gpoya una
Parte de la pleza oscilante de los anteriores medios. Este pie
zg coopera con un fliador relaclionado con uns pleza de control
capaz de desplazarse cuando disminuye la tensibn del hilo mani
pulado. E1 fiador referido puede mantener a los dispositivos deg
critos en la posicibn normal de trabsjo, pero, debido g un mov;'
miento de la pieza de control, puede ser accionadas para dejar
libre a la pieza girstoria, permitiendg que los medios elevado
res separen los cilindros de presifm &; los de arrastre, dete-
niendo la marchg del hilo roto o aflojado.

Para facilitaer la explicacibn, se acompafia a la presente

memorie desoriptiva una limine de dibujos, en los que se ha re
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presentado un caso de reallzacibn, que se cita tinicamente a ti
tulo de ejemplo.

En los dibujos:

le figure 18 es una seccidn longitudinal alzada de un
dispositivo de acuerdo con la invencifn, en uncaso de reslizg
cibn;

la figurs 28 es ung vista en planta, paroial, del dispo
8itivo indicado en lg Fig. 18, y

la figura 32 es un detalle de la orgsnizacibn de los
medios de control en un caso de realizacibn aplicable a mégui
ngs que manipulan hilos con tensiones déhiles.

En los ejemplos ilustrados, -10- es un cilindro de
arrastre de una miquina de hilatura de cuglyuier tipo, y —~1l-
es ol correspondiente cilindro de presibn yue completa el jue
g0, ol cual estd libremente apoysdo sobre el ~10- y sus mufio
nes estén guisdos en respectivas ranuras colisas verticales
-12-, previstas en soportes ~13-, que formen parte de los dis
positivos que se describen a continuascibn.

El hilo manipulado por esta miquina se ha representado
en -l4-, y & la salida del juego de cilindros descritos se hace
pasar por ung pieza -15-, oscllante alrededor de un eje ~l6- y
provista de una canal -17-, para guiar al referido hilo.

La pieza ~15-~ tiene uny cola, en la que se agrticulg un
resorte ~18-, conectado a uno de los extremos =19~ de una segun
da pieza oscilante -20-, situade en un plano inferior. Esta pie
za =20~ esth montada sobre el eje ~21- y su extremo opuesto pre
genta una uflg -224. Ios ejes ~16- y -~21- esthn fijos al soporte
~1l3-, de manera que, mientras el hilo ~1l4- tiene la tensibn ade
cuada, los elementos desoritos se mantienen en la posicibn indi

cada en las figuras, pero, en cuento esta tensibn cede o el hilo



Se

10.

15.

20.

25.

30,

se rompe, las piezas -15- o -20-, osoilan en el sentido indicado
ror las flechas =23-.

Contigua a la ufia =22~ se encuentra uns pleza giratoria
~24~, monteda sobre un bulbén -25- que, a su vez, esth fijo a una
Prolongacibn -26~ de los soportes -13-. El eje de esta pieza =~24-
forma clerto angulo con el eje de oscilacibn de lg pieza ~20~ ¥y
Presenta un borde =-27-, recortado en forma de leva axiegl y dota
do de una muesoa radisl -28-. La ufia ~22- puede apoyarse sobre
esta leva por la accibn del resorte ~18-, de mgnera que, 8i
la pieza -24- se co0loca en la posicibn angular adecuada, la Tre
ferida ufia puede encajarse con le muesca -28-, impidiendo la rg
tacibn de agublia.

Sobre la leva -~27- se apoya igualmente un corto brazo os
cilante =-29-, calado en un eje -30-, dispuesto para osciler lihg;%
mente en aberturas -3l-, previstas en los soportes -~13-. Entre
estos soportes y el brazo -29- se encuentran resortes ~32-, gue
tienden a aplicar el brazo -29-~ contra dicha leva. El eje -30-
8e extiende 8l exterior de los soportes -13-, en prolongaciones
que llevan fijos sendos bujes -33-, portadores de palancas =-34-,
preferentemente constituidas por trozos de alambre de acerc de
puficiente rigidez, ocuyos extremos libres yuedan situados por
debajo de los mufiones de los correspondlientes cilindros de pre
sibn.,

Se comprende que la accibn de los resortes -32- tienden
a hacer girar el brazo -29- y éste, recorriendo le leva -27-,
tiende, a su vez, a hacer girar la pieza —-24-. Mientras lg ufia
~22- ge mantiene encajada en la muesca -28-, este movimiento no
es posible, pero cuando esta ufia se levanta segin ya se ha des—
orito anteriormente, lg pieze =24~ queda en libertad pera girar
y pemmite la oscilacidén de los elementos =29-, 30- y =34-, y la
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consiguiente elevacidn del cilindro de preeibn -11-. Fl hilo

quede libre, y aungue siga la rotacibn del cilindro de arras-
tre -10-, no se adhiere g éste o sl cilindro de presibn, tal
como ocurriria si al rémperse el hilo se mantuviese ls presibn
de estirgdo.,

Lg sensivilidad de este dispositivo es relgtivements
pequefio. En los casos en Qque se trate de trabajer con tensio
nes de hilo muy débiles, al mecaenismo recomendable es indicg
do en la figura 32. En este caso, finicesmente resultan sensi-
blamente varigdos, dentro del mismo principio, los medios parg
controlar la tensibn del hilo -14-.

e pieza -20- se orgenizas de manera que su extremo -~19-
presenta una renura colisa -35-, longitudinal, en la gue juega
libremente un pasador =36-, al que se halla fijo un punto in-
ternedio de un resorte -37-, arrollado, a su vez, en parte, v ;

sobre un eje ~38-. El resorte -~37- tiene una prolongacibn, en

. ouyo extremo libre se encuentra una pieza -39-, eguivalente a

la ~15-, provista de la correspondiente cansl -40-, por donde
se hece pasar el hilo =l4-., Lg tensibn del hilo =l4- tiende g
desplazar a los elementos ilustrados segfin las flechas —41-,

pero, en cuanto se produce unsa rotura del hilo,,los movimien !

toe son contrarios y tiene lugar ls liberacién de la plezs =-24—,

igual que en el caso anteriormente descrito.

El invento, dentro de su esencialidad, puede ser 1leva

iy

do a la prictice en otras varlantes de realizacibn Que difieran
en detalle de les indicadas a titulo de ejemplos para la des=

eripeibn, y & las cuales alcanzer& iguslmente la proteccibn yue
se reocaba. Podri, pues, ser construido en cuslquier forma y tg
mefio, empleando pura su fabricacibn los medios y materiales gis
adecuados a cada 0eso particular de aplicacibn, combingdos del

modo mas conveniente pers el logro del fin Propuestos por guedar
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todo éllo comprendido dentro del espiritu de las reivindicaciones |

NOTa

Hecha la descripcibn del presente invento, lo cugl se
declara como nuevo y de propia invencibdbn, comprende las siguien
tes reivindicaciones:

12, Mecanismo automatico para el control de la tensibn
del hilo en méquinas de hilastura gue comprenden cilindros de
arrastre y cilindros de presidn libremente apoyados sobre los
enteriores, caracterizado porgue comprende medios elevadores ra

ra dichos cilindros de presibn operativamente conectados con me

dios elhsticos que tienden a mantener a dichos medios elevadores

en la posicifn correspondiente a cilindros elevados y con medios ?

de retencifn gue mantienen a los medios gnteriormente citados
en la posicibn correspondiente a cilindros bajos, o sea, aplica
dos contra los cilindros de arrsstre, eefando dichos medios de
retencibén combingdos con un dispositivo de control gue mantiene

a los referidos medios elevadores en la segunda posicibn o en 1la

primera, selectivamente, segfin el hilo menipulado por le méguine |

tenga la tensibén correcta o se afloje por rotura u otra cemsa.
22,- Mecanismo antomitico segfin la reivindicacibn 12,
caracterizado porgue dichos medios elevadores consisten en bra
zog ogcllantes calados en un eje de acciongmiento y dotados de
extremos que se extienden por debajo de los eles de los cilin-
dros de presibn.
38,- Mecanismo automitico seglhn la reivindicacibén 28,

cargcterizado poryue dicho eje de mcclonamiento lleva flje una

H
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pleze gue presenta una zona saliente dispueste pare apoyarse
sobre el perfil inclinado de unag leva © excbntrica, prevista
en una pleza giratoris intermedia, bajo la accibn de dichos me
dios elésticos.

42 ,~ Mecanismo automitico, segin la reivindicacibn 18,
caracterizado porque dichos medios de retencidén comprenden uns
muesca en dichg piegss intermedia y una pieza oscllante que pre
senta una ufis de retencidn, susceptible de engancherse con di~
chg nmuesce y mantener les partes del mecanismo descritas, en la
posiclbn corregpondiente & cilindros bajos.

52 .~ Mecanismo segfin la reivindicacibn 12, carscteri-
zado porque dichos medios de control comprenden una pleza movi
ble en dependencia de las variaciones de tensién del hilo y me
dios de transmisibn que conectan operativamente dichs piezs con
le pleza oscllante de los medios de retencibn.

68 ,~ Mecanismo autom&itico para el control de la tensibn
del hilo en méquinags de hilatura. |

Seghn se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, gue consta de slete hojas, foliadas y escritas a
miquing por una sola cara, acompafiadas de une limina de dibu-
Jjos.

Madrid, a 22 de noviembre de 1952.-

PeBe QN A oER o
ST C \



0 Jun Rvbro Locergs ¢06451 Mz omica

(i | /
al yi\ 25)i 16

32 1 21 |

30 \

32 } 18 15

26 24! ]

; ﬁ 133

“ “  Fla S
29 2 ¥ 2 g

Modrid, dA Nobre. 1952
.;@j ze Lorern

/7 /af L/\._/Vi(//\/




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



