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PATENTE DE INVENCION

a favor de
PERFOGIT Societd per Azioni — de nacionalidad italiana -
domiciliada en MILARO (Italia) Via Omenoni, 2,
por:

» Aparato pare el rizado de fibras textiles ”

MHemor ia Descriptive

Este invencién tiene por objeto un aparato para
el rizado de filamentos, haces de filamentos o mechas, de
fibras textiles, especialmente fibrag artificiales o sinté-

tlcas,.
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Es ya sabido que el rizado de las fibras textiles

puede conseguirse comprimiendo la masa de fibras, incluso bajo
forma de filamentos continuos o haces de los mismos, en ma cé-
mara apropiada y gque dicha cdmpresidn puede efectuarse de una
nanere continua forzando por un lado las fibras o filamentos

a penetrar en dicha cémara y obstaculizendo por otro lado la
salide de las mismas, Se han propuesto ya numerosas disposi-
ciones para llever e la préctica el principio general mencio-—
nado pero ninguna de ellas ha dado resultados totalmente satis-
factorios teniendo en cuenta las exigencias de un trabajo con-
tinuo industrial. ILa disposicidén conforme esta patente per-
mite, por el contrario, obtener un rizado eficaz con un fun-
cionamiento regular y seguro conseguido con medios eitremada—
mente sencillos,

El objeto de esta patente se comprenderd mejor con
referencia a los planos adjuntos en los cuales:

La figura 1, representa esquemdticamente el apara-
to seglin una forma de ejecucidén de esta invencidn en una de
las fases de su funcionamiento.

La figura 2, represente el aparato en otra fage de
su funcionamiento,

La figura 3, representa con mayor detalle, pero
siempre de una manera esquendtice un ejemplo de ejecucidn de
la invencidn,

Las figuras 4 y 5 representen en igual forma otros
ejemplos de ejecucidn,

La figura 6, parcialmente y en perspectiva otro
ejemplo de ejecucidn,

La figura 7, representa mds completamente en vista
latersl y en geccidh, una mitad de la disposicidén representada

en la figura 6.
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Como puede verse en todas las figuras el aparato
comprende esencialmente un par de rodillog o cilindros indi-
cados en todas las figuras por -10-10’-~ paras le propulsién
del hiledo bajo forma de filamentos o hacesg de filamentos
continuos o0 en cumlquier otra forma y un segundo par de ro-
dillos o cilindros indicados, también, en todas las figuras
por ~ll-ll’— montados de modo gue obstaculizan el movimiento
del hilado'produciendo la resistencie necesaria para provo-
cer el rizado, Preferiblemente, como se indica en las figu-
res, los c¢ilindros -11-11’- son de dimensiones notablemente
inferiores a las de los cilindros propulsores -10~10’-~, Esg
evidente gue cnatro cilindros al ponerse en contacto unos
con otros o al estar suficientemente préximos pars establecer
contacto, definen un espacio en forme de cuadrilatero curvi-
lfneo, indicado en las figuras por -12- y al que podemos lle-
mer ”cémara de rizado”,

Los cilindros propulsores =10-10’-— uno de los
cusles por 1lo menos estd montado sobre un 4rbol motor, mien—
tras gque el otro punede ser accionado en iguel forma o puede
estar montado loco, pueden ser del mismo didmetro o no y pue-
den presenter sus superficies lisas o rugosas, chagrinadas,
acanaladas o accidentadas en la forma que se desee, pudiendo
estar convenientemente montados para ejercer el uno sobre
el otro la oportuna presidn, eventualmente regulable, de
modo que se adapten a efentuales diferencias, por ejemplo
de espesor, entre las cintas 0 haces de filamentos o mechas
que puedan hacerse pasar entre ellos. ZEsto puede conseguir-
se, por ejemplo, montando el eje de uno de losg dos cilindros
en patines deslizables en soportes convenientes, empujados
contra el eje del otro cilindro por medio de resortes, cuya

deformacibn eldstica puede ser reguleds, por ejemplo, por me-—
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dio de tornillos convenientes como se representa esquemati-—
camente en las figuras 3 y 7.

Los c¢ilindros -11-11’-, a los que llamaremos ”ci-
lindros de friceidén” por las razones que aparecerén més ade-
lante estén montados en una forma de ejecucidn preferida del
Objeto de esta patente, de modo que puedan desplazarse segin
dos componentes siempre ortogonales entre s{ y precissmente
cada cilindro de friccidn, o mejor su eje, puede efectner des-
plazamientos relativamente considerables segin arcos de cfr-
culo concéntricos a la superficie del cilindro propulsor ad-
yacente y desplazamientos, generalmente requefios, en direc-
c¢ién de la lfnea que une los centros del cilindro de fric—
cifn y del cilindro propulsor adyacente., En la préctica pue—
de emplearse cualquier sisteme de montaje que permite que el
cilindro de friceidn efectde un desplazamiento que geométri-
camente pueda descomponerse en dos desplazamientos COmpo=-
nentes del tipo citado, aiun cuando no resulte efectivamente
de la coexistencia de dos desplazamientos separados de egta
clage, pero por razones de sencillez se ha preferido repre-
sentar en la figura el montaje m{s elemental que permite con— |
seguir el fin perseguido. Concretamente, en los ejemplos de
las figuras 3 y 4, el cilindro de friccidn -11- estd montedo
loco sobre un eje -13- gue puede deslizarse radialmente con
relacifn a un brazo -14- fijado al eje =15- del cilindro -10-,
mientras que un resorte -l6- empuja continusmente al eje =13~
hacia el eje -15- y por tanto tiende a mantener el contacto
entre las periferias de los cilindros -10- y ~1l=-,

Se disponen ademds los medios convenientes para
empujar eldsticamente los cilindros -ll- y -11’~ uno hacia
el otro pudiendo dichos medios estar constituidos por resor-

tes convenientemente dispuestos por ejemplo los resortes
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-17-17’~ de la figura 3 que actdan sobre los extremos de
los brazos -14-14’— o bien los resortes -18-18'- de la figu-
ra 4 que actdan pérpendicularmente a los brazos ~1l4-147- en
direccidén de los ejes -13-13'w-, 0 bien el resorte dnico =1Gm
de la figure 5 que empuje los extremos de los brazog ~l4-l14'w
uno contra el otro o por fin el resorte —36-, de la figura
7. Como es natural el cilindro -11’— estd montado de menera
totalmente sndloga al cilindro -lle., ILa posicién de reposo
de la disposicién y por tanto la posicién inicial de su fun-
cionamiento es la indicada esquemdticamente en la figura 1
en la cual todos los elementos eldsticos se encuentran en
estado de mfnima deformacidn.

Al iniciarse el funcionamiento cuando los cilin-
dros propulsores se ponen en marcha los cilindros de fric-

c¢ibén, locos sobre sus ejes, puede girar a su vez por efecto

‘de su friceidn con los c¢ilindros propulsores, en direccidn

de las flechas de la figura 1., Entre tanto, la cinta, haz
de filamentos o mecha -20-, penetra en la cédmare de rizado
~12«~ y no pudiendo salir de la misma la llene disponiéndose
en zig-zag. A medida que el filamento 0 hilado se acumula
en la cédmara de rizado se origina en ella una presién que
yprovoca su rizado.

Esta presidn tiene también por efecto de produ-

cir uns fricocidn entre el hilado y los cilindros -11-11'-

que se opone a la rotacidn de los mismos en sentido de las

flechas de la figura 1 y que tender{e incluso a hacerlos
girer en sentido contrario. En el primer momento se presen~
ta por tanto una oposicidn entre la friccién sobre los ci-
1indrog =1l-1ll’~ de los cilindros propulsores y la fricecidn

del hilado, dependiendo, como es natural, la relacién entre

arbas de las caracterf{sticas especiales del aparato y de la
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tengidn de los resortes.

La friceidén del hilado acaba por dominar siempre
porque el empuje del hilado tiende no solo a alejar los
cilindros -11-11’~ uno del otro, siné también de los cilin-
dros propulsores, Puede suceder tembién gue los cilindros
~11=11’— no se geparen de los cilindros propulsores, bes-
tando para ello que la presidn de los primeros sobre los
segundos sea snulade o por lo menos aligerada, de modo de
asegurarse que la presidn del hilado prevalezca sobre la
friccién de los cilindros propulsores haciendo cesar la ro-
tacién de los cilindros -11-117-,

Con referencia especialmente a los ejemplos de
ejecucién representados en las figuras 3 y 4, la presién del

hilado tiende a alejar los cilindros -1ll-11’- uno de otro

venciendo la resistencia de los resortes -17-17’—- 0 ~18-18%~

o de los medios egquivalentes, eventualmente empleados, ¥y
al mismo tiempo tiende a alejar cadae uno de lcs cilindros
de friccidn del rodillo propulsor con el que estd en contac—
to venciendo la resistencia de los resortes -16-16’- o de
los medios equivalentes eventualmente empleados. Esto su-
cede por cuanto la resultante de las fuerzas ejercidas por
el hilado -20~ sobre cade uno de los cilindros de friccién
presenta una componente perpendicular a la lfnea ~13~l15-

0 =13’-15'~ respectivamente y una componente paralela & la
dirgcéién de marcha del hilado es decir perpendicular a la
lfnea ~l13-13%w, El mecanismo tome entonces la posicién de
la figura 2: los dos cilindros de friccidn -11-11'- se se~
paran uno de otro permitiendo gue el hilado rizado salga
de la cdmara ~12-, En esta posicién los cilindros -11-117-
no giran sensiblemente hasta que el hilado sale fdcilmente

de la cdmara de rizado, pero si el hilado se acumula en la
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cdmara y aumenta la presién los cilindros -11-11’- giran
intermitentemente en la direccidén de las flechas de la fi-
gura 2 facilitando la salida del hilado y la disminucidén
de la presién producida en la cémara. Esto sucede por que
en estas condiciones la fricecidn del hilado sobre los ci-
lindros -11-~11’~ es el factor dominante,

S1i la presidn del hilado en la cémara -12- dis—
minuye, los cilindros -l1ll-11’- se aproximan de nuevo pro-
vocando el aumento de presién, 1o gque les oblige a sep arar-
ge de nuevo y de este manera lass eventuales oscileciones de
presién se compensan automdticamente y el hilado rizado sa-
le de la cdmara -12- con un ritmo eventualmente variable,

Si se quiere y para asegursr una mayor regularidad de fun-
cionamiento ambos cilindros de friccidén pueden ser acciona-
dos constantemente obligdndoles a girar en sentido de las
flechas de la figura 2 y en este caso podrdn disponerse cone-
venientemente a2coplamientos de friceién u otros medios apro-—
pisdos, pera impedir un esfuerzo excesivo de los cilindros
propulsores sobre los cilindros de friccidén, en la fase ini-
cial representada en la figura 1.

Se puede también accionar los cilindros de frice-
cifn -11-11’- dnicamente cusndo estos se hayan separado sen—
siblemente de los cilindros propulsores y uno del otro, por
ejemplo por medio de una disposicién como la representada
en la figurs 5, En esta se han dispuesto en posiciones fi-
Jas dos cilindros accionados =-21-217- gue en la fase iniocial
giran en vacio, A medida que los cilindros -11-11’— ge se-
paran vén aproximfndose a los cilindros —21-21’- como se vé

en la figura 5. Por consiguiente si por una razén cual-

quiera el hilado -20- no saliese de la cdmara -12- con la

rdpidez deseada, el hilado se acumularfa en la cémara -12-



10

15

20

25

30

separando cada vez més los cilindros -11-11’- hasta que
estos fltimos se apoyarfen contra los eilindros -21-21'-
siendo arrastrados en rotacién por estos dltimos, facili-
tando la sslide del hilsdo de la cémara -12-. Los cilin-
dros -21-21’~ podrfan estar también dispuestos dentro de
los cilindros -11-11’- construyendo huecos a estos ylti-
moSe ’

Los cilindros de friceién -11-11’~ pueden pre-
sentar también la superficie lisa pero puedén ser conve-~
nientemente acanalados, chagrinados, dentados 0 en gene-
ral presenter uns superficie rugosa o accidentada para
facilitar la fricecién entre ellos y el hilado como se in-
dica con el cilindro -ll- de la figure 5. Pueden ser am-
bos del mismo difmetro o ser de didmetro diferente como
en la figura 5, también en relacidn al caso eventual en
que los cilindros propulsores fueren de didmetro iferente,

En las figuras 6 y 7 se representa una forma es—
pecialmente venitajosa de accionar los cilindros de friccidn,
También en ellas se indican por -15-15’- los ejes de los
cilindros principales o propulsores. Sobre el eje ~15-~ sge
encuentra montado loco un collar -22- (figura 7) el cual
estéd rigidamente acoplado al brazo ~23-, el cual a su vez

lo estd al collar -24-, en el cual puede girar concéntrics

¥y libremente el vdstago -25~ sobre el cual estd montado el

collar -26-, occulto en la figure 7 por el collar -24- y
que serfa visible cortando a este #ltimo, Al collar —26-
estd rigidamente unido el tirante -27- y a este ltimo el
collar -28~ concéntricamente al cual puede girar libremen-
te el eje, indicado aquf por -30-, del cilindro de friccidn

~lle que se encuentra detrds de una placa -29- representada

en parte y que sirve para formsr cilerre con las superficies
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terminales de los cuatro cilindros y que con una placa
simétrica limita axialmente con relacién a los cilindros

el mecanismo de rizado., lNedios de cierre andlogos o equi-
valentes deben considerarse provistos en todos los dends
ejemplos de ejecucidén del objeto de esta patente. Al co-
llar -29- se encuentra fijado también el brazo -31- y & es-
te ¥ltimo el tirante -%2- que pasa con ligero juego a tra-
vés de un orificio practicado en el seporte -33- rigida-
mente unido al collar -22-. El resorte -34- intenpuesto
entre el oubo =35- y el soporte -33= tiende a empujar el
cilindro de friceidn -1l- contra el cilindro propulsor -10-,
En efecto, se v€ que gracias a las conexiones indicadas

las piezas -26-27-28- pueden girar alrededor del vdstago
-25- con relacidén a las piezas -24-~23-22- y por consiguien—
te con relacién al eje -15~ arrastrando consigo al eje ~30=-.
Puede también prescindirse del rescrte —34- y fijar a mano
cada vez la posicién del eje -30-, con relacidn al eje -15-,
fijando a tornillo el tirante -32- y el soporte ~3%- 0 con
otro medio conveniente, Finalmente el eje ~30~ es empujado
hacia el eje -30’= del otro cilindro de friceidén -11°- por
el resorte -36— que @ través del tirante -37- actda sobre
el brazo -38- rigidamente fijado al collar -28-. El con-
junto de pilezas hasta ahora descrito, que constituye una
forme especial de congseguir la movilidad relative de los
cilindros obtenide ya en otra forma segin las figuras 3 y

5, se repite simetricamente en el lado derecho en corresg—
pondencia con los cilindros -10’- y ~11’-, las tinicas ple-—
zas representades en la figura 7 que no se encuentran re—
petidas en el lado derecho de la disposicién son el resorte
-51- con su alojamiento respectivo y el tornillo de regula-

cién ~52- que sirven para empujar eldsticamente el cilin-

i
i
i
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dro propulsor -10- contra el cilindro de la derecha ~10’-.
Los ejes -15~15’~ de los cilindros propulsores llevan las
excéntricas ~40-407— sobre las cuales estén montados li-
bres los collares 4141 = pfovistos de los brazos —42-42'-
sobre 1os cuales estdn fijados en -43-43’- los pequetfios tubos
0 manguitos —44-44'-, Sobre los ejes -30-307- estdn monta-—
das las ruedas dentadas —45-45’- con dienteg de forma cone
veniente como se indica en la figura 6. Los trinquetes

-4 6-46'— montados en cualquier forms conveniente en una par-
te fije cuaslquiera de la disposicidén y provistos de resortes
no representados impiden la rotacifén de las ruedas ~45=457 =
y por tanto de los cilindros de Iriccién en sentido opuesto
al giro de los cilindros propulsores segin las flechas. Los
pequefios menguitos —44-44’— llevan espigas -47-47’~ conve—
nientemente terminadas en punta que son empujadas constan-—
temente hacia las ruedas —45-45’- por los resortes —48-48’-
o medios equivalentes, El funcionamiento de la disposici&n
resulta evidente, La rotacién de los c¢ilindros propulso-
res —-10-10’— y de sus ejes respectivos provoca por medio

de las sxcéntricas —40-40’— un movimiento de vaivén de los
manguitos ~44-44’— y por tanto de las espigas —47-47’-. Es-
tas dltimas en su carrera en una direccidn (hacia abajo en
le figura 6) rozan sin efecto sobre los dientes de las rue-
das -45-45'= que son retenidas por los tringbetes -46-46’-
mientras que en su carrera en sentido opuesto engranan con
dichos dientes y provocan el giro de las Tuedss dentadas

y por tanto de los cilindros de friceién ~11-~11’- en el mis-
mo sentido que los cilindros propulsores. Los cilindros de
friceidn efectdan por tanto una vuelta completa mientras

los cilindros propulsores dédn tantas vueltas como dientes

presentan las ruedas dentadas —45-45’-, Se realiza as{
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un acoplamiento entre los cilindros propulsores y los cilin-
dros de friccidn que puede considerarse tal vez de los lla-—
mados ”s movimiento perdido” ya que los cilindros de friccidn

se ponen en movimiento o guedan en reposo alternativamente,

De esta manera es posible obtener por un ledo una coordinacidn

constante entre el avance del hilado y la rotacién de los ci-

lindros de friceidn y por otro lado une desmultiplicacién en el

accionamiento de estos Yltimos que en la prédctica puede hacerse’

tan grande como se guiera,

El aparato objeto de esta patente permite obtener
resultados superiores incluso sorprendentes, en cierto senti-
do a los resultados que es posible conseguir con los sparatos
ye& conocidos. En efecto una dificultad fundamental que se
presenta en los aparatos de esta clase y gue hasta zhora se
habid tratado en vano de resolver, estriba en gue es difici-
1fsimo ssegurar el cierre en una cdmsra de rizado cuando el

hilado estéd en movimiento continuo, Especialmente cuando se

enplean cilindros propulsores para forzar al hilado & penetrar |

en la cfémara de friccién, se observa que el propio hilado pe-
netra inveriablemente entre los cilindros propulsores y cual-
quier placa, pared, guarnicidén u otro érgano dispuesto para

asegurar el cierre en dicho punto. A priori parece gue en

una disposiecidn como 1la descrita deberfs aumentar esta dificul-

tad por cuanto en la fase inicisl (figura 1) parece que el
movimiento de los cilindros de friccidén deberfa arrastrar al

hilado entre cada uno de ellos y el cilindro propulsor adya-—

cente, mientras que en lm fase de régimen (figura 2) parece gue

el hilado deberfa infiltrarse fécilmente en el espacio inter-
medio eventualmente formado o en la zona de presién dévil o
nula entre cada cilindro de fricecidn y el oilindro propulsor

correspondiente,

¥
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Por el contrario la experiencia ha demogirado

que ello no sucede asf y precisamente que se consigue un

cierre perfecto tanto en la fase inicial, por otra parte

brevisima, como en la fase de régimen y que ademds el mo-

vimiento del hilado y su salida de la cémars de rizado pre-—

genten, en la disgposicidén descrita, una regularidad y una
securidad que hasta ahora no habfan sido conseguidas.

Con el aparato objeto de esta patente puede
trabajarse con una velocided elevada del hilado, por ejem=
plo de 100 metros por minuto, e incluso mayor. Se compren-
de que el aparato ademds de los citados medios de cierre
podrd estar proviste de Srganos accesorios por ejemplo me=
dios pasra conducir sobre el hilado un lfquido lubricante,

Muchss modificaciones podrfan ser introducidas
por los técnicos en la disposicién descrita, por ejemplo
substitugendo los resortes por medios elfsticos, por gra-
vedad u otros que actuardn en el mismo sgentido, montando
y acoplando en otra forma los diversos érgenos del mecanis—
mo, sfisdiendo dérgenos secundarios y otras, sin por ello

apartarse de los limites de la invencién,

=
e
M
>
i
i
i

D =1

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.- Aparato paras el rizado de fibras textiles
incluso bajo la forma de filamentos continuos o haces de
filamentos caracterizado por que el rizado se efectda en
una cdmara limitada en parte por dos cilindros propulsores

del hilado y por dos cilindros de friccidn,

2.~ Aparato segin la reivindicacién 1, en el

cual los cilindros de friccién son empujados uno contrs el
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otro y cada uno de ellos contra el cilindro propulsor ad-
yacente, por medios eldsticos cerrando as{ la cédmara de
rizado y cediendo dichos medios eldsticos a la presién
del hilado paras permitir la salidas del mismo de la cémara
de rizado,

3.~ Aparato segin la reivindicacidén 1 en el cual
los ejes de los cilindros de friccidn pueden efectuar des-—
plazamientos descomponibles geometricamente, en cualquier
momento, en dos componentes perpendiculares uno sl otro,

4o- Aparato segin la reivindicacién 3, en el cual

los componentes en que puede descomponerse geometricamente

‘el desplazamiento de cada eje de los cilindros de friccidn

son uno de ellos paralelc e la superficle del cilindro de
propulsidn adyacente y el otro dirigido segin la lfinea que
une los ejes del cilindro de friccidn y del cilindro propule
sor adyacente siendo generalmente este dltimo componente
bastante pequefio,

5e— Aparato segin la reivindicacidén 4, en el cunal
los desplazamientos deseados se consiguen montando los cie '
lindros de friccidn sobre soportes deslizables a lo largo
de brazos fijados cada uno de ellos al eje del cilindro
propulsor adyscente,

| 6+~ Aparato segin la reivindicacién 4, en el

cual los desplazamientos deseados se congiguen montando los
cilindros de fricecidn sobre ejes sostenidos por ejementos
fijados a otros elementos, fijos a su vez sobre el eje del
cilindro propulsor adyacente,

7e= Aparato segin la reivindicacidn 2, en el
ctal la salida del hilado de la cémara de rizado tiene luw
gar a congecuencia de desplazamientos de los cilindros de

friccién, cada uno de cuyos desplazamientos puede descompo-



10

15

20

25

30

- 14 -

206444

nersé geometricamente en cade momentc en dog componentes
perpendiculeres, uno de los cuales es paralelo a la tan-
gente del cilindro propulsor adyacente,

8.= Aparsto segin una o mfs de las reivindi-
caciones anteriores, en el cual los cilindros de friccidn
estdén montados de modo que la accidn del hilado empujado
por los cilindros propulsores, tiende a separar a dichos
cilindros uno del otro y a cada uno de ellos del cilindro
propulsor adyscente.

9.~ Aparato segin una o mis de las reivindi-
caciones anteriores, en el cual, uno por lo menos de los
¢ilindros presents una superficie rugosa, acanalads, cha-
grinads dentada o accidentads en una forma u otra.

10.~ Aparato segtin una o mis de las reivindi-
caciones anteriores, en el cual los cilindros de friccién
estén montados locos sobre sus ejes.

11,~ Aparato segdn una o mfis de las reivindi-
caciones 1 & 9, en el cual los cilindros de friccién son
mentenidos en rotacién por medios convenientes,

12,- Aparato segin una o mfs de las reivindi-
caciones 1 a 9, en el cual los cilindros de friccidn son
puestos en rotacién por medios apropiados, cuando la pre-
5ién del hilado en ls cémara de rizado ha alcanzado un
cierto 1lfmite,

13, Aparato gegin la reivindicacidn 12, en el
cusl los cilindros de friccidn estén montados locos sobre
sus ejes, en combinacién con cilindros montados en posi-
cién fijea y sccionados con mdvimiento de rotacién, de tal
manera que los cilindros de friccidn, cuando se han sepa-

rado uno de otro y de los cilindros propulsores adyacen—

tes, en un cierto 1lfmite, se ponen en contacto con los oi-
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lindros sccionados y reciben asf movimiento de rotacidn,

14.- Apasrato segin una o mds de las reivindi-
caciones anteriores, en el cual los medios elésticos estin
graduados de manera gque as{ que se produce una cierts pre-
sién en la cdmars de rizesdo, la presidn ejercida por dicho
hilado sobre los cilindros de friccién prevalece sobre la
friccién ejercida sobre los mismos por los cilindros de
propulsidn haciendo cesar toda rotacién de los cilindros
de fricecidén en el senti®o provocado por la friceién con
los cilindros propulsores,

15.~ Aparato segin uns o mds de las reivindi-
caciones 1 2 9, en el cusl log cilindros de friceidén son
puestos en rotacién en el mismo sentido que los cilindros
propulsores mediante un scoplamiento cinemdtico con los
ejes de dichos cilindros propulsores,

16.~ Aparato segin la reivindicacién 15, en el
cual el acoplamiento dinemdtico es tal que obliga a dar a
los cilindros de friccidn un ndmero de revoluciones nota—
blemente inferior sl de los rodillos propulsores,

17.~ Aparato segin la reivindicacidén 15, en el
cual el acoplamiento cinemftico es del tipo llamado a mo-
vimiento perdido siendo puestos los cilindros de friceién
en marcha a intervalos intercalsdos con intervalos de repo~
S0,

18.~ Aparato segin ls reivindicacidén 17, en el
cual el acoplamiento cinemdtico comprende un juego de trin-
quete pura cada cilindro de friecidn.

19,- Aparato segin la reivindicacidn 17, en el
cual el acoplamiento cinemftico comprende una excéntricﬁ
montads sobre el eje de cada uno de los cilindros propule

80Tres,
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20.- Apareto segin la reivindicacidn 15, en el
cual el acoplamiento cinemftico comprende pars csda cilin-
dro de fricoién una excéntrica montada sobre el eje del
correspondiente cilindro propulsor, una rueda dentada mon-—
tada sobre el eje del cilindro de friccidn, un juego de
trinquete medisnte el cusl la excéntrica produce la rotacidn
intermitente de la rueda dentada en igual direccidén que la ro-
tacién de la excéntrica y medios para impedir todas rotacidn \
de la rueda denteda en sentido opuesto.

2l.~ Aparato para el rigado de fibras textiles.

Esta memoria consta de diez y seis pdginas, es-

critas por una solsa csra.

arcerona, 14 NOV. 1952

P.A,
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