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La presente memoria descriptiva
tiene como fin la declaracién del objeto sobre el que ha de
recaer el privilegio de explotacidn industrial y comercial
exclusivo en el territorio nacional de un Modelo de Utilidgd,
de acuerdo con la vigente Legislacidn, que, como el enuncia-
‘do indica, se trata de "DISPOSITIVO COPIADOR AUTOMATICO",

El presente modelo haée referen-
cla a un dispositivo copiador autométic§ que también tiene
medios para poder servaccionado manualmente, ligfndose su _
palpador con la herramienta de mecanizado a través de un pan-
tégrafo, por lo que el dispositivo estd especialmente dotads
para el copilado a diferentes escalas. El mismo permite la
produceidn automatizada de moldes primarios redondos y matri-
ces en varios campos de aplicacidn de fresadoras por ejemplo
moldes de vidrio, cobre y otros moldes,vmoldes insertados,
troquelado de matrices, punzones de acero y bronce, moldes y
matrices para monedas, medallés, insigneas, juguetes, troque-
les de cigarrillos, etc. Las matrices o moldes son copiadas
con la ayuda del pantégrafo de matrices maestras.

Nuestro dispositivo de copiado
controla el movimiento de copiado del palpédor el cual es mos-
trado en el punto de trazado del pantégrafo y lo gufa adelan-
te por recorrido en espiral sobre la superficie de la matriz
mnaestra grapada sobre la mesa del pbrtacopiae. Un mecanismo
controlado permite un ajuéte_muy preciso de la guia espiral
del movimiento de copiado del palpador, es decir, la distan-
cia entre las lineas de copiado circunferenciales, por lo qQue
el trabajo de retocado se hace innecesario, y en el caso que
se quiera facilmente es realizado por control manual del pan-

tSgrafo después de remover la gufa copiadora adjunta,
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Para ello el dispositivo copiador
consta de un puente giratorio que hace describir lineas cir—
cunferenciales de copiado al palpador sobre la mat?iz maestra

Por su parte el mencionado pueﬁte
giratorio lleva en un extremo un balanein con una roldana éué
'a cada rotacidn del puente tropieza con una pigta, la cual
por su forma en cresta angular obliga al balancin a osciiér
para que éste comunique un paso de avance .al palpador a lo.
largo del puente cuando la roldana de aquél pase por la cﬁs;
pide'de la pista, la que a su vez es regulable en altura péfa
asi comunicar mayor o menor avance al palpador. Esta piat@Zf
viene a constituir un marcapasos, siendo cada pasc la separa-
cién que media de una a otra lineaswcircunferengialea concén-
tricas de copiado del palpador, determinando el movimienté |
circunferencial del palpador con los sucesivos avances el mo-
vimiento resultante de copiado en espiral,

Para la terminacién de una pieza
de trabajo el puente puede pararse por medio de un conmutador
de limite ajustable, o sea que el dispositivo de copiado pue-
de seguir trabajando sin supervisidn, bastando un solo ope~-
rgnﬁo para estar a cargo de varios dispositivos de copiado
como el de la invencidn.

Para comprender mejor la natura-
leza del invento, en el pléno adjunto hacemos una representa-
cibén esquemftica de su utilizacién, no siehdo en abscluto li-
mitativa y sﬁsceptible, por éllo de las modificaciones acce-
sorias que no Alteren las caracter{sticas esenciales.

‘ La figura 1 muestra al dispositivo
copiador acoplado a una méquina.

La figura 2 es la vista en alzado
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del dispositivo copiador._
~La figura 3 es la vista de perfil
del dispositivo copiador, geccionado segfin indicacidn de sec-

cidn de la figura 1.

N La figura 4 corresponde a la vista

'en planta seccionada del dispositivo copiador, segftin 1ndica—

cidn de seccidn de 1la figura 1.
La figura 5 muestra ampliado el ba-
lancin con la roldana accionador del avance del palpador.
| Detalles aélaratorios:
l.~ E;emento puenté.
2,- Carro.‘ | |
3,.,- Palpador.
4.~ Plato fijo.
5.~ Matriz maestra.
6.- Eje vertical de giro.
7.~ Balanein.
8.~ Roldana.,
9.~ Pista de rodadura
10.~ Cispide.
11.- Husillo de accionamiento,
12.- Rueda dentada.
13.- Trinquete o ufia de arrastre. .
14, - Toﬁe de f£in de carrera mévil,
15.- Contacto fijo.
16.; Motor.

17,18 y 19.- Elementos del mecanismo de
fransmisiSn de giro al elemen-
to puente (1).

Coaxial al eje del plato fijo (u),
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‘con posibilidad de deslizamiento a lo largo de &l al carro

(
portador de la matriz maestra (5) a copiar, va el eje verti;
cal de giro (6) del elemento puente (1). Un motor (16) trans-
mite el movimiento de giro o de rotacién al elemento puente
(1) a través de los elementos (17, 18 y 19)- ver figura b-,

"Dicho elemento puente (1) lleva

(2) soporte del palpador (3), y en un extremo con posibilidad
de oscilacidn al balancin (7) portador de la roldana (8) -
ver figuras 2 y 5-. El palpador (3) va ligado a la herra-
mienta de mecanizado a través de un pantégrafo -ver figura 1-4

Ambos elementos, balancin (7) y ca-
rro (2) van ligados por medio de un husillo de accionamiento
(11) dispuesto en la longitud del puente (1), de modo que la
oscilacibén del balancin (7) arrastra en giro al husille (11)
que al ir enroscado en el carro (2) produce el desplazamiento
de éste traducido en avance del palpador (3) a lo largo del
puente (1). |

El giro del puente (1) hace que
el palpador (3) siga lineas cbncéntricas de copiado, corres-
pondientes cada una de ellas a una rotacidn del puente (1),
correspondiendo el paso de una o otra el avance que en ¢ada
rotacidn del puente (1) le es comunicado al palpador (8).
El movimiento resultante del palpador (3), de seguir lineas
circulares de'copiado y el de avanzar, es el de un cﬁpiado
en espiral.

El movimiento de avance es_gomuni-
cado al palpador (3) por la oscilacidn del balancin al trope-
zar en cada rotacibén del puente (1) coﬁ la pista de rodadura

(9).

Esta pista de rodadura (9)vobliga
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‘balancin (7) arrastra en giro al husillo (11) desplazador
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con su forma en cresta a que oscile el balancin (7) hasta que
la roldana (8) de &ste pase por la cfispide (10) de la pista
de rodadura (9) momento en el que el balancin (7) ha comuni-

cado al palpador (3) un paso de avance.

En esta fase de oscilacién, el

del carro (2), por medio de un dispositivo de carraca, cons-
tituido por una rueda dentada (12) que es la que comuniéa

el giro al husillo y por una ufia de arrastre (13) que es la
qQue con la oscilacién del balancin (7) arrastra a la rueda.‘

dentada (12).

Particularmente la cfispide (10)
de la pista de rodadura (9) es graduable en altura en funeidn
del paso de avance que se le quiera dar al palpador (3),

Un tope de fin de carrera mdvil
(14) montado en el carro (2) llega un momento en el que cho-
ca con el contacto fijo (15) produciendo la parada automfti-
ca del puente (1) y por consiguiente el avance del palpadoxr
(3), pudiendo hacer que &ste se quede en el punto de parada
© que retorne a su posicidn de partida,

Descrita suficientemente la natu-.
raleza del presente invento, as{ como su realizacidn indus-
trial, sblo cabe afiadir que en su conjunto y partes gonstitu-~
tivas, es posible, introducir caﬁbios de forma, materia y
disposicifn en cuanto tales alteraciones no supongan varia- -
cidn sustancial del mismo. |

El solicitante, al amparo de los
Convenios Intefn&cionales sobre Propiedéd Industrial, se re-
serva el derecho de extender esta demanda a los paises extran-

jeros, si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de
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la presente solieitud.

N O T A

El Modelo de Utilidad que se soli-
cita como nuevo en Espafia, por veinte afios, de acuerdo éon la

vigente Legislacidn, deberd recaer sobre "DISPOSITIVO COPIA-

' DOR AUTOMATICO", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.-Dispositivo copiador automatico,
caracterizado porque consta de un puente que ileva a ﬁn carro
soporte del palpador que va ligado a la herramienta de meca-
nizado, y es susceptible dicho puente de ser girado mecénica
y/o manualmente durante el copiado sobre el eje vertical del
plato fijo portaddr de la matriz maestra, llevando ademis
dicho puente en un extremc un balancin con una roldana que
en cada rotacidén del puente tropieza con una pista de rodadu-
ra determinada en forma de cresta angular, merced a cuya for-
ma la pista obliga a oscilar él balancfn al objeto de que &s-
te desplace al carro con el palpador a lo largo del puente
y determine dicho balancin tras el paso de’su.roldana,pbr_la
clispide de la pista un paso de avance del palpador, siendo
graduable la altura dé la cilspide de la pista segfin el paso
de avance que se quiera comunicar al palpador.

2.-Dispositivo copiador automético,
en todo de acuerdo con la anterior reivindicacidn, caraeteri-
zado porque el balancin.con_la roldana desplaza al carro coh
el palpador por medio de un husillo, el que por una parte va
enroscado en gl carro soporte del palpador mientras que por
otra va ligado al balancin a través de.una carraca, consti-
tuida ésta por una rueda dentada que comunica el giro al husji

llo y por un trinquete o ufia de arrastre que con la oscilacid
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del balancin arrastra a la rueda dentada; un tope de fin de
carrera montado sobre el carro del palpador determina la pa-
rada automidtica del puente.

3.~DISPOSITIVO COPIADOR AUTOMATICO

Seglin queda sustancialmente descri-

' to en la siguiente memoria descriptiva que consta de ocho

hojas mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus co-

rrespondientes dibujos.
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