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PATENTE
DE
INVEHCIO:N -
pors "MECAWISHO FRESADOR DE PILETES HELICOIDALES BN HUSILLOS
J DIRECCIGI\T PaRa VEBHICULOS AUTOMGVILES Y SIMILARES", a favor
de Don José Canudas Coderoh,'de nacionglidad espafiola, domi-
ciliado en Barcelona, calle Clrcega 531, entlo.

HEIIORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a un dispositivo fre
sadorx de'filetes helicoidales en husillos de direccidn para
vehfculos automéviles y similares.

lias concretamente, el mecgniasmo gque se describe es
aplicable al fresado de los husillos propios de 1los mecanis-—
mos de direccidn en los cusles el elemento hembra o tuerca e
t4 constitufdo por un dedo ednico fijo al extremo libre de un
brazo enchavetado en el eje de la caja de direccidn, cuyo de-
do va recorriendo la ranura entre filetes adyacenfes del husi-
1llo desplazandose paralelsmente a sf mismo, lateralmente al
husillo y siempfe en posicidn perpendicular zl mismo.

S5e ha tratado de reglizar dispositivos para llevar a
cabo el fresadod e tales husillos con el objeto de obtsner une
adaptacibén uniforme del dedo citado con la ranura del husillo,

pero hasta el presente no se ha conseguido yue esta adaptacidh
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tenga lugar de manera gue 1los huelgos entre dedo y husillo

sean minimos, principalments en los extrewos dedste dltimo,
zonas gue corresponden g las posiciones de lg direccidn para
tomar curvas pronmnciadas. Por otra parte es necesario q ue =
registencia de engrane sea la menor posible, ya yue en pzsSan-
do de cierto limite la direccidn adguiere una dureza inadmi-
sible.

El objeto de la presente invencidén es el proporcionar
un mecanismo apto para realizar los fresados de la clase des—~
crita, de manera que se obtienen filetes de husillo impeca-
bles, los cuales, en todo momento y en cualyuier posicidn, se
adaptan perfectamente con el dedo hembra, guedando suprimidos
por completo los huelgos perniciosos alvmismo tiempo que 1la
resistencia de engrane es minima.

Estos objetos se consiguen por el hecho de constitufr
un mecanismo gue comprende, cn combinacidn y momo elementos
esencisles, dos puntos de soporte para sostener entre ellos
en disposicidn giratoria un husillo a fresar, uno de cuyos
puntos presenta medios parz errastrar este husillo en movimien
to de rotacidn, un soporte para una fresa de perfil correspon
diente a la seccidn de ranura yue se desea obtener en el husi_
1lo, cuyo soporte esti dispuesto para desplazar a dicha fresa
lateralmente al husillo y siguiendo una trayectoria curva en
gsincronismo con los medios pera el arrastrs del mismp, y me-
dios pars accionar a la referida fresa durante el funcionag-
miento del dispositivo.

£l soporte para la fresa puede estar constituido por
ung pieza oscilante, dotads de cojinetes excéntricos para so=-
portar =zl eje portafresa en disposicidn giratoria y de medios

para variar la excentricidad de este eje con respecto al eje
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de oscilacidn de dicha pieza, de manera que la fresa puede
desplazarse siguiendo trayectorias curvas de radio variable o,
preferentemente, siguiendo arcos de circulo de radio dado.

1l conjunto puede disponerse sobre una plataforma de
montaje adecuada formando un dispositivo especislmente pro-
yectado para la finalidad descrita, 0 Si se cree mas conve-
niente, pucede estar disefiado en forma de accesorios geopla-
bles a una miaquina herramienta determinada, por ejemplo g ung
fresadora universszl.

Para facilitar la explicacidn se acompaiia a la presen
te memoria descriptiva uns lamina de dibujos en los cuales se
ha representado un caso de realicacidén que se cita a titulo
de ejemplo para la descripeidn, no restriétivo del caracter
del invento, con referencia a la- siguiente descripecidn.

Bn loa dibujos:

La figura es una disposicién esquemstica de un mece-
nismo de acuerdo con ls invencidn, formando un conjunto inde-
pendiente. |

En esta figura la referencia -10- designz una plata-
forma de montaje sobre la que se kallan dispuestos los meca=-

nismos gue se describen, Sobre estaplataforma se encuentra fi

'jo un cabezal -12- gue presentz un husillo =13= axiglmente co-

rredizo mediante un volante de gccionamiento ~l4- y dotade de
un punto giratorio o loco =15-.

infrentado con este punto se encuentra un cabezal de
arrastre indicado en general con la referencis -l6-, en el
cual esti montado en disposicidn giratoris un eje -1T- para
un plato de arrastre de cualguier +ipo zdecuszdo =-18-, Este
eje lleva, igualmente, un punto cbénico =19-.

intre los puntos =15~ y =19- se dispéne el husillo
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-20=- gue se debe fresar de acuerdo con la préctica de taller
bien conocida. Ll uno de ios extremos de este husillo se ase-
gura una mordaza de arrastre -21- que se acopla adecuadamente
con dicho plato de arrzstre -18-. &n estas condiciones, la roe-
tacidn del eje -17- se transmite invarisblemente al husiIIB
-20-. Bota rotacidn se obtiene por medio de un dispositivo me-
tor indicado en -22- y conectado con el eje -17- por medio de
transmisiones -23- y un reductor de velocidad variable indica
do en =24-. 4
Entre los dos cabezles -12- y -16- se encuentra £ijo

a la plataforma -10- un soporte -25- dotado de cojinetes gptos

para sostener en disposicidn giratoria a un eje -26-~ gue forma f

dngulo con el eje del husillo que se debe trabajar. Este eje
lleva acoplado un brazo oscilante -27- en cuyo extremo se han
previsto medlos de montaje adecuados pura permitir el acopla-
miento de una caja de cojinetes -28- en la gue se encuentra
el eje -29- portador de la fresa, no visible ésta, por encon-
trarse detrds de la caje referida. ‘

El mismo eje -26- lleva enchavetada una rueda helicol
dal =-30- con la gue engrana un husgillo -31- soportado en dis-
posicidn giratoria por cojinetes -32- solidarios del soporfe
—25-. Este husillo esti conectado con un cje de acciongmiento
-33~, relacionado con el motor de accionamiento -22- por in-
termedio de las transmisiones -23~ y reductor de velocidad
-54-.

Se comprende gue sl motor de accionamiento hace girar
simultaneamente los ejes -17- y -75-, de manera que se obtie-
ne un desplazam%ento de lz fresa siguiendo la trayectoria cir
cular -35-, sincronizado con lg rotacidén del husillo -20-. Bl

radio de esta trayectoria circular puede ser variado por una
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combinacidn de tornillo de ajuste —36=- ¥y ranﬁra colisa de mon
taje ~37-. Tl accionamiento de la fresa phede ser tomado des—
de el propio motor -22- por medio daccuslquier transmisién ar
ticulada, por ejemplo, del tipo Cardan, indicadz en general
con la lineg de ejes -358-, ‘

&1 mecanismo puede estar dotado de los dispositivos
euxiliares mds convenientes para su buen funcionamiento y como
didad de manejo, por ejemplo, el soporte -25- puede ser corre_
dizo coun respecto a la plataforms -10- para adaptar la fresa-
allas diferentes condiciones de trabajo impuestas por los di-
ferentes tipos de husillos cuyo fresado se presenta. |

Por otra parte, resulta perfectamente comprensible gue
variando aflecuadamente las relaciones de velocidad de los ejes
-17- y =33~ es posible obtener &iferentes pasos de filetes.

&l invento, dentro de su esenciglidad, puede ser lle-
vado s lapractica en otras varisntes de reslizacidn que difie_
ran en detalle de la indicada a t{tulo de ejemplo para la des
cripeidn y a las cusles alcanzard igualmente la proteccidn
gue se recgba. Podri, pues, s er construfdo en cualguier for-
ma y tawmafio, empleando para su fabricacidn los medios y mute-
riales mis adecuados a czGa caso particular de splicacidn,
combinados del modo mée convehiente para el logro del fhi pro
puesto, por guedar todo ello comprendido dentro del espiritu

de las reivindicaciones.
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Hecha la descripcidn del presente invento, lo cual se
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declara como nueve y de propia invencidn, comprende las si-

guientes reivindicaciones:

l.- ilecgnismo fresador de filetes helicoidales en hu-

sillos de direoccidn para vehiculos automdviles y similares,

especialmente para husillos de direcciones gue comprenden un
glemento tuerecz o0 hembra constituido por un dedo oscilante
zlrededor de la caja de direccidn, ¢ s racterizagdo
porgue comprende, <n combinacidn y como elementos esenciales,
Gos cabezales de soporte para sostener éntre ellos en disposi_
cidn giratoria un husillo a fresar, uno de cuyos cgbezales
presente wedios para arrastrar este husillo en movimiento de
rotacidén, un soporte para ung fresa de gerfil correspondiente

P 4 - .
a la seccion de rznura gue se deseg Obtener en el husillo, cu

yo soporte esta dispuesto para desplszar a dichs fresa late-

ralmente con respecto gl husillo y siguiendo uns trayectoria
curvs, en sincronigmo con los nedios para el arrgstre del misg
mo, medios para accionar la referida fresa durante el trgbajo
del dispositivo y medios para variar la relacidn de velocida-
des entre 1os accionasnientos descritos.

2.~ llecanismo fresador segun lg reivindicacidn 1,
cerscterizado porque dicho soporte de fresa ests constitufdo
por una piezs oscilante dotauda de un eje portafresa desplaza-
ble excentricamente, y medios para variar a voluntad dicha ex
centricidad para hacer recorrer a la mencionada fresa trayec-
torias circulares de radios dados.

3.- ilecanismo fresador segun cualguiera de las reivin
dicaciones gnteriores, caracterizado porgue sus diferentes dig
positivos estan constituidos como accesorios acoplables a ung
méguing herramienta deterninadas.

86~ [jecanismo fresador de filetes helicoidsles en hu-~
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sillos de direccidn para vehiculos automdviles y similares.

Segln se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva que consta de siete hojas, foliadas y escritas a
méquina por'una sola carg, acompafiadas de una lémina de di-
bugos.

Madrid, a 17 de ioviembre de 1952,
JOSE CANUDAS CCDERCH
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