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MIBIORIA DHESCRIPTIVA

 pare solicitax

ParfTsl?8 Vs IHVENGION
en
ES8P ALK A

porc VELWIE efios
& nombre de RENH MANGIN, de nscionslided francesa, reslden-

te en 10 bis, rue des Roses, Dijon, (Costa de (ro), Francia,
por:

"UN DISPOSITIVO DE CAIBIC DB VELOCIDAD uOHTILVQ DE
FUNCIONAIIENTO AUTWIATIGO"
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8e han constrnide cambios de velocidaed con-
t{nuos gque oomprenden una transmisifn por correa de sec-
cidn trapezoidal, en la cual uue por 1¢ msnos de 1ad po-

less lleve una bride mévil consctada & un Jrzanc de menio-
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bra. Bste drgano permite ssi desplazer & voluntad la bri-
da mévil de forma que hege varisr lu separscién de las dos
brides, y por consizulente, el redlo de enrollamisnto de
la correa, 1o cual modifica 9n el sentidc deseado la reali-
zacibn de transmisién;

Si as resmplcze, on un tal meeanizmc, el dr-
geno de maniobra por un dispositive de llemada ouya ecoidn
gobre la brida mdvil varie con la separscidén de las bridas,
gse oonclbe que pueda obtenerse pera el cambio de velocidad
un funcionamiente autometico,

Bl invento tiens por objeto un mecaniamo
de ests género que presenta la ventaja de ser de una rea-
1lizacidn extraordingrismente semoilia,

Sigulendo 8l invento, el dispositivo de lla-
mada comprenie boles aprisionades entre uns ramps, forma=-
da por le cara de la brida mévil opuesta a la corres, y
une cazoleta solldaris de la bride fija, En marcha, las
boles, sometidas a la fuerze centrf{fuge, se apoyan sobre
la cezolets y sjercen sobre la rempa de la brida mévil un
enpuje en sentido opuesto al de la correa, de manera que
se equilibre y se sssgure ae{ urm varicolén auvtomdtica
de la relacidén de trenamisidn,

Zn los dibnjos, les flguras 1 y 2 muestram
une polee de brida mdvil proviste de un dispositivo de
llemade conforme &l invento, Ja figura 1 eés une seccidn
vartical de l& poles, ja figure 2 es une seccidn siguien-

de II-II de la figurs 1,
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3a figure 3 es uns viste en alzado lateral
de la tranamiaiéh.

ia figura 4 es un esqueme explicativo,

la figura 5 es nna vigte endloga & la figu-
ra 3y presantando una varlante,

Sobre 1los dibujos, 1 designa el érbol porte-
dor de unz polea de brida mévil, suponidndosele & este arbol
que see el arbol conductor. Sobre el arbol 1 estd enchave-
tade la brida fija 2 de la poles, La brida mévil 3 es soli-
daria en rotaocién del arbol 1, llevendo ¢ate un espoldn 5
gue penetrae en una ramra 6 del cubo 8 de la brida mdévil 3.

les brides 2 y 3 presentan caras contrapues~
tes, de forma troncocdnioca, entre las cuzles se coloca la
correa 4 de seccidn trapezoidal,

gobre sl drvol 1 estd fijada une cazoleta 7
ouya concavidad estd vuslia hacia ie brida mévil 3. Bate ca-
zoleta adopta con preferencis un periil ourve tal como se
ve eén le figura 1, |

Bntre la sazoleta 7 ¥ una rempa 9 procurada
eobre lu cara de la brida mévil 3 opuesta a la correm 4,
estdn aprisionadas bolas 1l que son guiadas por placas 13
fijades & la ocazoleta 7;

Come lo muestra la figurae 3, la corree 4
consote la polea motriz & une polea 21 de la cual es porte-
dor el drbel conducido 25. Este correa esté en el ejemplo
representado, provista de un tensor que lleva un braze 10

provieto de une roldena 14 y movil alrededor de un eje fijo
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16, Bste brzzo estd conectado a otro ejs £ijo 16 por media-
cidn de une verilla 17, erticuleds sn 20 sobre dicho biaze
y de un resorte 18,

Se debe hacer observar que para uns determi~-
nade velocidad de rotacidén del arbol motor, ocsda bola 11
esté sometlde & la fuerza centr{fugae ¥ proporcionsl el radio
d¢ giro r y actnando sobre la brida mdvil por una componen-
te £ (figura 4), Bsta componente €s obtenida descomponiendo
F parelelemente = las normales gque van desde el centro 31
de la bola heste los puntos de contaocto de dste con las
rempag 7 y 9, Bn eses condiciores, se comprende gue €1 velor
de £ depende & le vez d8 r y pars una &mplie dimensidn de
los perfiles respectivos de las rampes 7 y 9.

Be por tanto posible slegir los perfiles
de les rampas 7 y 9 de forme que en oada posicién de la bola,
Y por cousiguiente de le brida 3, la compinente f tenga un
vaelor detérminado,

gn particular, & par motor oonstante, el em=
ruje de lu correa gsobre la brida mévil es inversemente pro-
porcional al radio de enrollamisnto, Se puede hacer de esta
suerte, pare la elaceidn de los perfiles 7 y 9, que £ sige
sensiblenente le misma ley en toda la zons de sccidn de
las bolasg,

Bn estss condiclones, cualquiera gue see la
pesioclén de la bride mévil, existe equilibrio entre el empu-
Je de la correa y el de lzs volus,

Une %2). nivelacién puede ser verificads por
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ejemplo eligiendo para 9 uue supsrficie troncocdnica y pera
7 une superficie esfdrica como 1o muestra la figure 4, ha-
blendo gidc detsrminadcs los eismentos geométricos ds estes
supsrficles en las condiciones precedentemsnts definidas,
Ja experiencia he demostrado gue i a velo-
cided angular motriz determinsds y & par motor determinado,
8¢ tiene consientemsnte e@quilibrio entre la fusrza f y el

empuje de ls correas cualguiera que sea la poaicidn de la

‘brida mdvil, se obtiens en ls marcha de psr motor constane

te, une posicifn de equilibrio bien determinade de la bride

| pere oada valor del par resistente, De ello resulta gue &

cada valor del par resistente corresponﬂe une relacién de
tranaemieidn dafinida; Bl cambio de velocidad as{ realizade
es, pues, autométiob.

Bete hecho puede explicarse de la forma si-
gulente:

8% el par resgistente tiamde & acrecentarse,
la velocidad del oconjunto del mecaniswo disminuye, Por con-
gigniente, los esfuerzos centr{fugos sobre lasg boies (que
inteivi&nen per el cuadragdo ds la velooidad anguler) disni-
noyen muy seusiblesente, I& prssidn de la corres 4 llegs
& ser, pues, prepondsrante y la brida & se separa de ie
brida 2; el rediv u8 sarollamnisato ds le correa 4 ase n&ce
née peqvefic, v le relacidn de transmisidn se encuentra e~
ducida automdticaments,

Adends la experiencia demuestra también que

cada posicidn de equilibrio de la brida mdvil es uma posi-
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cién de equilibrio esteble, lo ousl es una condicion pri-
mordiel dsl funcionamisntc correcto d¢ los mecanismos de
este g¥nsro,

El dispositivo que acaba de ser dsscrito
ea, por otra parts, de construoeidn fdeil y de un estorbo
extrasmadansnte reaucidb.

Ja figura & muestra una forma de ejecucidn
convenisntie® en particular & las motocicletas y a los velo-
motores, Bl blogue motor 24 estd dispuesto de forma que
pueda girar alrededor de un eje fijo 26 y la tensién de
la correa estd esvgurada por medio de unme varilla 26 oo-
nectada, de una parie &l blogue motor en 27 y de otra &
uwo eje f£ijo 28, por nediscidn de un rescrte 29;

Bn los dispositivos de las figurag 3 y &,
e debe, con prefarancié. proceder de suerte que le &caidn
del tensor sobre la correa contribuye & la estabilidad del
equilibrio de la brida mévil; A este efecto, la tensidn
produclde por el tensor dsbe vsrier cuaniec la bride mévil
se desplace en el mismo sentido que la tensidn debida al
par motor, Este resultado es alcanzado oon la disposiclidn
repregsntada en la figura 3 en la cnal el €ngulo 15, 20,
16 es &gudo, y en 8l dispositivo de la figura b donde el

dngulo 25, 287, 28 es igualmente agudo,
El invento no se hells evidentemente limi~

tado & lgs formee de sjecucidn represantadas en los di-
bujoa, y se pueds, sin saiir del marco de sste iuvento,

modificar los detalles de realizacidn, s por 10 oual el
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nimero de boles y an guiado, lo‘miamo que el perfil de le
cazoleta gque le sirve de apoyo, podrfan ser difersntes de
satos que han sido representados, Ademds,. dicho ase estd
que no se galdrfa del invento el ae proocurase la cazoleta
en la brida mdvil, teniendo le care correspondiente de la
brida fija wn perfil cénico,

Beta gollcitnd, que corresponde & 1a'praaenr
tada en Praencie el 14 de Noviembre de 1951, bajo el nime-
ro.P.V; 619;162, ge nooge & 108 beneficios del artifoulo 51
del vigente Kstatuto sobre Propiedad Induatriai.

«0= NOTA «(0=-

Lon puntos de invenoidn propia y nueva que
8¢ presentan pare que sean objeto de esta Patante de In-
vencidn en Bapafia, por VEINTE sfios, eon los sigulentes:

12, - Un dispositivo 8¢ cambio de veloci-
dad continuo y automdtice comprendiendoc una transmisidn
ds correa trepezoidal en la cual la polea conductora as °

helle provista de unna bride mévil axialmsnte, estande df-
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cha brida msceisda a un digpositivo de llemada de aocidn
oentr{fuge, halléndose egte cambio de velocidad carasteri-
zado en que dicho dispositivo d8 llemade estd constituido
por boles eprislonesdas entre una rampa formade por la cara
de la brids mévil opuesta e la corres, y una cazolete so-
lidarie de la brida fije, slendo los perfiles de la cazo-
leta y de le rampa de la brida mévil previatos de forma
que & velocidad angular determinada, la cemponente de la
fuerza centr{fuga de cada bols siguiendo la normal a la
rempa de la junta mdévil vaerfe inversamente &l radio de
enrollamiento de la ocorrem, asegurenio el eguilibrio es-
table entre &1 empuje de¢ las bolas y el ds la correa asi
obtenide una varimcifn perfectamente continne y auntometi-
oa de le relacién de trensmisidn,
2¢, - Un dispositivo segin ee reiviniioea

eu el punto 12, en una realizacifu simple del miasmo, se-
gin la cusl la rampa d6 la brida mévil es de forma trone
ccodnice siendo en tal caso la cazoleta de forma eensi-
blemente esférica,

' 32, - Un dispositivo de cambio de velooi-
dad cont{mno de funcionamiento automdtioco,

Tal y como 3¢ ha descrito en la Memoria

que antecede, repressntado en los dibnjos gue 8e acompe-

fian y oon los fines cue se han espscificado,
Bata Me~



"morie consta 46 ocho hojas y 1la& preseunte escrites & mé-

guina por une sola cara,

kedrid, 1IN0V, 1952

E. &,

DG‘/. . "'8"
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