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AT MAR 1975
MEJORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
ESPANA
per VEINTE afios
a nombre de JOSE? BA”, de nacionalidad alemana, residente
en Briedansetraase 62, weingarten/w#rttemberg, Alemania,

por:

"UN DISPOSITIVO PARA EL LIGADO RECTILINEO AUTOMATICO
D22 {*RDAS CURVAS, PEINADAS Y HTMBDAS UNIFORMENTE
DIRIGIDAS QUE QUEDAN CON SU CURVATURA UNIFORMENTE

DIRIGIDAS".

-0-0-0-0 -*0-0-0-0-0-0-0- 0-0-0 -

El dispositivo de aonerdo con el invento

eat™ destinado a realizar a mignina al ligado rectilineo
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de oerdas ocurvas, hdmedas, gue hesta shora venfe haoiéndose

a

e mano,
Jas figwres 1 - 4 1lustran el nivel de la
téonice de hasta ahora, Se observa en elles la manera en
6§ que dos mancjos de cerdas curves, peinadas, "a® son trans-
formados en un ataio de csrdes fusiforme con o sin nioles

de enrollsdo "o", medianie arrolledo & menc con un braman-

te "b",

-~

Bl dispositivo de acuerdo con el 1nvon‘eé

10 he eldo representado & menera de ejemplo en los dibujos
edjuntos, representando

la :ﬁi\gu:a' 5, un ndcleo de enrollado envuel-
to en cerdaas, como producto del procedimiento &e acuerdo
con el invento;

15 Je figura 6, la manera de esrrollado de un
nicles de enrollsdo con una tira de capas de cerdass, pers
la produccidn del objeto segdn la figura 6, a meyor es-
oale;

' la figura 7, como ocomparacidn con la figu-

20 re 5, un ndcleo, en el casc de¢ heberse atado sobre €1 vea-
rios atados de cerdas aussitos, uno detrds de otro, de acner-
& oon el procedimiento de hasta ghora segin el invente,
sefielando "e" Jos hneaos que =e producirian si se ataran i_
uno tres de otre los etados de cerdas hasta ahora conceci-

25 doa eobre un nicles comin; '

la figura 8, una combinaocién de partes
principelies (A -~ D} del dlspositivo de acwerdo con el in~
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vento, p&rctalmente en seccidn;

la figura 9, una vista de costado de un dis-
positivo de avance (B), visto en direccién longitudinal del
dispositivo;

la figura 10, una vista lateral de un dis-
positivo de enrollado de cerdas (C) en posicién da marcha
en vacio, visto como en la figura 9;

la figura 11, ana vista lateral del mismo
(C), en posicion de enrollado;

la figura 12 , una vista parcial de un nG-
cleo de enrollado (A), a mayor escala;

ila figura 13, una vista de frente de pn
aparato de atar con cuerda (D), parcialmente en aeocién;

la figura 14, una vista de frente del mismo,
parcialmente en seooion;

la figura 15, una vista de frente del dispo-
sitivo combinado (A-B-O-D) con una cinta de transmision par”
unir una maquina preliminar, por ejemplo ana maquina de es-
tirar y de humedecer (B), con el nuevo dispositivo (A-B-O-D)

la figura 16, una vista on perspectiva para
descripcion de una mejora dol procedimiento de acuerdo oon
el invento;

la figura 17, una seccion longitudinal par-
cial a travoe de las diversas capas de oerdae de un nucleo
de enrollado segun la figura 16 (seooidn por el centro del
mismo), a mayor escala;

la figura 16, una vista lateral del diaposi-
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tivo de acuerds oon ¢l invento, & escala :umormel;

la figure 19, una vista lateral de partes
sueltas al ocomienzo del enrollado de cepas de cerdas aobre
el micleo de enroliasdo, & mayor escela que en le figure 18;

la figura 20, una vigte lateral de partes
gueltaes hacia el fine]l del movimiento de enrollado de las
capea de cerdas, & mayor escela gne en la figure 3, ¥

la figure 21, una vigte lateral de partes
gpeltas en el momento en gue se interrumpe el proceso de
enrollado sobre el nfcleso, & escale menoz.

En el primer dispositivo parcisl A represen-
te 1 un tubo perforedo, de paredes delgedas, que sirve de
niclec de enrollsdo pars un etado largo de cerdas (atado
"Bﬂokor")'. 2 ¥y 3 son cabezeles sobre el niiamo, & menera
de medios mcoplemientos, que permiten smcoplar uno tres de
otro diversos nicleos de enrollsdo 1., 4 son dos muelles he-
licoidales, montados con juego letersl en las ramras COrres-
pondientes enire el tubo 1 y el acoplamiento 2, 3, sin que,
no obgstante, puedan gira:cr.

Bn el dispositivo parociel B representa 5 un
bagtidor, en el cuval van montados de forma giratorie tres
rodillos perfilados 6, 1l bestidor 5 sirve también de con-
sola para tres gufes de rodillos 7 en forma de horquills,
con log rodillos ebombadog 8 correspondientes, cuya superfi-
cle exterior abombada se compone de un mai:eual flexible,
eldgtico (gome o aimiler)..

Bntre los tres rodillos 6 se he dispunesto en
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forma giratoria un anillo perfilado 9, do tal*lanera, que
loa bordea 6a de loa rodillos 6 encajan por encima del per-
fil elevado del anillo 9, confiriendo aai a dicho anillo
también ana guia lateral.

Trea rodilloa elasticos 6 satdn por medio
de aua aaperficiea abombadaa, por ejemplo en forma de safa-
ra, en estrecho contacto con nn perfil interior concavo del
anillo 9, de modo que al girar el anillo, giran también loe
trea rodilloa 0 en el miamo aentido de giro.

las tres gniaa de rodilloa 7 eatdn montadas
en el bastidor 5 de forma gne pueden girar y desplazaras en
direseién a an eje longitudinal, pediendo fijaras en cual-
quier posiclén. Cuando ae ajnstan laa trea gniaa de rodi-
[los en la miama direocién y giradas en el miamo grado, de
manera gne los ojea de loa tres rodillo8 6 se hallan en nn
determinado angulo agudo con reapeoto a la linea mediana per-
pendicular al plano, y quqgdebe imaginarse en el centro pre-
ciso del anillo 9, entonces, al girar el anillo 9y con
ello también los rodilloa 6, nn nucleo do enrollado A gne
fuera conducido a través de loa rodilloa clasticoa 8, expe-
rimenta un giro en aentido oontrario al del anillo 9, y al
miamo tiempo un movimiento do avance en direccion del eje
del ndcleo de enrollado (flecha 10).

Rn el dispositivo parcial C representa 11
un rodillo fijo provisto do gargantas, por encima del cual
deade una méquina previa de laa conocidas, por ejemplo une
maquina rectificadora y peinadora en himedo B (figura 16),

.6 -
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cuatro correaa de tranamiaian, por ejemplo corraaa redon-
das 13, hacen llegar una tira ain fin de cerdaa 13. 14 ea
un punto de giro para una pelanoa 18, 15 un punto de giro
fijo para un rodillo de guia 31, 16 un punto de giro imagi-
nario para una palanoa doble 19, 19a, y 17 un punto de giro
para una palanca 80. Al otro extremo de la palanca 18 ae ha
previsto un rodillo 32, por el que paaa una correa 0 una
cadena 23. la palanca 18 oon au rodillo 33 comprimen a la
correa 33 contra el rodillo 11 fije, debido a au propio
peao.

la palanoa 19 gira alrededor del punto de
giro 16 imaginario, aiendo poaible au montaje gracias a
cuatro pernoa o rodilloa 24, que ae mueven en una escota-
dura circular, haohaa en doa eecudoe de soporte 25.

Entra laa doa partee de la palanoa doble
19, 19a ae encuentra montado en ionna libremente mavil so-
bre un punto fijo de giro 36 una pequefia palanca 37, que en
au extremo opuesto lleva un pequefio ejian 88 terminado en
punta, el cual junto con el pequefio rodillo 39, gira y ae
mueve libremente sobre un perno comidn. Alrededor de este
pequefio rodillo 39 se enrolla la citada correa 33. Rata
correa ae oifie tambian alrededor del ndcleo de enrollado
A, gque ae encuentra en el centro imaginario.

En un extremo 19a de la palanca doble 19 va
montado un puente de deslizamiento So convenientemente cur-
vado, que termina en unn lengueta 31 elastica. Esta lengie-
ta airve para salvar la distancia entre el puente de daali-

- 6
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zamiento 30 y el enjidn mévil 28, Ei otro extremo 30 &
del puente de deslizamiento 3¢ est’ deastinado a interponerse
enire les correas 12 y a conducir la tira de cerdas 13 gue
llega, sobre el puente de deslizami-uto (figure 11), B
otro extremo de la palanca doble 19 termins en uh brezo &
manera 4e palanca, con cuya ayuda puede hacerse girarlto-
da la palanos doble hmcim &rriba y haclia abajo (figuras
10 y 11). _

la palenca oscilante 20, que es impnlsada
hacia abajo mediante la fuerza de un muelle 202, lleva un
rodillo tensor e impulgor 32 pare la correa 23‘. Bete rodi-
1lo 32 con rueda de cadens 32a fija a 41, es impulsado por
une rueda de cmdenas 33 medlante la cadena 34,

ia ocorrea 83, cuya gufe slrededor de los
rodilios 32, 21, 28 y 29, aaf como su direccidn de marcha
8o degprenden de las diversag flechas, forma alrededor del
centro ideal 16 un lazo, & trevés del cual es empujado ¥
girado el nidclec de enrollsdo & desde la direccién de
avance B. la correa se deslizes entonces desde el rocdillo
82 por encima del puente 30, 31, adepténdose asobre el mi-
cleo de emrollaedo & en el punto 16, volviendo luego 8l ro-
d1llo 22, pasando por encimas del rodillio impulsor y tensor
32 y dsl rodillo de gunfa 21..

81 se conecta el dispositivo de enrollads
oprimiendo haola ebajo el puente 30 Junto con el rodillo
22 gue gira sobre él, entonces la punte 302 del puente,

curvada hecia abajo, pincha a travéds de la tira de cerdas

-7-
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13 que entra constantemente, condncléniola entre la su-
perficie lise supevrior de deslizamisnto del puente 20 §
la correa 23, que se deslliza por ancima.de eguella y enro-
lie la tira de cerdas helicoidalmente alrededor del miclsc
de enrollade A, haciéndolae pasar antes por encima 461 puen~
te 30, 31 (figuras 8 y 11); Debido & que el nicleo de en-
rollado 4 gira a través del dispositivo de avance B cons-
tantemente con una inclinacidn determinsda, mientras que
la tira de cerdas es condncida &l nicles de enrollado con
una desviacién de dngnlo correspondiente & 1& inclinacién
de la espira del ndcleo de enrollado (£igura 8), se pro-
duce alrededor del nioleo de enrollsdo & una ceapa nnifor~
memente gruesa de cerdasg, que &6 oompone de delgadas capas
de cerdas aproximadamente parslelas al nicleo de enrolledo
4, pero traspuestas entre ai; Betas oapas de oerdas, empe-
ro, no tienen consistencia fija sobre el nidclec de enrolle~
40 nods mde que mientras son sujetadas por la correa de en-
rollado 23, Ademés las cerdas siguen estands ourvadas,

Y equi es donde entra en accidn el cnarto
dispositivo parcial, el dispositivo D de encordsdo (figo~
ras 8, 13 y 14). '

Bl dlspositivo de encordado se compone de
une consola soporte 35, sobre la gue estin montados tanto
una polea 36 con aiversos roaillos de gufa de la cuerda
37 - 40, oomo también un tambor de cnerda 41 -~ oada uno
de ellos giratorios sigladamente., Sobre el tanbor de le

cuerda va arrollado el agente destinade a atar las cerdas

- 8 -
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por ejemplo bramante (cnerda) 42. 33 extremo libre 43 de la
cuerda enrollada sobre el tambor, es conducido sucesivamen-
te por encima de los rodillos de guia de la cuerda 37-40
hacia afuera del dispositivo de encordado D, y antes de en-
trar el acoplamiento de nuoleo de enrollado 2 é 3 (figura
12), se sujeta entre las espiras de un muelle helicoidal 4,
introduciéndolo fuertemente entre ellas.

Al girar el disco de enrollado de la cuerda
36 en el sentido de las manillas del reloj (figura 13) y a
un nimero més elevado de revoluciones que el nucleo de enro-
Illado A con las cerdas enrolladas sobre él, la cnerda, que
se va devanando de su tambor 41 girando en vacio, se enro-
Ila alrededor del tubo nuclear A, hasta entrar en contacto
con las primeras puntas de las cerdas y comprimir a éstas
fuertemente centra el ndcleo de enrollado. Conp el nuoleo de
enrollado A gira constantemente en igual sentido que el dis-
positivo de encordado Dy experimenta al mismo tiempo el
avance conocido hacia el dispositivo de encordado, también
la cuerda se va enrollando continuamente y en forma helicoi-
dal alrededor de las cardas que provienen del dispositivo
enrollador de cerdas, y las va atando fuertemente de mane-
ra uniforme sobre el ndcleo de enrollado A, en el orden
descrito.

fa polea 36 es impulsada por ejemplo por
una ouerda 36b oruzada, que ataca en una garganta 36a (fi-
gura 15).

Si atado de los atados de cerdas sigue ya
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efectudndose automaéaticamente, para lo cual el operario
acopla un segundo nucleo de enrollado A al primero antee
de penetrar en el dispositivo de avance B, lo cual se
efectia introduciéndolo sencillamente en una guia 44, que
se encuentra delante de dicho dispositivo de avance, y su-
jetandolo (al mismo tiempo que deja girar brevemente el
nucleo en au mano) hasta que el ndcleo segundo ha sido
apresado por el dispositivo de avance, etc.

Z3 dispositivo de encordado conduce a la
cuerda, una vez "enhebrada", en forma helicoidal por todo
el la*go del atado de cerdas formado nuevamente con el
nucleo de enrollado A. A su debido tiempo debe interrum-
pirse la alimentacién de la cinta da cerdas 13, que lle-
ga sin fin, segun se desprende de la figura 10, para lo
cual mediante la palanca doble 19, 19a se gira hacia arri-
ba el puente 30, 31 con el rodillo 22, cayendo durante
esta breve interrupcion las cerdas, que siguen llegando,
por encima del rodillo 11, hacia abajo, desde donde son
conducidas de alguna manera a la maquina previa R, para
ser tratadas nuevamente (figura lo).

joL enrollado de la tira de cerdas sobre el
nucleo de enrollado debe terminar oportunamente de tal
manera, que las ultimas puntas de las cerdas queden de-
lante del segundo muelle helicoidal 4, mientras que éste
permanece libre. EIl dispositivo de encardado, empero, si-
gue sin aesar colocando sus espiras de cuerda, incluso
después de que ésta ha pasado por encima de la ultima

- 10 -
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oape. de cerdag enrollsds, y sigue enrollando ér encima del
gegundo muelle helicoldel 4 libre, ocon lo cual le propia
cunerda gneda encajedas enire las espires del muelle, salva
el scoplamiento de los dos nﬁcleoa de enroliaedo, ae ence-
je en las éspirga del muelle 4 del segundgmicleo A, sigue
marchando y coloca ininterrumpldamente avs espiras sobre el
nnevo atado de cerdms, que se forma pPOr ure nueve conexidén
del dispositivo enrollador de las cerdass, conexidn gque pue-
de, dado el cmso, realizerse sutomdticamente, y con ellc

de la entrada de csrdas, hasta devanarse toda la cuerds del
tambor de dsta ¢ hasta que termina el suministro de cerdas.
44a es una gufa del ndolec de enrélledo con etado de cerdas,
el sslir del dispositivo de encordado'. _

Mediante un dlepoeitive :separador epropia-
do se interrumpen las espiras de la onerda despuds de salir
detrés del dlepositivo de encordedo D y de lea gufa 44s, en
el punto en gue pessn poYr encims de lag dos miftades del '
ecoplamiento, de menera gue los diversos atados de cerdas
pueden spilarse & mano o mecdnicemente pars ser codldos a
continnacidn,

Una forma de realizacidn especialmente ven-
tajosa ss la siguiente:

En el dibujo representan, al igual que en
la realizecidn hasta ahora descrite, 1 un ndclec de enro-
llado y 13, tiras de cerdae sin fin, gue desde un punto de
alimentacidén, por ejemplo, unm cinta de transporte 12, son

conducides & un puente, sobre el cual son transportadas a}l

-n-
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nucleo ¢e enrollado 1. Bn esta realizaciéon se ha previsto
un bramante, que tiene ogte sujetar las puntas de las cer-
das en las capas de cerdas.

De acuerdo con el invento se han previsto
aparte de eBte bramante, que designaremos aqui con 50,
otros bramantes 61 y 52 mas, mediante los cueles se en-
rollan las capas de cerdas de tal forma, que dioho braman-
tes, durante el proceso de enrollado, proporcionan un sos-
ten circular en el nucleo de enrollado, permaneciendo en
el interior de las capas de cerdas, segun se desprende de
la figura 16. Bn la figura 17 se ha ilustrado ademas la
posicion de los diversos bramantes con respecto a las di-
versas capas de cerdas. Gracias a esta realizacion ee hace
superfina la lazada de la correa 23 alrededor del nucleo
de enrollado, tal como se representa en las figuras lo y
11, y se simplifica esencialmente la construccion.

¢chora ya no es preoiso mas que un miembro
de traccidon cualquiera, tal cono per ejemplo correas o ca-
denas 53, 54, conduzca las capas de cerdaa desde el dispo-
sitivo de alimentacion 12 al nucleo de enrollado 1, pasan-
do por un puente fijo, como puede verse en las figuras 19
y 20. Para ello se han dispuesto rodillos de guia 56, 57
para las correas o cadenas 52, 64, montados sobre un brazo
56, que es bascalable en 69. Jgl montaje se dispone de tal
manera, que o bien los dos rodillos da guia son de diame-
tro distinto, tal cono se desprende de la figura 18, o bien
se disponen sobre dos brazos a alturas diferentes, de modo

- 12 -



a6

que la correa poaterior 53 entra en contacto con las ompas

de oerdes ya en la zona & del dispositivo de alimentescidn
12, mientras gue l& corree delanters 54 no se hace ocargo e
lss capas de cerdss hasta mds tarde, en la zona del puente

£6 en 61, Con ello se consigue, gue la corree £3 abargue
inmediatemente pocw m€e o mencs 6l centrc de las cerdas, misn-
tras gue por otra parte, los extremos, que siguen estando
algo levantados, sean comprimidos poco a poco hacia abajo

Por la corren 54;

Ds este menera se avita, gue la correa 54
citade en segundo lugar, doble loa extremos levantados ha-
cia un lado, y por el contrario diochos extremos, debido al
sostén que ya tiensn en el centro, puedan extenderse en un
plenc & través del eje del ndcleo de enrollado.

Segin ge desprends sin més ni més de la fign-
ra 16, durante el giro del ndoleoc de enrollado en sentldo
de la fleche B y el avance del mismo en direccidn de la fle-
cha ¥, por la direcoidn de giro y avance B segin la figura
8, el centro y la parte anterlor de les diversas oerdsg son
gujetados por los bramantes 51 y 52 alrededor del nuclec ds
enrollado, reapectivamente alrededor de los arrcllemientos
ya existentes sobre é1, sin que pare ello sea precisa une
gufa especial para lus cerdas.

Pebe subraeyarse & eate particular, que &l
iguel que su la disposicién segfn las figuras 5 - 16, el
comenzar el enrolledo de las cspas de cerdes sobre un ni-

clee ds enrollado, deben sujetarse los extremcs de estos
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bramantes en los dispositivos de sujecion 4 del nucleo de
enrollado segun la figura 12.

Como debido a la fuerte curvatura de las cer-
das los ualtimos extremos anteriores de las mismas siguen
todavia separandose algo hacia afuera del nucleo de enrolla-
do, se ha tomado la medida siguiente: por encima del ndcleo
de enrollado 1, esencialmente algo por delante del punto de
contacto del bramante 80 primero sobre la capa superior de
cerdaa, se ha dispuesto un tubo de presién o de soplado 62,
convenientemente con tobera de chorro ancho 63, formando un
angulo pequefio con el eje de”nacleo de enrollado 1. Median-
te el ohorro 64 de su agento saliente, por ejemplo aire a
presion, vapor, agua o similar, los extremos de las cerdas,
que todavia siguen algo levantados, tal como se ha indica-
do en 13a, son apoyados lisamente aebre los arrollamientos
ya existentes, de manera que al seguir girando el ndcleo de
enrollado 1, son abarcados con seguridad por el bramante
50 y sujetos en la posicion estirada.

los rodillos de guia para los bramantes 50, 51
y 52 se han sefialado en 65, 66 y 67.

H_. complicado jdispositivo de enrollado D,
de acuerdo con laa figuras 8 y 13, 14, sobra con la dispo-
sicion anterior, y el dispositivo se simplifica esencial-
mente, los bramantes pueden en este caso devanarse direc-
tamente de ios carretes de bramantes 50a, 5la y 52a co-
rrientes en el mercado, naturalmente con la tension de
hilo correspondiente-

14
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De la figura 21 aa desprende oUmo haciendo
bajar al dispositivo de alimentaoién 12 para laa capaa da
cerdas, aa interrumpe la alimentacién hacia al puente fijo
55, cuando haya da acoplaraa un nucleo da enrollamiento an
al sentido da! dispositivo presante al nuaoleo ya arrollado.

Como aa natural, as a su vez posible emplear
an lugar da los tres bramantes para al enrollado da las ca-
pas da cardas, una o varias tiras da matarlas textiles, pa-
pal, materias plastloas o similares,. dad ancho corraspon-
dienta.

Mediante el dispositivo de acuerdo con al
invento, se consigue, entre otras, también I*rentaja si-
guiente: Bebido a loe bramantes 51, 52 que permaneoen sas-
tre laa diversas capas de cardas, éstaa tienen tdL consia-
tencia, que una vez oocidaa y secadas, pueden retirarse
del nacleo de enrollado, ein que las cerdas se desvian sen-
siblemente . Pueden asi cometerse inmediatamente a otras ma-
nipuleoiones en el estado de una tira de oerdaa ooherente”

El dispositivo es apropiado naturalmente
también para otras fibras con cualidades.similares a las
cerdas.

Esta solicitud, que corresponde a la pre-
sentada en alemania el 12 de Noviembre de 1951, bajo el
nuamero B.17562 111/9a, se acoge a los beneficios del ar-
ticulo 51 del vigente Estatuto sobre propiedad Industrial.

15
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NOTA
2 0 6 2 3 3

los puntos da invencién propia y nuera que
aa presentan para que aean objeto de esta patente ae Inven-
cién en Espafia, por VEINTE afios, aon los siguientes:

lo. - Un dispositivo para el ligado rectili-
neo automatico de cerdas curvas, peinadas y humedas, unifor-
memente dirigidas, que quedan en au curvatura uniformemente
dirigidas, caracterizado por haberse dispuesto un nucleo de
enrollado de largo esencialmente mayor que el correspondian-
te al largo de las cerdas, por haberse previsto una tira mas
larga de una capa de cerdas, apropiada para ser enrollada
helicoidalmente alrededor del nucleo de enrollado, y por ha-
berse previsto igualmente un medio de atado, por ejemplo bra-
mante, que abaroa fuerte vy helicoidalmente la tira de la
capa de cerdas, con lo cual sujeta a dicha capa fuertemente
sobre el ndcleo de enrollado.

33. - Un dispositivo de acuerdo con la rei-
vindicaoiln 1, caracterizado porque aparte del bramante que
sujeta las puntas de las cerdas en las capas de cerdas, se
han previato uno o varios bramantes suplementarios para el
enrollado helicoidal de las capas de cerdas, de modo que di-
chos bramantes provocan el apoyo circular de las capas de
cerdas sobre el ndcleo de enrollado, permaneciendo tapados
en el interior del atado por la oapa de cerdas siguiente”

3c. - Un dispositiva de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado por haberse previsto por
lo menos dos arganos de traccion,los cuales conducen pasan-

16



do por un puente, desda el diapositiva de alimentacion, las
capas de cerdas al nucleo de enrollado, de tal manera, que
el centro de las cerdas y sus extremos delanteros son es-
tirados y recogidos por los bramantes (51,52) que los cifien
esencialmente al nucleo de enrollado,

42. - Un dispositivo de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1y 2, caracterizado por haberse previsto un
medio de presion, por ejemplo aire, vapor, agua o similar,
cuya corriente comprime hacia abaje loe extremes antsrlo-
res de las cerdas, que todavia estuvieran algo separados
del nucleo de enrollado, de tal forma, que sean abarcados
bien estirados por el bramante anterior (50),

5c. - Un dispositivo de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1y 2, caracterizado por haberse previsto
una pluralidad de nucleos de enrollado sueltos, que pueden
unirse entre si y ser conducidos al punto de enrollado de
la tira de cerdas.

6s. - un dispositivo de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado por haberse previsto me-
dios que hacen girar constantemente al nucleo de enrollado*
al mismo tiempo que avanza.

72. - un dispositivo de acuerdo con laa rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado porque la tira de cerdas
estan dispuestas en el lugar de enrollado oblicuamente a
la direccion longitudinal del nacleo de enrollado.

6C. - un dispositivo de acuerdo con las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizado porque el bramante, el
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comenzar el proceso, se encuentra aprisionado en el extre-
no anterior de un ndcleo da enrollado, volviéndose a apri-
sionar automaticamente en el extremo posterior del mismo,
respectivamente en el extreme anterior de otro nucleo de
enrollado, ana vez enrolladas las capas de cerdas sobre el
nucleo.

93. - un dispositivo de acuerdo con la rei-
vindicacion 1, caracterizado por la combinacion de cuatro
piezas sueltas, que colaboran entre si, a saber, un nucleo
de enrollado (A), un dispositivo de avanoe (B), un disposi-
tivo para el enrollado del nddec con una tira de oerdaa
(C? y un dispositivo para atar loa arrollamientos de la-
tira de cerdas enrolladas sobre el nucleo de enrollado (D)+

103. - Un dispositivo de acuerdo con las
reivindicaciones 1y 2, caracterizado por haberse previsto des
miembros de traccion (53,54), que impulsan las cerdas desde
el panto de alimentacion (12) hacia el nudec de enrollado
(1), y cuyos rodillos de guia (56,57) tienen diametros dis-
tintos, respectivamente estan situados a diferentes alturas,
de manera que el ramal traotor de uno de los miembros de
traccion trasero (53) es si primero en abarcar las capas
de cerdas, comprimiendo el centro de las cerdas hacia aba-
jo y sujetandolas *de forma que no pueden girar, mientras
que el ramal traotor del miembro de traociun delantero (54)
va cogiendo poco a poco los extremos todavia levantados de
las cerdas, haciéndolas inclinarse.

lie. - un dispositivo para el ligado reeti-
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lineo estomatico de cerdea curvaa, peinadas y humedaa uni-
formemente dirigidae que quedan con so curvatura unifor-
memente dirigidae.

Tal y cono ae ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en los dibujoa que ae acompa-
fAan y oon los finca que ae han eapaoificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojaa
esoritas por una sola cara.

Madrid. 17 MAR 193
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