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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para solicitar

P A f  S I !  S D I  I  I  Y S I  S I  O H 

en

S S P í I l  

por V a l l í  1 años 

a nombra da HOBERT WI11IAM POIBTER y IBON B. E310ÍÍG, 

el© nacionalidad norteamericana, residentes el l fi en 7707 3. 

I .  Ganyon Road, Portlaná, oregon, y el 2“ en 29 Broadway, 

Une va Yor$, L .Y ., arabos en los Estados Unidos de América, 

por:

«Uliñ ESTRUCTURA DE PLATAFORMA PARA USO 

MARITIMO Y TE3R23T33".

- o - o - o  - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o -

Bste invento se refiere a estructuras Se 

pía tí forma asociadas con columnas de soporte, tales como
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cajunes, pilotea, y a f i la r a s ,  y a su Macado. y => refiero 

d, modo particular a una estructura de plataforma due oom, 

prende un cuerpo de plataforma que tiene cámaras de flo ta -

cién en Si y soportadla sobra dichas columnas.
Objetos generales Se este iiaveato son crear

una estructura de esta clase capar de coger un oaján tuqu­

iar o pilote lisos y d^Jeroer un poderoso empuje ooneten- 

t , para producir un movimiento relativo entre el oajén y el 

cuerpo de la  plataforma, como a l hincar o retirar di oajén

o pilota.
Ja estructura ao plataforma de acuerdo oon 

el presente invento oemprende un cuerpo de plataforma, que 

puede tener sámalas de flotaoidn, y columnae tubularoa o 

pilotes, teniendo las cámaras anías verticales para las co­

lumnas o pilotee y conteniendo mecanismos de gato acciona­

do s por fluido a prssián operables tanto en sentido aso ene 

dente como descendente para hincar y retirar las columnae

O pilOtSSe
nafa meoanlsmo de gato puede comprender ani­

llo s  de eujeolán para las columnae. euperior .  in ferior, in- 

f la b ls s , montados para movimiento vertical en ei cuerpo, y 

un dispositivo hidráulico o neumático de expansión vertical, 

interpuesto entre dichos anillos de suJecJán superior e in­

ferior para comunicarles un movimiento vertical relativo.

dada columna o pilota puede eer hueca y te­

ner dentro de e lla  un taco infladla capar de soportar una 

columna da agua para ayudar a hlnoar el pilote o le columna.
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l a estructura de plataforma es adecuada para 

usos marítimos, por ejemplo, pare formar une plataforma, de 

sondeo para pozos de petró leo , un muelle, u otra estructu­

ra , soportada sobre p ilo te s  o cajones tubulares en forma 

5 de columna, le  estructura incluye un cuerpo as p la ta for­

ma en secciones que puede ser grande o pequeño, y compues­

to de miembros de viga  flo tan tes que pueden ser flotados 

a posioión para conectarlos entre s í ,  o e l cuerpo de pla­

taforma puede montarse en un s it io  y flo ta rse  luego a l iu- 

10 gar an que ha de usarse para hincar p ilo tes  para soportar 

e l cuerpo sobre e l  fondo del mar y para subir e l  cuerpo por 

encima dsl n ive l del mar, todo e llo  sin e l  empleo-del usual 

y.:complicado equipo au x ilia r , ta l como hlncadores de p ilo ­

tes, grúas flo tan tes , etc ,

15 31 funcionamiento de la  estructura a l hincar

y sacar p ilo tes  se consigue accionando s i  d ispositivo  de 

expansión v e r t ic a l,  por ejemplo, un fu e lle  de empuje, in ­

terpuesto entre los dos an illos  de sujeción que tienen 

fu e lles  o sim ilares para aplicarse a fr ió  don a la supor- 

20 f ió le  del p ilo te  o cajo'n. lo s  tres fu s ile s  están conecta­

dos con una fuente de presión de flu ido  t a l  como una a l i ­

menta cio'n d® aire comprimido, y las acciones de empuje y 

de sujeción son controladas por medio de válvulas in d iv i­

duales. Operando las  válvulas en c ie rta  secuencia, puede 

25 ejercerse una serie de empujes potentes contra un oajón 

o p ilo te  para hincarlo en un movimiento interm itente. Del 

mismo modo, ejerciendo un empuje hacia abajo contra una
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pluralidad de p ilo tea  a l unísono, a l  cuerpo de la  plata­

forma puede ser elevado an un movimiento intermitente a 

cualquier altura deseada sobre los p ilo te s , ío r  una se­

cuencia d iferente de operaciones de las válvu las, la  di- 

5 raceión de empuje puede ser invertida  para saoar un p i- - 

lo te .
Otras características de la  presente cons­

trucción para uso marítimo comprenden la  diaposición de 

una pluralidad a© vigas flo tan tes  y de p ilo tes  flo tan tes  

10 que pueden ser flotados a poslcio'n para montaje directa- 

menta sobre la  superficie de la  masa de agua sobre la  cual 

ha de usarse la  plataforma, las vigas son conectadas para 

formar secciones ae plataforma en configuración roctangu­

la r  para extender la  plataforma según se requiera. Un p ilo - 

15 te se dispone en cada intersección de vigas longitudinales y 

transversales y se disponen medios especióles para los  nue­

vos fu e lles  de levantamiento y sujeción en torno de cada 

p ilo te . Cuando e l  cuerpo de la  plataforma esta monta­

do puede ser remolcado a l s i t io  en que ha de usarse, y lue­

go go la  operación de hincar los  p ilo tes  puede rea liza rse  

por completo por medio de lo s  fu e lle s  incorporados en la  

plataforma, de manera que pueda prescindir se de los pesa­

dos hincadoree de p ilo te s  usuales y de otros equipos auxi­

l ia r e s . la  única fuerza motriz neoesaria para las d lferen- 

25 tes operaciones de hincado y de subida es un compresor de 

a ire  que puede ser movido por un motor dispuesto en la  

plataforma. Puede obtenerse un peso adicional pera e l  hin-
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cado d® los p ilo tes  llenando lo s  fu e lle s  huecos y también 

los p ilo tes  oon agua. Se disponen medios también para obtu­

rar con tacos le s  p ilo tes  pare f lo ta r lo s  conjuntamente, y 

para bombear a ire oomprimido por debajo de los taooa para 

5 ayudar a re t ira r  loa  p ilo te s  del fondo del mar,

SI Invento se comprenderá mejor con referen­

cia a las rea lizaciones preferidas descritas en los párra­

fos siguientes e ilustradas en los  dibujos anejos. Ha de 

entenderse, sin embargo, que pueden hacerse diversos oauo- 

10 bios en la  construcción y disposición de la s  partes, y que 

ciertas características pueden emplearse sin o tras , sin  

apartarse por e l lo  del invento,

Bn los dibujos:

la  figura 1 es una v is te  en planta de una 

15 plataforma marítima que incorpora las  características del 

Invento;

le  figura 2 es una v is ta  an alzado la te ra l 

de la  plataforma mostrada en la figura 1;

la  figura 3 es una v is ta  en alzado la te ra l,

20 dada aproximadamente por la  línea 3-3 de la  figura 4, mos­

trando una manera da montar la  plataforma;

lo  figura 4 es una v is ta  en planta fragmentaria 

desda arriba, dada aproximadamente por la  lín ea  4-4 de la  

figura 3;

25 la  figura 5 es atoa v is ta  en alzado la te ra l

mostrando la  plataforma montada flotando en e l  agua;
%

la  figura 6 es una v is ta  en corte vertica l.
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© escala ampliada dada por la  línea 6—6 de la  figura 1»

lea  figuras 7 a 12 ilustran la  acolín  de los  

fu e lle s  de sujeción y de hinca del gato neumático en un c i­

clo oompleto te etapas en la  operación de hincar un p ilo te ;

la s  figuras 13 y 14 ilustran la  acción de los  

fu s ile s  en las etapas requeridas para quitar un p ilo te ;

• la  figura 15 ilu s tra  una forma en la  cual loa 

p ilo tes  pueden cortarse y proveerse de zapatas para una ins­

talación  setal-permanente;

la  figura 18 muestra un p ilo te  lleno de hor­

migón y provisto de zapata para una Instalación permanente;

la  figura 17 es una v is te  en perspectiva de

una de las vigas huecas de le  plataforma;

la  figura 18 es una. v is ta  en planta fragmenta­

r ia  desde arriba fie una parte de la  estructura mostrada en 

la  figura 6;
la  figura 19 es una v is ta  en perspectiva de 

una placa combinada de extremo y de cuadrante para las ex­

tremidades de las  vigas de la  plataforma;

la  figu ra  20 es una v is ta  aa perspectiva de 

un lanchón de sondeo.de pozos fia petróleo que incorpora les

principios fiel invento;

la  figu ra  21 es una v is ta  fragmentaria en

corte, dada per la  línea 21-21 a# la  figura 20í

la  figura 22 es una v is ta  parcialmente en 

sección, mostrando la  construcción de una de las unidades 

de gato en e l  lanchón de la  figura 20í
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la  figu ra  23 es una v is ta  su planta de un oajiín

a» muelle que incorpora los princip ios ¿«1 invento;

la  figura 24 es una v is ta  en alzado la te ra l

aal lanchón representado en la  figura 23; 

g la  figu ra  25 es una v is ta  en planta de un

muelle formado de una pluralidad de los  la n c in e s  repre­

sentados en la  figura 2.3}
la  figu ra  26 es una v is ta  que muestra^ e l uso

J»1 lanohán repreeentaio an Isa xignraa 23 y 24 °°o ° Mane 

10 seco teaiporal;
la  figura 2? es una v is ta , parcialmente an 

sección, que muestra la  construcción de una da las unida­

des de gato emplee des en e l lanchan da las figuras 23 y

24;
la  figura 26 es una v ísta  esquemática, de 

le  disposición de tuhos rara operar una pluralidad de las

unidades agarradoras mostradas en la  figura 27; y

la  figura 29 es una v ís ta  an perspectiva

fragmentaria que muestra la  disposición de conexiones 

20 salida para las unidades agarradoras en la  instalación 

de tubos del lanchón de la s  figuras 23 y 24.

OtMST BO
Oon referencia , primero, a la  figura 1, se 

T ,« ¡  que «1 armazón 4.1 cuerpo 4. plataforma oompr.nd.

26 ona pluralidad da vigaa longitudinal., y trem or saleo 

10 y u .  V *  « t í »  ooneotedso entre s í ee un modelo a 

modo ae enrejado rectangular para componer ona p la ta * »*
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me, del tamaño requerido. Xa presante plataforma emplea doce 

de laa vigas 10 y 11, pero puede usarse un número menor de 

estas vigas pare hacer une plataforma mes pequeña y un núme­

ro mayor da las mismas vigas para extender la  plataforma.

Sn oada intersección de le s  vigas 10 y 11, «1 cuerpo de la  

plataforma está soportado pobre un cajón tubular de acaro o 

p ilo te  12. Boleando a oada p ilo te  y contenido dentro del 

espesor de las vigas a a la  plataforma hay un gato neumáti­

co o conjunto elevador expanaible, designado en su to ta l i­

dad con e l número 12 en la  figura 6. Por medio de este gato 

neumátioo, oada p ilo te  puede ser hincado en e l  fondo del 

mar, y también, operando una pluralidad de gatos a l uníso­

no, todo e l cuerpo de la  plataforma puede ser subido sobre 

e l  conjunto de p ilo te s  a cualquier altura deseada por enoi- 

ms del agua, como se muestra en la  figura 2.

las  vigas 10 están equipadas con suspensio­

nes 14 para viguetas 15 para soportar e l piso da la p lata­

forma, 16. Guando la  plataforma ha de usarse para e l sonieo 

de pozos, la  superestructura usual puede e r ig irs e  con fines 

d@ sondeo.
Oada viga 10 y 11 es de construcción del 

tipo de caja hueca y constituya un depósito estanco a l 

a ire y a l agua, los lados superiores de las  vigas están 

equipados con aberturas 17 y los lados del fondo tienen 

aberturas 18 que puede cerrarse por tacos 19. Gon e l uso 

de un equipo de bombeo adecuado de a ire o de agua las 

vigas pueden llenarse de agua para haoerlas pesadas, o
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con a lio  para M o e ile s  flo ta n tes , según tequióla la  s l-  

tcaolán. enanas las vigas están por .n o l i »  Sel n lv .1  del 

agna, pueden llenarse lntioduolenao agno a bomba a través 

a, les  aberturas superiores 17 y vaciarse soltando los 

5 taoos 19. Bn situaciones en que e l cuerpo de la  p la ta for­

ma podría osarae por debajo de la  superficie del agua, laa 

vigas pueden haoerae f lo ta n te , para elevar e l  ousrpo quitan­

do io s  tacos 19 s insertando lo s  extremos de mangostas de a ire  

comprimido para llen ar las vigas con a lte  y desplatar .1

10 egua.
loa extra-moa de las vigas estén cerrados 

por pía oes 20 qus tienen a les vsrt lóa les, 21, e justadas a 

un ángulo de 45*, y a las superiores horizontales 22, es­

tando estas alas provistas de agu jero. 23 para pernos, la  

iB chapa in fer io r  de oada viga  tiene una poroián extrema 25

qu0 se extiende más a llá .d e  la  placa extrema 20 y t ie ­

ne un borde arqueado 26 en su extremidad para ajustarse a 

la  curvatura del p ilo te  12. loa bordes la te ra les  de les  

placas 25 están cor teños en ángulos de 90“ , ae modo que 

cuatro vigas puedan reunirse pare ajustar en torno ae un 

p ilo te , como se he mostrado en la figura 4, con las cua 

tro  placas de cuadrante 25 formando una guíe para e l  p i­

lo te . las vigas se sujetan luego entre s í por medio de per­

nos 27, figura 18, a través de la s  alas 21. la  figura 19 

£5 muestra una placa 28 que tiene alas 21 y 22 y una placa

ae cuadrante 25, para ocupar e l lugar de una placa 20 cuan­

do no haya extremidad de v iga .

20
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Todas lea  vigas pueden conectarse primero 

entre s í  de este modo páre formar s i cuerpo da plataforma 

completo, y luego los p ilo ta s  12 pueden dejarse caer a 

través da los  agujeros formados por lo s  bordas arqueados 

26, o flotando o suspendiendo lo s  p ilo tes  en posiciones 

ve r tica le s  de modo que sean capaces de movimiento la te ra l,  

la s  vigas puedan montarse en torno de loa p ilo te s , como 

se ha mostrado en la  figura 4, Una característica  de la  

presente construcción es a l üso de deposites flo tan tes para 

la s  vigas de la  plataforma, de modo que puedan flo ta rse  a 

posición para conectarlas entre s í ,  con o sin los p ilo tea  

en su s it io  en e l momento en $ee se hacen la s  conexiones. 

MONTAJE

la  figu ra  6 ilu s tra  la. aplicación de un ta­

co neumático 30 que se inserta en e l p ilo te  tubular para 

dar un agarre conveniente para manejar e l p ilo te  y para 

perm itir que e l  p ilo te  sea llenado con agua par© ha oarlo 

pesado, o de a ire  pata darle flo ta b ilid a d . JBO. taco 3o 

comprende un depósito c ilin d rico  ríg ido  que tiene un par 

de alas marginales 31 para, confinar un tubo neumático c ir ­

cular 32. Cuando e l  tubo 32 se in fla  por medio de una man­

guera de a ire  23, se c ila ta  para coger e l  in ter io r del p i­

lo te , de modo que e l  p ilo te  pueda ser levantado y manejado 

por un cable 34 unido a una argolla  de elevación en e l cen­

tro del taco. Cuando la  presión de a ire es descargada del 

tubo 32, se re la ja  ©1 tamaño mostrado para so ltar su aga­

rre  sobre e l p ilo te  y correr libremente dentro ¿a é l .  la
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parad superior ael deposito del taoo 3o este equipada con 

una conexión para un segundo tubo da a ire  comprimido 35, 

y la  parea in fe r io r  contiene una abertura equipada con 

una válvula de re tendón 36,

5 Situando e l taco 3o aerea de la  extremi­

dad in fe r io r  del p ilo te  y "bajando entonces e l  p ilo te  den­

tro del agua mediante $1 cabla 34, e l  pile-te flo ta rá  ver­

t í  calmo nte como se ha mostrado en la  figura 3, 2¡n este 

uso del taco, no es necesario suministrar a ire comprimido 

10 ' a través de la manguera 35, ya que la  va'lvula de reten­

ción 36 y a l tubo inflado 32 forman un cierre estanco.

Una vez que e l tubo 32 ha sido in flado , la  manguera de 

a lias uta clon 33 puede cerrarse por medio de una. válvula 

adecuada y ambas mangueras pueden desconectarse de la  a l i -  

15 mentación de a ire , de modo que la  libertad  de movimiento

del p ilo te  no será lim itada por la  longitud de las  mangue­

ras durante e l montaje de la  plataforma. In  gracia a la  

conveniencia, e l cable 34-puede tener una argo lla  •  longi­

tud sn fioíente para colgar sobre la  extremidad superior 

20 del p ilo te , siendo las mangueras 33 y 35 de aproximadamen­

te la  misma longitud y estando equipadas con acoplamientos 

adecuados para la  desconexión. Una válvula en #1 acopla­

miento de la  manguera 33 mantiene a l tubo 32 in flado des­

pués de que la  manguera ha sido desconectada.

25 Después de que la  plataforma ha sido monta­

da por e l método mas conveniente, flo ta rá  como se muestra 

en la  figura 5 y puede ser as í remolcada a l lugar en que

-  11 -
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han de ser hincadas los p ilo ta s , la  flo ta b ilid a d  da laa 

vigas 10 y 11 as su fic ien te pera flo ta r  la  plataforma sin 

e l uso de los tacos 30 en los  p ilo tea , pero s i se requie­

re flo ta b ilid a d  adicional para lle va r  equipo en la  plata- 

5 forma, lo s  tacos 3o pueden ser insertados pera aumentar

el desplazamiento de todo «1 conjunto. Bn un p ilo te  de aoero 

de 53 cm., por ejemplo, será desarrollada una fuerza ascen- 

slonal de 1 tda. por caña 4,7o metros de longitud i* f l»r -  

glda que este llena de a ire . Por tanto, en la  rea lización  

10 ilustrada que u t i l iz a  9 p ilo te s  y suponiendo que e l  agua 

es lo  bastante profunda para perm itir que los p ilo tes  

se sumerjan a una profundidad de 4,70 metros por encima 

de sus tacos 30, puede soportarse una carga adicional en­

cubierta da 9 tdas. da maquinaria y equipo por la  plata- 

15 forma flo tan te sin e l  uso de tanques flotadores auxiliares 

que no son miembros estructurales esenciales de la  plata­

forma.

Guando el cuerpo de la  plataforma es f lo ­

tado como un lanchen, lo s  p ilo tes  son asegurados temporal- 

so mente contra movimiento v e r t ic a l en la  plataforma por me­

dio de miembros de sujeción semi-circulares 4o mostrados en 

la  figu ra  6. Bstos miembros son articulados sobre un pasa­

dor 41 en una ménsula 42 en los lados in fe r ie res  de la  v i ­

ga, y tienen patas 43 que están destinadas a ser empsrna- 

25 das entre s í por un perno 44 para coger e l ampliótedo con 

seguridad. Guando no están en uso estos miembros de suje­

ción, los  pernos 44 son aflo jados y los miembros de suje-

12 -
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oíos son mantenidos an posición por una grapa 45 que pe­

netra dentro de mus seas 46 de Ies  patas 43*

ián nna instalación provis ional, después 

d® hinoar los p ilo te s , la  parte superior da ceda p ilo te  

S puede cortarse en 49 a n ive l con las  alas 22 y la  junta 

en la  interaeooion de las vigas puede proveerse de una 

zapata 50 como se he mostrado en la  figura 15* la  zapa­

ta 50 este asegurada a las  diversas alas 22 por medio de 

pernos 51 y se apoya sobre la  extremidad superior del p i­

lo lo te  pare soportar le  plataforma. Se observará en la  f i ­

gura 2 que la  zapata 5o esta, a n ive l con e l  piso de la  

cubierta 16, de modo que deje la  cubierta de la  p la ta fo r­

ma, lib re  y despejada de obstáculos. Cuando la  plataforma 

es soportada as í por la  zapata 5o, la  sujeción 40 no es 

15 ya ni»casarla.

la  figu ra  16 ilu s tra  una insta la  cio'n per­

manente. üquí, la  parte superior del p ilo te  ha sido cor­

tada en 53 considerablemente por debajo del n ive l de las 

alas 22 y e l p ilo te , así como s i espacio entre la s  pla­

go cas 20 y 28, se he llenado de hormigón £4. la  zapata 50

se emplea como antas para soportar la  plataforma, hacien­

do innecesario e l d ispositivo  de sujeción 40 después de 

que e l hormigón ha fraguado.

sato usmuTiao
gg la  construcción del gato neumático 13 se

muestra en la  figura 6, en la  cual e l espacio entre las 

placas extremas 20 se designa como cámara 55 que contiene

13
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e l  gato, isencialmante , e l gato comprende un fu e llo  60 do 

elevación o de empuje, un tubo de sujeción superior 61, y 

an tubo de sujeción in fe r io r  62, Blondo todos de forma 

anular pera rodear a un p ilo te  o columna c ilin d r ica . Ba 

la  figura 6, e l  tubo superior da sujeción 61 aa muestra en 

estado relajado con una pequeña holgura entre é l y e l p i­

lo te  12, y e l tubo in fe r io r  da sujeción 62 se muestra di­

latado para coger t i  p ilo te . 3L fu e lle  de elevación 60 

está desinflado y aplastado. Cuando es admitido a ire  com­

primido a l fu e lle  6o se expende ?f?ri0s centímetros en 

dirección v e r t ic a l para mover lo?  tubos de sujeción 61 y 

62 separándolos, los tubos de sujeción están equipados 

con preferencia de una superfic ie ex terio r nervada y f l e ­

x ib le , no representada, capaz de transm itir una tremenda 

fuerza da empuje a l p ilo te , sin deslizarse.

los fu e lle s  de elevación y los tubos de 

sujeción pueden, hacerse ¥ montarse de d iferen tes modos, 

para su expansión por medios líquidos o gaseosos, pero 

en la  rea lización  ilustrada los  miembros d ila tab les están 

diseñados para su inflado neumático, a i fu e lle  de eleva­

ción 60 tiene una superficie superior unida a una placa 

anular 62 y una su perfic ie  in fer io r unida a una placa 

anular 64, teniendo estas places un diámetro in te r io r  

que encaje holgadamente sobre el pilote y un diámetro 

ex terior qut ajuste dentro de la  cámara 55. Sste fu e lle  

comprende una pluralidad de tobos anulares fle x ib le s  oon 

paredes adyacentes comunes y peses de a ire  Inter ouna o tan-
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tas para igualar la  presida ea todos los  tubos. Cuando loa  

tubos son in flados oon a ire  comprimido, a l fu e lle  ae d ila ta  

en dirección v e r t ic a l empujando a las placas 63 y 64 sepa­

rándolas. ü¡l tuto superior da sujeción 61 esta unido a la  

superfic ie c ilin d rica  in ter io r  de un a n illa  65 de construc­

ción da caja hueca, y a l tubo in fe r io r  de sujeción 62 está 

unido a un a n illo  sim ilar 66.

iSl a n illo  in fe r io r  66 está equipado con una 

pluralidad de patas 67, conectada cada una cor. un muelle 

70 qu» tiene una empuñadura da levantamiento 71 en su ex­

tremidad superior, Gada empuñadura 71 se extiende a través 

de una ranura de chaveta 72 de una plaoa superior cuadrada 

73 y está equipada con un co llar 76 da un tamaño que pase 

libremente a través del extreme grande del agujare da cha­

veta 72 pero que no pase por e l  extremo pequeño de la  ra­

nura. Así, cuando lo s  co llares 76 son aplicados por en­

cima de las placas 73, como se muestra en le  figura 6, e l 

a n illo  in fe r io r  66 es subido por los  muelles 70 para aplas­

tar lo s  fu e lle s  elevadores 60 siempre que su alimentación 

de a ire sea interrumpida y su presión interna reducida a 

la  atmosférica. Guando lo s  co llares 76 son dejados caer 

a través de los extremos grandes da la s  ranuras 72, e l  ani­

l l o  in fer io r de sujeción está lib re  para caer por gravedad.

la  plaoa 73 tiene una ala de borde horizon­

te!. 74 qus ae une e la s  alas 22 por medio de pernos 51 

para cerrar la  parte superior de la  cámara 55 en torno 

del p ilo ta , la. placa 73 tiene también un sguj ero circular

-  15 -



5

10

15

20

25

' / iVOK

206í 84
que encaja de modo holgado alrededor del p ilo to , y que 

forma una guía superior en alineación v e r t ic a l con la  

guía in fe r io r  25, 26 para mantener v e r t ic a l e l  p ilo te .

Un a le Inclinada 75 está dispuesta en torno del agujero 

oentral de la  placa 73 para fa c i l i t a r  la  inserción dol 

p ilo te  después de que la  plataforma está montada y oata 

placa ha sido atorn illada en su s i t io ,  cuando ta l modo 

de montaje es más conveniente que e l  representado en las 

figuras 3 y 4.

S i fu s ilo  elevador 60 y lo s  dos tubos de 

sujeción 61 y 62 están equipados con herrajes 77 y 78 

para hacer conexión con las tresfnangueras de a ire 8o*

81 y 82 que pasan por agujeros 83 de la  placa 73 oomo ae 

ha mostrado en las figuras 6 y 18. la  suministrado a ire  

comprimido a través de un múltiple 85 y controlado por 

I es válvulas individuales 35Y , 33V,807j¡EQGTy 82Y a conectar 

con la s  correspondientes mangueras, como se h© represe»* 

tado. Bn la  fase particu lar da le  operación representada 

en la  figura 6, las primeras cuatro válvulas están cerra­

das para desin flar y re la ja r  lo s  tubos 32, 61 y e l  fu e lle  

60. Sn su posición de c ie rre , cada válvu la descarga su 

manguera hasta la  presión atmosférica, la  válvula 82V se 

muestra abierta y e l tubo in fe r io r  de sujeción 62 esta 

dilatado para coger firmemente e l p ilo te  12.

Fülí CIOlí JI.i ISMDG

la s  figuras 7 a 12 ilustran una secuencia 

de operaciones que constituyen un c ic lo  en una Operación

-  16 -
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de hincado de p ilo tea  o de elevar una plataforma. Sa es­

tas figuras, laa  mangueras representadas con líneas dobles 

estén abiertas e la  presión atmosférica para permitir que 

loa  fu e lles  o los tubos a® su3 edén conectados con e lla s  

5 se aplasten, y las mangueras representadas, con lín eas l l e ­

nas están conectadas con la  alimentación 85 de a ire  com­

primido para in fla r  e l  fu e lle  o e l  tubo de sujeción conec­

tado con s i le s . Gomo preparación e la  elevación de la  p íe­

te forma y a l hincado de p ilo tea , primero se dejan caer los 

10 p ilo tes  para fue toquen e l fondo a®l mar, indicando la

ausencia del perno 44 de los miembros de sujeción 4o que 

la  abrazadera.esté analta sobre e l  p ilo te  para dejarlo es­

currir libremente a su través, las empuñaduras de muelles 

71 se suban primero y los oollares 76 se aplican por enci- 

15 ma de la  place 73 para aplastar lo s  fu e lle s  6o y mantener 

e l a n illo  in fe r io r  66 en su posición subida con e l  a n illo  

superior 65 aplicándose a la  oara in fe r io r  de la  placa 73 

como se muestra en la  figu ra  7. Se abren a la  presión atmos­

fé r ica  las mangueras 80 y 81 y se abre la  válvula 82V para 

20 suministrar a ire  comprimido a la  manguera 82, duplicando 

con e llo  e l estado ilustrado en la  figura 6.

Sateness se abre la  válvula 8oV para admi­

t ir  a ire  comprimido a través del tubo 8o y e l herraje 77 

a los  diversos tubos del fu e lle  60 como se ha indicado en 

25 la  figura 8, y con e llo  e l  fu e lle  60 se expande en direc­

ción v e r t ic a l para actuar como gato neumático y mover los 

an illos  65 y 66 separándolos más. SI empuje del fu e lle  60

/

- 1 7 -
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reacciona ¿acia abajo sobre e l p ilo te  y hacia arriba so­

bra la  plataforma,.y, así se comprenderá que este empaje 

puede u tiliza rs e  para elevar e l  cuerpo de la  plataforma 

por la  misma serie &® operaciones que se describirán p r i­

mero en relación con la  hinca de p ilo ta s . la  acción de 

hincar se ap lica , con preferencia, a un p ilo te  cada vez y, 

por tanto, puede hacerse que unr parte considerable del 

peso de todo e l  cuerpo de la  plataforma se apoye sobre d i­

cho p ilo te  cuando se d ila ta  e l fu e lle  60. la te peso puede 

incrementarse, s i  es neceser lo , llenando todas le s  vigas 

10 y 11 y temblón los p ilo te s , con agua, con lo s  tacos So 

asegurados en los p ilo tas , listando al tubo superior de 

sujeción 61 rela jado, y aflojados los  miembros de sujeción 

4o, la  expansión del fu e lle  60 empuja e l ¿.ilute 12 hacia 

abajo y a l cuerpo hacia ^rriba a las naovas posiciones re­

la tiva s  mostradas en la  figura 8 donde e l íu * l le  60 se ha 

dilatado a su lím ite .

la  siguiente operación es la  da abrir la  

válvula 817 para admitir a ire  comprimido a la  manguera 81 

y hacer que e l  tubo de sujeción superior 61 agarre e l  p i­

lo te  en su nueva posición re la t iv a , según se muestra en 

la  figura 9. luego, la  presión de a ire se a l iv ia  de la  

manguera 82» como se muestra en la  figura 10, y luego tam­

bién de la manguera 6o, como se muestra en la  figura. 11, 

dejando que los  muelles 7o lleven  e l an illo  in fe r io r  66 

con su tubo 62 ahora relajado e la posición elevada. 11 

cuerpo de la plataforma está soportado entonces direota-
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mant® sobre e l en tilo  superior 65. Entonces se admite a ire  

comprimido a le  manguera 82 come se ha Indicado en la  ílg i*- 

ra 12, y finalmente, con la  liberación  del a ire comprimi­

do de la  manguera 81, las  partea se devuelven a l estado 

in ic ia l representado en la  figura 7, transfiriéndose e l  

soporte de la  plataforma e l an illo  in fe r io r  66. Repitiendo 

este c ic lo , e l p ilo te  es hincado paso a paso, varios centí­

metros en cada carrera, a la  profundidad deseada. SL tubo 

32 puede in fla rse  con e l taco 30 cerca de la  extremidad 

in fe r io r  del p ilo te , y entonces e l p ilo te  puede llenarse 

d© agua a bomba para aumentar considerablemente @1 peso 

a f in  de ayudar a hincar e l  p ilo te .

la  téonioa del hincado puede adaptarse a 

las  condiciones con que se tropiece en una insta lación  par­

ticu la r . Si e l  p ilo te central as e l primero que se hinca 

virtualmente todo e l  peso de la  plataforma, oon inclusión 

del agua que está en lo s  depósitos de las  vigas y p ilo ta s , 

s i  estos estén llen es , puede hacerse que apoye para ayu­

dar a la  hinca. Si se hinca primero une ds los p ilo tes  

ex terio res , casi le  mitad del peso de la  plataforma puede 

haoerse que se apoye sobre é l para dar la  fuerza o peso 

de hincado, lo  es necesario completar e l  hincado del p r i­

mero o de dos p ilo tes  antes de in ic ia r  e l  da lo s  otros, 

pero, oon preferencia, los p ilo tes  parcialmente hinoados 

se u tilizan  tan pronto como parezcan estar anclados en 

e l  fondo para ayudar a retener la  plataforma mientras se 

hincan los p ilo tes  restantes. Entonces, la  terminación
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del hincado del p ilo te  primero o de los dos primeros 

puede rea liza rse  posteriormente, despule de que todos 

los otros p ilo te s  están disponibles para r e s is t ir  la 

rea colín  hacia arriba.

5 Todos lo s  p ilo tes  pueden ser hincados por

medio de un sol© gato neumático 13 desplazando e l  gato 

desde un p ilo te  a otro . SI gato es cambiado simplemente 

quitando lo s  pernos 51 y levantando la  pleca 73 y e l  me­

canismo del gato fuera de le  camera.

10 Bn la  presente rea lizac ión , en la  cual

los dibujos se hacen aproximadamente a escala para ilu s­

trar un aparato específico  diseñado para p ilo tes  de 53 

en. y una alimentación da a ire comprimido a 14 Kgs/om2, 

e l  fu e lle  60 es capaz de ajaroer una fuerza de levantá­

is  miento, o empuje de hinca, de 75 toneladas. SI empuje 

máximo del fu e lle , por supuesto, no puede ser aplicado 

e l  primer p ilo te  a hincar, a menos que la  plataforma 

tenga un peso su fic ien te , pero tan pronto como algunos 

o todos los  p ilo te s  están parcialmente hinoados, pueden 

20 aplicarse todas las 75 ton ¿Ledas.

Será evidente que si se instalan gatos 

neumáticos en todos lo s  p ilo tes  .y se operan a l  unísono, 

todo e l cuerpo dt la  plataforma pueda ser levantado con 

juntamente a. cualquier altura por encima del agua como 

25 se muestre en la  figura 2, y es ventajoso hacer esto an­

tes de que lo s  p ilo tes  sean hincados, más bien que después. 

Usando lo s  datos del párrafo an terior, se vara que los

20
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presantes nueve gatos levantarán un peso de plataforma 

y equipo Igual a 675 toneladas, s i es necesario. 3n e l 

uso marítimo te desea usualmente elevar la  plataforma 

por lo  menos por encima de la  acolón de las  olas en ma- 

5 rea a lta .

la  acción del gato neumático es también 

revers ib le  para sacar p ilo te s . 3n la  figu ra  13 se obser­

vará que lo s  miembros de sujeción 40 están todavía en 

estado a flo jado, según indica la  ausencia de pernos 44,

10 y que las empuñaduras de muelle 71 han sido cambiadas a 

los extremos grandes de las  ranuras de chaveta 72 para 

perm itir que loe co lla res  76 pasen por la  placa 73 y de­

jen caer lo s  an illos  in fer io res  66 hacia abajo a las pla­

cas de apoyo in fe r io res  25. Para levantar e l p ilo te  se 

15 introduce primero a ire  comprimido dentro de la  manguera 81 

para In fla r e l  tubo superior de sujeción 61, como se  ha 

mostrado, intonass, cuando se admite a ire  comprimido a 

la  manguera 80 para d ila tar e l fu e lle  60, e l  a n illo  65 es 

levantado para subir s i p ilo te  a la  posición mostrada en 

20 la  figura 14.

Mientras e l  p ilo te  que se está saoando está 

todavía soportado por e l  fondo del mar, no es neoeeario 

in fla r a l tubo de sujeción in fe r io r  62, y e l  c ic lo  de le ­

vantamiento se completa meramente cerrando e l a ire  compri- 

25 mido y abriendo ambas mangueras 8o y 81 a la  atmosfera

para perm itir que e l  an illo  superior 65 caiga para un nue­

vo agarre sobre e l  p ilo ta . Tfc p ilo te  es sacado cada vez

21 -
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d» este modo, mientras los  otros soportan s i  cuerpo, 

fin «s ta  operación, toda la  fuerza elevadora del fu e lle  

60 puede e jarcarse sobre cada p ilo te por turno, porgue 

la  reacción descendente es distribuida sobre lo s  otros 

6 ocho p ilo te s  que son capaces da soportar e l cuerpo de 

la  plataforma incluso después de que han sido sacados 

de sus posiciones empotradas y están simplemente des­

cansando sobra al fondo.

Después de que todos lo s  p ilo tea  han s i­

lo do sacados del fango, pueden elevarse para separarlos

del fondo utilizando e l tubo de sujeción in fe r io r  62 con­

juntamente oon el tubo 61, y e l fu e lle  60. 2ín esta fase, 

la  siguiente operación después de la  figu ra  14 es la  de 

admitir a ire comprimido a la  manguera 82, abrir luego 

15 la s  mangueras 8o y 81 a la  atmosfera para perm itir que 

e l a n illo  superior 65 caiga, admitir luego presión a la  

manguera 61, y finalmente abrir la  manguera 82 a la  atmós 

fera  lo  cual completaría e l  c ic lo  de nuevo a la  posición 

de partida mostrada en la  figura 13, sin  so ltar e l p ilo ­

so te para que se escurra hacia atras.

Para ayudar a sacar e l p ilo te  del fondo 

del mar, e l tubo 32 se in f la  y se suministra a ire compri­

mido a través de la  manguera 35. Jáste a ire  pasa a través 

de la  válvula de retención 36 y la  presión desarrollada 

25 bajo a l taco ejaree una reacción ascendente sobre e l p i­

lo t e .  Una presión de air® de 14 Kgs. por cm* aplicada de 

©ata modo en un p ilo te  d® 53 cm. de diámetro, puede ejer-

22 -
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eer una fuerza de levantamiento de más de 3 toneladas y, 

además, esta presión de a ire  tiende a forzar e l agua en 

torno del borde in fe r io r  del p ilo ta  ahuecando e l  barro 

o a ro illa  en qus está empotrado para hacer más fá c i l  la  

5 extracción. Bn la  figura 14, sería  entoncas admitido a ire  

comprimido a ambas mangueras 30 y 35 para d ila ta r e l tubo 

32 contra la  superficie in terior del p ilo te  y para desa­

r ro lla r  una presión de levantamiento sobre e l  área in fe ­

r io r  del taco.

10 la s  figuras 20, 21 y 22 ilustran la  cons­

trucción de un lanohón para e l sondeo de pozos de petró­

leo para operaciones de sondeo fuera de la  playa y cons­

truido de acuerdo con e l presente invento. Bate lanohón 

ha sido construido y ensayado usando p ilo te s  d© acero de 

15 1.8o metros de diámetro. 32 lanchen 100 está fabricado de

vigas de ce los ía , vigas y placas d® acero, para formar 

un casco flo tan te que puede ser remolcado a l s it io  de 

montaje. Así, lea  placas in fer io res  101 y las places de 

cubierta 102, junto con las  placas la tera les  y testeros, 

20 forman une gran cámara flo tan te que puede estar oomparti- 

mentada y provista de depósitos y otro equipo, según se 

requiera para la  finalidad pretendida. 31 lanohón está 

previsto de una oquedad o abertura 103 para las cajas 

de pozo y del tren  da sondeo.

25 Guando e l  lanohón ha llegado a l s it io  de

erección, se insertan p ilo te s  hueoos y c ilin d ricos  de 

chapa da acero u otros miembros de soporte adecuados 104,

-  20 -
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a través a® unidaa&s da gato operadas por presión as f lu i ­

do, designadas en general con e l número 105 (figu ra  20) 

hasta que descansen sobre ©1 fondo del mar. El número 106 

designa un compresor de a ire conectado con un tuco 107 

de alimentación a® aire comprimido para operar las uni­

dades de gato 105 para elevar e l lanchón jara formar una 

plataforma de trabad o por encima de la  acción de las olas. 

Después da elevar e l lancho'n a una altura aáaeuada por 

encima del agua las unidades de gato 105 puedan operar­

as una tras otra para hincar lo s  p ilo te s  en aL fondo del 

mar suficientemente para es tab iliza r  la  plataforma y so­

portar e l  equipo de sondeo (no representado)» la s  unida­

des de gato 105 no perturban e l uso de un hinoador conven­

cional de p ilo tes  que puede o no emplearse, según se desee. 

Siempre que se desee mover la  plataforma» 

e l funcionamiento de las unidades de gato 105 se in v ier­

te para t ira r  de los  p ilo te s , en lugar de h incarlos, y 

cuando lo s  p ilo tes  han siao sacados todos, la  pietsforma 

se convierte d® nuevo en un lanchen que f lo ta  libremen­

te sobre e l agua por su propia flo ta b ilid a d .

la  figura 22 ilu stra  la  construcción de 

une de le s  unidades de gato 105 mostradas en la  figura 

20. 31 lanchen 100 esta equipado con una oquedad o aber­

tura oircular 109 para cada p ilo te  104, extendiéndose 

la. oquedad enteramente a través del lanahon desde la  pia­

os a® cubierta a la  placa in fe r io r  y sirviendo como guía 

para mantener v e r t ic a l e l p ilo te , a s í oomc de pared para

24 -
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heoer que e l lanchó» sea «ateneo. Oada anidad de gato 

comprende nn oonjunto agarrador auparior 110, un oonjuib- 

to agarrador In ferior 111, y un oonjunto da aaoo «Inva­

sor intermedio 112, que puede d ila tarse vertioalmenta.

Cada conjunto agarrador 110 y 111 compren?- 

de con preferencia una p ila  de canales de acero anulares 

115 que contiene an illos  de caucho tubulares in flad les  o 

miembro a e lásticos  expanslbles res ilien tes  116. lo s  an illos  

de oauoho 116 tienen une sección generalmente rectangular 

para ajustarse a lo s  canales 115 con lo  cual, cuando los  

a n ille s  están in flados, preferentemente con a ire , no pue­

den d ila tarse en ninguna dirección salvo hacia dentro o 

lateralmente contra la  superfic ie ex terior del p ilo te  ci­

lin d rico  104 para aplicar un agarre e lá s tico  de estrecha­

miento con presión uniforme radialmente d ir ig id a  ®n to.rno 

ae toda la  circunferencia del p ilo te . Cuando los a n illo s  

áe caucho 116 son desinflados evacuándolos a le  presión 

atmosférica, se contraen ds nuevo ¿entro de sus canales 

115 en medida^ su ficiente pera dar una. holgura de desliza­

miento psra #1 movimiento a x il relativamente l ib re  de

cada p ilo te  o miembro de soporte.

£os canales anulares de acero 115 están

equipados con patas sobresalientes radialmente 117 por 

le s  cuales todos los canales de cada conjunto agarrador 

pueden a torn illa rse  entre s í come una unidad per medio 

de pernos 118. SI canal más in fe r io r  115 del conjunto aga­

rrador superior está atorn illado a una placa de empuje
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120 anular y plena por medio pernos 121 • y °®n®̂  

superior 115 del conjunto agarrador in fe r io r  está sim ilar- 

mente conectado a una placa fie empuje anular plena 122 

por pernos 123, con lo  cual la  placa 120 se convierte sn 

5 una parte del conjunto agarrador superior y la  pleca 122

se convierte en una parte fiel conjunto agarrador in fe r io r . 

3i  conjunto agarrador in fe r io r  se muestra descansando sobre 

la  placa de cubierta 102 y soportando indirectamente e l 

conjunto agarrador superior y ha de entenderse que ambos 

10 conjuntos agarradores tienen libertad  para moverse v e r t i-

ca Imán te sobre e l  p ilo te  con respecto a la  placa de cubier­

ta 102. la  placa a® cubierta 102 proporciona un apoyo pa­

ra lim itar el movimiento descendente del conjunto agarra­

dor in fe r io r , y una placa de apoyo anular superior 124 l i -  

15 mita e l movimiento ascendente fie l conjunto agarrador su­

perior. la  placa fie apoyo superior 124 esta anclada al 

lanchen por una pluralifia.fi de largaa v a r il la s  ve rtica le s  

125 para permitir e l movimiento v e r t ic a l deseado fie loa 

conjuntos agarradora, la  placa fie apoyo 124 está re fo r- 

20 zafia por un miembro 125 d ir ig ido  haoia dentro en cada va­

r i l l a ,  que tiene una. superfic ie inclinada fie guía 127 

para guiar la  extremidad in fer io r fiel p ilo te  en e l con­

junto agarrador superior en montaje.
interpuesto entre las placas de empuje 

SE 120 y 122 hay m  .mparedaSo Se an illo s  o sacos da lovan- 

taml.nto. as caucho, tubulares y «rU e a to sn t . " llE te - 

M „ ,  130, esperados por placas r.teneforas en r ia r ..

-  26 -
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plenas 131, oayo emparedado constituye e l conjunto 112 de 

levantamiento v e r t í  cálmente d ila tab le , lo s  sacos de levan­

tamiento 130 y los an illo s  de agarre de caucho 116 se aplas­

tan a un estado sustancialmente plano cuando se desinflan 

5 e la  prisión atmosférica, de modo que queden lib re s  de le  

aplicación con e l p ilo te  104 y permitan su movimiento a x il*  

Bn la  figura 22, los saoos d® levantamiento 13o están par­

cialmente in flados, y los a n illo s  de agarre 116 están ple­

namente in flados, para Ilustrar mejor sus formas y modo 

10 de funcionamiento. Ordinariamente, los conjuntos agarrado­

res superior e in fe r io r  no se In flarían  a l mismo tiempo. 

Medios operados por fluido- a presión se 

disponen también para mover lo s  conjuntos de agarre supe­

r io r  e in fe r io r  uno ha ola otro para comprimir lo s  sacos 13o.

15 tJn oilindro 135 está montado sobre la  placa de empuje in fe ­

r io r  122 y tiene un pistón 136 conectado con un yugo o cabe­

cero 137. Un par de v a r i l la s  de tensión 138 están conecta­

das en sus extremos In ferioras a l yugo 137 y en sus extre­

mos superiores a la  placa de empuje superior 120, con lo  

20 cual la  admisión de presión de flu ido en e l c ilin d ro  135 

por encima a « l pistón tiende a t ira r  de la  placa superior 

120 hacia abajo y a empujar a le  placa in fe r io r  122 hacia 

arriba para aplastar los  sacos de a ire  13o y asegurar su 

completo desinflado para obtener una carrera completa en

25 cada c ic lo  operativo,

io s  miembros operados por presión d# f lu i ­

do son operados desde un tubo de alimentación 140 equlpa-
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4o con ana válvu la de c ierra  141 y conectado con «a  tubo 

a© alimentación. 10? en la  figura. 20. S i tubo de alimenta­

ción 140 conseta con un conjunto d© válvula as control 

142 que tiene cuatro palanoas manuales ds control 143.

5 Cada una da las palancas de control 143 opera una válvu­

la  de tras posiciones que tiene una posición para admitir 

la  presión de flu ido  desde e l tubo de alimentación 140 a l 

miembro tubular a d ila ta r , una posición para cerrar la  vá l­

vula y mantener la  presión, y ona tercera posición para 

10 cerrar la válvula sobre «1  lado de alimentación y abrirla  

en e l lado conectado con s i  tubo expeusible para desin flar 

e l  tubo a la  presión atmosférica, como se comprenderá' fá­

cilmente por parte de lo s  técnicos. Así, un tubo 144 conec­

ta una de las válvulas de control con nü múltiple 14B «ne 

15 tien# brazos tubulares bifurcados espaciados 145' cada uno 

de lo s  cuales comunica con un a n illo  de caucho 116 del con­

junte agarrador superior 110. Siallarmante, un tubé 146 

conecta una. segunda de las válvulas da control con un múl­

t ip le  147 que tiene brazos tubulares espaciados 147* cada 

20 UDO de los cuales conduce a un an illo  de caucho 116 del con­

junto agarrador in fe r io r  111. Un tubo 146 conduce desde una 

tercera válvula de control a una conexión en la  p3a ca 120 

que comunica con los sacos elevadoras ISO. Batos sacos y 

las placas separadoras anulares 131 están equipados con 

25 aberturas ooincidentes en 149 y herrajes adecuados, no

representados, para igualar la  presión en todos lo s  sacos 

130. ün tubo 150 conduce desde la  cuarta válvula de control

;
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a l olllaa.ro 135. H© 5*? «atendere» que #1 tubo 148 pueda 

hacer conexión con a l an illo  120 y los  sacos de levanta- 

■ miento 130 en un número de puntos d iferen tes alrededor 

del p ilo te , y que, análogamente, una pluralidad de lo s  

5 múltiplas 145 y 147 pueden disponerse para Introducir a ire  

simultáneamente en puntos diferentes en tomo de los  ani­

l lo s  agarrador©a 116. 'ü&mblen, una pluralidad de los c i l in ­

dros 135 se emplea prefe renten»nt* para lle va r  la s  placas 

de empuje y lo s  conjuntos agarradoras, conjuntamente, uni- 

10 forme mente en todo s loa  lados del p ilo te  o miembro de so­

porta c ilin d rico  104. los  denominados tubos 140, 144, 146, 

148 y 150 son, por supuesto, f le x ib le s  y de ta l longitud 

que se acomoden a l movimiento de las partes.

Sn la  figura 22 s i e l conjunto in fe r io r  de 

15 agarre 111 es soltado evacuando los  a n illo s  in fer io res  116 

*  la  atmósfera, y los a n illes  116 del conjunto superior de 

agarre son in flados para coger ®1 p ilo te , entonces e l p i­

lote 'será . tirado hacia arriba con relación  a l lanchón a 

medida que los sacos de levantamiento 13o se expanden en 

20 dirección v e r t ic a l.  21 lím ite  de le. expansión v e r t ic a l es

alcanzado cuando ©1 canal superior 115 del conjunto agarra­

dor superior se aplica a le  placa superior de tope 124. las  

partes son devueltas a la  posición in ic ia l para otra carre­

ra ae elevación admitiendo a ire  comprimido a l conjunto 

25 agarrador in fe r io r  l l l y  evacuando e l conjunto agarrador

superior 110 y e l  conjunto elevador 112 a la  atmósfera, y 

admitiendo luego Huido a presión a los cilindros 135 para
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desinflar y aplastar loa  saces elevadores 130.

31 p ilo te  p a hincado elevando primero e l 

conjunto agarrador In fe r io r  en la  medida d«jlo posible y 

admitiendo lo  efe an ido  a presión a l mismo para sujetar e l 

5 p ilo ta  en una posición «lavada. *n.tnno*s, ooando es admi­

tido  fia ido  a presión a los arcos alavadores 13o con e l 

conjunto agarrador soparler soltado, e l  p ilo te  sera empa­

jado hacia abajo s i e l  lanchón se ve impedido a® subir. Si 

lo s  gatos neumáticos son operados simultáneamente de este 

10 modo en todos lo s  p ilo te s , e l  lanchón será elevado como un 

todo, húcta que llegue a l lim ita  de la  carrera s i canal 

in fe r io r  115 del conjunto agarrador in fe r io r  que ee ap lica  

a la  placa da cubierta 102. Para devolver la s  partes a la  

posición in ic ia l para cada nuevo c ic lo , se admite entonces 

15 flu ido a presión a l  conjunte agarrador superior 110 y • !

c ilindre 135, y se a l iv ia  del conjunto agarrador in fe r io r  

111 y de los saooa elevadores 130, después de lo  oual e l  

conjunto agarrador in fe r io r  ss elevado para que haga un 

nuevo agarre tan a lto  como sea posible sobre al p ilo te

20 para e l siguiente empuje.
la. s* cu enoía d# las  operaciones para hincar

y aaoar p ilo tes  u otros miembros 3e soporte adecuados y 

sus partes asociadas es le  misma que se ha ilustrado en 

las  figuras 7 £ 14.
S5 m  la  modificación ilustrada en las figu ­

ras 23 y 24, se muestra un laacho'n da dique 200, largo y 

estrecho, que tiene una pluralidad de p ilo to »  de acero
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huecos y c ilín d ricos  201 para estab iliza r y soportar la  

estructura sobre e l  loado del mar. Unos gatos 202 opera­

dos por flu ido  a. presión son oapaoes de elevar e l lanchón 

fuera del agua, hincar los  p ilo tas , sumergir e l  lanchón

5 asb&jo del agua y sacar lo s  p ilo ta s .

la  figu ra  25 ilu stra  cómo una pluralidad 

de tales lanchónos pueden situarse y conectaras extremo 

con extremo para formar un muelle temporal de cualquier 

longitud deseada. Setos lánchense están equipados con 

.0 tubos 203 da alimentación de flu ido a presión, figura 23, 

(jue se extiendan enteramente alrededor del 1 anchor, y que 

tienen conexiones de salida 204 en puntos adyacentes a 

cada p ilo te  para conexiones de mangueras para operar lo s  

gatos elevadores sobre lo s  p ilo tes  o miembros da soporte.

L5 Otras conexiones de alimentación de presión 205 en los 

extramos de les  lánchenos, dan medios para la  conexión 

con un compresor de aire 206 por medio da una manguera 207, 

e interconexiones entre lanchftnes adyacentes por medio de 

conexiones de manguera 208, con lo  cusí una sola unidad 

20 de compresor puede suministrar la  necesaria presión de

flu ido para oparar lo s  gatos de p ilo te  de todos los  lan­

chónos. Conectando lo s  sistemas de alimentación a© a ire 

entre s í de este modo, una sola unidad de compresor de 

a íre  grana® puede estacionarse donde sea conveniente y 

5 desviada de camino e le  largo de un muelle, o po«as »ni- 

plearse una pluralidad de unidades compresoras de a ire  

mas pequeñas, en cualquier número, según se desee.
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la  figura 26 ilu stra  91 uso del lanchón da 

muolla 200 como dique saco temporal para la  repara oión 

de ’baxooa y sim ilares, donde no se disponga da diques 

sacos convenoionalas. Después .de hincar loa p ilo tes  201»

5 al lanchen 200 puede inundarse y bejfUEsa sobre los  p ilo ­

tes da modo pus un barco que ha de d®jar se an dique asco 

pueda flo ta rse  sobre e l lanoho'n entre lo s  p ilo te s . Sato 

pueda conseguirse montando a l compresor de a lra  206 y 

al mecanismo ae control sobra un pequeño lanoho'n o barco 

10 flo tan te  810 que esta oons otado con lo s  sistemas de tubos 

y ae control dal lancho'n 200 por medio ae mangueras de 

oonexio'n 211. luego, cuando e l lanchen 200 as subido fue­

ra del agua por los gatos 202, sube al barco 212 junto 

con é l  para rea liza r la  función fie un dique seco. 3m ea- 

15 ts operación, e l esfuerzo elevador de lo s  gatos 202 puado 

ser ayudado bombeando a ire  dentro dal lancho'n inundado 

200 para devolverle aa flo tab ilid ad  natural.

la  figura 27 ilu stra  la  construcción de 

las unidades da gato 202. 31 lanchón 200 está equipado 

20 con una oquedad c ilin d r ica  220 que se extiende desde la  

placa da cubierta 221 a través da la  placa in fer io r  dal 

lanchón para servir como guía para oada uno da los  p ilo ­

tas 201. Oada unidad da gato comprende un conjunto aga­

rrador superior 222, un conjunto agarrador in fe r io r  223, 

25 y un conjunto elevador interpuesto 224. Oada conjunto

agarrador comprende une placa de acero c ilín d rloa  225 que 

tiene une pluralidad de alas espaciadas verticslmente 826
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horizontales y d irig idas he. o la dentro, que definan oanales 

para an illo s  de agarre da caucho tubulares y que pueden d i­

la ta rse  hacia dentro y radlalmssnte o miembros inflamables 

e lásticos  227, las  alas 226 han una abertura circular l ig e -  

5 remante mayor que e l  p ilo te  para que exista la  necesaria 

holgura para @1 movimiento re la tiv o , y los  a n illo s  de cau­

cho 227 se contraen apartándose del p ilo te  para mantener 

aproximadamente le. misma holgura cuando están desinflados 

a la  presión atmosférica, 31 borde in fer io r  del conjunto 

10 agarrador in fe e lio r  comprende una placa anular plana 228

para aplicarse a las pía o as de cubierta 221 en la posición 

in fe r io r  de este conjunto agarrador. Una placa anular plana 

229 sobre e l extremo superior del conjunto agarrador supe­

r io r  está equipada, con una pluralidad de placas de .guía le -  

15 ventadas y circiinferendalmente espe ciadas 230 con bordes 

inclinados hacia dentro para guiar la  extremidad in fe r io r  

del p ilo te  201 dentro del conjunto agarrador superior cuan­

do se inserta e l p ilo te  en Is oquedad u otra abertura ade­

cuada 220.

20 31 conjunto eg&rrador superior 222 lle v a  una.

pluralidad de patas 285 que están provistas de aberturas 

para correr sobre pernos de tensión o v a r il la s  236 ancla­

das sn sus extremos in fer io res  a l lanchen, ia  extremidad 

in fe r io r  del conjunto agarrador aupar ior está re cubierta 

85 con una placa de empuja anular plana 237, y la  extremidad 

superior del conjunto agarrador in fe r io r  está recnblerte 

con una placa de empuje sim ilor 238 entre las cuales está
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confinarlo s i conjunto elevador v e r t í cálmente d ila tab le 

224. Unas toar oes 239 sobre le s  v a r il la s  336 oo.ictitu- 

yg" apoyos para lim ita r e l  movimiento hacia arriba del 

conjunto aserrador superior con relación  a l  lanchón.

EL conjunto elevador 224 cemprende une plu­

ralidad de. tubos de caucho anulares o ancos 240 separados, 

por places planas de re teñe cor 241. Sotos tubos y placas 

tienen aberturas ooIncidentea 242 equipadas con herrajes 

adecuados, no representados, para igualar la  presión en 

los diversos tubos.

la s  unidades de agarre superior e in fe r io r  

son arrastradas juntas por la acción de una pluralidad de 

cilindros 245. Gada c ilin d ro  245 contiene un pistón 246 

montado sobre la  placa 237. Un par de v a r i l la s  de tensión 

247 satán conectadas en sus extremos in fe r io res  con la  

placa de empuje 238 del conjunto agarrador in fe r io r  y en 

sus extremos superiores con e l c ilin d ro  245. Cuando es 

admitida presión de flu ido  en e l cilindro 245 por encima 

del pistón 246, e l c ilin dro  es empujado hacía arriba pa­

ra reunir las placas de empuje 237 y 238 y aplastar o com­

primir los tubos aplastablas 24o del conjunto elevador,

Sn razón da la  forma arriba descrita de 

construcción sn la  figura 27, lo s  conjuntos agarradores 

superior e in fe r io r  tienen un movimiento v e r t ic a l  rela­

t iv o , y lo s  dos conjuntos pueden moverse con relación  a 

la s  placas de cubierta 221 en la  medida permitida por las  

tuercas de tope 239 sobre las v a r i l la s  236.
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is a  n®c-»sldad8s fia flu ido a presión fie la  

unidad de gato 202 aon satisfechas por cuatro tubos 251» 

252, 253,y 254. S I tubo 251 conecta con un m últiple 255 

gu© comunica con todos loa tubos in flab les  227 fiel con- 

5 junto agarrador superior y e l tubo 25 2 a® conecta con un 

múltiple 256 cus oomunica con todos lo s  tubos in flab les 

fiel conjunto agarrador in fe r io r  223, Sil tubo 253 sa conec­

ta con loa tubos 240 ael conjunto «levador y e l  tubo 254 

se conecta, con los cilindros 245. la  figura 27 muestra les  

10 conexiones en un lado solamente fie la  unidad fie gato.

IOS tubos 251, 253 y 254, que preferente­

mente comprenden mangueras fle x ib le s  para e l  movimiento 

fie la s  partes, s® conectan con un d ispositivo  valvular 

continuado 260, manual y fie control a distancia, xepr©- 

15 sentado esquemáticamente en la  figura 28, habiendo uno

fia ta las d ispositivos valvulares 260 para cada uniaafi fie 

gato individual 202. Cuando las unidades fie gatos son ope­

radas individualmente, como a l hincar o sacar un p ilo te  

cada vez, e l  d ispositivo valvular 260 puede ser operado 

20 a mano por una serie  de palancas de control 261 contro­

lando cada palanca la alimentación d© a ire  a uno de los 

tubos 251 a 254, indita ive . le s  válvulas y palancas indi­

viduales tienen cada una, dos posiciones an las cuales es 

admitido flu ido a presión a uno de los tubos 251 e 254 en 

25 una posición, mientras que en la otra, estes tubos quedan 

abiertos a la  atmósfera, le  fuente del flu ido  a presión 

para alimentar los  tubos 251 a 254 se obtiene mediante un
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tubo 262 que se conecta coa e l  tubo de alimentación prin­

cipal 203» figura 23, que se extiende en taino del lanohón.

SL tubo de alimentación principal 203, e§, con preíefeyj- -■?
t í

oia, de tamaño suficientemente grande para serv ir como 

5 depósito de reserva en un sisteme, neumático*

Cuando se desee operar una pluralidad de 

las unidades de gato 202 e l unísono, esto puede conse­

guirse mediante una sola válvula de control maestra 270* 

figura 28, que esta conectada can todos los d ispositivos 

10 valvulares 260 per meólo de cuatro tubos Se control 271, 

272, y 273 y 274 que se extienden alrededor del lanchen 

junto e l tubo de alimentación 203 como se muestra en la  

figura 29, Unas tuberías y mangueras fle x ib le s  275 ponen 

a los respectivos tubos de control 271 a 274, en oomuni- 

15 oacíon con e l  d ispositivo valvular 260 de control a distan­

cia, y les  tubos y conexiones de manguera adicionales, in ­

dicados ®n 275* en la figura 28, a© conectan oon e l  dispo­

s it iv o  valvular de control a distancia 260 para otra uni­

dad de gato (no representada) en la cual la conexión del 

20 tubo principal d® e l tinenta alón, de a ire está indicada en 

262*.

31 mecanismo 27o de la  válvula maestra de 

oontrol tiene palancas manuales 280 para admitir presión 

de flu id o  en tubos seleccionados de los tubos de control 

25 271 a 274 desde une bifurcación 281 del tubo principal

de alimentación 203, Guando se manipula una palanca 280, 

por ejemplo, para admitir presión de flu id o  en e l  tubo de
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control 271, la s  válvulas correspondientes de cada uni- 

dad de válvula 260 son operadas por control a d istañóla 

para admitir presión da flu ido desde los tubos 262 en e l 

tubo 251 de oada unidad de gato 202 Y accionar todos los  

cejijuntos agarradores superiores simultáneamente. Cuando 

le  palanca de control maestra 280 de que se trata es cam­

biada a una posición d iferen te , es a liv iada  presión de 

flu ido desde e l  tubo de control 271 para desplazar todas 

la s  válvulas correspondientes de las unidades valvulares 

260 de mando a distancia para a liv ia r  la  presión en cada 

tubo 251. De este modo, todas las unidades de gato 202 

son operadas e l unísono por un solo operario en le unidad

valvular 270 de control maestra.

Ha de entenderse que la  figura 28 tiene e l 

•earácter de representación diagrsmátioa del sistema de 

control y que e l  tubo de alimentación bifurcado 262 y 

los tubos de control bifurcados 275 terminan con pre fe­

rencia en las conexiones de salida 204 de la  cubierta, 

jas conexiones de salida de la  cubierta pueden estar pro­

v is tas  de válvulas de retención adecuadas que son abier­

tas automáticamente por xa unión da conexiones adecuadas 

ds tubos f le x ib le s  aesae las unidades valvu lares 260 de 

mando a distancia, la s  conexiones de tubo de alimentación 

en 205 pueden ir  acompañadas por conexione* de tubo de con­

tro l según se ilu stra  en la  figura 29, de mude que una plu­

ralidad de 1 s lanchónos dispuestos como eqía figura 25 

puedan ser subidos o bajados simultáneamente por una sola
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unidad valvular maestra d© central 27o {fi? o rs  28) s i  se 

desea.
Se o'o serve rá por le s  ilustraciones de las  

figuras 6, 22 y 27 que la  estructura de la  plataforma en 

5 sus diversas formas ilustradas pueda oensiderarse que in­

cluye un cuerpo o sim ilar, ¿-roviatqde una abertura a tra­

vés de la  cual se extiende un miembro de soporte o colum­

na adecuado a. M. cuerpo tiene también apoyos superior o 

in fe r io r  vertioalmsnte espadados entre lo s  cuales puede 

10 moverse vartioalmsata e l conjunto agarrador. Ademán, en 

todas las  formas del invento representadas, e l conjunto 

agarrador comprende un medio intermedie que puado d jla ta r- 

ss axilmente y miembros extremos d ila tab les  lateralmente 

superior © in fer io r  dispuestos en lados opuestos de los  

15 miembros intermedios ae manera que e l  miembro extremo su­

perior pueda moverse a aplicación con «1 apoyo superior 

adyacente y e l miembro extreme in fe r io r  a contacto con e l 

apoyo in fe r io r . Mioionalmente, as disponen medios para 

controlar de modo ¡e le c t ivo  e l paso de flu ido  a los miem- 

20 broa d ila tab les de manara oue la  columna o miembro de so­

porte pueda moverse axilmente con relación  a l  cuerpo o 

e l  cuerpo pueda moverse axilmente con r=dación 81 miembro 

a@ soporte, á s í, se verá que s® orsn un c.njunto agarra­

dor f le x ib le  compacto, económico y e fica z  que se adapta 

¡5 de modo admirable para su empleo con diversos tipos ae

plataforma terrestres y marítimas para subirlas o bajar­

la s , talas como p ilo tea , columnas, p ila res , plataformas,

-  38 -



pontones elevadoras, lánchenos, giguea ascos y otras es­

tructuras p o rtá tiles  o f i ja s .

3® apreciará ademes que s i  cuerpo de la  pla­

taforma pueda subirse y bajarse por debajo de la  superfi­

cie del agua con la  misma fac ilidad  que cuando.esta encima 

de la su perfic ie . Bajo ©1 agua, la  plataforma pueda usarse 

por los buzos para trabajar sobra p ilastras  de puanta u 

otras cimenta clone a sumergidas y sim ilares, cuando sa de­

sea subir la  plataforma a medida que s i  trabajo avenza a 

n iveles superiores.

Todavía son posibles otros usos para al 

presenta gato neumático y p«ra la  combinación del gato e le­

vador con e l  cuerpo d© la  plataforma y p ilo tea  l is o s .

-O  - I  O l i  -  0 -

lo s  puntos de invención propia y nueva que 

sa presentan para que sean, objeto es esta patente de In­

vención en España, por YES DÍTE anos, son lo s  sigu ientes:

12 . -  Una estructura de plataforma para uso 

marítimo y terrestre , que comprende un cuerpo para ser so­

portado por columnas o p ilo tas  tubulares, caracterizada por-
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cu» s i cuerpo tiene guías ve r tica le s  para las  columnas y 

contiena mecanismos de gato accionados por Huido a pre­

sión operables tanto en sentido descendente como ascen­

dente para hincar y sac¡ r las columnas o p ilo tes .

5 2C. -  Una. estructura de plataforma según

se reiv indica en e l punto 1, en la cual e l  cuerpo tiene 

cameras de flo tab ilid ad  en e l .

3 2 . - Una estructura de plataforma según 

se re iv ind ica  en los puntos 1 o 2, caracterizada por miem- 

10 broa de apoyo superiores e in feriores  en e l  cuerpo entre 

los cuales los mecanismos de gata se aplican a las colum­

nas para subir y bajar ©1 cuerpo de la  plataforma.

42. -  Una estructura de plataforma según 

se re iv ind ica  en los  puntos 1, 2 ó 3, caracterizada porque 

15 cada mecanismo as gato fien® an illos superior e in fe r io r  

in fiab les  de sujeción de la  columna montados para movi­

miento v e r t ic a l en ai cuerpo, y un dispositivo hidráulico 

o neumático verticaImsnte d ila tab le  interpuesto entre d i­

chos a n illo s  de sujeción superior e in fe r io r  para oomuni- 

20 carlea movimiento v e r t ic a l re la tiv o »

5 2 .-  Una estructura de plataforma según ae 

reiv indica en cualquiera de los puntos 1 a 4, en la cual 

al cuerpo comprende una. pluralidad 3# vigas longitudinales 

y transversales que se cortan, y une ña le s  guías vertlea - 

25 le s  para una columna de soporte está dispuesta sn cada in­

tersección de dichas vigas,

62. - Una estructura de plataforma según se
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reivindica en los puntúa 4 ó 5, en la cual cada an illo  

de sujeción tiene medios para aplicarse a fr ic c ió n  a la  

columna asociada con una fuerza uniformemente d is tr ib u i­

da perpendicular a su superficie an todos los puntos de 

aplicación.

7fi. -  Una estructura de plataforma según 

se reiv ind ica  en e l punto 2 y en los  puntos 5 ó 6, en l e  

cual la s  vigas longitudinales y transversales que se cor­

tan son de construcción de caja hueca formando las cama- 

ras para hacer que e l  cuerpo de la  plataforma f lo t e  en e l 

agua.

8e. -  Una estructura, d® plataforma según 

se reivindica en e l  punto 7 que comprende conexiones pare 

unir las vigas entre s í  sn relación  de tope an tomo de 

las  columnas mientras estas últimas y las  vigas están ®n 

posiciones flo tan tes.

92. -  Una estructura de plataforma según 

se reiv ind ica  en cualquiera de le s  puntos 1 a 8, caracteri­

zada por un taco in fla d le  dentro de la  columna o p ilo te  para 

soportar una columna de agua en e lla  para ayudar a hincar 

la  columna o p ilo te .

10fi. -  Una estructura de plataforma según 

se reiv indica an cualquiera de lo s  pontos 4 a 9, que com­

prenda medios para introducir flu idos a presión dentro ae 

los an illos  de sujeción de la  columna pora, forzar a lo s  

miamos e aplicarse con acción ds agarre apretada con la  

columna, y medios para Introducir flu ido a presión an a l
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dispositivo que su expanda yerticálmente, siendo operables 

dichos raedlos er. secuencia coordinada, de modo que mueven 

axilmente a las  columnas con relación  a l miembro de la 

plataforma.

I I 2. - Una estructura da plataforma según 

se reiv indica en e l punto 10, en la cual aa disponen me­

dios cuando loa a n illo s  de sujación están desinflados para

aplastar «1 d ispositivo  intermedio vertícalmante expanaibl».

120. - tina estructura de plataforma según 

se reiv ind ica  en lo s  puntos 2 a 11, en la  cu e l e l cuerpo 

de la  plataforma tiene la  forma d3 un lanchón para hincar 

p ilo tes  en forma de columna elevando e l lanchún por '-áci­

ma del agua, y en la  cual un tubo de alimentación de presión 

de f lú i l :  -'í extiende alrededor del lanchón junto a dichos 

p ilo tes  y se comunica con conexiones de manguera en les  

esquinas Sel lanchó:-, teniendo dicho tubo de alimentación 

conexiones de salida en cada p ilo te  para operar los meca­

nismos de gato.

ISs. -  una estructura de plataforma según 

ae reivindica en el punto 12, que comprenda mecanismos 

valvulares de control individuales conectados con la s  co- 

nexiones de salida y los mecanismos de gato para operarlos 

individualmente, y un meoanlsmo de control da válvula 

maestra consotado operativamente con dichos mecanismos va l­

vulares de control individual para operar a l mecanismo val­

vular de control Individual y a l mecanismo de gato a l uní­

sono.
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l®fl, -  Un mecanismo de gato accionado por 

presida de fin ido  pera su ampioo en le  estructura de pla­

taforma a-agón as reiv ind ica  en cualquiera da los  puntos 

anteriores que comprende un per da an illos  ña aojeoidn as- 

5 paciados que rodean e la  columna o p ilo te  y que tienen e le ­

mentos e lásticos expíinsibles Jigo le dentro a aplicación d© 

agarre con la  circunferencia de ¿icha columna o p ilo te  y 

medios para deslizar dichos a n illo s  uno hacia otro y nwp 

desde otro sobre dicha columna o p ilo te  cuando uno ü® Si­

lo ohos an illos  es desaplicado da a lia *

15^. - un. mecanismo da gato según se re iv in ­

dica 9xi e l punto 14, que comprenda un miembro de empuja 

expanaibla verticalmente entra los a n illo s  de sujeción 

para moverlos uno hacia otro o uno desda otro sobre la  

15 columna o p ilo ta  cuando uno de diches an illo s  as dase p i l ­

os do da © lia.

152. .  un mecanismo de gato según se r e i­

vindica en al punte 15, en e l onal e l miembro a# empuje 

v e r i l  calmante expansible está también accionado por pre- 

20 sien de flu ido .

172. _ un mecanismo de goto según se r e i­

vindica. en «1 punto 10, en e l cusí cada uno de los ani­

l lo s  de sujeción tiana un recubrimiento de canales anula­

ras r íg idos , y tubos elásticos ®n dichos canales que pue- 

25 den d ila tarse por la  presión de flu ido  para coger la  co­

lumna o p ilo te .

182. _ un mecanismo de gato según se re i-
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, ,2.pgJ S 4vindica en cualquiera de loe puntos 15 a 17, 

lo s  a n illo s  da sujeción tienen placas de empuje paraleles 

plenas entra las  cuales opera e l  miembro expenaIble ver­

t í  cálmente.

19^. -  tJn mecanismo Se gato según se r e i­

vindica en cualquiera de los puntos 15 a 18, en e l cual 

e l miembro vertIcalmente exprnsible incluye una p lu ra li­

dad de tobos espsnsiblea anulares dispuestos en relación 

superpuesta y places separadoras anulares placas y r í g i ­

das interpuestas entre dichos tubos.

£0e« -  Un mecanismo de gato según a# r e i­

vindica sn cualquiera de los puntos 14 a 19 que compren­

de un miembro mentado para movimiento v e r t ic a l  acor© la  

columna o p ilo te , y cogido por los an illos  de sujeción 

cuando estos están funcionando, para sujetar la  columna

0 p ilo te  © dicho miembro, teniendo dicho miembro un apo­

yo para lim ita r e l  movimiento ascendente del a n illo  supe­

r io r  de sujeción con relación a dicho miembro, y un apo­

yo para lim itar e l movimiento descendente del an illo  in­

fe r io r  de sujeción con relación  a dicho miembro.

21®. - Una estructura de plataforma según 

se reiv indica en cualquiera d# los puntos 1 a 13, para 

su empleo como hincadura de p ilo tes , en la  cual e l cuerpo 

ae la  plataforma y las partes conectadas con e l tienen

un peso su ficiente para hincar e l p i lo t e .

2£2. — Un método de montar la. estructura

de plataforma reivindicada en los puntos 5 a 13, que com-
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prende las operaciones 3® hacer flo ta r  un p ilo ta  tubular 

de extreme an a l agua, haca* flo ta r  las vigas de la  plata­

forma hori20ntalmanta , xeunix dichas vigas ®n posiciones 

xadialas en tomo de dicho p ilo te  flo ta n te , y conectar 

5 dichas vigas entre s i  en relaoión de extremo con extremo para 

enoerrax e l p ilo te .

23fi. - un método de e r ig ir  la  estructura de 

plataforma reivindicada en cualquiera de lo s  puntos 2 a 13 

que comprende flo ta r  e l cuerpo de la  plataforma s i  s it io  de 

10 montaje* proyectar lo s  p ilo te s  he ola ahajo a través fiel 

cuerpo para que se apliquen a l fondo del mar, operar lo s  

an illos  de sujeción para coger le s  superficies de los p ilo ­

tas y ap licar empuje elevador por presión de flu ido a l cuer­

po para levantarlo.

2_g 24c. - un método según se reiv ind ica  en el

punto 23, para lugares marinos u otros, que comprenden las  

operaciones do coger los p ilo tes  por aplioaclón circunfe­

rencial de fr ic c ió n  de los  an illo s  d* sujeción y elevar @1 

cuerpo de la  plataforma con relación  a dicho agarre en los 

20 p ilo tes , ap licar un agarre superior para mantener e l cuerpo 

y so ltar luego y elevar dicho primer agarre, y rep e t ir  di­

chas operaciones de agarre y elevación para subir dicho

cuerpo en movimiento interm itente.

252. -  Un método según se re iv ind ica  en e l

25 punto 24, que comprende repetir  la s  operaciones a# agarre 

y elevación sobre un solo p ilo te  para hincar les  p ilo tes
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26fi, - H  mato ¿o da quitar la  estructura

de plataforma montada por al método reivindicado «a lo s  

puntos 23 a 25, que comprenda agarrar la superfic ie  de 

5 un p ilo te  y ap licar la  fuerza elevadora por presión de 

flu ido  en movimiento Intermitente para re t ira r  e l p ilo ­

te como un todo del fondo del mar y subir e l p ilo te .

e l punto 26 que comprende ooger e l  p ilo tq^or le  aplioa- 

10 oión circunferencial de fr ic c ión , ap licar a l agarre

en e l p ilo te  una fuerza elevadora que tiene una reacción

hacia abajo sobre e l  cuerpo d# la  plataforma, tapar con 

un taco e l in ter io r del p ilo te  e introducir flu ido  a 

presión por debajo de dicho taco para, hacer que #1 f ln i-  

15 do de dentro del p ilo te  escape alrededor del borde in fe r io r  

Sel p ilo te  y ahueque e l lodo en que s i  p ilo to  esta empo­

trado.

que antecede, representado en «1 dibujo que se acompaña 

y con los fin es  que se han especificado»

Bata Memoria consta de cuarenta y seis 

hojas escritas por una sola cara.

272 . - un método según te re iv ind ica  en

282. - una estructura ce plataforma §ara

uso marítimo y te rres tre .

20 Tal y como se ha descrito en la  Memoria

Madrid, -  7 NOV. 1952
P. iu

A Ib

m f . 46  -



1/

" T I ' íío ; .. i i - 'TVI ' x . ry- ' l/Ti-AJi * 1 < x

¿O

i i

7r z - t g . j : .

,|H ¡

¿S-

—

____J..1____ [_)

P------P
H

73 ■
A e

jUl
ÍO\

inr

11

73

50

ÍZ V ¿ . 2 .

*,r.K , '
> V'.r ■

-



1

2'C0i 8 4

P. A.
AINar*t> de fi!.'íibufd





ao i i i '  l i j L i l i - PCIÍ\

J ^ td .9 . JÍO.

u J



POII'TER i,SCN bA VAPIAGAS. ROAiiRT ;;IA í X . i . :  ,.,ORG. I/V

P . A.



ROPRliT//mí a PC' 1' -iJrí I Jj IIiU j'-í o I/ 1



J



A ¿\rii.1 uryi tU. lili POn’TZH ¿ot: jJc
y » .p ^  

1A 1

p  ̂l • ri •
Alh^rf-5 ¡je Bzabura.
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