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Holanday pori
¥ UNA DISPOSICION DE CIRCUITO PARA SINCRONI-
Z4R Ul OSCILADOR A4 UNA ONDA PILOTO *.- ‘

La presenue invencidn se retiere a disposi-
ciones de circuito para la sineronizacidén de un oscilador
sobre una onda piloto en que una onda del oscilador y una
oseilacidn derivada de la onds piloto son aplieadas a una

5 etapa comparadora de rase cuya tensidn de salida controla
la frecuengla del oscilador.
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Tales disposiciones de circulte conaqidas
- para el control automdtico de Trrecuencia y de rase péseen
yarias propiedades tavorables.
dsf por ejemplo, la rrecuencia de osciladox
5 - es conmparativanente insensible g ruidos u otras seiiales de
: | interrerencia que estdn presentes en la onda piloto.

Adends la onda del oscilador permanece en
sincronismo son la onda de control, siempre gue la tendendia
de la variacidn de la irecuencia natural del oscilador gue
- 10 sé debe por ejemplo a variaciones de la tensidn de alimenta-—

¢idn, no sea excesivo.

S1i la frecuencia natural del oscilador présen-
tara la tendencia de variar muy poco, se produce una varig-
cidn de la fase relativa de la onda del oscilador y de la

15 ~onda piloto, dado gque una variacidén de la frecuencia natural
del oscilador involucra una variacidn de la tensidn de sali-

. da de la etapa comparadora de fase, compensando este varia-

cién de tensidn la variacidn de la frecuencia natural del
oscilador.

20 C 81 el oscilador es sulicientemente estable,
se producen solamente variaciones de fase pequefias eantre la
onda’ generada por el ogscilador y la onda piloto.

Sin embargo, existe otra causa para variacio=-

nes de rase, a saber, la variascidn de la irecuencia de la

25 onda piloto.
: ‘ §i var{a la frecuencia de la onda piloto, de-
veria variar también la frecuencia del oscilador, si debe

mantenerse el sincronisme, deé modo que la tensiln de salida




de la etapa comparadora de Zase debe adquirir un valor dis- ©
tinvo. '

Gonseépenteme:rce, las variaciones de :fre,éuen—
cia de Lla onda piloto; involucra variaciones de lg Trase re-

5 lativa entre la onda piloto;y la onda generada por el osci-
lador. :

Tales Variacidnes de rase pueden ser molestas,
per ejemplo en los. receptores de televisidn, donde lé Bincro=
ni%acién‘de la desviacidn de Lfnea para el haz de'tubos.de

10 rayos catédieos se erectda por medio de uwua disposicidn de
circuito de control autométicd de Irecuencia y de fase. si
en este caso la frrecueucia de la seﬁal de sincronizacidn,

y cousecuenteumente la rase entre esta sefial y la onda degvi-
adora de linea Var{a, se produce uwn desplazamiento en direo-

A, cidn horizontal de la imdgen proyectada sobre la péntaxla'
del tubo de rayos catddicos.

La presente invencidn tilene por objeto elimi-
nar el desplazamiento de Iase entre la onda pileto y la onda
del oscilador, al producirse variaciones de frecuencia de

20 la onda piloto.

La disposicidn de circuito de scuerdo con la
presente invencidn, presenta la caracterfstica de que la on- [
da generada por el oscilador es aplicada a la etapa compara-
dora de tase a través de una red que produce un desplazamien

25 to de Tase de la onda generada por el oscilador al variar la
tfrecuencia de la onda piloto, compensando éste desplazamien—
to de tase el desplazemlento de fase entre la onda piloto y é

la onda generada por el oscilador.




81, en uhé disposicidn de circuito, de acuer—
do con la presente invencidén varia la Trecuencia deylakcnda
piloto variard tembién la frecuencia del oscilador sustra=—
yendo la red provista en el ecircuito de alimentacidn de 1la
etapa comparadora de rase un desplazamiento de rase del des—
plazaniento de fase gue debe ser producido por la etapa com=-
paradora de Tase en ausencia de la red.

A fin de gue la presente invencidn pueda ser
realizada fdcilmente, la misma se descriviré& a continuacidn
mgs devalladamente con referencia a los dibujos que se acom-
pafien, dados a titulo de ejemplo que representan una reali-
zacidn de la disposicidn de cirecuito de acuerdo con la pre-
sente invencidn, y en los gue:

la figura 1 es un diagrama esguemdtico de una
disposicidn de circuito de_acuerdo con la presente inveoncidn
‘eon referencla al cual se explicard el principio del invento.

La figura 2 es un diasrama esquemético de una
realizacidn de la disposicidn de circuito de acuerdo con la
presente invencidn gue estd mostrads mis detalladamente en
lag figura 3.

La figura 4 ilustras una pluralidad de tensio-
nes en funcidin del tiempo, gue se producen en la disposicidn
de circuito ilustrada en la Figura 3 y finalmente,

La figura 5 ilustra el desplazamiento de la
trams sobre el tubo de imdzen de un receptor de televisidm
en funcidn de la Trecuencia de los impulsos sincronizadores
de linea, para dos receptores de t.levisidn uno de los cua-

les conprende una disposicidn de cirecuito ilustrada en la



figura 3.

1eo

En la disposicidn de circuito esquenmd

ilustrada en la figura 1 el oscilador diente de §i§§¥§;d§
1lfnea 1, de un receptor de televisidn (no mostrado) debe
ser gincronizado coxn los_impﬁi%gs;sinerénizadores de 1f{nea
a. B

Para este fin la sefial sincronizadora de 1f-
nea 2 es aplicada a una etapa comparadora ds fase 3.

Adeuds, por intermedio de un circuito que
couprende una red 4, una onda gue proviene del oscilador
diente de sierra de linea es aplicado a la etapa comparadora
de fase.

* La tensidn de selida de la etapa couparadora
»de fase que, pueds ser de disafie conocido, es aplicada como
tensidn de control al oscilador diente de sierra de 1{nea 1,
tal como se indica con la referencia 5.

' : ‘ Si en esta disposicidn de circuito, en ausen-
cia de la red 4, la frecuencia fundamental de los impulsos
sincronizadores de linea varfa de £ a £  + A £, la fre-
cuancia del oscilador diente de sierra de 1lfnea 1, también
variarfa de £ a £ - /\ £, si debe mantenerse el sincro-
0 -0 - "8

nismo.

~ EBsto se efectida provocando una variacidn de
la tensidn de control aplicadé por la etapa comparadora de
fase 3, en un grado tal gque corrésponde a la variacidn de
fase é;ff donde'f representa la diferencia de fase inicial
entre la oscilacidn fundamental de los impulsos de sincro-
nizacidn 2 y la oscilucidn fundamental del oscilador diente

de sierra de linea 1, para una frecuencia Ty



61 1-2

Sin embargo, la onda dedl oscilador l, es gpli
cada nuevamente a la etapa eomparaaora de tame 3 a traVes de
la red 4.

Bsta red, que, tal come se ilustra en la fi-
gura puede consistir de un filtro passbajos que ‘comprende
una bobina serie y ua ez pacltor en derivacidén, transmite 233
lamente la onda de frecuencia fundamental del- 0301lador o
diente de sierra de lfnea 1. Porlejemplo, si sé derivara
una tensién diente de sierva o una tensién en rorma de im-
pulsos del referido oscilador:-se pfoduéiria una tensidn
substancialmente senoidal sobre los bornes de saliéa de la
red, correspondiendo la frecuencia de esta tensidn sencidal.
& la Ifrecuencia fundamental de lu tensidn derivada. '

Inicialmente, una tensidn con una frecuencia
’b ¥ una fase determinada‘f’o es derivada consécuenteﬁente
de los terminales de salida de la referida red.

§in embargo si la trecuencia del oscilador 1
varfa de £, a8 £ +-é§‘f aparece sobre los termlnales de sa-
lida de La red, una tensidn con una frecuencia de f +~£&_f
y ademas, con un dngulo de rase distlntto‘f dado que una
variacidn de frecuencia involuera también un desplazamiento
de fase.

Si este desplazemiento de fase‘fi - f’o 8
produce en la direccidn correcta y es exactaumente igual al
desplazamiento de tase necesario ggk“F de la etapa compara-
dora de fase, la variacidn de la frecuencia del oscilador
diente de sierra 1, que se produce al modificarse la tre-

cuencia de los impulsos de sincronizacidn, se producird sin
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- involucray vn desplasasnicntc de fage cualguiera.

P

5i el desplazamientc de fase ‘Pl - LPO &8
menor gue el dngulo de fuse necesurio é§_4> gquedard un
desplezaniento de fase determin.do entre lag onfa piloto y la

5 onda del oscilador, y si %)l —»\Po es densgisdo gzrande, el
desplazamiento de Lfase final es dc¢ signo ojuesto ¢on regpec—
to al desplazamiento de Tase producido en ausencia de la
red 4.

En ia dlsposicidn de cireuito mostrada esque-

. 16 métiéamente en. la daguras 2,Alos impulsos de sincronizacidn

€ no son aplicados directumente al dispositivo comparador
de Fase 7, sino gue pasan previamente a través de un cir-
cuito LC gue lleva la referencla Ki.
De los impulsos de sincronizacidn entrantes
15 con una frecuencia nominal £, es derivads una tensin se-
noidal Vl por media del ecircuito Ki. Para simplificar se
supondrd gue la referida tensién senocidal estd en fase con
las sefiales de sincronizacidn para la freecuencia fo.
La tensidn senoidal Vv, es aplicada & la etapa
20 comparadora de fase T, donde la fase es delerminalia con res-—
pecto e una segunda tensidn gue se mencionard més adelante.
La tensién de control Vy generada sobre la
salids de laebtapa 7 es aplicada al oscilador diente de sie-

rra de linea 8 yue produce una tensidn diente de siekra de

25

le forma indicada con la referencia 9. Debe mencilonarse

gue una tensidn de impulsos 10 se presenta ademéds durante
el retorno de la tensidn diente de sierra 9.

Esta tensidn diente de sisrra es aplicada al




dispositivo 11 que comprende una vilvula cuyo cireuito de
salida comprende la bowkina desvia&ora para la exvloraoion
de 1{nea del hLaz electrdnico del tubo de rayos catédiccs del

i

receptor de televisidn.

En esta oobina es producida una corriente
diente de sierra y una tensidn en rorma de impulsos se pro-
duce sobre la bobina durante el retorno de esta corriente.

La tensidn de impulsos derivada de la re¥e-
rids bobina y designada ‘econ 12 es aplicads a un segundo cir-
cuito LC indicado con Kz. '

De este oircuito K, es derivada una tensidn
genoidal B2 que es gplicada a la etapa comparsdora de fase T.

En combinacidn con el hecho de que muchos de
©- los disPogitivos comparsdiores de iase convencionales tienen -
la sensibilided méxima 81 existe una diferencia de fase de
aproximadamente 90° e¢ntre las dos tensiones aplicadas a los
mismos, se supone que, para la frecuencia nominal fo la ten-
sidn v, estd atrasada en 90° con respecto a la tensidn de
impulso 12. ’

$i la frecuencia de log impulsos de sincroni-
zacidn 6 varia en f afyslf es mayor que f se produce
una variacidn de iase‘f 1 entre dichos 1mpulsos ¥y la tensioén
Yl siendo‘f 1 positivo.

En este caso, ge produce también un desplaza=-
miento de fase en el circuito Ké de una maners tal que,
cuando la trecuencia f es mayor que ¥  la tensidn V, queda
atrasada ahora -en $0° +»f)2 con respecto a la tensidn de im-

pulsos 12, siendo ¥ 2 también positivo.
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El disposivivo ocomparador de Tase suministra .

una tensidn de control ¥ que depende de la diferencia de fase

entre lLas tensiones senoidales vl y V2 ditrerencia de rase
esta que es represeptada por 90° *“f 37 en la cual {7 3
tambidn es‘positivo si £ es mayor que I .

' La diferencia de rage ¥ 4 entre los impuisos
de sincronizacién 6 y los impuléos de revorno l2, es enton-

ces

¢ o=, + (90° + 7 5)

f,= 11 ""027 +

cuando la dependencia de frecuencia de estos dngulos én ra-—
se es elegida de modo tal que pricticauente queda satisiecha

la relacidn

LPJ-+ 1,2 -&'f3 = 0

substancislmente 10 se producird desplazamiento de Tase al-
guno entre los impulsos de sincronizacidn 6 y los impulsos
de retorno 12, de modo que las variaciones de Ifrecuencia de
la sefial de sincronizacidn no causardn un desplazamiento de
la imégen proyectada sobre ls pantalla del tubo de imdgen
del receptor de televisidn.

En general,'f 1 ¥ ‘P o MO dependen lineal—
nente de la frecuencia de modo que sers posible eVitar com—~
pletamente el desplazamiento de imdgenes solamente dentro
de un intervalo de Irecuencia determinado. '

De la ecuacidn derivada anteriormente, que
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‘mente con la frecuencia el valor de la calidad de cirecuito

w 1 = 2T fo representando fo la frecuencia natu-—

puede escribirse tambidn: 2106 l

£ =1ty =1,

gigue ademés que la variacidn de la fase en iunclén de la
frecuencla con el circuito Ké deberia ser mayor que gan el
circuite Kl’ en otras palabras gue la selectividad o La ea- .
lidad del circuito K2 deberfa ser superior gue la cali&ad
del circuite K_L. :

Dado que el dngule de tase f73'Varia lineal=-

de los dos circuitos, para una variacidn de frecuencia de-
terminada con la cual es justamente evitado un desplazamien="
to de la imigen, es determinado por la exigencia que la i~
terencia de fase‘f 2 ‘F 1 deverie variar substancialmente
eon cardcter lineal con la frecuencias '

Cuanto mayoxr es la diferencia'de frécuencia
£§~ f para la cual debe comprensarse el.desplazamiento‘dé-
la imdgen, tanto inferior debe ser la calidad del circuito
gque puede emplearse.

v Pare una variacién de frecuencia de 2% en un !
tipo particular 'de un dispositivo comparador de Tase, se en- ;

era aproximsdamen—

contré que el desplazamiento de fase ‘f‘B
te 7° ¥ que entonces la calidad de circuito del circuite Ki

deber{a ser aproximadamente 6,5 y la del K, deber{a ser

igual aproximadasmente a 10Q.
la calidad § de un circuito astk’o RC donde

bt lC - . 7 ’76:1




dades del misno 31stema. .
Un diagrama esguemitico nds de?allaao &E una

forma de resligacidn de la dlSpOBlClon demcircuito de acuerw

do con la presente invencidn estd nlastrada eﬂ la 12

Una sefial de folevisidn detectada ‘14 ¢és apl£~

¥

eada con polaridsd positiva de los impulsos de sinoreniza-

cidn a través de los boimes de eatrada 13, capagitor lb y

resistores 16 y 17, a la grilla de conando de la’ parts pen= =

todo de una vdlvula 18, siendo separada la sefial &e;ainere~

nizaecidn de la scflal de sincronizacidén de la sefial e imégen

de manera conocida, de modo que en la parte de pentodo cire

cula corriente solamente durante la ocurrencia de los impul—

g0s de sineronizacidn.

Dado gue la sefial de sincronizacidn compren-

de no solamente los impulsos de lfnea sino takbién los im-

pulgos de Tiltraje v los impulsos de cuadro, de los cuales

los Jltimos son intevrumpidos con el doble de la Trecuencia

de lfnea, deberfan seleccionarse los impulsos sincronizado-

res de lfnea.

Para este in se provee en el circuito enddi-
co de la parte pentodo de la vdlvula 18 una red de diferen-
ciacidn gque comprende un capacitor 19 y una vobing 20.

La mescla de los impulsos diterenciadog és
trensmitida, por medio de una bobine 21 acoplada tuertemente
a la bobina 20, a la grilla de control de la parte triodo de

la vdlvula 18. DPara este fin, la Dbobina 21 estd conectada

3 -1l - - : -\;'fg




en serie con un capacitor 23 y el resistor 24 incluido en-

el circuito de la grilla de comando de ia parte triﬁao, v
ademds esti conectada a la bobina 25 que se describird mds
abajo. , : :

La mezecla de los impulsos diferenciasdos que

controla, por intermedio de los resistores 24 y 26, la par-

te triodo de la vdlvula 18, tiexe una polaridad tal queielx

potencial de la grilia de comando es aumentado en instantes

que coinciden con los zlancos delanteros de los impulsos de

sincronizacidn de 1fnea y, ademds, en instantes gue coinci-

den con los ilancos delanteros de los impulsos de filtreje

y con los flancos posiveriores de las interrupciones de los

impulsos de cuadro y, ademds, con los Ilancos delanteros de

‘los jimpulsos de cuadro.

Cughdo empleza a circular corviente a través

del triodo en todos eistos instantes, el circuilte Ki que en

este caso estd provisto en el eircuito anddico del triodo ¥y

gue consiste de la conexidn serie de una bobina 2¢ y los ca-

pacitores 28 y 29, es euscitado abruptamente durante un nidme—

ro de los instantes deseados, pero tambidn durante un_ndme-

ro de ‘inatantes indeseables, de modo gue sobre este clrcui-

to no es generada una tensidn senocidal pura.

Con el Tin de impedir tal excitacidn sbrupta

incorrecta del circuito, la tensidén generada sobre la bobina

27 como consecuencia del scoplamiento a la bobina 25, es

aplicada nuevanmente al circuito de la grille de comando de

la parte triodo.
4 Luego la mezcla de impulsos diferenciales es

- 12 =
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superpueste sobre la tensidn del circuito, de modo que la

tensidn de la srilla de comando yue es detectada en sus cres-
tas eomo resultado de la accidn del espacio de grilla de
triodo Jjuntamsnte coh los resistores 26 y 24 y el capascitor
23, adquiere justawente el valor ufximo deseado en los ine-
tantes que corresponden z los flancos delanteros de los im—
pulsos de sineronizacidn de linea y adquiére su valor minime
que esté ubicado fuera del punto de corte del triodo en lds
instuntes indeseables con sl resultado de gue uns onda se-
noidal Vl con la frecuencia de lines se produce sobre el
circuito K, que consiste de los elementos 27, 28 y 29.

Le figura 4a muestra la variacidn de la sefial
de televisidn 14 trazada en *uncidn del tiempo, ilustrando
la figura 4b, la tensidn senoidal Ve

aguells parte de la tensidn vV, @e ae produ=-
ce por medio del capacitor 29, es aplicada a través del re-
sistor de escaps 30 a la tercers grillas de 1ia ebtapa coumpa-
radora de fase 31 gque actda como Gebector mezclador ¥y gque
forma parte de la etapa comparadora de fsse, gue comprende
adends una red integradora constituida por la conexidn para-
lels de tres ramales uno de los cuales 1ncluye un capacitor
32, el segundo de los cuales coxprende un resistor 33 mien—
tras yue el tercero comprende la conexidn serie de un resis-
tor 34 y un ocavacitor 35.

Esta red estd provista en el cireuito anddi-
co de la vélvula 31. Por medio del potencidmetro que com~
prende los resistores 36, 37 y 38, del cual es derivada tam-

vién la tensidn para las tres grillas pantallas de la vdlvula,

-21l3 -
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el cdtodo de la vilvula 31, que estd conectado ademfs a una”

masa a trav€s de un capscitor 39, es polsrizado positiva-

mente cdn respecto a la tercera y quinta grillas.

v La primers grilla estf conectada eléetrica-
mente al cftodo con el fin de producir una corriente eatd-
dica méxima en la vilvula para gue estz dltima, si las
otras grillas de comando presentan taubién los potenciales
corrector deje pasar la corriente de saturacidn.

Le tensidn Ge control suministrada por la
etapa conparadora de fase, és zenerada sovre la red mencio-~
nada en el eircuito anddico de la vélvulae 31 y es aplicada
por medio de los resistores 40, 41 a la grilla de comendo
de une de las partes tricdo de la vilvula 42.

Ambos triodos de esta vdlvula forman parte
de una disposicidn de circuito multivibradora conocida, de
modo que no es necesario explicar el funcionamiento de esie
circuito.

Sin ewbargo deberfa mencionarse que la fre-
cuencia del circulito multivibrador es determinada, entre
otras, por el valor de la tensidn de control aplicada al
mismos.

En el cireuito de salida del multivibradoxr
se produce una tensidn diente de sierra, y ademfs, durante
el retorno, estd presente una tensidn de impulsos. ¥sta
tensidn diente de sierra de Forma conoccides, designade con
la referencia 43, e¢s aplicada a través de un cupacitor 44 y
un resistor 45 a la grilla d
lida de linea 46.

¢ comando de la védlvula de sa—
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El cireuito de salida de esta vdlvula comp

Qe-lafconexiénfserie de un devanadc de trausformadcf 41 y
&e un eapacitor 48. Una derivacidn sobre este devanado estd
conecta@a al cdtodo de un diode 49, cuyo énodo estd: canecta-
do al polo posit1Vo de la fuente de ten51on anddica.

En: esta disposicidén de circuite, tanbidn co-
,gocida; el capacitor es cargado g una tensiﬁn;que correspon-
de substancialuente a la sume de la tensidn de alimentacidn
anddica y la tensidh generada sobre la parte inferior del
devanado 47 durante la perte ascendeante de la corriente dien-
te de sierfa, :
Las bobinas desviadoras del tubo ‘de rayos ca-
tddicos de un receptor de televisidn estin conectados a un

devanado secundario 50.

Una tensidn pulsante V4 ©8 derivada del de~

vanado secundario %2, un extremo del cual ests conectado a

masa, estando ilustrada esta tensidn Vi4 también en la ri-
gure 4c¢.

§i la corriente desviadora diente de slierra,
que pasa por la bobina %1, tliene la frecuencia y rase correc-
ta la iniciacidn del periodo de retorno coinecide Justamente
con el FTlanco delantero de un impulso de sineronizacidn, tal
como puede observarse en la figurs 4a.

Ls tensién V14
cuya tesistencia interna es muy baja, excita abrRplanente
el eircuito,xé qﬁéﬁéomprende una 5obina 53 y un excitador

que proviene de una fuente

54.

Del capacitor %4 es derivada la tensidén menoi-
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~rriente anddica puede circular solamente en aguelles instan-

dal V, que estd atrasada en exactamente 90° con respecto
a la Trecuencia nouminal, tensidn dsta yue és aplicada a la
gquinta grilla de la vilvula 31. Bsta teusidn v, estd ilus=-
trada en la fizura 4d.

Debido al ajuste de la vdalvula 31, la co-

tes durante los cusles, Llos semiciclos positivos de las ten-
siones Vl y'Vz gquedan superpresios.

‘ Esta corriente estva ilustrada en la figura
4¢. La intensidsd de la corviente nodepende substancial-—
mente de los valores monenteneos de las bTensiones Vl ¥y V2
pero, de lg durscidn del periodo de tiempoc durante el cual
puede circuiar corrienie es debterminads por la fuse relaw-
tiva de las vensilonss V"y Voo

asf la red integradora en el circuito anddi-
co de la vilvula 31 suministra una tensidn de consrol cuyo
valor tauubién es determinado por la relacidn de fase de las
tensiones Vl ¥y V2.

) Pars eampletar deberia mencionarse que por
razones de siwpliticaciln, las %ensiones y oorriéntes gue
estdn ilustradas en la figura 4, han sido trazzdas para un
estado durante el cuul el dngulo de iase 3 es igudl a O.

Adends deberfa mencionarse gue, en la dispo-
sicidn de cireuito ilustbrads en la Tigura 3 la calidad del
¢circuito Ki puede controlarse simpleunente nedim te la selec—
cidn del valor del resistor 30. En el circuito K, esto pue-
de efectuarse, por ejenplo, conectando uﬁ resimtor en para-
lelo con el capacitor 34.
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Ly flgura 5 ilustra dos curvas que indican
la relacidn gue existe entre la frecuencis de los impulsos
sincronizadores de linea, gue estd tramada horizontalmente
en Ko/sec., y el desplazamienso de la imdgen de una valvula
de imagen, estando expresado el desplazamiento en por cien-
tos del ancno de la imdgen.

' La curva & corresponde a un recepror de tele-
visida diseﬁado para una frecuencia de sincronizacidn de

. 1{nea mdxina de 15.62% ke/sec., y en que no se emplea la
>d18posieién de civeuito de acuerdo con la presente iavencidn.

| La curva b se rerierga un receptor similar, '
en el cual se utilfize la,aisposicién de circuito mostrada

#zen la Tigura 3.

Tal como puede observarse -en la Yiguras subs-
tancialmente no se prodéuce aes;iazam¢enno alguno con la cure -
va E»si la fvecuencia varf{a entre 15,2 y 16,0 kc/sec. -
. ' La presente soliditud, que corresponde a la
presentada en Holsnda con fecha & de loviembre de 1.951,

'bajo el ﬁﬁmero 165.176, se acoge a los benericios del arti-

culo 51 del vigente Estatuto-Ley sobre Propiedad Industrisl.

- §OTA -

Los .puntos de invencidn propla y nueva que
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se‘preSentan para que gean objeto de la présente solicitud
de Patente de Invencidn en Espaﬁa; por VEINTE aiios, son
los siguientes: '
| ' 1¢.~ Disposicidn de circuito para la sincro-
nizacldn de un oscilador sobre uns onda piloto, en gue una
onds geaserada por el oscilador y wna osciladhdén derivada de
la onda piloto son aplicadas a una etapa couparadora de Ia-
se cuya tensidn de salida controla la irecuencia del osci=
lador, caracterizads por el néchc de gque 13 onda deriveda
del oscilador es aplicada a la etapa compargdora de fase,
a través de una‘red, gue, al variar la Irecuencia de la ondé
piloto produce un desplazamiento de fase de la onda deriva-
da del oscilacor, compensando dicho desplazamiento de tase
al desplazamisnto de fase gue se produce entre la onda pilf
to y la onda del oscilador.

2e.~ Disposicidn de circulto de acuerdo
con la reivindicacidn 18, con la particularidad ée gue lea
onda piloto es aplicada a la etapa comparadora de fase a tra
vés de una segunda red, gue, al variszr la frecuencia Ge la
onda piloto produce un desplazamiento de Iase de la onda
piloto, siendo este desplagamiento de fase uenor gue el des-—
plazamniento de rase produdido por la red a travds de la cual
la onde derivada del oscilzdor es aplicada g la etapa‘com~
paradora de Iase.

38.- Una disposicién de circuito para sincro-
nizar un oscilador a una onda piloto.

Tal y como se ha descrito en la Hemoria gque

antecede, representado en los dibujos que se acompsallan ¥
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para los fines gue se han especiricado.
La anterior Memoris consta de diecioche hojas

v la presente escritas a ndquina por ung sola de sus caras.
Nadrid, = ZNOV, 1052
5 P.ae" ,&.

Elzabure”
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