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"DISPOSICICH DE CIRCUITO PARA SINCRONIZAR UN
" 0SCILADOR 4 Ui OSCILACION DE CONTRGLM,
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la presents invencidén se refisre & une dig-
posioidn ds circulto para 1a singranlzaoiﬁn ds un osoclile-
dor scbre une oscilacidn de control, siendo aplicada uns
oscllacidn dsrivada de leo oscilacidn de control, por in-

5 termedio de un olrcuits de alimentacidn, & une stape com-
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retenido el sincroniemo, dado que une variacldn ds la fre-

2/06

paradora de fase, en la cuel le fase de esta oscilacidn
derivada es comparada con ia fese de una oscilacién deri-
vads del sscilsdor, controlande la tensidn de sallda de
la etapa couperadors de i&sa le frecuencia del ogciledor
v siendo srlicada le oscilscién loos, por medic de un se-
gundo circuite de alimentacidn, & un dispositive goberme-
do por la oscilacién local;

Taleg diasposicionss de circuito conocidas
pare sl control autoﬁético de frecuenclie y de fase posesn
varias prepledsdes venxajasaa;

4sf{, por ajemplo, la freouencia natural
del oscilador es comperativemante insensible & la pressn-
cla de rulidos n otras interferencias en la oeclilacién de
cantrel;

Adends, la oscilacidn local permanece &n
sinecroniame con la oscilacidn de control, siempre que no
existe uns tendsncia indsbida de la frecuencia natural
del osollador para variar como resultadc de, por ejemplo,
varisciones de la tensidén de alimentscidn, varimciones
de tampsratore ¢ en @l goblsrno de valores de la megnitud
de uno o mfs elementos e de mna tensidn de funcionamiento
del osoiladcr;

81 1s freomencia naturel del oscilador po-

@8e una tendencis de variar por cualquliers de las causas

menoicnadas enteriormente, 18 fage relativa de l= oaclle-

0ién loocal y de la coscilacidén de contrel es verlada sl es
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cuencle natural del oscilador resulta en una variacién de

la tensidn de sslida de8 la etapa comparadora de fase, varia-

“oifn éste en tensifn que compensa la variscién de la fre-

ocuenciae naturel del oscllador,

otra osusa del desplazamiento de fase que
ae produce sntre la osollaocidn ds controel vy la cscilacidn
local es la variecidn de la frecuencia ds la oscilacidn de
oﬁnirol;

Si 8l sinocronismo &s retenido en este caso,
la tensién de control, provista por la etapse comparadoia
de fase, también varfe,

Tales desplazamlsentes de fase pueden tener
consecusncias indessables,

Bsto se nota, por ejemple, en receptores deé
talevisién en los cuales le eincronizacidn de la desviacifn
horizontal del haz del tubs de Yayos catdilcos se efectia
cople eyuda dé nna disposicidn de cirenito de control auto-
ndtico de frecusncla y de fase del tipo descrito, 81 varia
1a fase relative entre la corrientse o tensién de desviacién
y la sefial ds sincronizaecién, se prcduce un desplszemiento
horizontal de la imegen trazada sobre la pantalls del tubo
de rayos eatéﬁicoé.

®1 cbjsto de la pressnte invenocidn consiste
en dlsminvir le variacidén de fase entrs la oscilacidn de
control y la oscilacidén generada en el dispesitivo contro-
ledo por el oscilador, &l variar la frecuencia natnral del

oscilsdor, o 8i varias lu freonsnclia de la oscilacidn de

-5-
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ija disposicifn de circuito de aousrdo con
la prsagaents invéncién presanta le caracter{gtica de gue
por lo menss perte de la tensién de salida de la etape
5 comperadora de fasa es tembién apliceda, como tengifn de
control, & nua red desplezadora de fase, que estd incluf~
de en uno de los refsridos clronitos de alimentacién y
que presenta un desplezamlsnto de fage gue varfe con la
tensién de contrnl;

10 l1a presente invencidn ss basa en el rsco-

nocimisnto el hecho de gue, i se produce une variaeldn

de la fase, l& tensién de sallda de la eteps comparado-
re de fose constituye uns medida de la magnitud del des-
plazamniento de fase compansador.

15 4 fin de gne ls pressnte invencidn pueds

ger 1levada fdoilmente a la préctica, la misma 8e descri-

. bird & continuacidn mds detallademsente con relerencis &
los dibujes gue se acompeilan, dados & ti{tulo de ejemplo ¥
en los ocugles:

20 jes figuras 1 y 2 son diasgremss esquend ti-
cos de algnnes realizaciones de la dispogicién de cir-
onito de acuerdo con la prasente iﬂvencién;

js figure 3 esg ui dlagrema de circuito de
ane reslizmoién de la disposiocidn de circuitic de la figura
g5 2, ouyo funcionsmiento serd explicade con referenocia &

. © e figura 4,

gade une ce lea disposiclones &s cireuvito

-4 -
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mostrades sn les figuras 1 y &, comprende un sscllador i,
une etapa comparadora de fase 2, ul disposgitivo 3 contro-
lsdo por 61 oscileder local § un miembro ds coutrcl de
fracuencia 4 del osclledex, .

Una ogcilacidn der ivada del sacilador es
gpllcads, en embas figuras, pcT medlio de un csnductor §

& 1la etapa comparzdora de fase 2, ouye tensidén de sglida
@s splicada a través del conduetor 6 al osciladox 1;

En 1a figure 1, la oscilacién ds control
es aplicada & través de un circuito de alimentacién 7, ¢ue
incluye une red desplezedora de fose 8 & le etepa compe-
radors de fase é. |

12 oscllacidn local es eplicada & travéds de
un segnnie cirouito de elimentseidn 9 £l digpositive con-
trolade 3. '

1a tensidn de salida de le etapa compara-
dors de fase 2, 6, tal como fuera sl casc, parte de la
tensidn de sslida de esta stupa es apllcads & través de
an conductor 10 nuevamente & la red desplazadore de fase
B.

Bl desplezamiento de fass da asta red es
controiade por la tensidn de control epliceda & través del
csnductor 10O.

pales redes desplazadoras de fase, ¢ue &3
varieble con la tenglén de contrel, ya son oconocides en
18 téconlca. Bllas puedsn comprender, por &jsnpic, DN tuba

de reamctancis en sl ovel le magnitud de la reactancia oa

- 5 -
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una funcidn de una tensidén de control gne 6s aplicades &
le grille de comando dsl tube, Ademds, y tal como 86 @x-
plicard més ebajo, puede emplesrse un vibrader con dos
posicivnes de equilibriu;

i no exigte une red 8 y si varfa la fre-
onencie de lu oscilecidn de control ¢ la frecuencla natural
del oegciledor, se produce un degplazamientoc 4e le fase &én~
tre 1la sscilecién de control y le oscilaciénlooal, 8i es
mantenido el sincrcniamn; como resultado de la variscién
on la tensidn de sellide de la etapa oomparadors de fase.
Gonsecusntements, la referida teunsidn de sslida constitu-
ye une medida de la varimolén ds fese que se pro&uoa;

Cuendo se emples una red B, gue es contro-
lads por ests tenaién de sallida, se prcduce une variacifn
de fege de la oscilacidn de control, gue oompensa comple~
temsnte, o en forma substenocilalmente completa, el desple-
zemliento de fase qus se prodncir{a de oira menera entre l&
cscilaolén d8 control y la sscilacidn looal;

Bn le disposicidn ds circuito mosirado en
le figura 2, &l circulto de alimentacién 7 para le osci-
1ecidn de contrel no incluye une red, pero tel red (11)
eatd inclufda sn el segundo circulto de slimentacidn 9
gue estd provisto entre el oscilafor 1 y el dispositive
controlado a;

isa red deaplezsdora de fmee 11 es contro-

lada por la tengidn de salida de la etapa comparadora de

fege, 0 por unz parte de 2ste tensién de salida, tensidn

-6 =
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éate que es aplicsds a l= red 11 por intermedio de mn
condpotor 12. -

Si, en de la red 11, ss prodnce uns varie-
eidn de le fase entre le oscilacién de contral v la Cg-
cilacidn looel, se prodnce l& misms variaclén de fose en-
tre le oscilacién de control y le oscilacidén genersda en
el dispogitivo 3, 2i se supone, por razones de simplifi-

ozcifn, que no existen elementos desplazsdores de fese en

Ia tensién de sallda deé la etapas compora-
dora ds fase 2 es uns medlda d8 la refsrida variacidn de
fase. Con el empleo de esta tensidn, es producids shora
en la red 11 une variacidn de fese tal que l& variacidn
s fase inibial o3 compensada casl complatamente, © ¢om-
plotamante;

Tel ccmo sur¥ge de lo explicade antericr-
mente, la primers diferencile entre lesg 8isposiciones de
elrouite llustradas en lss fignras 1 y 2 es que, si bien
en log dos clreuitos le feage relative sntre le cseila-
clén de control vy la oscilacién fel dispositive 3 perma-
neoa ccunstants, ¢ substencislmente conatantes, an el cir-
culto ilustrado #n lg figura 1 la fese relative enire la
oscilaeidn de contrel y la oscillmeidén local también perms-
nece substenclalmente constante, lo que no 6z el caso en
ls disposicidn de cilrcuito de l& figura 2, en gue la varia-
oidn ocorrectora de fase es producide despuds del oscilador,

Ia otre difsrencis antrs ambos circunitos es

- 7 -
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que sn el circuito de la figura 1 el control se efectie
heole atrds en el sentido eldotrioo, mientras que eén el
cireulto de la figura 2 el control se sfectde hacla ede-
lante; ,

por 1e tanto, la disposicidén de circulto
de la fignura 1 serd, gereralmente, més orftica en lo que
g1 dimensionamiento de sua elementos ge rafiere, dade @ue
en uns digposicién de circuite de esta natorsleza puede
extiatir lz posibilidsd ds une ineztabilidad como couse-
cnencia de uns realimentacidn, Zsto no ocurre an la dis-
posicién de ciremito de la figura 2. |

Bn las dos disposiciones de clrouito, -3 8
18 easilacidn de control tiene une frecusncia constents,
1e veriacidén correotors de fase pusde &jusiarse de menera
tal gque si veria la frecusncia natural dsl oscilador i,
iniependisntemente del hecho si este se debe al funciona-
misnto del regulador ds frecuencis 4 o 1& ocurrencia de
varicciones de tsmperatura © de la tensidn de alimenta-
0ién, swbstanclalmente no se produce uue varizcidén de fa-
ag antre le ogoilacidn de control ¥ la ogailacidn provie-
ta por el disposliivo Se

Por otre parte, tembidn es posible ajustar
16 variscidn corractora de fase de modo tal que, pare une
frecunencla naturel constants del ogcilaedor perc uns fre-
cuencia ver isble de la oscilacién ds contrel, no ge pro-
dnoe svbstencialmente uvns verigcién de lam fase entre le

oacilaoidn de control ¥y la oscllacién gensrada yor sl

-8-
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dispositive 3,
sin embargo, come regles, la tensidn de
) control gue rssulta necesaris pars conpenga? la iériaw
cidn de fase gue se debe & la variaoidn de la frecusn~
B cla neitural del osocilador es ligersmente disgtinta de 1s
que =8 necezite para compensar le variscidén dw fese que
8e dsbe & lié variscifn de le frecusncis de l& cacilacidn
- A de¢ controdi, ds mode que pare cada une de les d0s cascs
serd neceseria uns parte distinta de la tensién de sali-
10 da ds la atap& comparedors de fuse 2.
| Bsta diferencia se debe &1 hacho de que,
gl varfis 1l frscusncia natural del oscilador, sl mismo,
a pessr de esta véri&cién, ez objizado a segulr dscilan~
do con la frecusncia inicial, 48 mods gue le darscidén
15 dsl pericdo de la cscilaeidn genarada mno varis, misntras
que si varis la freonencia ds le oscilacidén de control
var{e la frecusncias del oscilader y por le tante, vards
tambidp le curacidn del periodec de le oscilaocidn ge-

nerads,
20 ls disposicidn de circulto mostrada en

le figura 3, ca&prsnﬂe cinco vélvulas ds descergs, 13,
14, 15, 16 y 17. '
B tubo 19 forma parte de la etapa com-

raradore ds fage que g similar al dilspositivo 2 1lus-

25 trgdo en le figura 2,
Tos tubos 14 y 15, ous estdn conactados

come wn mnltivibrador, constitinyen sl oscilador 1 de la

-9-
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figura 2, estande jnelufdes los tubos 16 y 17 en una
gisposiclén ds cireculto de multivibrader del tipo de dos
posiclones de equilibrio, que €8 gimilar a la red dos—
plazadeora de fase 11 de 1a figure 2.

Bl circuito ds slimentacidn mra la cacl-
18c1dn de control y el dispositivo controlado por &l os-
ciledor no eetdn ilusirados en la figura Ze

e dlapcsicidn de ciébuitc mogtrada en
la figurs 3 esté dissiade pere el control autondtice de
frecusncic y de fase ds la corriente desvladora de linea
en un recaptor de televisidn,

El clrcuito de alimentacién pere la ogol-
18c1du de control comprende, por 1o tanto, 1os medios ya&
conscidcs en un receptor de televisién pars lazm.cepcién
y demodulacién de une seiicl de televisién de elte frecuen-
gla y pares sgparar los impulgce gincrenizadores ie 1{nea
de la seiial demodulada.

Bl disgpositive 3 de le figura 2 usado en
1e disposicidén ds circulto meo sbrade en la figura 3, oom-
prande medlos tambidn conccidos para le generacidn ds una
corrisnte disnte de gisrra, en una bobina degv iadora de
an tubo de rayos catédicos, medlos eatss gue son gobsr-
pados por la teusién derivada dsl osciladcr & multivi-
brador por medic del muitivibrador de dos posioionss de
equlilbrio,

Bn le disposicién de circuito mostreda en
1e figura 3, los impuleos de aincronlzacibo de 1{nea 18

- 10 -
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‘un ospacitor 28 y un resistor 23, el oual estd conactado

gon aplicados, peY intermedic de los bornes de entrada 19
cepacitor de grilla 20 ¥y un regiotor de escepe &8 grilla
21, & la primara grilie del tubo 13,

Une tensién que proviene del oaciledor ¥
gue es derivade del ciroulilo anddico dsl tubo 14 es apli-

cads a la tercsra grilia dsl tubo 13 por intermedio is

en paralelc un diodo. Debidc @ la presencla dsl diodo,
1a tensién de cresta de le safiel aplicads, es llevada &
poteancial de masaes de une mensra ya conocida,

Kl tubo 13 estd ajusiadc &8 une maners
conpoide, de modc tel eue la corriente anddica pueds oir-
cular dnicamsnte si une tenaidn de control suficiente-
mente grandie 68 gplicada al mismo tiempo &8 lu primera ¥
terosra grillas del tubo.

qel como se explicard més detelladamente
con referencia a'la figura 4, la tenglfn sobre le tercera
grille sumenta ex al tlempe aurante parte del periocde dea
ja oscilacién gensrada por a1 escilador a multivibrador,
de modo gque la corriente snddica del tubo 13 es une fun-
oldn de 1lu fese relstive entre los impulsos de sincro-
nizecidén y la osoilacién gernerada por gl multivibradoer.

Bl cirouito anddico del tubo 12 incluye
une red integreadora que scomprends la combinacién parale-
ie de un registor 24 y ub capacltio® 25.

18 tensidn generada sobre &l reaistoxr 24

es la tensifn de ssllda de la etupa couparadoré de fmse

'll-
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gque sirve para sontrolar al ogcllador & multzvibrader ¥
que, pare sste fin, es apliceda & travds de un resistom
varisble 47, & la grilia de comando dsl tubo 14 del multi-
vibrador;

Jos tubos de multivibrader sstdn mooplados
ertre sf de la menera conocclda, Bl €nodo dsl tubo 14 estd
gooplado capacliivamesnte & ls grille de oamandu dal tubo
15, y, por otra parte, el £xodo del tubo 1B egtd acoplado
oapacltivaments & l& grilis ds control del tubo 14.

1a griile de control del tubo 15 estd oonaec-
4ade ademds & través de nn resistor 26 e un punto de poten-
oizl positivo, en este case el pele positivo de la fuente
dé elimentacién anbiica,

Una derivacibén del resistor anddlco del tu-
bo 14 esté conectads & masa a través de mn capacitor 45,
1e constante de tiempo de l& red congtitulide por la parte
guperior 46 del referido resistor y el capacitor 45, estd
eleglda de modo tal qus gcbre el resistor 46 es genereda
une onda diente de sierra, de modo que la tensidn anddioa
del tubo 14 sumenta en forma svbstenciel lineel con el
tiempo, cuando dicho tubo es bloqueado;

1e frecusncla d&el maltivibresdor, gque depsen-
3s, entre otros, de los cepscitores de acoplemlento, del
registor 26 y la fusnts de elimantacidn anddica, es contro-
1gde por la tensidn de control eplicada a través de un re-
gistor 47 ¥ qué proviens de l= etape comparadora de fase,

pel £nodo del tubo 14 del multlivibrader @S

- 12 -
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deriveda urs tensidén cscilanre gus es &pliocada 2 travds de
un capscitor 27 & le grilié de comzudo 29 del tubo 17 de
1a red desplezedora de fase gue afecta le forma de un mnl-
tivibrador oon dos posiciones de equilibrio tambidn de
tipo y& ccnscido;

B dnodo del tubo 16 emtd conactado a tra-
vés de un ocapacltor 28 & le grilla de ocomendo 29 del tubs
27, ouyo €rodo estd acopledo a travds de nn ospeclitor 31
derivadc por un resistor 30 & le grilla de cemando 32 del
4ubo 16, Bste grille de comarndo estéd consctads a mese 2
través éa un resistor 33, Bl ccaductor catédice comun dse
108 doa tubos incluye unc red RC 42;

1s grills de comando 29 dsl tubo 17 es &li-
mentads a través de un resistor 34, con una tensidn de
ocontrel que sirve para centrolar la variacidén de fase del

multivibrader de doe posiclones de equllibrio y gue es de-

ls etape compsradora de faas,

Une tensidn de salida 36 del multivibrador
de doe pesiciones de equillbrio es derivada del €necdo del
tube 17 y es ayliceds, & travda de loe bornes 35 al dlspo-
gitivo contrclado por el oscllader, 81 funclonemiento dsl
multivibrader de dos posiciones da equlxibrio es el si-
guniante:

8 sl tubo 17 ee primeremsnts conductor, una
tengién gus airve como pelar izecidén @asitlva‘para 91 cdto-

do del tubo, 16 es genersds sobre la rad RC 42 incluids

- 13 -
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en el conductor catddice ocomin, de mods que sl tubo 16 es
blequaadc; |

Ahors, si la teneién enddica dsl tubo 14
decrecs, 1& varisoidn de la tensidn es aplicada & través
dsl ocepeciter 27 & la grille de comando 29 del tuboe 17,
ds nodo gue esta tubo @8 tlogussado,.

46 tensidn anddice del tubo 17 eumente en-
tonoes, y este eumento es eplicado a travds de un diviser
de tensién 30, 32 & le grilla de comando 32 del tubo 16,
de mcdo qus @ste tubo es d@sbloquoaﬁ&.

Bl capsacitor 31 sirve solements para aumnen=
tar 1e velocilded de le varizeidn del estado operativo del
tubo lé.

18 tensidn enddica del %tubo 16 he disminn{-
g0 despnés del desblognso, de modo qua &l cavscitor 28 ha
sido descargedo,.

Bats capscitor es cargedo luego nnevamente
por la tsnsidn de control aplicada & trevés del resistor
34,

gvande le grille de comandos 29 del refari-
do tube hays lisgmdc & un potencisl determinado durante
esta etupa de cargm, el tubo 17 em torna nnevemgnts con-
dnotox, ‘

B snetente sn que seto ocurre varfe es{
con 1a tensién de oontrcl eplicada.

18 veriecién ds elgunes de las tensicnes

que sa producsn en la dieposicién de circulto de le fi-

- 14 -
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gure 3 astd moetrada en furcidn del tismpo en ls figura

4, hebiendo sido trazada le amplitud en dirscecidn ver-
ticegl en escala arbitrarié.

#n la figura 42, la ocurve 37 muestra la
voriscidn de la tensidn enddics del tubo 14, eumentando
sata tensidn en el tlsmpo sn Lorme subatancielmente ii-
nesl durante el pericdo en que &l tubo estd blogueado, tal
como se indica en 18;

je flgura 48 1lustra cdends en 39 la ocu-
vrenois de un impulso de gincronizacién en el instanie
tl’ y resulta evidente que l& emplitud de 12 corxrliente
gue pese por el tube 13, ¥y POT 10 tanto le tensidn de
contrpl generada sobre el resistor 24, 68 detarminade
por la relecién de fese entre las dos tenglones, dade
gus el tubo 13 conduca corriente smolamente dnrante el
pericdo ex gque &l impvlsoc ¥ 1a tensifn del multivibre-
dor estén en auperpusiciéﬁ.

ja figura 4b 1luetre le variacidn 40 de
16 tsngién snddioa del tubo 17, Bate tubo @s blogueado
er sl misme instenis sn que es dsablogueado &l tube 14,
de mode que esto Ocurrs &n los instantes t, ¥ tz sinilar-
mente & la figure 48

E1 blogueo del tubo 17 es dsterminsdo,
ein smbargo, por la tensidén de control aplionda & través
de la derivacidn del rssistor 24 ¥ el registor 34 & le
grilla de ocomande del tubo 17Q

Rate tensién de control ss eleglde me-
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‘dlante un sjuste de la derivacidn 24 de mode tal gue el
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tgbo 17 es libsrade en el instante en guse el flanco
dslentero del impulse de szncrcnizacién 39 gse prolunoce
en ol instante tl.

Ahora, =i la frecuencla natnral del osgcli-
1pdor & multivibredor decrecs, la tensidén del multivi-
brador se desplaze hecia la dsrecha con respecto &l ins-
tants #n que se produce &l impulso 49 s incronizacidn,

gsto estd ilustrado en la figura 40, e€n
le cuel €1 impulzo de ginoronizecidén 39 ae produce nue-
vemente en el instante %, pero la teneldn anddlca 37°
441 tubo 14 estd desplazada hacia la derscha sobre el
sje del tiempc;

gonsecventemente, los impulsos 39' se
producen cuando el veler de la tensidn enddica del tubo
14 es inferior que &l del ocasd de la figura 4&, de modo
gque la corriente enddlce del tubo 13, la tensién ds oon-
trol sobre €1 registor 24 y la parte ger tvads 46l mismo,
tambidn varfen correspondisntements.

yaiisnte une elsccifn correcte del re-
glgtor 24 y del capaciter 25 y un gjuste de le& dariva-
oidn del resistor 24, el momento en gne a1l tubo 17 es
blogusado nuevamenta, es hecho oo lncidir con 18 ocﬁrr@np
ola del flenco frontel del impulse as sincrenizacién
39! tal como se ilustra en la figura 44 para le tensidén

anddics 40' dsl tubc 17.
’ Tel ejuste es posible dapide al hecho
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de que, tal como 8@ he mencionado anteriormente, l& co-
rrients enddica del tube 13 con la relacién de fsse 1llus-
trade en la figura 4c 6s menor que ls que existe en el
cago 1lustrado en la figura 4s, de modo gue s 8l ©aso
mencionado en primer término, la tengién sobre el resis-
tor 24 es inferior y el potsncial de l& grille de oomando
29 del tubo es resteblecido nds répidamﬁnte;

Tl comc se ilustra an les fignrae 48, 4b,
4c y 44, €1 varlar le frecusncia natural del oscilalor &
multivibrader, varfe la fase de 1a tensidn del muliivibra-
dor con respscto £l impulso de sinoronizzcién, pero la re-
Jacifn de fese entre este impulso ¥ el instante sn que €l
tube 17 es blogusado, permanece gin variar, de modo qus

en le tensgidén de salida gerivada de los bornes de salida

_1os frenccs 41 prssenten la relacién de fase corrscta,

al bisn esta relecifn pueds variar dentro de un pericao
ds los instesntes durante 1oOs cuelea el tubo 17 @8 blo~-
queado © desbloguaado;

Pars obtepsr 1o sincronizaocién del die-
positive gue debe sar controlado ocon la tensidn 36, es
necegaric entonoesg emplear jo0s flencos 41, 10 qu&é puede
lograrse de menera gimple y conocidae con el emplec #0
une red de aiferenciacién y un sslscter de amplitud.

Cuanio se prefiere la tensidn para le
onal loe flances inclinadcs retliemen 1a relacidn de
foue correcta con respecto a 108 impulsos de gincroni-

zecidn, 1e tensidn de sallda pueds derivarse pox ejem-

-1l -
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HEagta aquf{ 88 ha desorito coms debe &justial~

plo, 4sl mncdo del tubo 16.

g8 1a disposicidn da circuitc mostreda en la flgura 3 en
relacidn con les variacionss ds fsee que rasultan de la
variecidn de la freouenciam natural del cscilador a multi-
vibrador; |

Gon el fin d¢ sstablecsr si este & juste
tembidn iaaulta edscuudo pera compensar la varigclidn ds ZTa-
s8 que resulta de le varizcidn de la frecuencia &e los im-
pulsos de sinoronizacidn, se supone por razones de simpli-
ficacidn, que en luger de producirss una disminneidn de la
frecnencia natural, tal come se ha deszerito anteriormsnte,
gs produce un eumeanto tal de la frescusncia de los lmpulsos
de sinerenizacidn que la tansidn de ocontrol gensrada en el
sirouniioc de salida de la etepa oomparadora ds fmse resulte
igual & le anteriocr,

Dedo que sobrae la teroera grilla del tubo
1% el mfximo ds 1& tensidn aplicade siemprs es llevado al
mismo potencial, sn este caso potsncizl de mase, poten-
cilal €ete que corresponde &l punto 43 en la figura 48 §
43" on la figura 40, y en viste de que la pendiente del
flenoo 35, 38', raspectivaments nunca varis, le oourren-
oie de le misme tensifn de control implica gue sn el omso
en consideracidn, el impulso 39' también es desplezade
gobre el mismo lhtervalo de tisbpo con ragpacio &l punto
43' %al comc ame illustra en la figura 4de.

Sin embargep en vista de ¢ne la frecuencia

- 18 -




10

15

206111
de los impulscs de sincronizacida, y por 1o tanto también
1z de la osoilacidn generads por el multivibrador, he aupen-
tado, la duracldn ds un pericdo de @sta oscilacidn es aoer-
tada, tal como pueds vbasrvarse ouando la figurae 40 ea ocom—
parada por sjemplo con la figura 4o,

#n este caso, -verfe el periodc durante el
cuel el tube 14 estd blogueado, pero el psriodo durante
el cual este tubo es conductor no varfe en vista de que en
el circulto multivibrador de los tvbos 14 y 15 solements
he varisdo el cirouito de la grilia de ocomando &4l tube 1@.

Gomo resultado, sl 1gtervalo de tismpo snire
81 flanco 44 y el flanco frontal de los impulsos de glncro-
nizacidn 39" es acartado;

Dado gue el tubo 17 es heche condnctor des-
pués de un periodc, debido al hsche de gue la oocurrencia
de un flanco 44, qua es determinada por la tensidén de con-
trol y esta tensidn ds control tiens el mlsme valor que
entes, el tubo 17 es desblogueado ligeramente mds tarde
con respecto al instante en gue ss produce el flanco fron-
tel del impulsc © sincronizacidn 39" tel como se Lllustra
en escala exagerade sn la flgura 4f; |

ja difersncis ds la tensidn de ccontrol gque
s9 necesliis paré compensar los dos sfectog/desoritos ea
muy pequefia en le préctice, ﬁaao gue lagdesviacicnss de
le frecuencie de los impulsos de sineronizecidn que se@
producen, por sjemple, eu la transmisidn ds televisidn,

gon solemente slgunos pocod percientes, de modo que resul-
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ta gsuficlents elegir un valcr promedioc de la tecaifn de

control pera ssegurar una compensacifn rezoneble de 1os

do s sfectoa,
Bete sollcitud, que corrssponds a la pre-

gentads ¢n Holanda el 6 de Noviembre de 1981, bajo el nd-
mero 165.177, se acoge & los beneficios del art{cwlo 51
del vigente Hstatuio sobre rropiedad Indvstriel,

«-0=- NOTA -0~

108 puntos de invenclén propla y nueve
gus 26 preesntaﬁ pare gque sean objeto de sata Futente
de Invencién sn Bapefia, por VEINTE aiios, son los 8i-
guisntes:

_ 10, - Disposicién ds circuito para la
gincronizacién de un oscilalor aobre uns omollacién de
enntrol, siendo splicada unz oscilacifn dsrivada de la
oscilacién de contrel, & través de un cizculto ds ali-

mentacidn, & une etepa comparadora ds fess sn la cual

le fese de una oscilacidn deriveda dsl oscllador, ocon=

trolando la tensidn de salida de la aetape comparadora

- 20 -



¥

10

15

206111

de fase la frecusncila del oscilador ybaiendo gplicada la
oscilacidn lscal & travds de un segunds circuito de alli-
mentaoién, & un dispoaltlivo contrelade por ia oscilacidn
locel, caracterizade por sl hechoc 48 gue por 1o menes
parte de la tensidn de selida de la stapa cpmparaiors de
foas es aplicada tembién come tensién de control @ um
red desplazadora de fase inoiufda en uno de dichos cir-
cuitos de elimentaocién y gue posee un gesplazamiento de
fese que varfe con la tengifn de control.

pe, - Disposicién de cirouvito de acunerdo
con la r&ivindioaeiénEI, iendo le oscllsclfn de oontrol
de oardcter pulsante y estande {nciufia la red deéﬁlaz&-
dore e fage en el segunde oirculto de alimsntaocidn, con
la particulaxidaa de que el osclilsdor ed del tipo & mul~-
tivibrader y que la red dasplezaftora de fusa comprende
dos tubogs de descerge provistos ds grilles de comando,
qus estén inciufdos sn un clrcuitoc maltivibrador con doe
poslcicnes de eguilibric, siendo &plicada por 1o menes
una parte ds la tensidn de salida de la etepa compearaio=
re 4o fesme & 1la grilla ds comando de un tubo, glendo de-
rivade del multlvibrador una tensién que blogued periddi-
camenie &l tube mencionade y sisndo dsrivade del circulto
de sallide de unc is los tubca de desocergza una tansiﬁn de
control pars el dispositlve oontrolado; ‘ '

30, - Dlaposicién de circulto para gin~

cronizar un oscilador & une ogoilacifn ds controls



Tl 7 como ®e ha Jegerito en la Memorias
que anteceds, repressntado en loes dilnjos que se acomps-
fian y con loa fiassz que ae her especificado,

Réta Memoris ounsic de veintiung hojas y
' 5 le presents, esoritas por une sola okra,

Kedrid,

= g NQI. 1952
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