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’como el enunciado indica, se trata de '"DISPOSITIVO DE ACCIO-

.

La presente memoria descriptiva tiene
como fin la declaracién del objeto sobre el cual ha de recaer
el privilegio de explotacién industrial y comercial exelusivo
en el territorio nacional de un Modelo de Utilidad de_aqﬁerdo

con la vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial que,

NAMIENTO DE ELEVACION HIDRAULICO".

| Nuestro dispositivo estf capaeitado pi—
ra realizar ventajosa y comodamente tres tipos de’acciongﬁign-
to y control de los brazos con enganche de tractores entre
los que se encuentra el control de posicién de los braszos
para subir y bajar el arado. |

Ante la dificultad de salvar obstécu-~
los que se interponen en el camino del arado y suponen ﬁobre~
esfuerzos en éste tranémitidbs a los brazos, nuestro disposi-
tivo 1lleva un control de tiro o esfuerzo con el que automfti-
camente son salvados tales obstficulos y por tanto eliminados
los sobreesfuerzos de tiro o esfuerzo,

' Por otra parte es conocido el hecho
de que en los cambios de rasante y hondonadas del terreno
lé/posici6n angular del arado respecto a los brazos de engan-
che supone una sobrepresién sobre los brazos, ;a cual es
ventajosamente evitada por el control de regulacién de pre-
sién que aporta tambidn nuestro dispesitivo.

Este comprende sobre el eje de 1os‘m
brazos superiores de'enganehe del arado una palanca movida
por el cilindro de elevacién comandado por un distribuidor y
sbbre el eje de los brazos ihferipres un brazo sensibilizador

de tiro sobre cuyo extremo actlia un resorte para mantener
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bajados a los brazos inferiores y se apoya un elemento empu-
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1 jador.

Comprende ademis dos ejes coaxiales .
de accionamiento independiente del distribuidor une de los
cuales se liga a través de una biela a los brazos y al vdsta-

go del distribiudor para ejercer el control de posicién de

"

' los brazos. Dicha biela movida en prineipio por el eje arras

tra al védstago del distribuidor para provocar el ascenso-descén-
so de los brazos,y posteriormente es movida por los mismos brg-
zos volviendo por si éola hacia atrés, dejando que retornéigl
10 vistago a la posicidn neutra con lo que por ello no se modi-
fica nuevamente la posicién dada a los brazos y si se consi-
gue automaticamente el equilibrio.

Por una parte el otro eje coaxigl se

liga al elemento empujador y al vistago del distribuidor, pa-
15

ra que posicionado gradualmente en un gentido de giro a dicho
elemento empujador sobre el brazo sensibilizador de tiro permi-
ta que todo sobréesfuerzo.sohbe los brazos cause el desplaza-
miento del véstago del distribuidor en el sentido correspon-
diente al de provocar el ascenso de los brazos para librarse

20

éstos del obsticulo provocador del sobreesfuerzo.

Por otra parte el mismo eje de acciond-

miento del control de tiro, sirve en sentido contrario de girc

para ejercer el control de sobreprési6n. Para este iltimo cory
trol el eje se liga con un tope posicionable gradualmente so-
25‘ bre el extremo del cilindro de control de sobrepresién, @’fin
de que toda sobrepresiéh haga actuar al tope sobre el cilindro
para desplazar al vistago del distribuidor en el sentido que
evite tal sobrepresién.

Para comprender mejor la naturalgza adl

30 , .
invento en el plano adjunto hacemos una representaci6n esqQue-
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mética de su representacidn, no siendo en absocluto limitativa
y susceptible por ello de las modificaciones accesorias que
no alteren ias caracteristicas eSencialeé.'.

" La figura 1 muestra en vista lateral

L e

> o de perfil a la pieza-palanca de elevacidn de los braos su-
vperiores”Y‘al brazo sensibilizador de tiro solidario al eje
de los brazos inferiores. |
o " la figura 2 es una vista frontal del
brazo sensibilizador de tiro. |
0 o La figura 3 muestra en perspectiva’
otra parte del disposifiﬁo en la que Be encuentran los 'dos °
ejes de accionamiento de los controles y el distribuidor.
La figura 4 constituye el éBQuémh hi-
draulico del distribuidor. | ‘
" R ‘Detalles aclaratorios:
1.- Eje
2,- Eje '
3.- Soporte
20 4.~ Palanca
§,- Brazo sensibilizador de tiro
) 6.~ Resorte | o
7.- Brazo interior
‘Q.-:Eje de los brazos superioves
- 9.- Tie @eilos'bnaZOB inferiores
' '10.- Cilindro de elevacidn
11,- Cavidad arqueada
12.- Biela
13 y 14.- Balancines
30 15.- Palanca tirante
16.- Vistago del distribuidor
Mod 7 : -
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20y
22,-
23,.~
24y

del véstago (16)para ascenso-descenso de.los brazos del tractdr

26."':
27-"

- 28,-
29.-
.30.~
81.-
32.-
33.-
3.~
35,

. presidén

. 360“"

El equipo distribuidor determina una
canalizacidén (286) que establece la comunicacién de una bomba
(33) proveedora del caudal principal de fluido con el .e{lin-
dro elevador (10) llevando ;ncorﬁorada una vdlvula unidirvec-
ecional (32) queAevita»el'retorno_del fluido y se abre Gnica-

mente ante la existencia de fluido a presién para dejarlo pa-

sar de la bomba al eilindro.
Pero

see dos ramificaciones (8,30)

Ramificacién

Depésito de fluido
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Distribuidor

Biela

Brazo empujador

21.- Palancas

Roldana posicionable - - -
Cilindro de control.de;presi&n
25,~ Sentidos d; desplazamiento

Canalirzacién principal v
Vdlvula de seguridad de scbre-
presién

Vélvula obturadora
Ramificacibn

V&lvula obturadora
V&lvula unidireccional = -

Bomba prineipal
Vslvula-de seguridad de sobre-

Bomba piloto

esta canalizacidn conduetora po-

que la comunican con el lugar
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' e) vastago de econtrel (16) de accionamiento axial.

.nal (17) la presidén que pudiera abrirla.

B

de retornno del caudal de fluido, partiendo una de un punto
situado entre la bomba (33) y la vdlvula unidirecgiongl (32)
en tanto la otra parte de un punto ubiqadp entre . esa v,;lvu.la
y el cilindro (10); las: dos ramificaciones llevan incorpora-

das sendas vdlvulas obturadoras (29,31) que forman cuerpo con

El vistago de control (16) tiene ca-
pacidad para ocupar tres posiciones. En la posicifn no opera-
tiva o de equilidbrio la primera vélvula estd abierta y la .
segunda cerrada, de modo que el caudal principal de iluidq '
se desvia poﬁ la primera ramificacién (28) yendo a retorno -
(34) en circuito cerrado, puesto que al existir esta posibi-

lidad de desviacién no se origina ante la vdlvula unidireceio;

Fn una de las posiciones operativas
el vistago de control provoca el cierre de la primera valvu-
la (29) para obiigar al caudal de fluido a abrir la vilvula
unidireccional (17) y llegar al cilindro'(lo)-provocando 8u
extensidén y dando asi{ lugar a la elevacidn de los brazos de ey-
ganche del tractor. | _ J
oo | En la otra‘pOSiciGn operativa el vist
tago provoca la apertura de la segunda vdlvula (31) de modo
que a la vez que el caudal principal de fluido se desvia.por
la primera vdlvula (29) el fluido que mantiene extendidp.el
cilindro (10) puede ir a retorno (34) por la segunda desvia-
cién (30) ahora abierta; originando asi la distensidn de este
cilindro con el consiguiente descenso de los brazos de engan-
che. |

Se ha previsto incorporar dos vilvu-

las de seguridad de sobrepresién (27,35) que ante la presenci
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el accionamiento de las vilvulas auxiliares (29,31) lo hace

de presiones accidentales déjén,escapar el fluido, 'Asi mis-
mbfvaVincorporado’un'ciiindro de control de presifn (23) cuya
extensidn estd determinada por la presifn del fluido ‘en el
eilindro hidriulico (10).

' Una particularidad estriba en ‘que’

efectivo un caudal auxiliar de fluido mediante una domba pi-
loto (36) haciendo el vistago de control (16) la funcion de
actuar sobre esta éaudal{ de esta forma se consigUe-efbétuap
el control con mayor eficacia y utilizando la mis sencilla
¥ robusta disposieién.

' Otra importante particularidad es
que las canalizaciones, las vdlvulas y los medios de control
estdn constituidos integrados ‘en un cuerpo Gnico (17) que se
monta sumergido en el carter del‘tractob, consiguiendo asf
una robustez constructiva y una eficacia funcional a prueba
de cualquier incidente. - |

El asceriso de loe brazos del tractor
en los que va engancﬁado el arado o similar, se efeotlia me-
diante la palanca (4) -ver figura 1-, al incidir sobre ella
eon empuje el extremo del véstago (10) del cilindro de eleva-
cidn. Para facilitar dicho empuje se asienta la palanca (4)
sobre el extrenmo del vdstago (10) mediante la cavidad arquea-
da (11). Contrariamente el descenso de los brazos se produce
por su propio peso al contraerse el cilindro de elevaciéii,

Este cilindro de elevacidn es coman-
dado por un digtribuidor (17)’accionadg a su vez de forma in-
dependiente por dos ejes coaxiales (1 y 2) montados en el so-

porte (3) ~ver figura 3-,

Para accionamiento del distribuider (

Mod. 7
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amboe. ejes (1,2) se relaqionan con el véstago de control fiﬁ):,
de aquel a través de correspondientes mecanismos,
" El.eje (1) mueve.mediante‘laupalanc
(13) a 1z brida (12) y &sta a su vez mueve a la palanqa3tiraﬁ~
te (15) enganchada al véstago (16) del dietribuider (17);~»:
‘Tanto ei se gira el eje (1) en un seh-
tido como en el otro, determinantes del-ascenso-deseenso-dev
los brazos, la biela (12) efectfia dos gires. Fl primer giro
se lo produce la palanca (13) girando la biela (12) ;gobre
su-artieulaéiéﬁ.en_el balancin (14) que la liga a los brnzpé
del tractor, conqlo.quebla;misma tira de la palanca (15)des-~
plazando al véstago (16) de distribuidor (17) en el sentido
que corresponde al de actuacién del cilindro en ascenso. (24) g
descenso (28) de los brazos del tractor, Después,de poeicio-
nados los brazos el siguiente giro lo efectfia la biela (12) sq-
bre su otra. articulacidén en el balancin (14), al ser desplaza-
da por~1a,nueva;posicién:de'lds brazos, autorretornando a una
posicidn inicial dejando que vuelva el véstago (16) del dis-
tribuider (17) a la posiciég neutra alcanzando por Qonsiguienﬁe
automfticamente el equilibrio (17) y sin hacer que se modifi- J
que la posicién dada a. los brazos.. _
- Con-una misma palanca de mando,;actwan- ;i
do ahora sobre-el‘eje-(?) en un sentido de giro se gjeréguel
control de tiro o esfuerzo de los brazos, y en gentido con-
trario de giro se ejerce el control de presidn. . .
Para el control de tiro, el eje (2),
mediante la palanca (20) y biela (18) posiciona y apoya gra-
dualmente al elemento empujador (19) contra el brazo sensibi-
lizador de tiro (5), el que vavghchavetédo al eje de los

brazos inferiores (7) y sobre cuyo extremo superior actGa el

O N PRI
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1 resorte (6) para mantener bajados y tensados a los brazos in-

feriores 97) -ver figuras 1 y 2-. :
Graduada la posicién del empujador 19){;;
ocurre que’ pasa todo sobreesfuerzo percibido por el brazo =
5 sensibilizador de tiro (5) y ejercido por este sobre-ei‘élé-
‘mento empujador (19), la biela (18) arrastra mediante la
palanca tirante (15) al véstago (16) del distribuidor (17) en
el sentido (2@) correspondiente al de provocar el ascense de
los brazos para librarse éstos del obsticulo provocador de
10 tal sobreesfuerzo, .
En el sentido de giroc del eje. (2) -pq-
ra el control de tiro o esfuerzo antes mencionado la palanca
(20) ha desplazado en sentidos contrarios a la biela (18) y
a la palanca (21) regulando la posicidn del elemento empuja-
dor (19) y separahdo a lg roldana (22) del cilindro de eon-
trol de presidn (23). En sentido de giro contrario del eje
(2) para el control de presidn se retira al elemento empuja-
dor (19) y regula la posicibn de la roldana (22) sobre el

cilindro de control de presién (23). Se ve clara la incom=-

20 patibilidad de ambos controles no pudiende realizarse simulta-

neamente.
Cuando se manifiesta una sobrepresifn
en el cilindro elevador sobre la roldana (22) actfia el eilindrfo
de control de presién‘(23)'para provocar el desplazamiento del
25' vistago del distribuidor (16) en el sentido que evite tal so-
brepresidn. | |
Descrita suficlentemente la naturalﬁza
del presente invento, asi como su reallzacién industvial,
sblo cabe aﬁgdir que en su conjunto y partes constitutivas es

30
posible introducir cambios de forma, materia y disposicién en
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cuanto talés alteraciones no supongan variacién sustancial
del mismo.

El solicitante, al amparo de los Con-
venios Internacionales sobre Propiédad Industrial, se réservq
el derecho de extender esta demanda a los paises extrahjéfés
si fuera posible, reivindicando la misma prioridad de 1a3pre-
sente solicitud, ‘

"NOTA

El Modelo de Utilidad que se solicita
como nuevo en Egpafia por veinte afios, de acuerdo con 1# vi-
gente Legislacién sobre Propiedad Industrial deberd reeagf'
sobre "DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE ELEVADOR HIDRAULICO",
en todo de acuerdo con las siguientes: | |

REIVINDICACIONES

1l.- Dispositivo de accionamiento de e11~
vador hidrdulico,caracterizado porque comprende dos ejes coa-
xiales de accicnamiento independiente de un distribuidor que
comanda al cilindro de elevacién de los brazos cuyo vésfago
incide sobre una pieza-palanca solidaria al eje de los brazoq-:
superiores para provocar el ascenso de &stos, uno de dichos
éges mueve a una biela que ligada a €l y a los brazos permite}
arrastrar mediante la misma al védstago de aceionamiento del
distribuidor en la consecucién del control de las posiciones
deseadas de'ascensd;descenso de los brazos, mientras éue el
otro eje coéxial permite en un sentido de giro apoyar y posi-
cionar gradualmente'al extremo de un elemento empujador sobrel
un brazo sensibilizador de tiro, solidario éste al eje de los

brazos inferiores y sometido a un resorte que mantiene baja-

dos a los brazos inferiores para la consecucién del eonttol

de tiro o esfuerzo de los brazos, y permite este mismo eje

Mod. 7
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en sentido'gontrario de giro el control de la prgeiéaadgvigs
brazos, | ‘ ‘ __v

2.- Dispositivo de accionamientO'de
elevador hidrdulico, en todo de acuerdo con la &ntéridr '_ 
reivindicacién, caracterizado porque la biela que eSfﬁb?!-’
da por el eje de accionamiento del control de ascenao-dde-
censo de los brazos Yy que va ligada al v&stagd dal distrie
buidor a través de una palanca tirante, realiza para cada
sentido de giro del eje dos giros, un primer giro eobﬁé'su'_
articulacién en un balancin ligado a los brazos para ¢§~.v
terminar el arragtre del véstago del distribuidor en la
consecucidn del ascenso-descenso de los brazos, y poste-
riormente un segundo giro sobre su otra articulacidn en un
balancin solidario al eje para determinar su autorretorno
dejando volver al véstago del distribuidor a la posieién
neutra autoalcanzando el equilibrio sin que se modifique
la posicifn dada en principio a los brazos.

3.~ Dispositivo de accionamiento
de elevador hidrdulico, en todo de acuerdo con las ante-
riores reivindicaciones,. caracterizado porque en un sen~
tido de giro el eje de accionamiento del econtrol de tivo
posiciona al elemento empujador por medio de una biela.
ligada al vdstago del distribuidor a efectos de que a to-
do sobreesfuerzo percibido por el brazo sensibilizador de
tiro y ejercido por &ste sobre el elemento empujador corres-
ponda el desplazamiento del. véstago del distribuidor. en el
sentido correspondiente al de ascenso de los brazes pava
iibrarse &stos del obstfculo provocador del sobreesfuerzo;

mientras que en sentido contrarioc de gire el mismo eje antes

Mod. 7
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'dlstribuldor establece la conexién de 1a bomba proveedora

para que el caudal pueda desviarse por la primeré ramificacidh

~12-

el extremo del.éi;indro dg-copfrol de pﬁesién, a‘fin de que
ante toda sobreprésién aéfﬁe dicﬁb topelsobré él cilindro pas
ra provoear el desplazamiento del v&stago del distribuidor
en el sentido que mueva 1os brazos evitando tal sobrepresi6n.
| - . Disposltivo de accionamiento
de elevador hidraulico, en todo de acuerdo con las ante-

riores reivindicaciones, caracterizado porque el equipo

del caudal de fluido con el cilindro de elevacién de los
brazos mediante una canalizac16n principal que lleva
1ncorporada una vélvula unidirec01onal antlrretorno que

la obtura abriendose solo ante caudal de fluido a suficient
presidén para de]arla pasar al cillndro, esa canalizacidn pos
dos ranificaciones que parten una de un punto ubicado entre
la bomba y la valvula y 1a otra de un punto situado tras la
vilvula, y desembocan las dos al exterzor para permitir el re}
torno del caudal princlpal de fluido, 11evando inccrporadas
sendas vdlvulas obturadoras que se entienden en relacién eon
el vastago de control permaneciendo la primera ablerta y la

segunda cerrada en la posicién neutra del v&stago de econtrol,

en vez de abrir la vilvula unidirecéional, volviendo a petor-
no, de modo que en’uné.posiéiéﬁ,operativavde ese'véstago pro-
voca el mismé el clerre de esa priﬁefa v&ibuia obligando al
caudal prinecipal de fluido a abrir la vélvula unidireceional
y llegar al eilindro, eitepdiendolé provocando la elevaeién
de los brazos, mientras que en la otra posicién operativa ese
véstago abre la otra v@lvula para que regreée a retorno el

fluido del cilindro elevador originando su distensidn, en

Mod. 7
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tanto por la primeia ramificacién sigue yendo a retbrho‘ai‘éaﬁ
dal principal; el accionamlento de las v61vu1as lo hace efec-
tivo un caudal auxiliar de fluido mediante una bomba:piioto
en conexién con el cuerpo del distribuidor, haciehdb-éi’@és~
tago de controi la funciSn de actuar sobre ese caudal::

| 5.~ "DISPOSITIVO DE ACCIONAMIENTO DE
ELEVADOR HIDRAULICO", o

Seglin queda sustancialmente deserito
en la presente memoria descriptiva que consta de trece hojas
mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus corves-

pondientes dibujos.

Mod. 7
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