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PATERTE
DE
INTRODUCCION

a favor de Don JOSE GARCIA VARELA, de nacionalidad nor-
teamericana, residente en Barcelona, calle Tavern, 31,
torre, por "PERFECCIONAMIENTOS EN LAS MAQUINAS DE COSER
ELECTRICAS”.

MEMORIA DESCRIPTIVA

la presente invenoién se refiere a unos perfec-
cionamientos introducidos en las méiguinas de coser eldc-
tricas, mediante la aplicacién de los cuales se simpli-
fica notablemente la construceidén de las mismas, permi-
tiendo & la par formar conjuntos de dimensiones relativa-
mente reducidas, que no se habfan podido lograr hasta el
presente en las mdquinas corrientes de este tipo.

Hasta el presente, todas las mfdquinas de coser
eléctricas, son, en general, de dimensiones extremadamen-

te grandes, complicadas de construccién, montaje y con-



5.

10.

15.

20.

25.

servacidn, por lo que su utilizacién se ve limitada a
locales industriales en que, por la {ndole de los tra-
bajos a efectuar, se precisa, ante todo, de una gran ra-
pidez, imposible de lograr en grado aspetecido con las
méquinas corrientes de pedal.

Mediante la aplicacidén de los perfeccionamientos
objeto de le invencién, todos los inconvenientes apunta-
dos quedan solventados por completo, logrdndose méquinas
de dimensiones que permiten su f4cil traslado, extrema-
damente eficientes y con todas las buenas caracterfsti-
cas exigibles a una mdquina de tipo corriente.

Esencialmente los perfeccionamientos objeto de
la invencién consisten en disponer el motor de acciocna-
miento con Bsu eje vertical, provisto en un extremo de un
tornillo sin fin que engrana con una corona dentada de
un eje dispuesto transversal con relacién a aquél y el
cual, & su vez, transmite el movimiento al 4rbol princi-
pal de la mdquina, a través de una rueda dentada previs-
ta en su extremo inferior.

El extremo opuesto de dicho eje es solidario de
un ohdrpo cilfndrico que presenta en su superficie una
entalla o gufa que por tranasmisién desmodrénica comuni-
ce & la palanca accionadora del eje portador de la agu-
Ja, convenientemente articulada, un movimiento alterna-
tivo de ascenso y descenso.

Asimismo sobre dicho drbol principal -queda mon-
tada junto & la rueda dentada e recibe el movimiento

desde el motor, una excéntrica que comunica un movimien-—
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to alternativo de vaivén a una palanca a modo de horgqui-
lla que rodea a dicha excéntrica y que por el extremo o-
puédsto queda provista de un dentado que engrana con un
plfién solidario del eje de la canilla, 8 la que hace gi-
rar, asimismo con movimiento alternativqf describiendo
un arco determinado de circunferencia.

El accionamiento del peine de arrastre de la te-
la se efectia por transmisién desde el propio eje o dr-
bol principal de la mdquina, sobre el cual gueda dispues-
to un juego de dos exoéntricas, con excentricidades o-
puestas diametralmemte, sobre el que queda dispuesta,ro-
dedndolas, otra palance asimismo a modo de horquilla, ocu-
ya posicidn podrd hacer variarss s voluntad desde el ex-
terior de la mdquina por un mando apropiado, determinan-
do eata varia cifn el accionamiento en sentido de avance
o retroceso de agquel peine de arxrastre de la tela.

El movimiento de ascenso y descenso del mismo vie-
ne facilitado por una placa con uno de sus bordes corta-
do a bisel, que se introduce alternativamente por dedajo
de aquel peine haciéndole ascender o descender, viniendo
faciditado el movimiento de dicha placa por una excéntri-
oa solidaria del eje de la canille, y cuya excéntrica se
aloja en una abertura rectangular de la mencionada placa,
conjugdndose dichos movimientos con los que al peine de
arrastre comunica el juego de excéntricas y palanca an-
tes mencionadas.

Asimismo presenta un dispositivo para regular la
longitud de pespunte, el cual estd constitufdo por un
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oursor unido a la palanca que acciona los movimientos de
avance y retroceso del peine de arrastre de la tela, o8-
tando constituf{do dicho cursor a modo de punto de giro
desplazable de dicha palanca, siendo accionado por un bo-
tén o mando adecuado desde el exterior de la mdquina.

Para mejor comprensién de la presente memoria des-
oriptiva, se acompafia un dibujo en el que, esquemdtiocamen-
te y tan sélo a t{tulo de ejemplo, se representa un caso
préctico de realizacién de los perfeccionsmientos objeto
de la invencién.

En dicho dibtujo, la figura 1 es una vista en al-
zado lateral secoionado de una mdquina dotada de los per-
feccionamientos indicadosj la figura 2, una viste en plan-
ta inferior de 1la propia méquina; y la figura 3, un alza-
do frontal de la misma.

De acuerdo con los perfeccionamientos objeto de
la invencién, el electromotor -~1l- se dispone con su eje
«2- en posicién vertical, presentando acoplado superior-
mente dicho eje el ventilador -3- para refrigeraciéa y,
al exterior de la mdquina, una prolongacién saliente -—4-
para el eventual llenado de 1as bobinas -5-.

Dicho eje -~2- presenta inferiormente solidario
un tornillo sin fin -6- gque ataca a una corona dentade
«7= golidaria del eje ~8-, del cual es solidario asimis-
mo el tornillo sin fin ~9- gue engrana con la rueda den-
tada ~10~, fijeda al eje o €xrbol principel -11- de la
méquina, el cual transemite el movimiento a los siguien~

tes mecanismoB;
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a) Mecenismo de sccionamiento de le aguja -12-3

Fijo a2l drbol principal -ll- por su parte superior se ha-
1la el c¢ilindro -12~ gue presenta en su superficie la en-
telle o gufa -13- de contorno adecuado, de l& cual, por
trensmisién desmodrénica, & través de ls palance -14-,
erticulada en -15-, se transforme el movimiento circular
de aquel cilindro ~1Z- en alternativo rectilfneo de la
palance -l4-, la cusl se halla unida por =16~ al vésta-
go ~17- portador de la aguja ~18-;

b) Mecanismo accionador de le canilla -19-; Ia

ruede dentada -1C- presenta fije a la misme una leva o
excéntrica -20-~, la cusl, en su giro, @&cociona a la palan-
ca ~21-, entre cuyo extremo libre en forme de horquilla
~22- se halla dispuesta aquelle excéntrica -20-. Dicho
accionamiento, por encontrarse la palanca -21- articula-
da en -23- se transforma en un movimiento de vaivén del
extremo opuesto -24- de dicha palenca -21-, el cual estd
provisto de un dentado que engrana con la corona dentada
-25-, solidaria del eje -26-~ de la canilla -19-, comuni-
cando & ésta un movimiento altermativo circular;

¢) Mecanismo sccionador del ascenso y descenso

del peipe de arrastre -27- de la tela: Bl propio eje -26-

presente también solideria le excéntrica -28-, 1la cual
queda encajeda en una sbertura rectangular de una plaoce
«29~ cuyo extremo correspondiente al lado del peine -27-
presenta sus bordes en bisel ~-30-, con lo que al sufrir
dicha pleca =29~ un movimiento de vaivén por efecto de

la expresade excéntrica -28-, dicho bisel haré ascender
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y descender sucesivamente &l indicado peine -27-. Esta
pleza -29- presents asimismo en la zona correapondiente
& dicho bisel -30-, una pequefia entalla ~31~ para permi-
tir el paso de la aguja -18- al descender ésta.

d) Mecanismo accicnador de los movimientos de

avance y retroceso del peine de arrastre -27- de la tela:

Pijo al eje =11~ o drbol principal de la mdquina gueda
asimismo un juego de dos excéntricas ~32- y -33%-, oon
excentricidades opuestas, eslrededor de las cuales queda
dispuesto el extremo ahorquillade de une palanca =34-,
cuyo extremo opuesto queda engarzedo al peine -27-~ de
arrastre de la tela, los movimientos del cusl vienen
amortigusdos er todos sentidos por el resorte -35-~, De
esta menerg, al girar el eje -1l-, las excéntricas trans-
miten & le palanca «34-~ un movimiento alternativo de vai-~
vén que se traduce en otro anflogo para el peine -27- &
ella engerzado;

12 posicién frente a las excéntricas -32-3%- de
le horquille de la palance -34-, que es la gue determi-
ne los movimientos de avance o retroceso del peine -27=-,
8e puede lograr desde el exterior de la mdquira median-
te accicnamiento de un botén o mendo apropiado ~34’-,
unido por el juego de palancas -34’’) a aguella palanoak
~34-;

e) Mecanismo reguledor de la longitud del pespun-

te: Estd constitufdo por un cubo mévil -36- guiado entre
los nervios =37« y -3%38-, y provisto de un cilindro -3%9-

que gire loco en el interior de dicho cubo y en el cual
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encaja la palanca -34- en una entallsa prevista al efecto.
Como Be ve, la regulacién de la longitud del pespunte se
consigue con s8dlo variar el punto de articulacién de la
palence -34-, haciendo correr el cubo =36- a lo largo de
la misma, con lo que el dngulo descrito por el extremo
de la palenca unido al peine -27- seréd tanto mayor cuam-
to mds alejado se encuentre el punto de giro de dicho pei-
ne, y viceversa. Esta reguleacidén puede efectuarse ssimis-
mo desde el exterior de la mdquina mediante el botén -36°-

De todo lo descrito se desprende el funcionamien-
to de la méquine dotada de los perfeccionamientos apunta-
dos que, en lineas generales es el siguiente: Al ponexr
en marche el electromotor -l-, su movimiento se trensmi-
te por tornillo sin f£in ~6-, corona dentada ~7-, tornille
sin fin -9~ y rueda dentada -10- al eje o £rbol princi-
pal -1l- de la méquina, el cual hace girar consigo al
cilindro <12~ que, por transmisién desmodrénice a través
de la entalla-gufa -13- y palenca -l4- acciona el vésta-
go -17=- portador de la aguja -l€-, con sentido alterna-
tivo de ascenso y descenso.

Conjugadamente con dicho movimiento, la excéntri-
ca o leva ~20- mueve alternativamente la horquilla -22-
de la palanca -21-, cuyo extremo descrite un movimiento
alternativo de vaivén, engransndo su sector dentado —24-
con la corona -25- y dotendo & la cenilla de su movimien-
te alternative circular.

Asimismo el giro del eje -11-~, provocard el de

les excéntricas -32- y -33-, con lo que, segin sea la po-
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8icién de la horquilla de la pelanca -34-, el peine de
arrastre de la tela -27- recibird un movimiento alterna-
tivo de avance y retroceso, movimiento que serd aprove-
chado en uno u otro sentido por el ascenso o descenso
conjugados del proplo peine, provocados por los hordes
en bisel de la pieza -29- accionade por la leva o excén-
trica ~28- solidaria del eje de la canilla -19- y accio-
nada por le corona dentadsa -25- que recibe el movimiento
del sector dentado =24- de la palance ~21-,

Cuando se desee regular ls longitud del pespun-
te, bastard actuar sobre el botén -36’-~, haciendo des-
lizar e lo large de la palanca -34- el cubo ~36= ¥y cilin-
dro ~39-, verliando con ello el punto de giro de dicha
palanca y, por consiguiente, el £ngulo desorito por la
palance en su extremo accionador del peine de arrastre,
lo que daré como consecuencia un pespunte més o menos
largo.

Durante su movimiente, el electromoctor ~l- esta-
rd constantemente refrigerado por la corrente de aire
provocada por el ventilader -3- solidario de su propio
eje -2-.

Como se comprende, todos los movingtentos de los
mecanismos fundementales de la méquine estarén conjuga-
dos debidamente, al objeto de lograr un perfecto sinocro-
nismo en todo el trabajo de la mdquina.

Aparte de los mecanismos descritos, le méguina
podré ir dotade de otros complementarios que no entran

dentro del émbito de los perfeccionamientos objeto de la
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te une l4dmpere -40-, debidemente conectada a la red, pa-
ra iluminar la zona de trabeajo; el dispositivo para lle-
nar canilles -4-, golidario del eje -2- del electromotor;
pisén o pati{n -41- para retencién de la tela; guiahilos
~42-4%-44~ soporte de carretes -45-, etc.

Serén independientes del objeto de la presente
patente los materiales, formas y dimensiones, tanto ab-
solutas como relativas, de los diversos mecanismos que
compongen le méquina y, en general, todos cuantos deta-
lles accesorios puea;ﬁ presentarse, siempre gque no alte-
ren, cambien o modifiquen la esencialidad de la inven-

cién.

NOTA

Se reivindica como objeto de la presente paten-
te de introduceidn;-

1. Perfeccionamientos en las médquinas de coser
eléctricas, que consisten esencialmente en disponer el
electromotor con su eje vertical en la parte posterior
de la mdquina, yendo provisto en el extremo inferior
dicho eje de un tornillo sin fin que, & travée de trans-

misién apropiada por corona dentada y tornille sin fin,
comunica su movimiento al 4rbol principal de la méquina

al que se hallan unidos los mecanismos de accionamiento



10.

15.

20.

25.

206059 10Nk

de la aguja, del peine de arrastre de la tela y de la ca-
nilla que, de esta manera, reciben los movimientos conju-
gados desde un eje comin.

2. Perfeccionamientos en las méquinas de coser
eléctricas, segin la reivindicacién anterior, que se ca-
racterizan por el hecho de gue el mecanismo sccionador de
la aguje estd constitufdo por un cilindro solidario del
eje o £rbol principal, que presenta en su superficie una
entalle o guia de perfil adecuado, desde la cual, por
transmisién desmodrénica, & través de una pslanca conve-
nientemente articulada por su punto medio, se transforma
el movimiento circular de agquel cilindro en movimiento
alternativo rectilfneo, gue se transmite por la mencio-
nada palancea al brazo portador de la sguje, con movimien-
to alternativo de ascenso y descenso.

3. Perfeccionamientos en las méquinas de coser
eléctricas, segén la reivindicacién 1, que se caracteri-
zen por el hecho de que el accionamiento de la canilla
Be efectia desde el eje o &rbol principal de la méquina
por medio de una leva o excéntrice solidaria del mismo,
la cual acciona alternativamente el extremo en forma de
horquilla de una paslanca que, articulada por su punto
medio, engrena por el otro extremo, 2 través de un seo-
tor dentado solidario de la misma con una corone denta-
da fija al eje de la caje de la canilla, transformando
el movimiento alternativo rectilineo de dicha palanca
en movimiento &lternativo circular de la canilla.

4. Perfeccionamientos en las méquines de coser
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eléctricas, seglin la reivindicacién 1, que se carscteri-
z& por el hecho de que el accionamiento del peine de a-
rrestre de la tela en sentido de avance o retroceso se
efectda asimismo desde el eje o £rbol principal de la
méquina, mediante un juego de dos exeéntricas de excen—
tricidades opuestas, las cuales accionan una palanca en
forma de horquilla gque, convenientemente articulads,
trensmite su movimiento alternativo de vaivén a aquel
peine de arrastre, dependiendo el movimiento de avance
o retroceso de dicho peine de la posicién de le horqui-
lla de la palanca accionsdora, respecto & una u otre de
las dos excéntricas solidarias del eje o €rbol princi-
pal de la médquina.

5. Perfeccionamientos en las méquinas de coser
eléctricas, segin las reivindicaciones 1 y 4, que se ca—
recterizan por el hecho de que 10s movimientos de ascen-
80 y descenso del peine de arrastre de la tela, Se trans-
miten al mismo desde el eje accionador de la canilla, a
través de una placa con sus bordes en bisel que e& acoio-
nada por una leva o excéntrica solidaria de aquel eje y
alojade en una entalla rectangular de dicha placa, sien-
do el bisel de diche placa el que, al introducirse bajo
el peine o apartarse del mismo, determine el ascenso o
descenso respectivamente.

6. Perfeccionamientos en las méquinas de coser
eléctricas, segin las reivindicaciones 1 y 4, que se ca-
racterizan por el hecho de que la regulecién de la longi-~

tud del pespunte se consigue gracies a la disposicién
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mévil del punto de articulacién de la palanca que facili-
ta los movimientos de avance y retroceso del peine de
arrastre, regulando convenientemente la posicién de di-
cho punto de giro.

7. Perfeccionamientos en las méquinas de coser
eléctrioas.

la presente memoria consta de doce hojes folia-
das, escritas por uns sola cara.

Barcelona, a 18 de octubre de 1952.

José GARCIA VARELA
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