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Solicitade s favor de Don Francisceo Calvillo Pineds y Don
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actor Llordns n® 15, respestivamente, )
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Muchos son los constructores de méguinas parz cclibrar
frutos y productcs hertfeolas, =asf como también son ruchos
los tipos de mdquinas construfdos, sin llegar a la méquina
perfecta jue exiye este trabajo.

La moyorfa de frutos v productos hcrt{colas, deben ser

tratados o mancjados con un comero muy grande, pues la més

ligcra herica que se le hiaga &8 su corteza, es suficiente
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para cue el fruto se ectropee, contagiendo a los que estén en
contacto con 1. Hasta la fecha, conocemos algunos tipos de mé-
quinas que se aproximen a la perfeccidn en este aspeato, pero
sin llegar & satisfacer a los indusiriales confeccionadores de
cajas, ]

Otrc punto que debemos seilalar ec la imperfeccidn en el ca-
librado, ya cque las mdquinss que conocemos, no consiguen el ca-
librarlas con la debide cxactitud,

Y finalmente seiialamos que el concsumo de energia es eleva-
46 en ¢stas mdquinas, debido a los muchos rozamientos y a las
muchas corrsas que llevan montados para acelionar las diferentes
secciones de la mdquina,

Los inconvenientes cue presentan estas mdquinas, unida a ls
complicacidn de sus mecaunismos, ¥ teniendo en cuenta que han de
ser menejadas por persopnal que no es mecdnico, nos ha inducido
a estudiar y desarrollar la nueva miquina que hemos 1deado,sen-'
eillae, czcondmica y de unos mecanismos muy elementules y que vie-
ne a subsanar los defectos observados en las mdguinas de gue he-
mos hecho mencidn, como hemos podido oomprobar en la médquina que
hemcs censtrufdo como ensayo.,

Su deseripeibn y funcicnamiento ez el siisulente:

La fiszure A, representa un csquema de conjunto de la méqui-
na, de frente en alzado, La figura B, una seccidn en perfil de
la misma, La fizura €, una seceidn lonsitudinel por sl cantro de
los rodillos calibradores,

Por el ocxtremec -1- ds la méquina, se vierten los frutos so-
bre la correa o cinta transportadora sin-fin ~-2- cue los lleva
apoydndose, debido a su inclinacién, sobre los rodillos calibra-
dores -3-, -4- ¥ -5- en el sentido de la flecha (figura 4). Los
rodillos - y =5-, giran sobre su eje longltudinel debido a
gue sl -5~ recibs el movimiento desde una caja de engranajes-6-
la cugl se lo transmite al mismo ticmpo a la correa o cinta

trensportadora 8-,
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Para consegulr la inclinacifn de la correa o cinta tréh3por—

tadora -2-, {iguras 4 y B, van montados unos rodillos -7- que la
oblizan & mantenerse en la inclinacidn en que estos se monten en
la mdquina,

Bl movimliento @ los rodillos ~8-4- y -5-, como ya henmos di-
cho, se da =l rodilloc -6-, desde une caja ds piliones o reductor.
La transmisifn se efscida por nedio de un cahle -&-, que va gula-
do hasta la sltura del rodillo ~5=-,e¢n ¢l intsrior de un tubo -9-;

Bl extremo del cable -B- que va al rodillo -5-, figuras A ¥y
C, termins e¢n una pleza -10-, cuadrada eun uste ejemplo, paro gue
puede tencr una forma zeométrica cualquieras, siempre que Quede
guiada y sujeta en el sentido de rotacién y que va sclidaria al
cable -8-, socldada, con pasadores, etc., Por el otroc extramo, el
que va a la caja de pifiones ~6~, pusede ir de la misma forma, o
?ien; sujeto con una grifa u otrc slstema purecido. Como se com-
prende, sl girar el cable impulsado por la caja de p;ﬁones 0 re-
duoctor -6-, aunque haya un desplazamiento de sjes desde la salida
de ésta al rodillo calibrador ~5-, debido a la flexibilidad del
cable -8-, éste transmite fdeilmcnte el movimiento circular al ro
dillo ~5-, CQomo la Gistaneia desde la cala de piliones -6- hesta
el rodlllo =5~ es bastante zrande,pars evitar torsionss en el ca-
ble ~8~-,e8 por lo que lleva exterioruente un tubo —9—,pud1e§do
:te suprimirse en caso de acortar la distancia entre ambos,

Bl movimiento del rodillo -5~ 8l -4- y del -4- al -3-, se
realiza cono puede verse en la figura C, tambidén por medio de un
cable -11-, llevando en los extremos del mismo unas piezas -10-
solidarias a 41 e iadnticas a las que van en los extremos del ca-
ble -8-, Estas piezas -10-, ven alojadas & su Vez en unos vasos
o cubos ;12—, montadas en lous extremos de los rudiillos -3d-4-y
-5~-, dentro de los cuales se deslizan sl girar, en sentido longi-
tudisal, poro guedan sncajadas en sentido radial pars que puedan

’

realizar ¢l arrastre de los rodlllos -3-4~ y =5-,
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Bn las figuras &4 ¥y B, podemos ver tambidn el funcionamiento
dsl calibrado. El rodillo =3~ abre wia separceidn sntre €l y la
correa o cinta transportadora -2-, nuce determina el primer tamafio
de 1z fruta; si dsta separacidn pernite el paso de los frutos,ds-
tos cesen a un depbsito -13-, de donde pesterioxiente se recogen;
si por el contrario, no pasan, contindan su camino apoydndose en
el rodillo -4~-, como é:te estd mds abdlerto gue el -3-, se vuelve
a repetir la misma operacidn y asi sucesivamente podemos montar
tantos rodillos como tamatios desesmos obiener de frutos,

?a operacifn de suspensibn y regulacidn de los rodillos ca-
libredores -3-4-y -5-, s¢ efectda conicrme se detalla en las fi-
guras B y €, Los rodillos -3-4- y =-5-, como yua hemos dicho, en
sus extremos llevan alojados los vasos o cubos ~-12~, en los cua-
les se mlojan 8 su vez, las plezas o dados -10-. Bl cubo © vaso
-12-, lleva un alojamiento circular en sl interior del cual Tue-
dan unas bolas -l4-, de las que se emplean para rodemlentos a bo-
las, Las bolas -14~-, van también anoyadas, diametralmente opues-
tas en un alojamieato cue lleve ¢l soporte -15-, ya se scmprende
que al girar los rodillos, se deslizamie ito serd muy suave y sin
ningdn rozamiento, sobre los scportes -15~, qusdando al mismo
ticmpo los rodillos callbredores suspendidos y s:p@rtados;

La re-ulacifn se efecida por niedlio de un volenie -16-, que
va solidario a un eje -17-, Tigura B, en cuyo extremo va montado
un piﬁén helicoidal -18~, un este ejemplo, ¢ue erngrana con otre
pliién heliccidal tambidn -19-, e actde =chre una nanivela-8@-,
la cual asctie a su vez scbre el soporte dol rodillo -15-, &1 gi-
rar el vol:nte -16-, ¢l eje -17- solidario a dste, =irs también,
haele:.do girar al pliidn Lelicoldal -18-, ~us al ir e.;ranado con
el -19-, le tranaits :su novimiento, que sctda Laciendo girar la
menivela -2C-, cllgando % t: - .ubir o bajsr, segdin ¢l sentido

g . s Ad . .
de giro ue se le € a2l volante -16~, al scporte -15- del rodi-

+ 7 3 Ty I T 2
llo calivrador. S:ilidaric o 1u . nivele ~&2C-, va una aguja ~81-,
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que zira el misanc caidno que dsta, indicondo en un sactor“—aa—
gue va cclidario al soporte del uscanismo -23-, la seperecién o
abertura, c¢ntre 1 rodillo y ls coriea © c¢inta transportadora-2-
determinsndo de ezta forma ¢l tanwiio ¢ calibre de la fruta gquse
cae en =l depbsitc o eaja-13- cue tiene cado rodillo celibrador,

88lo nos falta indicar que Los necaniancs van mentados so-
bre un armazdén metdlico, bien de fundieidn o bien de un perfil
laminedo cualqulera, pudiendc ir montadc $embidn scbre un srma-
zén Ge madera,

De tode lo gque antecede, ce desrresnde la deceripeidén y fun-
clopnamiento de la méguina zue henos 1ldeado, construfdo y proba-
do con un resultade satisfaotorio, eu la mdquine pare ensayo y

gue reivindicamos en la siguiente

¥ © T &

R
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Los puntos nucevos y de propia invencidn cue se reivindiean
en <cota Patente de Invencidn, son:

1.- Un nuevo calibrador de frutoes v produstos hortfeolas,
cuyas formas se aprcximen & la cwfera, carsolerilzadec porque a
la banda superior de la correa o cinte transportadora, se le
dispone con una inolinacidn originada por la pogieidn incline-
da de locs tambores o poleas de la cinta transportadora, o blen
por otro medio, cano pucden ser unos rodlllos guindores con los

ejes en la incliisecibn neocsaria para la cinta o ccrrea trans-

portadora,

2,~ 1 mismw aparato reivindicado en el punto anterior,
sarscterizado porcue sobre la correa o clnta transportadora y
a una distanoia re;ulable, van unocs rodillos animados de un
movimiento eircular, cuva diferente separaeibn de la correa o
cianta transportadora determina ¢l tomallo de los frutos o pro-
duetos hortfeclas ~ue pucdan pasar por esta ssparacidn.

9.~ El mismo aparato reivi.dicsado en puntos anteriores,
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caracterizado pocrque ¢l movimiento circular de aue estdn animados
los rodilles del punto :mterior, se transmite a los misamos por
mnedlo de un cable, dssde una cala de piiiones, reductor o transmi-
sifn.

4.- El mismo apurato reivindicedo en puntos anteriores, ca-
racierizado pcrque &1 cable del puato anterior, lleve en sue ex-
tremos y sclidario a €L, unus piczas de una Fforma ceomdtrica cual
quiera, cue se alojan cn unos huecos sue llevan on sus extremos
los rodilloes relvindicados con ¢l punto 28, que pusden deslizarse
en sentide longitudinal, pero en -1 sgntidc redial, cuedan enca-
Jados comunicando ¢l sontido de glre del cabvle, desde la caja de
pifiones o reductor & uno de los odillos, ¥ & los rodillos entre
s{, aunque se desplacen los ejes longitudinsles de dstos.

5.,= Z1L mismo aparato reivi.dicade en puntos anteriores, ca-
racierizado porgue ¢l desplazamic..to de los rodillos del punto
28, ce efeotda mediante un velunte o pomo, jue va solidario a un
ese que lleva, =n el sxtremo opuzsto al volamnte o pomo, calado
un piiidn hcelicocidal que cngrana con oiro a 90% o en otro dngulo
cualguiera, 21 cual, a su vez, va solidario anuna manivela, que
gira con 41 al imprimir movimiento de rotescién sl pomo o volante,

B8,~ Bl mismo aparato reivindiocado en puntos anteriores, ca-
racterizado porque lz manivels reivindicade en el punto anterior,
al girer con ¢l piiién heliccidel, actda sobre el soporte relvin-
dicaio =n =1 punto 482,

7;- Bl mismo apa;ato reivindicadio en puntos unisriores, ca-
rac.erizado porque el soporte reivindicado en el punto 4%, termi
na en una prolonzacién alargada, la cual se desliza por una co-
rredera cue lleva otro soporte fijo a el arnazén de la méquina,
al aotuar sobre €1, la manivela reivindiocads en el punto 5%,

8.~ E1 mismo gspurato reiviudlcado en puntos anteriore;, Ga-

racierizado porque fijo zl armazdén de la méquina, van unos sSopor

tes, con una corredere, por la gue se desliza la parte alargada
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del soporte reivindicado en el punto 4% y porque solidario a
41, lleva un indicador o dial donce vaﬁ anotados 1los didmetros
de los frutos que pasan por entre ¢l rodillo soportado y la
sorrea o cinta transportadora,

9,- E1 mismo aparato reivindicsdo en puntos anteriores,
caraogierizado porque sclidasrio a la munivela reivindicada en
el punto 58, 1lleva una azuje indicadora, gue giras Juntamente
con lea uangvela e indica sobre el indicador o dial del punto
anterlor, la abvertura del rodillo scbre la correa o cinte
transportadora, Y

10,- » U NUSVO CaLIDRaDOR DE FRUTOS Y PRODUCTOS HORTICO4
LAS, CUYAS FORMAS S APROXIMEN A L ESPERA », de conformidad
en un btodo en lo eésenceilsl y fines iundustriales a lo deserito
en la prece@gnte Menoria y.gréficamente répresentado cn las
figuras del adjunto Plano, para su mesjor comprensiédn.

Bsta Memoria consta de SIE?E hojas, mecanczrafiadas por

una sola cara, a doble espacio, en 182 1fneas,

Valencia, a 8 de Znero de 1953

Por autorizaci: _de los interesados
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