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FAL GG de Inv .o loN

Gde por veinite @dos, se solicita, como propis y aueva a
Tavor de don o & A4 M o N A1 AN A O d B AZ A~
B AL , de nacionalidzd espafiola y domiciliado en van
sebastian (Guisuzcoa), (Caile Campanario aum; 1, -3%izds,

que aa de recser sobre un

ACUX L n NG e SMBiuagUs Y LuSuiMBRAGUS,
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sb preseate re istro de Patente de Invencion ,
tiene por objeto garcnilzar la explotacion exciusiva,
en todo =l Yerritorio Nacional iispatiol, de un acopla-
mie¢nto yue agplicado a los extremos ae dos ejes, motor

5 y conducido, perwite su embrsgus o desembrazue en mar-—
cia a voluntad, o por le misma maguina, o tamoien fun-
clonar automaticamen.:z, en los casos, cue se requiersas,

La carwcteristica principal cel acoplemiento gue
se pretence patentsr, consiste ca =1 poco esfucrzo h'g

L0 recorrido wue s preciso realizar pudinndo obtener el
acoplamiento, aun psTa las mayores potencias, y consi-

gulzncose una gren rzlécion entes el Pequedio trabajo



15

20

25

30

35

- dos )-

de manao del ecubrasus y ol esiucizo yue el mismo debe trans
wlvir, venbaja iuportante cuszndo s: trata de embragar poten
cias de cierta counsideracion,

Faunecionzmiento:

sn la figura 1, se ve un conjunto gensral del cembrs-
sui, coms.ivuivo por ¢l e¢je motor 1, provisto d: su manion
de acople+iento 2, sncnavetzdo al mismo, Alinsado con el
«je 1, pero independiente de el y del mangon 2, Se halla el
eje conducido 3, el cual lleva encnavetado el tambor 4 fijo
al mismo, €l cyal a su vez lleva el plato de embrague 5 gi-
rando loco sobre el tambor 4, in el eje 3 y pudiendo desli-
zarse en sSentido axial sobre una chaveta corredera se halla
el plato de dmbrague 6, gus embraga con el plsto 5, median-
te la superficie de friccion de gue va provusto, que puede
der coaica!o de cualquier otra forma, La presion para que
vl ewbrague de friccion se realice antre los platos 5 y 6
82 obtienen mediante <l resorte 7 gque actua presionando el
rlato 6 contra el §, wl plato 6 lleva una ranura 8 sSobre la
que se alojan unos dados yue mediante un mecanismo normal
de horqguilla y palanca, que no se ha sefialado en =1 dibujo,
realiza <l desembrague del plato 6 separandolo del plato 5,

sl cable 9 arrollado con varias espiras sobre 21 tape
bor 4 esta awmarrado por sus dos exbtremos; uno sobre el man-
gon ¢ y el otco sobre el plato dae ewbrague 5,

Cuando el plato 6 2sta ssparudo del plato 5, este ,
sira loco soore el tambor 4 y :1 manson de acoplamisnto 2
4u.: corrzspoilde al 2je wotor arrastra al cabls y al plato 5
sin arrollarse sobre ¢l tambor 4 por no existir fusrza de
retencion sobre el eatremo U2l cavls, Cuanuio el plato 6 gue
esta parado presiona sobre el .lato 5 gue Zira, lo frena
¢n sd movimienio producisndo un esiuerzo de retencion sobre
¢l extremo el cavle proporcional a la presion del resorte 7
4l ser retenldo 2l sxtremo Iinzl del cabls correspondiente

al plgto 5, 8¢ arrolla el cable sobre ¢. tambor 4, con un

ansulo A = 2. n , n,radiancs siczndo n, 91 numero de
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veultas con jus =sta arrollado, degun se deduce de la
teoria dzl rozamiento dé cuerdas o cables flexibles so-
bre tamwborss, ¢l esfusrzo yue es necesario aplicar al ax-
tremo del cable corrszssponuiznte al mangon £ para gue el
caple se deslice sobres ¢l tumbor es igual a

2] = 583 ¢4 c{
s.endo 5] el esfuerzo e¢n =1 mango <, 3. el esfuerzo de
retencion en ¢l extremo del plato 5, C la base del sistema
de logaritmos naturales = 2,718,.,,. U el coeficiente de ro
zamiznto &nire 21 cahble o medio flexible y el tawbor y 0(
el ansulo en radianes abrazados por el cable sobre el tam-
bor,

=n el caso de ,ue ¢l esfuerzo tangencial transmitido
por el manson 2 al extremo del cable sea menor guz S], ocu
rrira que el cabls 9 arrastrars al sxkrzxz dzk tambor 4 ,
tamoien en su movimiinto, produciendose el embrague entre
el eje motor 1y =1 eje conducido 3,

De la rformulae preceaente que relaciona los esfuerzos
an los extremos d=1 cable 9, se¢ dz=duce la interesantisimsg
condicion de gue poaemos reducir cuanto gqueramos el esfucsr
zo de retancion en <l embrasue de los platos 5 y 6, que
es 3., sza cual sea el valor del esfuerzo a transmitir en-
tre los ejes L y 3, 0 828 57 , sin mas gue aumentar el an-
sulo ,L , €8 dacir el numsro de¢ wvueltas de arrollamiento
dei cable 9 sobre c¢l tambor 4, con la ventaja de gue esta
variacion es exponsncial y por Lo tanto muy rapida cuando
Se varis el numero ae vueltas arroliladas,

Rasunmiendo el funcionasmiento del ewbrague, se pueds
decir que gracias a la aplicacion del arrollamiento del
medio fpexible sobre el tambor, podemos obtener una reduc-
cion del esiusrzo y condicionses d= embraszue entre los ejes
1l y 3 tan grande como se desse, Como ejemplo citable, po-
demos indicar que una potencia de 100 HP, entre dos ejes

1l y 3 podria ser ewbragada y dasembragada mediante un
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embragus entre los platos 5 y 6 , correspondientes a una
potencis de 1,5 HP, aproximadamence,

Las disposiciones constructivas de los me2canismos,
cuya patente se solicita pusden ser veriadisimas, basadas
touas elles en el mismo principio fundamsntal, Los termi-
nos en yue yueda redactada la presente memoria, son cier-
tos y fiel refriejo del acoplamiento de embrague y el de
desewbragua, que se pretendan registrar como Patente de
Invencion y dichos terwianos deben ser tomados en sentido
amplio, nunca en el limitaviva,

il peticionario s¢ reserva el derecho a obtzner los
oportunos registros complementarios, por las mejoras gue
la practica, la febricacion y ¢l uso continuo del invento

de referencia, pudiera irle aconsejando ea el futuro,

NO L A d e
RuIVINDICACIOHWNSES,

Se reivindica, como de la propia y nuava invencion,
a favor de don German Arana Ormazabal, de nacionalidad es-
paiiola y domiciliado en san Sebastian, por los extremos
gue a continuscion pasamos a relatar:
PrlMsRO ¢ Por un acoplamicnto de ewmbrague y desembragae,
caracterizado por un medio flexible que sujeto por uno de
sus extremos al manson del eje motor, o al ejs motor mismo,
se arrolla sobre un tambor solidario del eje conducido y
se sujeta por su otro extremo a un plato gue girando loco
sobre el citado tambor puede ser embragado o desembragado
por embrague de rfriccion o dé cualquier clase con <l eje
conducido,
SuGUNDO ¢ Por un acoplamiento de embrague y desembrague,
segun la reivindicacion anterior, caracterizado por un me
dio flexible ( cueras, cablz, correa o cualyuier otro) ,
sujzto por un extremo al manson solidario al eje motor o
a este wismo eje wotor,por cualyuier procedimiento,

PuRCURO ¢ FTor un acoplawiento de embrague y desembrague,
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segun reivindicaciones anteriores,caracterizado por un
medio flexible gue sujsto por un extremo al eje motor ,
se arrollz sobrs un tambor solidario del sje conducido,
arrastrando a este en su movimiento cuzando se realiza un
esfuerzo de retencion sobre sl extremo final del medio
flexible,
CU4RT0 : Por un acoplamiesnto de embraxguec y desembrague,
segun reivindicaciones anteriores, caracterizado por la
sujecion del extremo final del medio flexible a un plato
que &ira lococ sobre el tambor soliaario del eje conducido,
WULNLO : Por un acoplamiento de embrague y desembrague,
sesun las reivindicaciones precedentes, caracterizado por
la existencia de un mecanismo de ewmbrague de friccion o de
cualyulier otra clase entre el plato gue sujeta el extremo
final del medio flexible y ¢l eje conducido,
ERYURE : Por un ACOPLANISNIQO Di mNMBRAGU: Y DESENBRAGUS,

Tal y como gueda descrito en la memoria pracedente
y para los fines que en ella, se dejan cespecificados,la
cual consta de cinco nojas folisdas y mecanografiadas por
una sola cara, a la gque se une otra de planos, en tamafio
y forma reglamentarios, para la mejor comprension de 1lo
gque se desea patentar,

Madrid, a veintisiete de octubre de wil novecientos

cincuenta y dos,

P.4A. de don German Aranéd Ormazabal,
s. Rodriguecz efRivas.

P.Y.
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