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& fevor de la sociedad espafiols AISIALIBAR, S. A., domici-
iliaaa en lioncada (Darcelona), Carretera de Ripoilet, 2,

Por PLLICAUISLO VARIALC. D2 TLICCIDADY.

LELORTA DESCATPIIVA

La presente invencidn se reriere a un wecanismo
veriador de velocidad, el cual se caracteriza por su Sinm-
plicidad de Juncionsuiento y eficientes resuitalios, obte-
nidncose con el niswo todas ias relsciones de velocidad
deseadas zntre el elewento wotor y el impulsado, Lo gue
convierte a este mecanismo ¢n un componente esencial pa-

5

ra innumeravles ndguines en 1as gu

[}

e precisa aumentar
o dismiuuir su velocidud <e régimen de una maners autound-
tica y sin gue teagan luzur ccuwsios wiruscos gue serfan per-

Judiciales pera la buena warcha. Ll mecanismo objeto de
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la invencidn perwmite una gradacién uniforme en la varia-

cidn de la velocidad, tanto en el sentido creciente cono

en el decrecizgnte.

dste mecanismo comporta un sistena de dos poleas
enfrentadas y de le coustitucidn general apropiada para
ser accion&uas poi correas trapezocicales de anchura inva-
riable, constando cada una ae dichas polecs de dos platos
principades, de Toxma troncocduica y dispuestos con sus
bases nenores «irijicas Lla una hocia La otra, estando ta-
les poleas montadzs sobre sendos zjes que corresponden
uno de ellos al motor o Imjulisowéal mecanismo y el coiuti-
cuo al impulsedo wpor le correspcncicnte transmisidn tra-
pezoidal. Cada una de estas poleas lleva uno de tales pla-
tos fijos a2l sje, mientras yue ¢l plato couplementario

puede deslizarse & lo largo de agudl, vinierndo, 3in embar-

w
[\Y]

£0 onligedo & giver coajuntaucente con el mismo gracia
una gufa adecuada. Los platos wdviles estdn dispuestos en
sentido inverso en cada una de los dos poleas, o sea gue
a un plato mévil de una ue 4stas le corresponde uno de fi-
jo en 1z otra, y viceversa. Esta colocacidn estd devidamen
te estudiada psia gque la correa trapeszoidal se mentenga
slempre en una misma lfnea de trabajo, o ses perpendicu-~
lar sienmpre a los e¢jes, indcependientemente del desplaza-
niento gue se iuprime a los platos mdviles para variar

‘
los didmetros de les dos poleas principales.
ILos dos plztos ue cada polea presentan en su zona

central uvns plurslicad de escotaduras radiales gue se com-

plementan entre los dos pilaitos sin gerdier ia conicildad re-
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gular en cada uvno <e fLorma gue al acercarse entre s{ los

nmismos uedtn encajer cichssescobaduras complementarias y

La veriacidn de didmeiros entre las Gos poleeas
del mecanisno, se realiga, por taanto, con el cambio de
posicidn je un plato con regpscto ai otro, lo gue da por
resultado una mayor o menor separscidn de las superiicies
cénicas sobre las gue ve wispuesta ta correa trapezgoidal.

Los ejes sogporte ue 188 dos poleas del mscanisno
ge hallan deblesmiente monitados zoure cojinete dentro de
una caja apropiadia, con ia pariticulsridad de gue uno de
aichos ejes pucde sel tproxiieao o alejado ue su contiguro
por medio ue un <¢ispositivo re udszdor ayropiado, a tos
fines de owtener la vensidn de 1z correa cuando ello sea
preciso, A tal fin, dicho e «egcansa en unos asientos
independientes de la caja general, @& la gue se inmovili-
zan, una vez erecciuada la tensidn deseada, por medio de
unos tornillos apropiados, colocados en orificios de co-
rredera practica o3 en la pared de la caja.

Bl uesplazamiento de los platos méviles de cada
polea se obtiene a vodiuntad por su mendo exterior apro-
piado gque por un Jjucpo de engranajes transiorma el movi-
miento de este mando én un desplazamiento axial de un
casguillo gue es el gue desplaza el plato ndvil, Los cas-
guillos o czlicmentos accionaiores del plato mévil de cada
polea, tienen sus movinientos couju swos desde el wmismo

mendo de accionamienso, 4t Lormna gue wuevan los platos
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opuestos en una misma Gireccidn sovre sus proplos ejes.

Pzra L& wejor comprensidn de la presentie memoria
descriptiva, se acompaile un dioujo en el que, tan séio a
tftuto de ejemglo, se represenita un caso pféc%ico de rea-
lizacidn de un mecanismo variador de velocidad de las ca-
racteristicas indicadas.

En dicuo dibujo, la iigura L es una vista en plan-
ta seccionada longituiinalwmente cel mecanismo; Lla figura
2 correspondie & un almado seccionado por la Ltinea II-II
de la figura anterior; l1a fisura 3 es una vista frontal
de un plato de poiea; la figura 4 nmuesira una vista en
aizado de un pnlato entero; y la figura 5 es una vista sec-
cionada de la polesa completa, formada por dos pliatos.

Bl mecanisno objeto de la invencidén comporta una
caja general -~i-, en la gue van uonitatosS Los ejes =2- y
-3- medisnte 108 apropiadios asisntos y cojinetes.

liientres 1los asientos del eje —-2-— 1orman parte de
la propia caja —-i-, los del eje -~J— son independientes de
la misma, pudiendo solidarizarse con ella en el momento
oportunc por medio «e uncs torniilos de retencidn —4—,dis-
puestos corredores en orificlos de longitud adecuada prac-
ticados en lzs paredes e dicha caja =—i-.

La misidn de e8%0S asienvos movibles es la de per-
mitir poder aproxi.ar o alejar el eje —-J- del -2~, con la
tfinalidad que se detaliard wmds aceiante. La accidn de tope
en ia posicidn deseada en el desplazamiento de este eje ~3-
8¢ consigue por medio Ge los Tornillos regulables =5- ¥y de

las piezas limitadoras =0~ solidarias de la caja =l-.




15,

20.

205361 130C

Sobre el eje -2- va montada una polea formada por
dos platos principalies -7- y =8-, el primero iijo a dicho
eje ~2—- y el sepundo desliizabvle sobre este Ultimo pero
igualmente giratorio con &l.

zn el eje contiguo -3— ve halla colocada una po-
lea similer a la explicaaa, e igualmente constitufda por
los dos platos -9- y -10-, de Los yue, al revés de la po-
lea del primer eje -=2-, el segundo es solidario del eje
-3=~ y el primero, desligzable sobre el mismo y giratorio
conjuntamente con é1.

Iiediente una chaveta o guia adecuadanmente dispues-

9}

sivle obtensr iz soliuari-

14

ta en 108 g¢jes —-2—- F =5-= es »o
zacibn de los mismos con los platos -8~ y -9— para el gi-
ro y, al mismo tiempo, su aproximacidn o separaéién de los
platos compiementarios‘-7- ¥y —10-.

En la parte media y equisistente de los dos ejes
-2= y =3~ va fijado en la caja -1- un tercer eje =il=-, So-
bre el gque puede deslizarse axiaimente un casquillo -12-,
del que son solidarios unos brazos —=i%- y —Ll4-, gue iina-
lizan en lag piezas tulularss -iH= ¥y —16- regpectivamente.
Giratorio sobre el casguillo -16- va montada una rueda
dentada -17=-, la cuzl engrana conjuntamente con las coro-—
nas asimismo Gcentadas -18- y -19- de las gue forman par-—
te los cuerpos cilindricos =20- y =21-, los cuales pre-
sentan uno de sus extremos provisio de las zonas filetea-
aas -22- y -23=-, destinauas a roscarse, respeciivamente
2 los sectores fileleados de 108 8sientos —-24— ¥y —-25— de

los asientos -b— y =2-,
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estd destinauo para asctuasr por simple contacto ue presio-

nador o iwzuisor del ple.o —18-. un la pieza -20~ ded gru-
po contizuo va rijado un espdrrago -26-, el cual, solida-
riza gl plato -19- con el conjunto =20=—.

Con la coronsa dentada —-19-— engrana un pifiédn cilin-
drico =27- de Longitud suficiente para permitir el despla-
zamiento necesario a dicha corona -19-, siendo este pifidn
-27- (rigura 2) soiidario del eje -28-, gue finaliiza en
un vodiante eXierior e nando =29-—.

Ln les figuras 3 a 5 es posible apreciar con wids
detalle i385 caracteristicas e 185 poleas empleadas en
este mecanismo. Haciendo referencisa a una cualguiera de
estas poieas, le misma egtd constituida por el ya citado
plato. =7-, provisto ¢el cuerpo cilindrico de apoyo —=30-
presentando este plato en su zona central una piluralidad
de escotaduras raciales -3%i-, gue dan iugar & la Iormacidn
de los dicntes ~32- (figura b5).

il segundo nlato ~8-, gue detvermina con el -7- la
polea completa (figura 5), es portador asimisuo de un den-

taio ~%Z- y ¢€sco

ol

ot

<

ELULES =31ie efectudndose el ajuste en el
sentido del avance o retroceso tel plato wdvil -8- a 1o
largo del eje -2~ grecias a las escotadurss =35Ll- y dien-
tes -32-, los cuales guedan alternados los de un plato con
108 del otro, quecando Torwudo un conjunto estable gue
Puede reclblXr sobre la vols triangular determinada por

las dos superiicies conjugadas la correa trapezoidal —33-.

3L plato =8=, al igual gue oL -7-, gueda guiado sobre el
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eje —=2- por medlo de SU CRELlo —%4=—.

Las carazcierisiicas le ia poliea explicada son lias

&

mispas gue Lles (e la contizua fornada por LOS D1atos —9-
¥y -10-, con la Udnica diferencia de ser diferente el orden
de los platos mdbviles,

Cabe adnmitir que Los rlatos ¢e cada polea pueden
estar formados & base de dos ;mézas, correspondisndo una
de ellas al pleto progiemente ¢wcho y la otra a una coro-

na circulal gue sncajadsa en uné caviiad anular compierenr-—

taria es la portacora de las euscotaiuras y dientes radiales.

£l funcioneniento deli mecaniswo wescrito es, en
ifneas generales el sigaientes

a) la veriacidn c¢e veliociiad entre el eieuento mo-
& imyuisor =2-— y €L uovido, de-

[

tor, coustitufco por el e
terminado por el eje arrasirado -3-, del que depende ia
nfguina & ia gue se hallz cLCopleaso el mecanisio, Se col-
sigue pox it diversided de difumctro gue se establece en-
tre lzs dos polsas, las cuales por nedio Ge 103 sistemas
Ge regulucidn jueden olfwvecer unz gola fe difereunte cidue-—
tro de scuerio con la intwoduccidn de lag coronas esire-
liades soitlterics ce los platos componentes de las mencio-
naeas polcasy

b) la correa -33- transmite el giro we la polea
motriz & la impulsada mantenidndose sicupre on una linea
de vrabajo noimel ¢ low cjes —2- y ~3-, 1o que puede con-

. -

seguirse grucias a que 1los platos wesiigailes —-8= ¥ ~9-

[
o

o

vanzan al uafsono injedilos aesde el exverior a través

del votzute ue mento —29-, ¢l cugl, 4l mover por wedlo
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de su piiidn -27- & la sueds —190= provoca el siro de Las
coronas =Ll7- ¥ =15-. 81 siro de las coroass -=18- Yy —L19=
procuce ¢l &€ los cuerpos —20= y =Zi-, log cuzles S€ Les-

&~

Diagan axiclnente al desenroscarse de 1os gsientos fijos

o

24w y -25-, d@ndo ello lugar & que el primero ue aqué-
ilos empuje al plato =8~ y el segunto, & yue zrrasire al
~9—. Con euxto® Cos wmovimientos sincronizZalosy, La correa
-%%~, al isno fiempo ¢Ue L& Va aAcomodundo a Los ulstin-

tos adiduetros de 1o yoleas Se neniticne sin flexones, a-
3

cre su eje —-ll-, ol efecto de ir siguicndo ol fredlado de

w

las coronds —i8— y —iC=—, Graclas a ios biagos —=13— 7 —l4-
que scompulan a tolo ¢i conjunto expliceco, iou fluﬁeﬁtos
deuntados 10 picrlien nunca el contacto. For 1o que atafie

al pifién -27-, el nismo es, como se ha inlicado, de 1a lon—
gitud suficiente para gue le corona o plato -1S- pueda
trasiadarse longituuinalumente y ocupar las posiciones né-
Ximes, que corresponden & les de wmirnino N mndxino cidretro

de goda de las poleas cel e canisiog

c) se comurente que a wlximo «ifuciTo e lo solea
&
movriz 16 corvespontcerd er ulin e da dm i
G rTrgnfon ida G4 AL—‘»- 1010 e d& 3R LLi5 Ll Ly J Vice-—
& Moria o B8 50 e 1o e ety e e st
versa. nola le &8 (¢ valiores GUCLE, Sow Lalito gomprenii-

- R S e
da, ovtenlinuose “€ cita forng 1la voduceién o el cunento

ae veloclcad cgscidog
: 7 we e o o Sq i oy e e
d) el periecio wjuute entre Los Llabos de lug po-

IS Syt ot D1ETT S o o e .
leas we outicne WOLIinte Lo LLGTOL LroviStos de Lo coro-

2Dy LW cunles Ge zcoplin de forme
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gue s¢ couwwienenton Llos cicnbes de uas coront con lus es—

coTLTUuSEE LE 1L oLva corona, tad ComRo sSe aprecia en la Ii-

i
Lura .
6) cuando 40 2xCTLEEG ToULAr LU COorIes =2 U= Lnuépen-

G1enns ;e e su povlceidn soure LUl pOLlias, 56 resurre adt

comsio we posicidn der eje =3—, L0 GUE 5e Iealliné LillpiC—

DeNTe wILojLnno 105 UCRRLLL0s CGIrenos —4— y aproximendo o
alejanao Licio ¢je 48l conlijuo —2-, Hrocedicicose & con—

tinuscidn o & asze urer MHHQLLOQ tornillos una vez obtenido
el sunto <escado. Un Gispositivo de tope peruitird estabi-
ligar la posicidn conteuila.

) es nuy ingortante ouservar gue el movimiento
gue se imorime a Los vlotos éviies para conseguir ias va-—
riaciones de didmetro Cescades st outiene de forma sincrd-
nica, por medio ce un Gispositivo cowdn a Los dos ejes, cu-—

;

yo ¢ispositivo consta&, Jue quedts explicaio, por L1os siguien-—

-~

tes elementos: volente -29- »ilidn -27-, corona dentada —L1G—

rueda deniaca —-iT—- 7 corong —i8-, Lo privers corond —iC-—

ueve la piesza impulsora —2i- en virsud de la accidn de

powr 107 T1ieTecdos ce la misua, ¥ olia

g
<
3

-
¢

[®]
)
]

tornildo estan

gepunda cowons cumple icuel mzsidn de le nisme §oins Lra-—

CBACIES L& 408

verlltor de velioviLu

-

$1eLPIe Que 188 VErI&sicnes gue we Lnuroduzcan 0o XeotBa

& SU Cmincioslodd. .
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Se preivin:ica CORO objeto ue tu presente patente

“€ invencidng

s llecenlfno VIILZLOr ce velocinad, 4el Tiuo cons—
titvidco por yolcas IOTLELES por plotos cduicos que se se-
seran o auroxinen cnlre Si gara le veriscibdn e sus 4id-
netros yue se cLraciterlsa por ei Lecho e yue Los »latos

s¢rie e es-—

U‘

gue coustityyen Cichas poleas presentan una

Iios que wermiten,

o]
<}
o

cobaduras y (ientes ratitlies comoleno:
con su interpenetracidn, reducir y ampiiar al médximo el

diguecro corresuonﬂieute & 1le 20la FOoriiiag.
rd
4

11800 variador de velocictad, segin la rei-

)

2.

lecan

-

w

vingiceacidn anueirior que se caracicriza por el hecho de
que el mecanismo comporta una caja genersl dentro de 1a
que, & travdsg we aBlentos pira los cojinetesS de &poyo Co-
rrespondientes, val npontauwos dos ¢jes goru wores de las
poleas de sranswisidn, e cuyos €jes uno se hallz uonta-
do en soporites inuepenitientes de 1 ceja peneral, mien-
tras gue el otro estd fijo en dicha caja.

3. llecanismo varicdior 4e velocidsad, segln 1as rei-
vindicacliones auteriores gue s2 Cilecter.za por el hecho
Qe que uno e los platos de cada poley gs uesiizavie s0-
bre su eje, Lientras que el plolo restante Se hallia rij
al wisno, sienco el orden (e ¢ichos Llajos wdviies inver—

SO0 en caua polea al eiccto e gue el jraglaco de 1los nis-
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nmos de idgar a varisciones ue
a un traslado uniforme de la
los ejes, sin oxigen posiuvle
4, Iecaniswmo viriador
vanelcaciciies antelrioles, gue
Ge gue el btrasinco e Llos pda
el X CIIor PO MEGLOo L& Wl U

mado por un piién depcndiente

cuyo piidn engrana con una co

didnetro
correa perpendiculsimente a
ge flexiones para 14 misma.

ae veiocided, segin las rei-

[

8 caracieriza por el hecho
vos méviles se ov.icene aesde
ren (e ruedcs denvalas for-
Ge un volente de waniobra,

Trona centads solidaxria de

un cuserpo iudular Tilceteaco montaco alredeuor del eje,

cuyo cuerno, con ¢l piro Jue

avanz@ o0 retrocede roscdnlose
teago couplenegntario praciica
caja, dando lugar el desplazs
impuisidn del corrcupouncicite

viniicaciones anteriores,

e gque & corouna cependiense
to des.lzavwle del priucy ¢je

coun suU giro al cvauce o retro
rresponuiente a1 otro eje, 1o
gque POr wedio we un espdrraso
ael plovo Lesplasavie situalo
ocupa@ el cel grupo ccaitizuo.

6. liecai:iswo ravisior

-~

. S &y e et e . .
“rinsidacion GolTeiowr \v-‘:lle S5 ¢

recive del reieride piidn,

o desenroschidose del file-
(o en la parite fija e la
WICRTo e wiclo cuerpo a la

plato mévil.

¢e velocicad, segdin las rei-

w

€ caractesrize por &l hecho

del cuegrpo gue aueve el pla-—

SUETENa & su vez Conl una -
y CUyu ruesda centala da lugar
CG30 wel cuerpo illeteado co-
gue ocaLiona el arrasire,

w 0iro elemento adecuado,

o1l

@

1 punto opuesto al gue

e veloci .gd, segin La rei-

crocieriza wor Li hiecho de
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gue la tensidn 4e i1t correa innelcniicnicumente we los wid-
metros varliocties de ias podeas, S¢ counsigue 20 wedlo de
la. aproximacidn o aiejomiento 4e un cje, cuyo canibio de
posicidn se reaiiza srociss & gue descanua sovre asientos
indepenasientes de la ‘ceja general, lecs cuales, por wedio
de tornillos alojados e¢n owrlricios weé corredera, pueden
Cijarse en lo posicidn coumvenicnte uns vez obtenido el
panto descado, gue pucde veunlr estevilizado por medio de
topes limitados coecuadios,

8. kecanigmo variador de velocidad.

la prescante menoria consta de doce hojas folisadas,
e@50eT1tas Por unad Sola cara.

Barcediona, & 13 Ge ocltuvre de 1952,

ATSUALTEAR, 3. A,
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