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MEMORTIA DESCRIPTIVA
gobre:
"Perfecoclonamientos en carretones automotores para pequefias

l!cargas"

SOLICITANTES. KWIK-MIX COMPANY ,entidad norteamericans,
con domicilio en Port Weshington, Wisconsin,

Estados Unidos de America,

Este invento se refiere a carretones auto-
motores para el transporte de cargas desde un lugar & otro,
detalldndose en le siguiente memoria descriptiva, como
primer ejemplo de ejecucidén, el carretdén provisto de horqui-
lla elevadora pare las cargasg, con objeto de facilitar ls
recogida de una carga en un lugar, la elevacidén de la misme
despuds de recogerle, su traslado y su descargs en el
punto de depdsito adecuado. Asimismo se indican, breve y
esquendticamente, otros ejemplos de ejecucidén de dichos

carretones automotores, & titulo no limitativo,
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Ios carretones o carretillas sutomotores a que
este invento se refiere, se utilizan en gran escala en las
fdbricas que precisan transportar objetos ﬁesados a distan-
cias mayores o menores , y los medios elevadorés, tal como

15, ge disponen como caracteristica dz este invento, pueden
utilizarse f4cilmente para la recogida, elevacién y tras-
lado de materiales u objetos que estén embalados en cajas
o envases andlogos,

El tipo general de carretdn automotor con el

20. que ge empiea.el accesorio elevador de este invento, es una
mdquina de uso corriente en la actualidad, e implica un
carretén montado sobre ruedas y dotado de una instalacidén
0 grupo de impulsién, en forma de un pequefio motor provisto
de conexiones de transmisign con las ruedas, empledndose

25, ruedas directrices adecuadas para guiarrel carretdén en su
movimiento, El carretdn puede llevar un cuerpo para el
transporte de la carga o puede sostener una plataforme
gobrs el chasis del mismo. ©De mcuerdo con este invento, el
dispositivo de elevacidn a que se refiere, puede sustituir

30. al cuerpo para el transporte de la carga o a la plataforms
de sostén de la misms, cuando el carretén ha de usarse prin-
- cipalmente parz recoger cargas, elevarlas y trasladarlas al
punto de descarga,

Una construccién preferida de carretdén automotor,

35. con horquilla elevadora segin invento,se representa en las
figurss 1, 2 y 3 de los dibujos adjuntos.

Fig., 1 es una victa en alzzdo laetersl, del
carretén y de su horquilla elevadora; la caja de protec-—
cién de la mdquina o motor del carretén, se representa en

40. corte, para hacer visible el depdsito del fluido & presidén
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Y de la bomba asocimda, que constituyen partes de un gru-
po de funcionamiento por fluido, empleado pars el ac.= -
clonamiento del aparato dc elevacidn.

I2 fig. 2 ez un alzado frontal del carretdn

45, ¥y de los medios de acoplamiento representados en la fig, 1.
' Ia fig. 3 es un alzedo posterior,

Ia fig. 4 muestra en alzado lateral,otro ejem-
plo de ejecucidén del carretdn sutomotor, provisto de pla-
taforma de descarga, y fig. 5 es un carretdén con balde

50. basculante,

El carretén asutomotor, segun figuras 1, 2 y 3,
puede considerarse eonstituido por el chasis 1, formado
por elementos laterales y extremos rIgidamente unidos
entre sl; el extremo posterior de este chasis tiene, en €1

55. montada, una plataforme 2 en la que puede permanecer el
conductor desl carretdén para controlar el motor y los
aparatos de gufa e impulsidn que el vehiculo contiene. En

| la parte anterior del carretdn se dispone un eje transversal
adecuado, como es corriente en este tipo de vehiculos, y en

60. los extremds de dicho eje se montan ruedas apropiadas de
sostén 3, que pueden estar dotadas o no de cubiertss de
caucho, segun se desde,

En el extremo posterior del chasis 1 del carretdn
¥y algo por delante de la platuforme 2, se disponen ruedss

65, directrices 4 adecuadas - que, si se desea, pueden tambien
doterse de cubiertas - accionadas por medio de un Hrbol de
direccidén 5 y del volante de conduccién ,6,comoc de costumbre,
En la parte posterior'del cheasis 1 del carretdn, y aproxi-
madamente encima de las ruedas de sostén posteriores 4,

70. accionadas por los medios 5 y6 de control de la direccién,
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ge goetiene el motor 7 conectado por un mecanismo de transmi-
sidn adecuado, que no se representa, para impulsar las
ruedas anterlioreg 3 con objeto de obtener la movilidad‘
dei carretén en su desplagamiento de un lugar a otro, Ia
mdquina o motor 7 se sostiene sobre el chasis 1 en una caja
adecuada 8 en la que estd gituado un depbsito de zlmacena-
miento 9 para un liquido o gas adecuado, a presidn, dis-
poniéndose la bombz corriente 10 pars mantener'este gas o
lfquido comprimido a la presién conveniente y para dar lugar
al movimiento de fluido en conductos apropiados entre la
bomba. y el depbsito a presién 9, y uno dz cuyos conductos,
indicado én 11, se conecta al extremo inferior dzl cilindro
12 de un motor de fluido que se describird mdis adelante,

.La horquilla elevadora de este invento compresnde
lo que puede llamarse uﬁ.&gcensor 0 slevador vertical cons-
tituido por una barra trunsversal 13, los elementos verti-
cales separados?4 ¥y la barra transversal inferior 15 colo-
cados cerca de los extremos inferiores de los elementos
14; la barra 13 estd situada en los extrémos superiores
de dichos elementos.

los elementos 14 de la horguills elevadora
pueden curvarse hacia delante para constituir los elementos
de elevacidén 16 -~ llamados en la prdectica horgquilla elevado-~
ra - que estdn preparados para coliocarse debajo de una caja
u objeto pesado de cualquier forma general adecuada parsa
el ajuste de aquellos, y, por tanto, mediante la actuacidn
del elevador de los mismos, los elementos 16 pueden ascen=-
der y mantenerse en una posicidn elevada mientras el ‘
carretdén automotor objeto ds este invento se desplaza
mecénicamente a cualquier lugar adecuado donde haya de

descargarse o depositarse la carga sostenida sobre los
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El elevador que comprende las piegas 13, 14 y 15
del armazén y los elementos 16 de la horgquilla, esté goste-~
nido en el chasis 1 del carretdn por medio de un bastidor
vertical de gufa constituido por los hierros de gufa en
17 de perfil en ¢, vertloales y saparados, sujetos a cartelas
del extremo anterior del chasis 1, indicadas en 42 en la
fig. 1. Ias gufas o canzles 17 estdn sujetas en sus posi-
ciones de montaje, en el extremo anterior del chasis 1, por
medio de los tirantes de 4dngulo diagonales 18 fijos, por
sus extremos superiores, en 19, a las mencionadas guias 17,
¥y por sus extremos inferiores en 20, a lados opuestos del
chasis 1,

Para que el elevador 13, 14 ,15 y 16 pueda
moverse en relacién adecuada de gula con respecto a las
galas verticales 17, & los elementos transversales 13 ¥y 15
estdn unidas, en lados opuestos de dicho elevador, las

rlacas de gula 21 que abrazan las dosz gufas verticales 17

desde el frente del mismo; las placas de guia 21 tienen

prolongcciones posteriores 22en sus partes superiores, cada
une de las cuules gostiene un rodillo 23, ILos do# rodillos
23 de las placas de gula 21 ruedan-sobfe lag caras poste-
riores de las aletas interiores de los elementos de gula
17,

En los lados posteriores de las barras transver=
sales inferiores 15 del elevador, estdn sostenidos rodillos
adecuados 24 montados en soportes dispuestos para los
mismos, y estos rodillos 24 giran sobre las caras anteriares
de las aletas exterioreas de las gufas 1%. Asf, al ascender
y descender el elevador 13, 14, 15 y 16, los rodillos 23

¥y 24 subirdn y bajarén,respéctivamente, gobre las gufas 17
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de perfil en (¢ en relacidn adecuadumente controlada y de
movimiento con regpecto a ellas, y, desde luego, este
elevador puede detenerse y mantenerse en cualquier posicién
adecuada de sostén vertical de las horquillas de soporte
16, tanto si éstas se encuentran al nivel del suelo, como
se representa en la fig, 1, como si eutdn en algin punto mds
elevado entre los extremos de lus gufas verticales 17.

Para mover verticalmente el elevador que
comprende los elementos 16 de la horquilla ,se emples
una armadura de elevacién moviblemente sostenida entre los
elementos laterales opuestos 17 que zon las gufas anterior-
mente clitadas y que estdn unidas entre si, por sus extremos
superiores, mediante la barra transversal 25, Ia armadura
de elevacidén mencionada, estd constituida por una barra
transversal superior 26 y por barras verticales separadas
27, que pueden ser tambien viguetas metdlicas de seccién
en ¢, cuyos lados exteriores cerrados Se mueven & lo largo
de los bordes interiores de las aletas de¢ las viguetas de
seccién en C que constituyen las gufas verticales 17. En
los lados exteriores de las barras verticales 27 de la
armadura de elevacidnm, eutdn sostenidos rodillos zdecuados
28 - representados en lfneas de trazos en la fig, 2, de los
dibujos - que asclenden y descienden en los canales de las
gulas verticales 17 del bastidor de gufa, al subir y bajar
la armedurs de elevacidn 26-27,

A continuacidn se describen los medios para el

ascenso y descensgo de la armadura de elevacién 26-27 y

‘para el accionamiento correspondiente del elevador 13, 14

y 16.
| Entre los elementos laterales del bastidor
de gufa 17, 15, 25, y tenbifé&nentre los elementos verticales

N\
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17 de la armadura de elevacidn 26, 27, estd montado un
grupo vertical e base de fluido, que comprende el cilindro
12 antes mencionado, que se alimenta con fluido a presién
por el conducto 1l conectado = la parte inferiocr de dicho
cilindre 12.

Bn el cilindro 12 estd£ montado un buzo o pistén
adecuado 29, cuyo extremo superior se representa en la fig,3
provisto de placas separadas 30 a 6l unidas que conectén
dicho buzo 29 a la barra transverszal 26 del extremo supe-
rior de la armadura de elevacidn 26, 27. DNontads entre
las placas separzdas 30 ¥ sostenida en un eje o grvol apro-
piado ,ge dispone una rueda dentada 31 sobre la cual se
desplaza unz cadena 32 cuyo extremo superior,despuds de pasar
por encima de la rueda dentada 31, se sujeta fijamente en

34 a le partg extrema superior del cilinaro 12, FEl extremo

~opuesto o ihferior de la cadena 32 se sujeta fuertemente,

par un empalme adecuado, en el punto 35, & la barra
transversal inferior 15 del elevador 13, 14, 15,

El bastidor de gufa constituido por las piezas
17 y 25,antes deecrito, comprende tambien una barra trasversal
36 colocada en el extremo inferior de aqudél y que conecta
los hierros en C laterale: 17 antes mencionados., Debe obser-
varse tambien que, 4ado que el bastlidor ds gufa constituido
por las piezas 17, 25 y 36 es relativamente un oﬁadro rigido,
puede soportar fdcilmente en su extremo inferior el cilindro
12, y, para este fin, en el extremo inferior del eilindro
12, en el punto 38 como se aprecia mejor en la fig., 2, se
roblonan placas separadas 37 unidas & la barra transversal
36 y prolongadas hacia arriba desde ella.

Bl funcionamiento de la horguilla elevadora,

es relativamente sencillo., Al alcance del operario, situado
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en la plataforma 2, y junto a la caja 8 de proteceidn del
motor, pero encima de ellaz, se coloca la palanca de control
39 qué acciona el accesorio de elevacidn con objeto de
subir ¢ bajar el conjunto constituido por la armadura de
elevacidn que lleva la horquilla elevadora 16 prolongada
hacia delante. Ia palanca 39 que gobierna una vdlvula
adecuada 40 situada encima de la caja 8 del motor,

ocupa normalmente la posicidén neutrz de la fig. 1, pers
controlar el fluido a presidn del depdsito de almacenamien~
t0 9, la bomba 10 y los conductos que incluyen la tuberia
1l gue termina en el c¢ilindro 12, a fin de mantener los
selementos de eslevacidn 16‘sujetos contra el movimiento de
ascenso o de descenso, Moviendo la palanca 39 en una direc-—
¢ién, como indican las flechas de la £ig. 1, puede hzcerse
que el fluido a presién entre por el extremo inferior del
cilindro 12, desde el conducto 11 ,elgvando asi elbuzo 29
en el cilindro, Fl buze 29, por estar conectado a le
armadurs de elevacidn 27, 26 hard que &sta asclenda en las
gulas 17 del armezdén de gula. Esto eleva o produce el
movimiento de ascenso de la rueda dentada 31 y, dado que

la cadena 32 estd sujeta en su extremo superior, el
movimiento de ascenso de la rueda 31 hard que la rams de

la cadena que pasa por encima de la rueda 31 se mueva hacia
arriba por desplazamiento de 1z cadens con respecto a la
rueda dentada, De este modo, los elementos 16 de la
horgquilla pueden elevarse a cualguier altura deseada des—~
puds de haberse ajustado con una cargz, cuando ocupaban la
posicidn inferior representada en la fig. 1. El movimien-
to de ascenso de los elementos 16 se obtiene,élaro estd,
por la traceidn hacia arrliba de la cadena 32 al ascender

la armadura de elevacign, 26, 27. Mhoviendo la palance 39
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en sentido opuesto desde la pogicidn neutra de la que se
rartid para la elevacidén de los elementos 16 de la horquille,
puede soltarse la presién en el extremo inferior del cilindro
12 y permitirse que la armadura 26, 27 descienda, dejando

asl que los elementos 16 de la horguille se desplacen hacila
abajo con su cuadro de sostdn guilado por las plecas de gufa
2l y los rodillos 23 y 24, como antes se describid,

La horquilia elevado}a es susceptible de empleazrse
en forma de conjunto y pueds aplicarse a tipos muy distintos
de carretones automotores industriales, en la actualidad
utilizados para los fines de este invento que anteriormente
ge haen descrito.

El tipo descrito, de construccidn preferids,
sirve para elevar cargas de 450 kilos a una zaltura de 1'50 mts,

Bs ev@dente que el conjunto congtituido por el
elevador, el armazén de gula, la armadura de elevacidn y
el bastidor de la horquilla elevadora y, tambien el conjunto
12, 29 accionzdo por presidn , constituyen un grupo unico
que puede cepararse del chasis del carretdén soltando los
tornillos de las cortelas o soportes 42 y los de sujecidn
de los extremos inferiores deflos tirantes 18,

Esto.permite sustituir por un cuerpo o pla-
taforma inclinsble el conjunto elevador, y la conversidén
del carretdn para tranzformarlo en unz cerretilla automotor
0 en un carrito tipo plataforma.

Ia armadura deslizante de elevacidn 26, 27 una
vez elevada, se convierte desde luego'eﬁ unz estructura de
prolongacidn de la torre prineipsl o bastidor de gula que
comprende las gulas 17 y la barra transversal 25,

En las figuras 4 y 5 se representan otrod dos
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ejemplos, no limitativo, de ejeocucidén del carretdn automotor
segun invento, de plataforms y balde bzsculante respectiva—
mente. Las plataformas segun invento se construyen preferen-
temente para 6argas de unos 680 kilos y los baldes basculan—
tes para una capacidad de 300 litros,.
N O T A

Descritz suficientemente la naturaleze del invento,
asf como la maners de realizzrlo en la prdctica, debe hacerse
consgtar que las diSpﬁsiciones anteriormente indicadas son suse-
ceptibles de modificaciones de detalle, en cuanto ho alteren
su pr{ncipio fungamental, siendo lo gue constituye su esencia
¥y por 1o que se golicita Patente de Introduceidn, por 10 afios
en gspafia: "Perfeccionamientos en carretones automotores,
para pequefias cargas"; caracterizfndose por lo siguiente:

le.= Perfeccionamientos en carretones automotores
para pequefiag cargaes, carazcterizados porque , en una forma de
ejecucidn del\ca}retén, ge disponms una horqguilla elevadora
que comprende un baastidor de gula relativamente vertical,
montado en el extremo anterior del carretén; una ermedura de
elevacidn deslizable, conectzda al bastidor de gufa mencio-
nado en la parte anterior de éste y que tlene elementos
constitutivos de una horquillz, pare la elevacidén,prolongados
hacia delente y que sobreszlen de su extremo . . inferior;
un elevador montado en el bastidor de gufa y verticalmente
deslizable en €1; un mecanismo elevador, accionado por
fluldo, que comprende un cilindro sostenido, por su extremo
inferior, en 1a parte inferior del bastidor de gula; en el
cilindro, un pistén conectado por su extremo superior a la
armadura de elevacidn; una rueda dentada sostenida en sl

extremo superior del pistdn citzado; una cadensa parz rueda
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sujeta por un sextremo a dicha armadura de elevacién y
proleongada por encima de la rueda dentads mencionada para
desplazarse sobre la misma y sujeta por su otro extremo al
extremo superior del cilindro del mecanismo elevador, y
medios para suministrar un fluido;a presidn al extremo
inferior del cilindro mencionado, con objeto de levantar
el pistén en el interior de dicho c¢ilindro y para soltar
la presidn de dicho fluido e fin de permitir el descenso
de dicho pistdn para poder subir y bajar la armadura de
elevacién y los elementos de su horquilla.

22,= Perfeccionamientos, segun lo especificado
en la reivindicacidén 18, caracterizados porque el extremo
superior del citado pistdn eztd unido al extremo superior
de la armadura de elevacidn por placas separadas que consti-
tuyen soportes para el eje de la rueda dentada y porgque el
bastidor de gufa, la armadura de elevacidn y sl armazéu de
ascenso se encuentran prdciicamente en el mismo plano ver-
tical, pudiendo desmontar:se del carretén le citeda horquills
elevadorza en su comhmto, O acoplarse a €1 como cuerpo unido.

32.= Perfeccionamientos en carretones automotores

para pequefias carges, caracterizdndose porgue dicho cerretdn
puede estar equipado de uns plataforma-volquete, de ﬁn balde
basculante o de otros dispositivos similares de traunsporte,
cargs y descarga, unidos al chasis bdsico de dicho carretdn
automotor segin invencién.

4¢,= Perfeccionamientos en carretones g

pera pequefiag cargas; tal y como queda suk
crito en la presente memoria, e ilustrado eh

dibujos, ‘
Lsta memoria consta de once hojas ed tas a me-

quine por unas sole care., jisdria, 21 Oc 4 \de_1952.

RPJe&GOMEZ}O”myMODE;
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