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La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declarac16n del objeto sobre el que ha de recaer el privilegio de explo
tacién industrial y comercial, excluswo en el territorio nacional, de un
Modelo de Utilidad de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propie-
dad Industrial que, como el enunciado indica, se trata de "DISPOSITIVO
DE MONTAJE Y DESMONTAJE AUTOMATICO DE UNA GRUA TELESCQ_
PICA!. | R

La presente invencién tiene por objeto::ibg instru=
mentos del tipo ""grias telescépicas”, permitiendo la sunultaneidad de
las operaciones de despliegue o de repliegue de los dlferentes elementos
que les componen.

En los dispositivos conocidos de este género, la
flecha puede ser elevada de una sbla pieza al mismo tiempo que se efec~
tan las operaciones simulténeas de elevacién y de despliegue telesc6p1-
co del méstil, siendo estas tres maniobras mandadas por un sélq érgano,

los movirnientos relativos de los diferentes elementos se efectlian por

medic de cables que se a,copla,h individualmente a un punto f1_]ode1 dispg-
sitivo, sea directamente, sea a través de aparejbs Yy que pasa.:ﬁ':;_:\:?ar una
de las extremidades del mistil lo que provoca, al curso del de{isﬁliegue
telescéplco del méstil, los movimientos independientes pero s1mu1téneos

de cada elemento de la citada grua. En ciertos otros dxspomtwos conoci-

ldos la volada, ella migma, sgbre la cual toma apoyo la eslmga que sopon

ita la flecha estd articulada y se endereza o se pliega autométiéz{fnente al

curso de la operacién de despliegue y de elevacién de la grda. -~
Pero asf, gracias a estos dispositivos éc'_;hocidos,

la flecha puede ser elevada de una séla pieza, sin embargo préé'éhta ca~

?'-que, en posicidn replega,da para el transporte sobre vehfculo, 'dicha ﬂe-.-
' : : ale

licha, si es de una séla pieza, sobrepasa en longitud los lfmites de gélibo

autorizados para los transportes en ruta. Por consiguiente, en cada uno

Mcd 8
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de estos dispositivos la flecha puede ser elevada de una sbla pieza pero
no puede ser transportada en una s6la pieza. Es por esta razén por la
cual debe ser cortada en dos vpértes, el empalme de estos dos elementos
se debe de efectuar antes de la elevacién de dicha flecha. Este gmpalme
ise gfectﬁ'_a. generalmente por rotacién, sea en el plano vertical, sea en el
plano horizontal, del elemento extremo de la cit_ada flecha que'{é's.t‘:gé unida
al elemento principal por una articulacién u otro dispositivo sifrfiiar,
comportando un sistema de cierre en cada una de las dos pogi,c.'is:fie-s po-~
sibles {abierta y cerrada). .

Esto presenta el inconveniente evidente de una
gran complejidad de fabricacién ya que la flecha estd constitu’i’djé.:'i)or una
viga larguero.- . o
| Esto presenta también el inconveniente‘:dyé una car
ga importante que en posicién replegada se encuentra descéntrada en el
plano horizontal con relacién al eje de la flecha. Eso presenta fihalmen-
te el inconveniente de necesitar una maniobra de despliegue annéé‘s:_ de la
elevacién de la citada flecha y del repliegue en vista del transporte de la
grda. i

El dispositivo objeta de la invencién pe.r-:‘fﬁite; evi-
tar estos inconvenientes. En ééte, en efecto, el alargamienta dela fle=-
cha en vista de su elevacidn, o inversamente su acortamiento éh"'\.'ista de
su trangporte, se efectian autométicamente, sin ninguna inter::{r"é'x{cién
'm.anual particular, anterior o posterior a la elevacién de la grﬁa. El cie
rre de la flecha en posicidn alargada de trabajo y su desenclavamiento sé
hacen también automéiticamente al curso de la misma man_iobr‘aé'."

Por eso la flecha de la grda telescépicaj_'_és' ella
misma tel-escépica, y el deslizamiento de sus elementos, el ur{é"e'n' el
Iotro, se efectla automatlcamente en el primer tiempo de desphegue te=
lescépico del méstll de la citada grtia, la operacién inversa se hace tam=

bién automiticamente.

o R e e e L s g e s s i
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Para comprender mejor la naturaleza del invento,

;-
\.

en el plang adjunto representamos (a titulo de ejemplo meramente ilustrg
tivo y no limitativo) una forma preferente de realizacidén industrial a la
que nos remitimos en nuestra descripcibn;j sobre dicho plano:

La figura 1 es una vista esquemitica del objeto
de la invencibén en posicién replegada. L

La figura 2 es una vista esqﬁem&tica delsz.i{émo
objeto en el curso de la operacién de elevacibn, estando term.ina{dé el
alargamiento de la flecha, pero reposando todavia la flecha sobre el mis
til,

La figura 3 es una vista esquemitica del mismo
objeto en el curso dé la operacién de elevacién, estando la flecha ﬁércia_l
‘mente elevada.

Tal como esté representado, sobre cada una de
las tres figuras, él dispositivo comporta una flecha co_nstitufda por dos

elementos (1) v (2), pudiendo moverse el uno en el otro por desli?émien-

to seg_{m un movimiento telescépico. El elemento interior (2) qué desliza
en el (1) comporta, en su saliente, la articulacién (3) que une la flecha
al elemento superior (4) del méstil. En posicién de reposo (figufé;' 1), el

elemento de extremidad (1) de 1a flecha reposa, paralelamente al elemen

lito inferior (5) del maéstil, sobre el eje (6) alrededor del cual p1vota en el

plano vertical de dicho méstil en el curso de su elevacién. Dos COJmetes
(31) y (32) solidarios del elemento (1} de la flecha estin fijados sobre di-
cho elemento de tal manera que en reposo (figura 1) se encuent;’a_n en undg

y otra parte del eje (6) ( con un amplio juego ).

Para comprender mejor los movimientos fecfpro

|
i

1

cos de los elementos de la citada flecha, objeto de la 1nvenc16n, en el
"curso de la operacibn de elevacién de la griia telescbdpica, van a ser ex-
puestas las diferentes fases de la maniobra de elevacién de la grua.

Segiin la ﬁgura 3, la grta comporta pr1nc1pa1men :
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te el méstil formado por los elementos telescdpicos (4) y (5) y la flecha,
que esti en este caso compuesta de una séla pieza (2) previamente ensam
blada y que esté articulada en este mismo punto (.3) y lleva en su extremo
libre una polea (8); de forma que'un tirante (9) formado de varios elemég
tos articulados entre ellos es fijado en (10) a la flecha. El méstil (5)
pivota alrededor del eje (6) solidario del chasis general (11). Un moto-
gato Gnico. est4 fijo al chasis (11). Un cable prmcxpal (A) (que s el dnico
cable motor) une el moto-gato.‘(lz) con un punto fijo (13) sit}lado en el ex
tremo superior del méstil inferior (5), después de haber pasajéiczaz sobre
las poleas (14) y (15) del chasis, sobre la polea (16) s1metr1ca del punto
(13) con relacién al eJe del méstil, vy finalmente sobre las poleas (17) v
(18) situadas en el extremo inferior. del méstil superior (4). La acc;6n
del gato (12) que provoca el acortamiento del cable (A) provoc'é”p;,or con-
siguiente el desplazamiento del elemento (4) hacia la parte> ex't:ei;ior del
elemento {5) del mést11 ongmando el alargamiento del citado mést11.
Asf{ pues, el extremo inferior del elemento (4) del
méstil estd unido por’ el cable (B) a un punto fijo del chasis o al punto fi-
jo (19) situado en la base del m4stil (5) a través de las poleas (ZO) y (21)
formando el apare_]o. De esta forma el desplazamiento del elemento (4)
hacia el exterior del elemento (5) provoca el alargamiento del ‘cable (B)
y por el mismo hecho el pivota'miento del m4stil alrededor dei' é‘]"e (6) en
el plano vertical, posicibén que es obtenida cuando el elemento (4) alcan-
za a la parte superior del elemento (5) lo que permite alcanzar la altura
més grande posible del maéstil. ]

Por otra parte, el cable {C) une un‘puﬁto'fijo (22)
del elemento {5) del mA&stil a un punto fijo (23) del chasis pasando por la
polea (8) de la volada (7), por 1a polea {24) 51tuada en el vert1ce del mas4
til, por la polea (25) situada sobre el chasis y por el juego (26) de poleas
que forman un cepo de poleas en la base del méstil.

 Asf pues el empuje ejercido sobre el c1tado cable

Mod &
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(C) por medio de la polea (24) en el curso de la extrusién del elementb
(4) hacia el exterior del elemento (5) provoca en principio el endereza-
miento de la volada (7) hasta ’completar el enderezamiento del tirante (9)
que se encontraba replegadol (figura 1). Cuando el despliegue del tirante
(9) se ha obtenido (figura 2), el empuje que continfa vejerciéndose sobre
el tirante (9) se transmite a la flecha (2) que comienza entonceg é:“eleva_xl
se, despegindose del mistil (5) sobre el cual reposaba hasta entonces.
Se comprende pues que la maniobra delz':sélo cable
motor (A) provoca:
1. - El alargamiento del m4stil telesc6p§}éo;

2.~ La elevacibén de dicho méstil.

; ' 3.- La elevacidn de la volada.

4, - La elevacidn della flecha.

Se advierte que los tres primeros movimientps
son simultineos y se efectdan en sincronismo con la puesta endt:é;isién
del cable (A). | _

Por :el c'ontrario, el cuarto movimiento se‘efectﬁai

con un cierto desfase en el tiempo aunque se ejecuta en sincronismo con

;los dos prixperos. Pero este cuarto movimiento (elevacién de ]}d '_f]..e‘cha)
ise sustituye en el tiempo al tercer movimiento (elevacibn de la volada),
la elevacién de la flecha no comienza hasta que la elevacibn de la volada
ihaya terminado, pues entonces el tirante (9) est4 totalmente desplegado.
ﬁr;a eslinga (D), fijada de una parte al chasis en (27) yala volgtia: en (8),
toma la unién del cable (C) cuando la grfia esti montada para asegurar
su rigidez en el curso de trabajo. Este cable (C) no sir;/e _m.és;eﬁ;é para
asegurar los movimientos de despliegue y repliegue. o

Los movimientos reciprocos de los disf:'b:f_éfit'ivos

conocidos estando asi descritos y se constata que es precisamente este

itiempo muerto intermedio {(cuando la flecha (2) se apoya abrazafcia_al més

til (5) durante la elevacién y mientras que el tirante (9) no estd ‘éntera-

Moy =
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rectamente a la flecha (1), por medio del pasador (28) caléndoé";:;”:

_|Imente desplegado) el que se utiliza en el dispositivo objeto de la inven-

cibn para ejecutar el alargamiento telescédpico de la flecha antes que su
elevacién sea mandada. . ' |

' Para esp, la flecha no estéd constitui’da al princi-
pic de la operamén, maés que por una sbla p1eza como en los dlspos1t1vos
conocidos, pero comporta los dos elementos (1) v (2) pudlendo deshzar
el uno en el otro, todos los demés elementos de la gria siendo idénticos
12 lo que va a ser descrito, a excepcibn sin embargo de la presencia de
los cojinetes (31) y (32) vy el hecho de que el tirante (9) no esta 'fijé.do di-
rectamente a la flecha al punto fijo {10), sino que est4 por medio del pa-

sador (28) formando palanca arficulada en (10) sobre la flecha ex.ferior

(1),

Se comprende pues, segﬁn la figura 1, que cuan-
do, bajo la accibn del cable motor (A), el elemento (4) del méstll es em=
pujado hacia el exterior del elemento (5}, el elemento (2) de laﬁf'l‘echa,
solidaria de (4) por la articulacifn (3), sale del elemento (1) de’:‘lé flecha.
Esta filtima, durante este tiempo, est inmovilizado sobre ‘ell c'uerpo (4)
del mAstil gracias al cojinete (32) que toma apoyo sobre el eje (6) As{
pues sblo el elemento (2) de la flecha se desplazari, lo que provocaré el
alargamiento automético de la flecha, todos los deméis movxm:eqtos de
la grQa se efectlan como se han jndicado anteriormente.

Asi pues, el mé&stil se alargar4 simultéﬁéé.mente

Y se enderezard, lo mismo la volada (7) se enderezaré lo que provocaré

el despliggue del tirante (9).
‘Cuando este tirante {9) se encuentra _toté.l'rg'riente

desplegado (figura 2), la tensién del cable ser4 entonces transxpi_tido di-

sobre
el cojinete (33). En este mismo instante, el elemento (2) de la”f'lle‘cha ha=
bré alcanzado su posicién méxima, lo que permite al pasador (28), soli-

citado por el tirante (9), de bascular y enclavar dicho elementé.‘(é) en es

Mod 8
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ta posicién de trabajo, constituyendo la flecha en este instante, una pie=

N

za Ginida rfgida, poseyendo las cotas definitivas de utilizacién. Seguida=-
mente, bajo el esfuerzo continuo del cable (C), la flecha (1) se elevari,

dejando libremente el contacto del eje (6). A partir de este momento,

flas operaciones continuarén gsegln el proceso de las grdas conocidas tal

.ilcomo ha sido descrito anteriormente.
i La operacidn inversa de replegado de la grda de

fmanera también automética. Se comprueba en efecto que cuando el cable

de la grlGa se afloja, gracias al alargamiento del cable motor (A), la fle-
cha se abatirg de una sdla pieza al mismo tiempo que el m4stil se incli-

nard y se acortard, entrando el elemento (4) en el elemento (5). Cuando

ila flecha alcanza el contacto del m4stil sobre la cual ella se inclinar,

}el cojinete {31) se volverd a encontrar automdéticamente al contacto del
eje (6) hac1endo solidario el elemento (1) de la flecha y el méstll (5)
tirante (9) no estd forzado por el peso de la citada flecha, el resorte {29)
‘(6 un contrapeso adecuado) destituird el pasador (28) lo que deé'ehclavaré
lel elemento (2) de la flecha. A partir de este momento (ﬁgura'éi, la con=-
traccién continua del elemento (4) en el elemento (5) del méstil provoca-
r4 autométicamente la contraccibén del elemento (2) en el elenﬂento (1) de
la flecha, permaneciendo _en la posicién de la flecha (4).

Por otra parte, se ha observado que, své'éﬁn una
caracter{stica de la presente invencidn, es el elemento extermr (1) de la
flecila que se encuentra en su extremo lo que facilita el permltlr la libre
circulacibén del carro de la grida {30) hasta el extremo de la grﬁa gin nine
gﬂn dispositivo ‘especival, ya que na circula més que sobre un séio’ elemen

to, el elemento (1),

En efecto, el elemento (2) de la flecha, que repre

fsenta al menos la largura del elemento que debe ser replegado para el

transporte rodado no es en general superior (al radio) del espaclo situadag

alrededor de la grla en el interior del cual no es necesario jamés intro-
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jimo de la flecha, de este modo ciertos dispositivos conocidos que se han

_ glimita al ejemnplo, o a los ejemplos, de realizacibén que han sidé ‘d:es‘cri-

s lete

ducir la carga transportadora por el carro (30},
Por con51gu1ente, el hecho de colocar el elemen-
to interior préximo del méstil de la gria no presenta ningiin inconvenien-

te, puesto que el carro (30) no circula, cuando esti colocado en el extre

;previsto imponen un sistema especial y complejo para conducir el carro
(30). Estos dispositivos conocidos, no sélamente presentan est:e:'itnconv_g
niente sino que ademéé necesitan un sistema independiente paré"}a’.:segurar
la maniobra de los elementos telescédpicos de la flecha después'“d'e":la ele-
vacibn total de la grlQa, inconveniente que es aqul evitado. '

Se comprende que el campo de la inven_éién no se

tos, toda variante considerada como equivalente no podré modificar el

alcance de la invencibn.

Es asf que se podria prever el elementc; (2) en el
extremo de la flecha, estando el tirante (9) anclado sol-)re el m'ig'fifio, en
el caso en que la distancia de servicio esté respetada, siendo ﬁitéi‘eqan-
te en general en las grdas distribuidoras de débil volada. G

La invencidn puede ser utilizada para la con.struc
C16n de grias de cantera de gran altura y alcance, y prmcxpalmente de
gruas que permiten su transporte facil sobre ruta y asi'rm.srno mstalados

fijamente sobre los vehi’culos automéviles para formar gridas agtomotrl-

ices.

Descrita suficientemmente la naturaleza é_iél“prese_t_l_
te invento, as{ como su realizacién industrial, sblo cabe afiadi‘_r'.'gi_ie en
su conjunto y partes constitutivas es posible introducir cambiog}"’&'é for=~
ma, materia y disposicidn, 'sin salirse del cuadro del invento, :':éeri“féganto
‘tales alteraciones no supongan variacibén sustancial del mismoi" ‘

El solicitante, al amparo de los Convenlos Inter-

nacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de_ extender
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la presente demax}_da a 195 palses extranjeros, si fuera Posi‘ble, reivindi
cando bla. misma prioridad de la presente solicitud.
~ NOTA

El Modelo de Utilidad que se ‘solicita por veinte
afios para Espafia, de acuerdo con la vigente Legislacién sobre >Propie-
dad Iﬁdustrial, ‘deberA recaer sobre "DISPOSITIVO DE MONTAJE Y
‘DESMONTAJE AUTOMATICO DE UNA GRUA TELESCOPICA", en todo
de acuerdo con las siguientes: |

REIVINDICACIONES

12) Dispositivo de montaje y desmontajé :a;v;xtomé.-

tico de una grla telescépica, caracterizado por el hecho de comportar

flun medio que permite el despliegue'y repliegue automético de lo,'siz elemen

tos que forman la flecha de dicha grfia en el curso de los movimientos
simultdneos de despliegue y repliegue automé&ticos de los elemantos”ael
méstil de la citadé. gria, | _

22) Dispositivo de montaje y desmontajé‘:a{utc}umé-
tico de una grﬁa felescépica, . en todo de acuerdo con la primer:é rei?inq_i,

cacifn, caracterizado por el hecho de que los movimientos simultineos

de despliegue ¥ repliegue de los elementos de la flecha y el de pliegue y
repliegne de los elementos del méstil de dicha grfia estdn mandados por
la accién de un mismo cable motor, el cual manda el conjunto de los mo

vimientos de dicha grda.

38) Dispositivo de montaje y desnmoqtaj:.é”a':utomé.-
tico de una gria telescépicé., en todo de acuerdo con la segundé'::féivinti_i
cacibn, caracterizado porque el medio que permite el desplieg{ig':'y el re

pliegue automéiticos de los elementos que forman la flecha de vlé}:”gr_ﬁa es-

_||t& constitufdo por dos trozos de flecha, deslizando el uno en el otr6 de

forma telescbpica, estando uno de ellos fijado al méstil por medio de un
articulacién que asegura su movimiento reciproco en el plano '\.}e'rtical,-

deslizando el otro libremente sobre el prirﬁero y siendo retenf%i_d por el

Mod g -
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tirante articulado unido a la volada mbvil de dicha grda.

42) Dispositivo de montaje y desmontaje autom4=
tico de una gria telescbdpica, en todo de acuerdo con la tercera reivindi-
cacidn, -caraéterizédo por el hecho de que el elemento de flecha, reteni-
do por el tirante articulado, "est§ proyisfo en su parte inferior de dos co-
Jinetes engarzando el eje de basculamiento del méstil de dicha grfa, cuar]
do dicho elemento de la flecha reposa, en posicién plegada, op:or;'iéndose
dichos cojinetes tanto durante el despliegue como en el rephegue, ‘al des
plazamiento de dicho elemento libre de la flecha mientras que 1o haya si
do tomado en carga por el tirante articulado bajo el esfuerzo del cable
que manda por medio de la volada.

52) Dispositivo de montaje y desmontaj'é” automé&=
tico de una gréa telescépica, en todo de acuerdo con la cﬁarta’i‘éi_vindicé
cibn, caracterizado por el hecho de comportar un medio de aﬁéi:é,je de
los elementos de la flecha entre ellos, entrando el medio de a;Lé"laje auto
méiticamente en accién después de que el tirante articulado,A q\').e‘ une la
flecha a la volada, ejerce un esfuerzo sobre dicha flecha.

62) Dispositivo de montaje y desmontaje autom4-
tico de una grfia telescdpica, en todo de acuerdo con la quinta ié;ivindic_g
cibn, caracterizado por el hecho de que el carro de la flecha que traﬁs-
porta la carga elevada por dlcha grGa circula sobre el elemento extremo
de dlcha flecha. _

72) Dispositivo de montaje y desmontaj;_éutomé-
tica de una grda telescépicé, en tddo de acuerdo con la sexté. r::e'ii}indica;-
cibn, caracterizado por el hecho de que el elemento extremo de la flecha
es exterior al elemento de la citada flecha que es solidaria al méstﬂ y
articulado sobre él.

82) Dispositivo de montaje y desmontajAé‘ 'é{utomé—

tico de una graa telesc6p1ca, en todo de acuerdo con cualqu1era de las

reivindicaciones precedentes, caracterizado por el hecho de que el me~
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" |{[dicho elemento extremo de la flecha; una fuerza antagonista culéiﬁuiera

| hace volver al cierre a la posicién de reposo, permitiendo la libre circu

-J sente memoria descriptiva que consta de trece hojas, mecanografiadas

dio de anclaje de los elementos de la flecha entre ellos (dicho medio en-
tra automiticamente en acc¢idn una vez que el tirante articulado que une
la flecha a la volada ejerce un esfuerzo sobre dicha flecha), es un cierre
de palanca unido a dicho tirante y pudiendo bascular bajo el esfuerzo ejer|
cido por &l sobre dicha flecha y, en particular, cuando la mantiene en po
sici6én de trabajo, dicha _paianca, .articulada sobre gl elemento extremo
de la flecha, foma, apoyo saobre el elemento de la flecha artiAcu;l:‘é&;a sobre
la cumbre del méstil, su accibén de anclaje se produce cuando las posicio
nes relativas de los dos elementos de la flecha son tales que diého cierre
se encuentra conducido al nivel del extremo liEre del elementé de flecha,

solidaria del méstil, en el instante en que dicho tirante toma {eln”‘carga

culado libera su esfuerzo. ‘ '

9a) Dispositivo de montaje y desmontaj'é:_éﬁtomé-
tico de una gria te1§§;6pica, en todo de acuerdo con la sexta i-féi_i_rindica-
cién, caracterizado por el ‘hec'h__o de que el elemento extremo dela flecha
es interior al elemento de dicha flecha que es solidaria del mést:.l y arti
culado sobre é1.

102) "DISPOSITIVO DE MONTAJE Y DESMONTA
JE AUTOMATICO DE UNA GRUA TELESCOPICA!". o

Seglin queda sustancialmente descrito en la pre=

por una sbla cara, acompafiadas de sus dibujos.
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