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MEMORIA DESCRIPTIVA
pars solioitsx
PATENTE DE INVENCIOQOQYN
| en
EsPala
por VEINTE afios
por "Sistems de ocambio o §ariacién de fulo;
_ "cidsd, contfnuo, Paré autom&files';
4 nombre de:

Don Igngoio BORRQS LLOMPART de ngoionglidad
espsfiols,

domiciligdo en:

PUERTO DE POLLENSA (leeares) oalle Ogrre-
. tera, ndm. 333.-

et At D i St T D R R B R e S e h D D L e e e S e
731 objeto de ls presente solicitud de Potente de
Invaﬁcién, se refiere g un sistems de cgmbio o varigeidn
de velocidad, pqhtinuO,‘pera gutoméviles, que modifice
esencialmente ocuento s este respecto se conoce hgsta hoy

¥y proporciong como resuliado industrisl un sistems varia-
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dor que determing trgnsmisifn con relgcién de velocided
que, en ogda momento es lg més indicgds psrs un gprovechg-
miento méximo del rendimiento del motor;>ofaotn§ndosq tal
vaz_'iaoidﬁ de msnerg continug, sin sgltos, cadengs, corraas
ni engranajes; )

- Consiste el sistems en que lg transmisién de fuerzg
del aje de motor el dispositivo diferencial de arrastrc, se
etectﬁa por medio de un meoanismo compuesto por dos snper-
ficies ofnicas dotedes de forro gntideslizente por su per-
te interior, colocadss directemmnte opuestes por su besse y

ligadgs, una de ellas al eje del motor por medio de un dis;»
posltivo de embrasgue; y lg otra al»diferencial en forma per-
mananta./ El ejeidql motor 99‘?r919359 heste cgsi el fingl
° basq de lg primers superfiocie oﬁnica descrita, termingndo
8 su vez en oono gue se prolongs en una espigs en la que se
montg deelizante y no sol;aariq ung piezg portgdors dglgo-
dillos basculantgs de longitud tsl que trgnsmiten el movi-
miento del primer cono gl segundo en relaeidp de velooidsd
verigble de mgners contfnus segin el grado de 1nolinaciég
que se 1&; determine por deslizamiqnto de 1s piqzq~po:tg-’
dora, ls cugl quede blobada en el momento en que loe citg-
dos rodillos tomsn lg poa;cidn correspondiénte gl paralef_
lismo de s&s ejes, momento en el que la transmisién es di-
rectg, o seg en lg relacidn_l:l; o "

El gvgnoce o retroceso de lg piezs ports-rodillos
se determing por mando eldctrico y dispositivo de tornillo
gin fin y cremallera.

o Le mgrche atrés se logra deslizando el eje del mo-
tor hacia efuerg con lo cusl se ‘pone en contgcto lg parte
oénice del mismo con los rodillos, que invierten, natural-
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mente, el sentido de giro,

En el gdjunto plgno se ha representado uns forme de

realizacién de lg 1nveno16n ejecutada de gcuerdo con los prin-

cipios ennnoiados.

Como puede apreoiarso dentro de ung osje (1) se mon-
te giratorio un eje (2) que ligedo de meners permsnente gl
ciglefigl del motor. Fl eje (2) 1leve girstorioc sobre €1 un
cono (4) dotedo de un revestimiento (5) anttdeslizante yen-
do dicho oonq’(4) ligado en forme permsnente con el mecanis-
mo diferencisl e través del menguito (6) que se prolongs en
forme de espiga o gje; Un resorte (7) tiende g solicitax
el cono (4) en sentido de efectuar pregién hgols adent:o; |
Sobre dicho eje (2)”se montg deslizente ls pleza (8) dotade
de ejes (é) sobre la éue basoulgn los balgnoines (10) en los
que se monten giratorios los rodillos (11) termingdos cade
uno en cgbezas de fricoién (13) y (14) A

Sobre la parte de eje (3) ¥y no solidario con 61 se
montg el cono (15) dotado de revestimiento sntideslizente
(16), pudiendo ligarse este ocono sl eje (2) por medio del
mecenismo de embrsgue (17) (18) acoianable por le paslance
(19) que gotds sobre el collarfn (20) En le parte (3) del
eje se determing un ensanchemiento cénico (21); ‘

Lg pileza (8) es susceptible de deslizemiento por me~
dio del oollarfnv(zz) que es gcoionsdo por los motores eléc;
tricos (23) y (24) por medio de mecanismos de tornillo sin
£in (25) y (26) y cremsllerss (27) y_(28); |

- Bl funoionemiento es sencillo, el desplazamiento
del collgrin (22) goocionado por los eleotromotores (23) y
(24) determing une varigcién ocontfnus en lg relaoidn de
trgnsmisién entre los canos (4) y (15) debido al bascnla;
...3...
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hiento de losrbala.x.xoines (10) que cugndo tomqn posicién ‘
perelela gl eje determingn que la pieza (8) que hasts sho-
ra no llevabe ningdn sentido de rotsoién, se pone a rodar
:érmandp un cuerpo oon el eje (2) y & su vez los cilindros
o rodillos (ll)lque dejen de girsr y formsn todo un guerpo
con los conos (4) y (15) y le trensmisién es directs,

~ La mgrohs atrés es determinsda por el cono (21)..
Al desembragar el embrague de conos (17) y (18) por medio

‘de 1la pslenoce (19) Y deslizarse el eje (2) hacia el motor,

el cono (15) queds loco y el cono (21) que oontinug rodsndo
con el motor se gpriets contrs los cabezgles (13)7pe:mgnqnte-
mente apretedos oontrs el cono (15) qus en ests momento va
1000; _Ahors los ejes (11) giran en sentido contrario gl de
antes logréndose la marchs atrés. »

Desorita sufiolentemente la invenoidn as( como lg
mgners de :ealizgrla prdoticamente debe pacerse constgr que
lg mismg es sueceptiblg de oualesquierq modifiqqcionea de
detalle en tanto que éstas no slteren su fundamento;

| —t-- NOTA - | |

Los puntos de invencidn propie y nuevs que se pre-
sentgn para que sean objeto de este Patente de Invenoiédn,
en Bspaﬁa, por veinte gfios, son los siguientes: _
| 19 .~ Bistems de cambio o verisoidn de velocidad, |
oontinno, pars eutomﬁviles cargoterizgdo por gue ls trens-
misién de fuerza del eje del moter al d}sppeitivo_diierqnf
cigl de arrgstre se’qfeétﬁg‘ppx medio de un mecegnismo com=-
puesto por dos superficies cénicss dotgdes de forro antides-
lizgnte por su perte interior, colocadss directamente opues-
tas por su bese y ligsdes uns de ellas gl eje del motor por
medio de un dispositivo de qmpragua ogpaz de &cterminar su
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arrastre o libergoidn, siendo de conos el referido embra-
gue, y ligsqa lg otrg en formg permgnente al diterenoial;

o 2°;- Sistems de cambio o varisoiln de velocidsd,
oontfnuo, perg sutoméviles, carscterizado por Que el eje |
del motor se prolongs hasts casi el finsl o bgse de lg prime-
Ta superficle obnice, termingndo s su vez en cono gue se
prolongs en ung espigs en la que se monts deslizente ung
pleze portgdors de rodillos bgsculsntes de longitud tal que
trensmiten el movimiento del p;imqr cono gl segundo en re-
lgeién de velooidsd verigble de maners contfnue segin el
grado de inolingeién que se les determine por deslizgmiento
de 18 pieza_portg§o;g,vla cugl queds blocgds en el momento
en que los oitgdoe rodillos tomsn la posio;6n correspgpdign-
Ye &l paralelismo de sus ejes, momento en el que lg trgns—
misién es direeta sin modifioaoidn 0 seg en 1lg relaoidn 1:1;

. 3°.- Blstems de cemblo o variecidn de velooidsd, con-
t!nuo, pars gutoméviles, cargcterizado por que el gvasnce o
retroceso de lg plesg porterodillos se determins por mando
eldctrioo y dispositivo de tornillo sin fin y oremallera.

. 4°,.- Sistems de cambio o varigoién de velooided, con-
tindo, pare gutoméviles, csrgoterizado por que el retroceso
del eje del motor_enrql sentido de deaembrégar pone en con-
tgoto oon los rodillos lg psrte cénica del mismo, efectudn-
dose la trgmsmisién con giro en sentido contrario, o ses en
atiés; "

50 '; "SISTEMA DE CAMBIO O VARIACION DE VELOOIDAD,
CONTINUO, PARA AUQOMOVILEB“
Tgl y como se hg desorito en la Mamorio que ante-

oede, representsdo en el dibnjo gue se gcompefis y pars loe
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fines que gse¢ han especifica_do'. ’ o » -
Conste lg presente Memoris desoriptive de seis ho-

jes escrites @ mééuina porwun's sola de sus oara‘s‘.

‘ Pglmg de Mgllorcg, 18 de Septiembre de 1§52
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