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MEMORIA DESCRIPTIVA
pbare solicitar
PATENTE DE INVENCIORN
en
ESPAfA
por VEINTE afios
a nombre de N.V, FHILIPS'GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad
holaendesa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven,
Holanda, por:

"UN RECEPTOR SUPERHETERODIRO"
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La presente invencién se refiere a un receptor su-
perheterodino, que puede ser sintonizado en pasos amplios
Yy en pasos estrechos, sobre frecuve ncias de comunicecidn
distintas y que comprende medios para la estebilizacién
automitica de las frecuencias de sintonizacidn con respeg

to a oscilaciones estabilizedoras.

-1 -



'
(9

10

15

20

25

2°¢

Es sabido construir tales receptores en la forma de

receptores superheterodinos dobles, en los cuales el pri-
mer oscilador local es ajustable en pasos amplios, mien-—
tras que el segundo oscilador local es sintonizable en pa
sos estrechos, y estabilizar estos osciladores automética
mente en frecuencia con respecto & oascilaciones de estabi
lizecién. En este czso, es necesario proveer en el recep—
tor un primer amplificador de frecuencia intermedia que es
sintonigzable en pasos, o se hace necesario emplear un amn-
plificador de benda ancha. Ambas solIunciones presentan 4difi
cultades en la préctica.

De acuerdo con la presente invencidén un receptor su-

. perheterodino que comprende un osciledor local sintonize—

ble en pasos amplios y en pasos estrechos provisto de un
corrector de frecuencie que debe ser controled por una
tensién de control para obtener la estabilizacidn autométi
ca de la frecuenclag del oscilador con reapecto & oscila~
ciones estabilizadoras, y en que la tensidn de control es
derivada de un generador de tensién que control, compren—
de una primers etapa mezcladora de impulsos normalmente
bloqueada, en la cual la tensién del oscilador que debe
ser estabilizado es mezcladora con impulsos de estabiliza
cién gue periodicemente desblcquean la etapa mezcladora,
de ls cuel es derivada una frecuencie de batido que es
aplicada a través de un filtro eelectivo, a una segunda
etapa mezcladore de impulsos, normalmente bloquesda, en

la cual la frecuencia de batido es mezclade con impulsos
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de estebilizacién que desbloguean periodicemente este eta-
pe mezcladora y que posee une frecuencia de repeticién que
es una subarménice de la frecuencia de repeticién de los im
pulsoe de estabilizacién aplicados & la primera etapa mez~
cladora, siendo derivedas las oscilaciones de estabiliza-
cién aplicadas a las dos etapes mezcladoras de impulsos, de
un dnico osciledor estable.

Con respecto al silbido de interferencia, la déi sposi-
cién de circuito de acuerdo con la presente invencién resul
t6 particulermente sénsible & divergenciss pequefias (por
ejemplo de 0,5 & 1 ¢/8) con respecto a la relacién arménice
en frecuencie entre las oscilaciones estabilizadoras de,
por ejemplo, 0,1 y 1 Mc/s; esto en contraposicién a lo que
ocurre en los receptores superheterodiﬁo del tipo conocido,
descriptos anteriormente, en los cuesles el primer y el se-
gundo oscilaedor locel son sintonizebles y son estabilizedos
sobre oscileciones relativamente independientes.

Por otre parte, se ha encontradc que en la disposi-
cibn de circuitc de acuePdo con la presente invencién no es
necesario prestar atencién particuler e une relacién de fase
rigida entre las oscilaciones de estabilizacién. Por lo ten
to, no es neceserio usaer circuitos de estabilizacién automé
tice de frecuencia que responden a diferencias de fase si

se desea mantener una relacién arménice de frecuencia entre

‘las oscllaciones de estabilizacién como resultado, circui-

tos multiplicadores de frecuencia simples son suficientes

rars mantener la relacidn arménica de frecuencias deseads.
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Empleende con preferencie un oscilador estable con-
trolado por un cristel piezo eléctrico, es generade une os
cilacién seneidal gque controle un generador de los impul-
sos de estabiligzacidédn con una frecuenciae de repeticién més
beja y gque es aplicada también & une etapa amplificadora
distersionadora, que actfa como multiplicador de frecuen-
cia, del cusl es derivada una oscilacién senocidel que go-
bierna un generador de los impulsos de estabiligacidn de
frecuencia de repeticién més elevada.

A fin de que la presente invencién pueda ser clare-
mente comprendida y fécilmente llevada e la préctica, la
misms se describipf a continuacién més detalladamente con
referencia a la dYnica figurs que se acempafia y que ilustre,
e tftulo de ejemplo y en forma esquemética, un receptor su
perheterodino de acuerdo con la presente invencién.

El receptor 1 esté construido en la forma de un re-—
ceptor superheterodine doble. Las oscilacioneas captadas
por la aentena 2 son aplicadas, por intermedio de un preeam-
plificador-sintonizable de elta frecuencia 3, & una etapa
mezcladore 4 & la cual también esté conectado un primer og
cilador sintonizable local 5. les oscilaciones de frecuen-
cia intermedia derivadas de la etepa mezcladoras 4, son apli
cadas, por intermedio de un primer amplificador de frecuen-
cia intermedia de sintonfa fije 6, e una segunda etaps meg-—

cladore 8 conectads a un segundo oscilador local 7 de sin—

tonfa fija y gobernado por un oristal, con el fin de gene-—

ral oacllaciones de frecuencia intermedia gque son amplifi-
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cadag en un segundo amplificador de frecuencia intermedia

de sintonfe fija 9. Un detector 10, conectado al segundo
emplificador de frecuencia intermedia 9, provee oscilaciones
demoduladas que son aplicadas, a través de un amplificador
de audio-~frecuencis 11, & un altoparlante 12.

El receptor 1 es sintonigable en un rango de por ejem
plo, 20 & 40 Mc/s en pasos amplios de mGltiplos de 1 Mc/s y
en pasos estrechos de méltiplos de 0,1 Mc/s. Los ajustes del
feceptor que reguieren la sintonizacidn del primer oscilador
local a miltiplos de 0,5 Mc/s no serén considerados a conti-
nuecién, por razones de simplificacién, en vista de que con
los nimercs dados en el ejemplo se producirfan compliceciones
que no son esenciales pare la compresidn satisfactoria de la
presente invencién, y que, por lo tanto pueden omitirse.

El receptor es sintonizadoc sobre el cenel de comunica-
cién deseado mediante la sintonigzacidn del primer oscilador
local 5 con una exactitud de eproximedemente 20 a 80 kec/s
con respecto a la frecuencia deseada, por ejemplo con la ayu
da de un mecanismo de trinquete, después de lo cual se produ
ce una correceién y estabilizecién autométice de las frecuen
clas del oscilador por medio de, por ejemplo, un corrector
de frecuencia 13,»tal como un tubo de reactancie. Este co-~

rrector de frecuencia es controlado por una tensifn de con-—

- trol o comando proveniente del generador de tensién de con-

trol 14. Existe une diferencia de, por ejemplo 4,2 Mc/s en—
tre la frecuencia de sintonfa del receptor (es decir la del

preamplificador de alte frecuencia 3) y el primer osciledor
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local 5, diferencia ésta que corresponde a la primera fre-
cuencia intermedia del receptor. 8i la frecuencia de comuni-
cacién que se desee recibir es, por ejemplo, 31 Mc/s., el
primer oscilador local 5 del receptor deberfes suministrar
una frecuencia de 31-4,2 = 26,8 Me/s. Independi entemente de
la frecuencie de comunicacidn en un rango dado entre 20 a

40 Mc/s., el primer oscilador local 5 es eatabilizado con
respecto a frecuenclas de control por medio de un genersdor
14 que comprende elementos ya conocidos y que funciona de la
menere siguiente.

Un oscilador a cristal 15 genera une oscilacién senoi-
dal con una frecuencia de 0,1 Mc/s. que controla un genera—
dor de impulsos 16, con lo que este @ltimo suministra impul-—
gos cortos (duracién como méximo,. por ejemplo de 1/30 a

1/100 s.) con una frecuencie de repeticién de 0,1 Mc/s. Estos

‘impulsos desbloguean durante periodos cortos & una etapa mez-

cladore de impulsos 17, normalmente bloqueada. Lé tensidén se—
noidal tambidn es aplicede a une etape amplificadors distor-
sionadora 18, que actfia como multiplicador de frecuencie, con
el fin de producir une oscilacién senoidel de 0,5 Mc/s. la o8
cilacién de salida del multiplicador de frecuencis 18 es apli
cade & un segundo multiplicador de frecuencia 19 pera generar
una oscilacién senoidal de 1 Mc/s., que es convertida por el
generador de impulses 20 en impulsos cortes (con una duracién
méxime de 1/50 a 1/100 s.) con una frecuencia de repeticién
de 1 Mc/a. Los impulsos de estabilizecién de 1 Mc/s. asf ob-

tenidos, desbloquean durente periodos cortos, unea etapa mez—
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cladtora de impulsos 21, normelmente bloqueade, a la cual es
aplicade tembidén le frecuencia del oscilador que debe ser eg
tabilizedo de aproximademente 26,8 Mc/s. Esta ¢ltima frecuen
cia es mezclada con le arménica de 25 Mc/s. de los impulsos
de 1 Mc/8, y as{ se produce una frecuencia de batido de apro
ximademente 1,8 Mc/s. que es separada por un filtro selecti-
ve 22 de las demés frecuenciaé de batido que son generadas
en la etapa mezcladora y es eplicade & un amplificador 23.
En el presente ejemplo, este filtro 22 es sintonizable en pg
sos de 0,1 Me/s. entre 1,1 a 1,9 Mc/s; sin embarge, el mismo
no puede sintonizerse a 1,5 Mc/s. Deberfa notarse en esta
oportunided que el filtro selectivc sintanizable 22 podrie
reemplazarse por un filtro pasabande de sintonfe fija, si el
circuito de salida de la etapa mezcladora de impulsos 21 de-
jeara pasar solamente frecuencias de batido de 1,5 a 1,9 Mc/=.

La frecuencia de batido de eproximedanmente 1,8 Mc/s, de
rivede del amplificador 23 es aplicada a un discriminedor de
frecuencia 24, preferentemente del tipo de filtro pasabanda,
Yy a la etapa mezcladora de impulsoé 17 que actfia como discri-
minadore de fase (detector de fase). Los dos (ltimos diserimi
nedores son del tipo ya conocido y proveen un ajuste grueso y
un ajuste fino, respectivamente, de la frecuencia‘qpe debe
ser estabilizado.

El discriminador de frecuencia 24 puede ser sintonizado,
Juntemente con el filtro 22 en el rango de 1,1 a 1,9 Mc/s. en
resos de 0,1 Mc/s. (con excepcién de 1,5 Mc/s.) y suministra,

a través de un filtro 25, una tensién de control continue al
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corrector de frecuencia 13 del primer oscilador locel 5. Esta
tensidn es positive o negativa cuendo la frecuencia de batido
(y, consecuentemente, le frecuencia del oscilador 5 que debe
ser estabilizedo) es superior o inferior que la frecuencisa
deseads, en el caso presente 1,8 Me/s. Como es sabido, un
discriminador de frecuencia solamente provee una tensidn de
control si existe una cierta diferencia de frecusncia, de mo
do gue el mismo no puede llevar esta diferencia de frecuencia
e cero. Sin embargo, estc puede lograrse con la ayuda del dig
crininador de fase 17 al cual son aplicados impulsos de esta
bilizacién con una frecuencia de repeticién de 0,1 Mc/s. Este
discriminador de fase se torna automdticamente operativo tan
pronto como la diferencia de frecuencia entre la frecuencia
de batido aplicadms, en el presente caso 1,3 Mc/s. y una armé
nica dé los impulsos de control (en el presente caso la armo
nfa de 1,8 lic/s.) se torna inferior que el rango de frecuen-—
cia de, por ejemplo, 0,5 a 10 kc/s. Entonces la tensién de
selida del mezclador de la etapa mezcladora de impulsos 17,
que es gplicada, a través de una red 26 que integra los im-
pulsos de salida y un filtro pasabanda de frecuencias graves
27, Juntamente con la tensién de salida del filtro 25, al oo
rrector de frecuencia 13 del osciledor local 5, provee una
sincronizacidén de las frecuencias obtenidas por medio de una
tensidén continua de control gue varia con la relacién de fase
entre les tensiones comparsdas (en el presente caso la fre-—
cuencia de batido de 1,8 Mc/s. y la arménica de 1,8 Mc/s. de

los impulsos de estabilizacidn de 0,1 Mc/s). La frecuencisa
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del oscilador estabilizado 5 es mantenida entonces exactamen-
te sobre la frecuencia deseada de 26,8 Mc/s. es decir la suma
de las frecuencias de la arménica de 25 Uc/s. de los impul-—
sos de estabilizacién de 1 Mc/s. que se producen en la etapa
mezcladora de impulsos 21 y la arménica de 1,8 Moc/s. de los
impulsos de estabilizacién de 0,1 Mc/s. aplicados a la etapa
mezcladora de impulsos 17.

E1 funcionamiento del generador de la tensién de con-—
trol 14 no es afectado, si el receptor es sintonizado sobre
otro canal de comunicacién, que difiere de 31 Mc/s. Si la
frecuencia de comunicacién deseada es, por ejemplo 24,5 Mc/s.,
el oscilador locel 5 es sintonizado & una frecuencia de apro—
ximademente 20,3 Mc/s. y el filtro 22 y el discriminador de
frecuencie 24 a 1,3 Mc/s. Esta frecuencia del oscilador, jun-
temente con la arménica de 19 Me/s. de los impulsos de estabi
lizacidén de 1 iMc/s. genera en le etapa mezcladora de impulsos
21 una frecuencia de batido de aproximadamente 1,3 Mc/s. El
discriminador de frecuencia 24 sintonizado sobre esta frecuen-
cie de batido, provee entonces una tensidn de control pars el
ejuste grueso de le frecuencia del oscilador 5 y la compara-
cién entre la frecuencia de batido de 1,3 Me/s. con la arméni-
ca de 1,3 Mc/s. de los impulsos de estabilizacidén de 0,1 Mo/s.
en la etapa mezcladore 17 provee una tensién de control pera
el ajuste fino hasta 20,3 Mc/s.

En el generador de tensidn ae control, descripto preceden
temente, el generador de impulso 20 y la etapa mezcladora de

impulsos 21, o el generador de impulsos 16 y la etapa mezclago
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ra de impulsos 17, pueden combinarse al proveerse la etapa
mezcladora de impulsos 21 o 17, respectivamente, de un tu~-
bo especial, por ejemplo, un tubo de rayos catédicos. Del
multiplicador de frecuencia 19 o del oscilador 25, respec—
tivemente, es derivada entonces una tensién senoidal ocon
una frecwencia de 1 Mc/s. o 0,1 Mc/s. respectivamente, que
es usada para la desviacidén del haz electrénico en el tubo
de rayos catédicos de modo tal que el haz incide sobre un
electrodo colector en forma de tira soclamente una vez por
cade periodo de la tensiln de desviaciln. Asf, el electrodo
colector lleva impulsos de corriente que poseen una frecuen
cia de repeticién de impulsos de 1 Mc/s. o 0,1 Mc/e. respec
tivamente. Aplicando la tensién del oscilador, que debe ser
corregido en frecuencia, o la frecusncia de batido, a un
electrodo de comando de la intensided del tubo de rayos ca—
tédicos, los impulsos de corriente sobre el electrodo colec
tor son modulados por la tensién del oscilador o la tensién
de batido, respectivamente, en la misma forma como ocurre
en las etapas mezcladoras 21 o 17, respectivamente.

Deberf{a notarse en esta oportunided que durante el uso
de la presente invencidn el mismo generador de la tensién de
control puede utilizarse para receptores de distintos tipos,
por ejemplo de recepciln de modulacidn de amplitud y de re~
cepcidén de modulacién de frecuencia. Puede usarse también un
receptor sintonizable en otro rango de frecuencia de, por
ejemplo, 40 a 60 Mc/s. o 60 a 80 Mc/s. sin que sea necesario

modificar el generador de la tensidén de control, siempre que
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A R it e



10

15

20

los impulesos de estabilizecibén que son aplicados & la etapa
mezcladora de impulsos 21, tengen une durscién suficiente—
mente corta. Naturaimente, en este caso el corrector de fre
cuencia 13 del receptor debe ajustarse de acuerdo con la
sinton{a deseable del oscilador local 5.

En le realizacidn descripta se utilize un receptor
superheterodino doble pero la presente invencién tembién
puede usarse con receptores construidos como superheterodi-
nos simples.

La preaente solicitud que corresponde a la presentada
en Holande con fecha 27 de septiembre de 1.951, bajo el ni-~
mero 164.272, se acoge a los beneficios del articulo 51 del
vigente Estatuto Ley sobre Propiedad Industrial.

(-NOTa4)-

Los puntos de invencién propie y nueve que se presen-
tan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de In
vencién en Espafie por VEINTE afios son los siguientes:

l.- Receptor superheterodino que comprende un oscilae-
dor local sintonizable en pesos empliso y en pasos estreches,
provistec de un corrector de frecwe nela que es controlado por
unae tengién de control para la estabilizacién automética de
la frecue ncia del oscilador con respecto a oscilaciones de

estabilizacién y en que la tensidén de control es derivada &



10

15

20

25

205514

un generador de tensién de control, que comprende una prime-
re etape mezcladora de impulsos, normalmente blogueada en la
cual la tensién del oscilador gque debe ser estabilizads, es
mezclada con impuleos de estabilizacién que periodicamente
desbloquean la etape mezcladora, de la cual es derivada una
frecuencia de batido gue es aplicada a través de un filtro
selectivo a une segunda etapa mezcladora de impulsos normal
mente bloqueada, en la cual la frecuencia de batido es mez-
clada con impulsos de estabilizacién que desbloquean perio-
dicamente dicha etape mezcladora, y que poseen una frecuen—
cia de repeticién que es una subarménica de la frecuencie
de repeticién de los impulsos de estabilizacién aplicados &
le primera etaps mezcladora de impulses, siendo derivadas
las oscllaciones de estebiligacién, aplicadas a las dos eta
pas mezcladoras de impulsos, de un oscilador esteble tlnico.

2.~ Receptor superheterodino segin se reivindice en
el punto 12, con la particularidad de que la oscilacién de
estabilizacién de baja frecwe ncia es derivada preferentemen
te de un oscilador controlado a cristel, del cual es deriva
da tembién la oscilacién de estabilizacién de frecuencia ma
yor por medio de un multiplicador de frecuencia.

3.~ Receptor superheterodino, segiin se reivindice en
el punto 22, con la particulsridad de que el oscilador es-
table genera una oscilacién senoidal que gobierna un geners
dor de los impulsos de estabilizacién de frecuencia de re-
peticidén inferior que son aplicados a una etepa amplifica-

dora distorsionadora que actie como multiplicadora de los
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impulsos de estabilizecién de frecuencia de repeticidén su-
perior.

4,- Receptor superheterodino substanciazlmente.

Tal y como se he descripto en la Memoria que antecede
ilustrado en el dibujo que se acompafia y para los fines que
se han especificado.

Este Memoria consta de trece hojas eserites a méquina

por una sola de sus caras.

Madria, 2LEID oo

Alberts de Flzabure
Por Poder

_ Atuess WW .
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