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jante desde el lado opuesto, de menera que el movimientb de

SR

El presente invento se reflere a2 un motor de gas compri-
mido,

" Se caracteriza el invento por el hecho de comprender un
Srgano giratorio que.tiene‘a lo menos un cilindro con sje in-
—clinado con respecto a su aireceidn radisl ¥y en que desliza
un émbole accionado de un modo slternativo por el gas comprimi<

do desde un lado, y por un mecanismo del tipo de leva o seme—
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dicho éubolo pueda causar, & través de wia transmisidn cinemé- ¥

tica, el movimiento del 6rgano giratorio.

Poera facilitar la explicaci5n, Se acompafia a lg presente

memoria une limina de dibujos en la gque s e ha representado un

caso de ejecucidn, que se cita y se describe a titulo de ejem—|

plo. ' o ' F
P

Lz Fig., 1 del dibujo, muestra una seccidn axil de una f
forma de realizacidn preferida del motor, é

La Pig. 2 muestra uns seccidn transversal a lo.largo de |

la 1{nea II de 1a Fis. 1.
En dichas figuras, A es la caja fija de la miquinz, que |

tiene una formas sustancizlumente cilindrica, con taps discoidal%
amovible 1, fijzda al cuerpo o c:tje A mediante los tornillos 25

En la caja A con su tepa 1, estd soportado wediante los g
cojinetes de bolas 3 el Srgano giraxorio B, couapuesto por los i
dos platos discoidales 4 y 5, provistos con los véstagos de ‘

+ ¢ . - .
rotacion 6 y 7, y que encierren entre sf en cuerpo cilfindrico
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 drado el agujero 13 y cuye extremided de cuadradillo colabora

8, sieno coligados medisnte los torﬁillosrde‘arriostrado 9.

e e A A S 2 e

El pivote 7 obra como &rbol motor. Un cuerpo cilindrico hueco
10 estd alojado en posicidn comxil en el interior del drgamo
giratorio B, mediante los co jinetes de bolas 11l. Dicho cuerpo

10 estd provisto con el vésiggo axil 12, en el que estd tala-

con ung ventanilla cuzdr:=da que se encuentra sobre la tapa 14

fi jede a la caja A, De dicha menera, el cuerpo 10 resulta in-

S

mdvil con respecto & la caje 4.

El Srgano cilindrico giretorio tiene cierto niimerc de
eilindros 15 (en el ejemplo ilustrado, 9 cilindros), con eje
en un plano ortogonio al eje de rotacidn, e inclinado con res-
pecto a la direccidn radial,

Los cilindros 15 estén compuestos por dos tramos con dif-

metro diferente, siendo el tramo con didmetro més pequefio el
que Se halla hacia el exterior., En cada uno de los cilindros
desliza un émbolo compuesto por dos partes 16 y l7§ movibles
reciprocamente en direccidn axil. La parte 17 tiene un didme-
tro exterior correspondicnte al didumetro del tramo mis pequefio
del cilindro 15, y con su extremidad abierta deslize dentro de
la cavidad cilfndrica,de la parte 17 que tiene su extremidad
exterior 18 cerrada y moldeada conforme a una forma cilfadrica
con eje ortogonio e incidente con el‘eje del cilindro y pare- ?
lelo 8l eje de rotacidn. |
Un resorte en espiral 19, colocado entre las dos partes

16 y 17 del émbolo, causa un aelejamiento de dichas dos partes

entre s{, heste &l canzar una posicidn de distancie méxime, este~|
blecida por un anillo de tope 20, con el cuel estéd provista la
cavidad cilindrica de la parte 17, ¥ que sirve para détener la

extremidad interior~de la parte 16, Un segundo resorte en espi-




ral 21 montado sobre la parte 16, trabaja con una extrenddad
contra el cilindro, y con la extremidad opuesta contra la su- !
sodicha parte del émbolo, en direcciéon sustancialmente centri— »
peta* Para mayor simplicidad, los resortes 19 y 21 se han ilus- i
trado sobre uno solamente de los cilindros de la Fig. 2.

La extremidad interior de la parte 16 colabora, a través |
de la placa en ocho de suspension articulada 22, con la extre-
midad del brazo 23 fijado sobre el manguito 24, que esta coli-
gado, a través de un mecanismo de arrastre del tipo rnonodi-
reccionai (por ejemplo del tipo de gatillo de resorte) 25 cola-
borador con un engranaje de dientes de sierra 26 chaveteado
sobre el arbol 27, con eje paralelo al eje de rotacién. Dicho

arbol 27 esta, soportado mediante los cojinetes de bolas 26,
por los dos platos discoidales 2 y 5 del rotor.

Sobre una de las extremidades dei arbol 27 esta chaveteado
un pindén 29 que colabora con la corona dentada 30, fijada en
posicion coaxil sobre la caja A. El cuerpo cilindrico-fijo in-
terior esta también provisto de una corona dentada coaxil con
el rotor B, y con la que colaboran los diferentes pifiones 32 (
(uno por cada cilindro) y cuyos pivotes 33 estan fijados al pla-
to discoidal 4 del rotor mismo. Sobre cada uno de los pifones i
32 esta fijado un mecanismo de leva (en el ejemplo ilustrado n
un pequefio vastago axil excéntrico 34) que colabora con la cha- ~
pa 35, fijada sobre la cabeza 18 de la parte 17 del émbolo. El
cuerpo cilindrico 10 tiene cinco paletas molduradas 36; coloca- ¢
das a iguales distancias- angulares, con superficie exterior ci- t
lindrlca complementaria de la superficie de la extremidad 18 de ~
los émbolos.

El gas comprimido (por ejemplo: aire comprimido suminis-

trado por una botella de aire comprimido o semejante) se envia,
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a través 6e la tuberia 13, dentro de la cédmara cilindrica inte-

rior del cuerpo fijo 10, y de alli pasa, a través de los aguje- e
ros 37, en el espacio encerrado entre el cuerpo 10 y el cuerpo {
cilindrico giratorio 8. Las partes 7 de los émbolos tienen un ~
agujero 38, mientras que las partes 16 tienen un agujero 59 en '
sus paredes cilindricas, de suerte que el gas comprimido puede

alcanzar la camara anular 40 encerrada entre el émbolo 16 y el é

tramo con didmetro mayor del cilindro 15.

Durante la rotacion del rotor B en la direccion de la fie- i
cha X, los arboles 27 también giran (como efecto del enrolla-
miento de los piioncs 29 ?-olre la corona fija dentada 50) en la ;
direcciéon de la flecna Y. Por lo tanto, una contribucién a la
rotacion del rotor es dada cada vez que los pifiones se despla-
zan en la direccién cenhipeta (es decir, en la direccion de las F
flechas X) dado que el desplazamiento mismo causa (a través del j
organo detransmisionmonodireccioi™l) una rotacion del arbol N
27 en la direccién de la flecha Y. El movimiento de retroceso gtf
del émbolo (en la direccion opuesta de la flecha X) no tiene i
por el contrario, ningun efecto sobre los &arboles 27 en consecue’
cia del mecanismo de arrastre monodireccional, que permite una j
completa libertad de movimiento entre los dos elementos en la
direccion indicada. ElI movimiento del émbolo 16-17 en la direc- ~
oioh de la flecha X y contra la accién del muelle de retroceso !
21, se obtiene por medio de la leva giratoria 34, que obra so-
bre la chapa 35 del émbolo. La leva 34 gira en la direccion de
la flehca 7, enrollando el pifibn 32 sobre la corona dentada fi-
ja el, y larelacionde transmisién se hacalculado demanera tal| )
gue a cada revolucién completa del rotor, corresponden cinco re- j
voluciones enteras de la leva, y por lo tanto cinco desplazamien-j'

tos centrifugos de cada émbolo. Cada vez que la leva, debido a
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su movimiento de rotacidn, permite =l émbolo aeSPlézéfse en la
direccidn contraria de la flecha K para el retroceso —siendo el
movimiento mismo obtenido por la accidn del gas comprimido que
obra en la cduara anular 40- la' cabeza 18 del &mbolo se apoya
contra la de la superficie moldurads fi ja 36, deslizando sobre
la misma, hasta sle jarse otra vez por la accidn de la leva que
desplaza el émbolo mismo en la direccidn de la flecha K. Por lo
‘tanto, cada émbolo colsebora, durante una revolucf‘.én completa
del rotor B, con todas las cinco partes fijas de apoyo 36. La
posibilidad de pequeiios desplazamientos relativos’en direccidn
.axil de las dos partes 16 y 17 del mbolo entre s{, contra la -
aceidn del resorte 19, permite un funcionamento dulce y suave
de la miguina, y una perfecta adherencia de la cabeza 18 del
émbolo contra la superficie mpldurada 36.

Le invencidn dentro de su esencialidad, podra ser llevada
a la prictica en otras formas de realizacidn de las indicadas a
t{tulo de ejemplo, & las que alcanzard igualmente la proteccidn
que- se recaba. Podrd, pues, coustruirse en cualquier forma y
tamafio con los meterizles més adecuados a cada caso, por quedar
todo ello comprendido dentro del espfritu del invento.

NOTAa.~

i e 90 e a—
1

Los puntos de inveucidn propia y nueva gue se presentan pa-
re que sean objeto de esta Patente de Inveucidu en Espafia, por
veinte siios, son los siguientess

12, Porfecciomamientos en las motores de gas comprimido,

‘caracterizados por comprender un 4rgano giratorio provisto de

por lo menos un cilindro cuyo eje es inclinado con respecto de
1= direccidn radial, en el que se desliza un émbolo accionado:-de
mazera zlternativa por el zas comprimido en wis direcoién, y por

ugn wecanismo del tipo de leva o seme jante en la direccidn opues-
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ta, de manera que el movi miento del érnbplo pueda causar, a tra- §

ves de un ..mecanisnp cinematico de transmision, el movimiento del’;(

organo giratorio. - i
23.- Perfeccionamientos, segun el punto 1*., caracterizadosj

porque la leva, para cada émbolo, esta fijada a un pifidn con

N\

eje paralelo al eje de rotacion y soportado por el rotor mismo,

teniendo asi el piAdén misno que enrollarse sobre una corona den-;

e

tada. i
39.- Perfeccionamientos segun los puntos 12. y 23., carac-

terizados porque la leva obra sobre la extremidad interior dél
émbolo, empujandolo asi en direccion sustancialmente centripeta.

42 .- Perfeccionamientos segun los puntos 12. a 33., carac-
terizados porgue la extremidad exterior de cada émbolo obra so-
bre la extremidad de una palanca oscilante fijada, a través de
un mecanismo de transmision de tipo monodireccional, sobre un
arbol con eje paralelo al eje de rotacion, y sobre el cual esta
también chaveteado un pifidn que rueda sobre una corona dentada
fijada al rotor en posicion coaxil.

52.- Perfeccionamientos, segun el punto 42., caracterizados
porque al mecanismo monodireccional es del tipo de gatillos de
trinquete con resortes, gue colaboran con una rueda de trinquete
con dientes de sierra.

63.- Perfeccionamientos segun el punto 12., caracterizados
porque el cilindro es dél tipo con tramo interior con didmetro
mayor, de suerte que el gas comprimido ai la.cAmara anular entre
el cilindro con diametro mayor y el émbolo con diametro menor,
obra sobre el émbolo mismo con una accién sustancialmente cen-
tripeta.

7™*- Perfeccionamientos, segun el punto 12., caracterizados

porque el embolo esta compuesta por dos partes movibles entre si
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en direccién axil, siendo estas partes mantenidas alejadas por

medio de un resorte, en posiciones reciprocas establecidas por f
topes de fin de carrera. E/O
83.- Perfeccionamientos segun el p™nto 73., caracterizados vy

porque el tope consiste en un anillo elastico fijado en la cavi-8§

dad interior de la parte del émbolo més proxima al eje de rota- 9‘
oion, en el que desliza la otra parte del émbolo mismo. 1
93.—Perfeccionamientos segun el punto 13., caracterizados Z
porque la leva es compuesta por un gorron excéntrico. I[
103.- perfeccionamientos segun el punto 23., caracteriza- |

N

dos porque la corona dentada fija esta montada sobre un elemen-
to cilindrico colocado en el interior del rotor, en una posicion”®

coaxil al mismo, y es coligado con la caja de la mdquina de una

manera torneada, siendo el elemento mismo provisto con superfi- t
N

cié cilirfdrica con el eje ortogonio al eje de los dos cilindros j
. P . &

y paralelo al eje de rotacién, y que obran asi” como superficies ¢
de apoyo y deslizamiento para los émbolos, al hallarse los ém ~
bolos en sus posiciones de fin de cerrera interior. il

113.—Perfeccionamientos segun el punto 103., caracteriza— i
dos porque la. cabeza de cada embolo es moldeada conforme a una ~
superficie cilindrica conjugada con las superficies fijas de r
apoyo y deslizamiento. {

123.- Perfeccionamientos, segun el pinito 103., caracteriza- :

dos por tener un ndmero de superficies de apoyo y deslizamiento

—

correspondient-e aL ndmero de los oiolos cumplidos de cada ém-
bolo durante cada revolucién del rotor, es decir, correspondien- »
te a la relacion de transmisién entre los pifiones de las levas

y las correspondientes coronas dentadas. - y

133.- Perfeccionamientos segun el punto 13., caracteriza-

.dos porque el rotor estd compuesto por un elemento cilindrico
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provisto con cilindros encerrados entre dos platos discoidales

obn gorrones axiles, siendo* dichos platos alojados en la caja
mediante losgorronesmismos. N
149.—Perfeccionamientos, segiin el punto 109., caracteriza—!/\
210 dos porque el elemento cilindrico interior es hueco y se ali- N
menta oon el gas comprimido que pasa después en los cilindros N

a través de losagujerostaladrados en el elemento cilindrico !
mis o+ ]

159.- Perfeccionamientos, segun el punto 19., caracteriza- |j

215 dos por tener el émbolo agujeros para el paso del gas compilad- !
do hacia la cabeza del cilindro mismo.

189 .-"PERBEOOIONAINENTOS LOS ACTORES DE GAS COUPEIInDO",!
todo tal y conforme se describe en la presente menoria y a titu-
lo de ejemplo se representa en los adjuntos dibujos, constando

220 esta memoria de 220 lineas.
Madrid, 6 de septiembre de 1.952
Cesare TONELLI.
P. A.

june phetoe
pp
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