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Goloca la nilaza en el pajuete que se esté devanando y por
1o tanto la Iforwa del paguete.

ml Iin dei gregente iavento es proporcionar
un iecanismo nejorado psiticularseute para utilizacibdn en
aéyuinas que reguleren un recorrido exacto o preciso del ele-
neato alvernativo, sin detencibn o moviamienbo perdido en las
inversiones como por ejeaplo en mdguinas gue trabajan rsydn
o niiazas suaves simllares., |

Ve acuerdo con el prescate invento se utiliza
un motor nicrdulico ael tipo de alabe reversible para produ-—
cir movimienbos oscilaborios o de vaivén siratorios, a un
eje al yue esti acoplado el rotor y tal eje proporciona a
travéds de un mecanismo saecuaco los movimieatos alternativos

necesarios a la parte gue detvernmina cbmo se coloca la hilaza

el ¢l paguete que se esTa devananco.

sip 6l caso de una conbliinua de anilios para
ailar destinzcos a nilos de raryén el rotor del motor hidréu-
lico Gel tipo de alabe reversible puede eslar en alineacién
sxial con un eje yue tenga piﬁonesvpor 1los cuales se accio-
nan cremalleras Jue wmusven la bLarra de anillos.

sl punto de inversidn dGel rotor del wotor de
tigo ge alube se varia a Lin de variar la loangitud de los
movimientos alternativos o recorridos de la barra de zuillos
u otra parte gue determina la colocacibn ée la hilaza en el
paguete a fin de dar la construccidn deseada a tal paguete.

an los dibujos explicativos que se adjuntans

La i ufa 1 es una ilusctracidn diagrasidtica
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que muestra uns Lforma de nuestro mecanismo mejorado de forma-—
¢idn o de subida de la barra de anillos aplicada al carril
de anilios de una mé,ulna de hilar o similar.

La fijura £ es una vista en alzsado.

La fijura 3 es una vista desde el lado ilzguierdo
se la I1ura 2.

La fijurs 4 una seccldn por la linea 4-4 de la fi-
zura 2.

La figura 5 un alzado én seceiédn lonzitudinal que
muestran wl motor nldérdulico del tivo de alabe con su ueca—
nismo iaversor, coastruldo en una ioruma conveniente para uti-
lizacidn en el mecanismo rormador que se muestra diaramdti-
ca umente en la fijura 1.

La fiura © es wia vista del despiece de la vilvu-
la iaversora del motor hicriulico.

iLa Iigura 7 es una vista que muestra la placa ra-
nurada coi su mienocro ds btope ¥y la rueda de . tringuete con
sus brarzos de sonurte Ge tringuete y los brazos giratorios
Gque S¢ mueven sobl'e le placa ranuwrada. osta vista esti bo-
mada nirando de derecha a izquierda la placa raanurada de la
fisura » pero con partes a aéidas para aclarar mejor el fun-
cionamiento del mecanismo.

ba fisura 8 es una vista de extremo del mecanisiio
de la rigura 2> pero con los mecanismos formadores esto es,
la rucda de trinquete, los trinsuetes, la placa ranaiacas y
varlles asoclacas suprimidas.

La fijura , ¢s una vista similar a la figura 2
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pero con ciertas «rtes en diferentes posicicnes y otras
partes suprimides varsa aradir claridad a la ilustracién.

Las figuras 1U y 11 son vizsas siailares a
las figuras 3 v 7 pero mostrando una dis osiciln nodificada
del mecanismo de formacidn.

Las Ffijuwes 12 5 13 son vigbas similares a
las figuras 10 y 1L pero wmostrando otra disposicidn modifi-
cada ael mecanisao de formacidn.

La figura 14 es una vista que muestra lus pal-
tes gue sccionan el trinquete de una sola huanta y li palanca
de severacida del brazo del tringuete, en la Jis, osicidn de
las figuras 12 y 13.

La fi ura 15 imestra las formas de bobina gue
pueden lLograrse con la disposicidn de las figuras 12 y 15.

La fizura 16 nuestra el principio del devana-
do erectuado por la disposicidn de la fisura 12 y 13.

La fisura 17 muestra otra forma de mecanismo
glevador del carril de anillos al gue puede aplicarse el im-
vento.

wn la Figura 1, la barra de anillos a a la
que estén {ijados Los anillos usuales con cursores en 103
mismos (no se muestran) por los gue el iiilo se coloca sobre
bobinas siratorias b es subida y bajada jor medio de piliiones
¢ que engranan en cremalleras ¢ fijadas al carril de anillos
Yy Jue sustentan el mismo en Tforma bien conoclda.

wl eje del piidbn e es oscilado o recibe movi-

aientos de vaivdn con respecto a su eje por el wotor hidréw-
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lico de tipo de alabe reversible f£ cuyo alabe estd fijado
directamcnte al eje g. g es un Ganque de aceite del que se
saca aceite por medio de una bowba indicada en h y se suminis-
tra a presibn, a través de una vaivula de seguridad i y un
filtro j, & una vdlvula inversora K.

La coastruccibn del motor hidréulico y de. la
vidlvula inversora se describiran con referencia a las restan-
tes fizuras de 1los dibujos.

wn la fisura 4, el alave m del motor nidriuli-
co estd lijado directamneunte al eje del pixdn e del dispositi-
vo de barra dentada y pindn de accionamiento del carril mos-
trado en la figura 1 y oscila en vaivén en el espacio anular
n con el cilfndro del motor o sezlin que el fluido aidrédulico,
wrelferibleaenve aceite, avance sobre o salza de sus lados
opuestos a través del tope fijo p que tiene un orificio cen-
tral o pasaje g «yue conduce a la salida, y dos orificios T
¥ S yue pueden colocarse en comunicacidn con la salida o con
el suministro de fluido aidridulico bajo el control de la val-
vula & (mostrada en la figura o) jue es oscilada por el meca-
nismo yue se describird posteriormente. &1 orificio central
v ea la vdlvula £ es una cavidad que puede calocar‘uno de los
orificios laterales Wy X, en los asientos de vilvula u yue
coanducen a los orificios r, s en el tope p, en coamunicacidn
con ¢l pasaje de salida g, mientras gue los orificilos exter-
nos y, 2z ea la vdlvula &, yue son orificios paszntes, pueden
dejar pasar fluido aldaréulico (que entra en la caja de la val-

vula K por el nerraje 2 - figura 2) a cualjyuiera de los ori-

-5 -
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Ficios w, X en ¢l asiento ae valvula u y de este modo a los

&

',—

oriricios r, g ea el Tope p, La disposicidn de valvula, que
en si misma no es nueva 8irve jara electuar las inversiones
de los movimientos auel alave m del motor hiardulico y de este
wodo los movimientos oscilatorios del eje del motor y piiibn
€.

we apreciarid por los téenicos de hilatura y
similares que si se varia la lonsitud del movimiento ar uca-
co ¢el alabe m se variard la formacidn de la bobina b (fizu-
ra 1) jue se eaba devansudo. ©l mecanismo gue se descricird
anora estd diserdado para proporeionar lon:itudes variables
Ge wmoviamieuto del slabe u, arrancado de ua punto fijo.

vl eje » de la vélvula t vease las tfijuias 5
g u) tlene un codo 4 fijado al mismo, cuyo botdn tiehe ro-
¢ilio y proyecta a través de una brecha 1U en una pieza de
puente fijo 11 a la brecna 6 en un balancin 7 que zira soore
la paxte 3 (Ligura 5) sustentada por la cublerta extrema del
motor de alabe. wl wvalancin 7 (fiurs &, Tiene una pata Y
ean las yue estén [ijados dos pasadores de tope ajustables 1
Yy 1, gque sirven, se,ln ge describird, para sivar el codo 4 ea
ung u otra direccidn y de este modo el eje de valvula %, para
invertir la valvula. w«l palancin 7 puede adoptar una u otra
de dos posiciones exiremas sezin se dstermina por los resor-
tes 14 y 15 que tienen una seccidn de palanca acodada con re-
Terencia a los movimientos del balancin., isa brecha 1lu en la
»leza de puente 1l sirve para limitar los movimientos del

coedoe.
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. uUna placa 16 (figuras 5 y 7) que tienen una su-
perficie periferica elevada 17 y una superficie periferica re-
bajada 186 estd fijada sobre un seliente 19 rfgido conel eje g
del wotor. Un pasador 20 proyecta del lado de la placa 16
(fijzura 9) y en una direccidn del movimiento del eje e del
rotor conecta con el tornillo de tope 12 y de este modo mue-
ve el balancin 7 de una posicibn extrema a la otra con una
accidn de salto debida a los vesortes 14, 15 que da por resul-
tado un movimiento de la vdlvula t y la inversidn del movi-
miento del alabe del rotor m.

Una rueda de tringuete 21 estd sustentada
friccionalmeute en el saliente 1Y y toca con las ufias 22 ¥
2% en los brazos porta uias 24 y 25 (figura 3). Un resorte
26 tiende a abtraer el brazo 29% hacia eX brazo 24 de modo que
degCcansa contra una cara 27/ en dicho brazo 24.

Lia rueda de trinquete‘tiene tres brazos 26,
29 y 20 montados pivotadamente sobre las misma y estos tie-
nen rodillos en sus extremos exterio-res, que montan bajo pre-
sibn de los resortes 51 sobre el borde periferico de la placa
16, Cada brazo tiene una pieza ae btope 24 gue cusnco el ro-
dillo del brazo a gue estd fijudo estd ea la superiicie de-
privica o envrante lo ae la placa 16 puede hacer con el tope
roscudo 15 (como se muestra ea la parte superior d¢ la Irijura
7) para sover el brazo 7 y a través del‘miﬁmo el ccdo 4 y el
eje cde la vdlvula J en una Gireccidn pars iavertir el flujo
del fluido uldréulico al motor a fin de invertir el eje rotor

8. wl viazo de uda <4 es rizido con el eje e s tiens movi-

1%
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miento ¢e vaivén con el miswo.

©i se supone yue en la Tigura % el brazo 24

~

tiene wovimiento antidextrosoe y arrastra al brazo 24, la rue-

da de trinyuete se moverd también por friccidn, debido a su
sictema de wontaje, en direccidn antidextrorse. Udventualmen-
te el orazo £y tocard con el tope ajustable %% yue lo Geten-
drd eviitando nayor movimiento,.y oY edio de la uiia 235 se
e vitari gue la rueda de Triaguebe 21 se siga moviendo, pero
el prazo 24 se moverd aln nasta que el pasador 20 ea la pla-
ca 1o tropieza con ¢l tope 12 ¥ esto invierte la vélvula de
fluido t y de esce modo la cireccidn de movimiento del rotor
v de la placa lo. o1 grado en ¢ue el brazo de una 24 gobre-
pasa sl brazo de una < cuaudo esve ey delenido por &l btope
o2 esla modlda del rado en jue se mneve la rueda de tringue-
te en su movimiento dextrorso sovre su moviuiento antidextror-
0. H3%0o en electto represe.ta ua movimiento gradual de avan-
ce de la rueda de Gringuete 21 en direccidn 4 extrorsa ¥ por
lo tanto un movialeato similar de avauce de 1os brazocs 20,
29 ¥y 50 a 1o lars0 de la placa 16 jyue Tiene un movimiento de
vaivén Iijo.

Se doduce, por 1o tanto jpue el punto en gue
el orazo 28, 29 o 30 efectla la inversidn de la vilvula de
Lluido t variard al final de csda ciclo de movimiento de la
placa lo, dependiando del grado de movimientos prosresivos
proporcieinados a la ryeda de btrlaguete 21 curante cuda ciclo
jue varfan la posicida del vrazo 25, 2y y 30 en la paite re-

bnjada <o la placa 16. oe ovsevardn gue an extremo %4 de la
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parte reovujada 13 e la placa 1o tiene una inclinacidn radisl
a la parte elevada 17 de la placa, de awodo yue el rodillo en
el orazo 28, 2% o 3u piede wroGer facilueule fuera de la par-
te revajada mientras gue otro rodillio cae en la parte reba-
jada en su obro exbtremo. L& parte rebajada ¢ parte de radio
reducido 13 se extiends a través de una distancia angular de
syl oxiuadamnente 12U? y la parte elevada a t:'vés de un angulo
aprosimado de 2400, wmsto es asi en una disgosicidn mostrada
gque utiliza tres brazos, 28, =25 v U perc podria elegirse un
nb.ero dlfersnte de vrazos gue darian una longitud diferente
de parte aanusada con relacidn a la parte cilindrica de la bo-
bina yue se devana con una aiferencia correspondiente en los
dnzulos mencionados.

ajusvcando el tope 55 puede variarse el rado
de avence de la rueda de tringuete 21 en cada ciclo de opera-
ciones.

von el mecunisao gue se ilugtra en las figuras
1¢ a éé, el carril de aniilos s figura 1, siem re comienza su
movimiento nacla arriba desde un punto fijo cue es la parte
baja de la boblna jue se devzna. 4a lon_itud del recorrido
disminuye gradualmeunte para Formar una bebina con un extoemo
sugerior alusado y un cuerpo cilindrico.

ve gpreciari consi&erandorlas figurss o 7
que la longitud del recorrido del carril de snillos depende
de la posici®n del brazo 23, 29 o 20U (con su pieza de tope

3

2) =0 lo purie rebajada de lsz jlaca 16, cuando dlche placa

Ny

'» 1u rueda de trinquetc 1 se mueven junbos en direccidm dex-
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Gdrorss =n la Tlsura 3 y en direccidn antidextrorsa en la fi-

wen /. AL acercarse un brazo con gu pieza de tope 22 al

|
exlicito U4 de lu parte vebajada, se acorta la lonzitud de
recorrius. flunlacate un brazo sube por la inclinacién 34
sallendo du lu Jarve revszjada de la placa y deja de accionar
la viivala 1lnversa. &l recorrido sigulente es por lo tanto
Lrigo, causado por lag caida del brazo sijsulente . con su Tope
32 ¢n el atroe exvremo de la parte rebajada de la place 15,
#n otras pslabras, los recorrides del carril de anillios dis-
winuyen en loa_ivud gradualiente dedde un adximo y despyués
auuentan a aproximadsmsnte el maximo en un ciclo, lo da como
resultado la colocacidn en el extremo anusado de la bobina
de un devanado abierto jue azctla para uair los devanados an-
teriores y evicar gue se deshile el hilo. &or una eleccidn
adecdada Gel paso de clicnbes de la rueda de tringuete en re-
lacidn con el ccatorno e la placa 16 es posible hacer que
el recoriido mdximo o carrera del carril de anillos varie en
una digbeancia peqguelia 1o cual es venatjoso para evitvtar el
cevanado seun mouelo 21 €l extremo de la bobina con la po-
sibilidad couasijuiente del desiiilado al desenrollar.

40 la modificacidn que se muestra en las fi-
guras 1O y 11 se proveen medios para un alargamiento pro_re-
sivo sezuldo de un acorvamlento pro resivo del recor.ido del
alabe o rotor del mobor hidrdulico, de modo gue los recorridos
de 1 carril de anilios auuentan  radualniente de lonjitud has-
ta un adximo J despuls se acortan gradusl.iente nosts un mini-

0. w300 procace una Lobina con un cuerpo cllindrico y un

- 16 -
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&)l salieute o espiga 2U en la parte 40 actda

extremo ahugado.

en la misma Lorima gue ¢l saliente o espiga 2U en la parte 16
en las fijuras anteriores, para invertir la valvula de con-
trol de fluido t en un punto deberminado del recorrido del

alabe cel motor. -La parte 4V esta fijada al eje del motor

‘e lo mismo gue la parte 16 en la consbtruccidn antes descrita.

sn esta modificacibn la rueca de trinquete 41 tiene dientes
de Porma involuta y en,rana con dos ufias 42 y 4% en los bra—
7z0S 44 y 45 acoplados por un resorte 46, wml brazo 44 esté
fijado en el eje del wmotor como en la congbruceidn anterior.
Cuando 1los orazeos 44 y 45 se awuweven en direceidn sntidextrorsa
el brazo 45 tropieza con el tope 47 pero el brazo 44 efectua
su recorrido completo y arrastra por friccidn la rueda de
tricguebe 41 zirando en su gasador la ulia doble 47 en el bra-
z0 45 para peraltinr este wovimiento ullterior de la rueda ce
triagueste . La uda 42 en al brazo es retivada de la rueda
Ge Jriaguete 41 por el rodillo 49, en el brazo 50 lo cual da
por resultado yue la uila 42 haga coatacto con la via inclina-
da 4% sntes gue €l vrazno 45 troplece con el toge 47. 4l in-
vertirse el movimisnito del brazo 44 mientras se mantiene 1la
uia 42 [uera de coantacto con la rueda de tringuets, el rcsor-
te 46 vuelve a poner en coatacto el brazo 45 con el brazo 4.
oe deduce por lo tanto, fue la rueda ds trinquete es wovida
por la wia 42 relativamcnte al vrazo 44 en cada ciclo, depen~
diendo el valor de este movimiento de la distancia en jgue se

S&.ulan Los DLazos 44 y 4y despuds yue el brazo 45 ha trope-
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cin la rueda de trin-

zado con el tope 47,
La espiza o salienve 02
i Sy oy . e T i v Yy i 3 )
gquete 41 Troplezs con el toFe 15 del udiJuCLn % bara accionar

la vélvula inversora t al final de 108 recorisidos o movimien-—

tes osclionves de la rusda de twinqguet®s

s . . spincuete 41 esti
2ijacos a la rueda de cringuate 41 estan los

Gos ald nacer gue la doble

-

o

"

[

topes ajustables S4 v 55 adsy

uila 4% _lre socre su plivote aglicandose un sallente 6 en

SR By e T ~ -4
a misma, pela Llevar el otro ertremo 08 1& wia jue no esté

. N L o . ol R ‘: z 'ﬂ:';;i'- ie © i i1—
en servicio, a en_rune con los Gienves ¢¢ la Tueda de tria

; : ; ey A TTVER 11T a4 1L18 479 se mu s de
Juete 4l. o1 resorte H/ wsosula que 18 LiA 45 se nueve de

433
07
,_J
ct
[s]
-

uns posicidn a la otra con movimniento Of

ol sor ejemplo ea lag riLuvas 1oy 11, el

o

. . s . i 2 Yy [ S s -
oLTO entieno de la wia 47 Lue 10 estbA €0 SSLVLIC1L0O 3¢ encon

trase on.ranado en la rueds e tringuete, entonces cuando ¢l

. Fa JIRE S g 2 - P
brazo 4% broyleza con el Tope 47, la wilta 45 evitard jue la
rusda de Urii,ucte avance con el brazo 44. il reaultado se-

A N x o . a.»l -
c e de drineriete cerTd A3 a
Ph Cue ol Tecoriido ansular de 1la rueda de tringuete sera dis-
yde ¢ LS . A clia

sinuido eil cuda cilclo nasba que la wia 43 es zirada de auevo
Lili da A B

sobre su wivote por ¢l Lope H4 con lo gue aumentard el reco-

- & ~o& ol

riidoc. acbuando el tope A4 para girar la wia en una direccibn
. 5 2

¥ sirdndola el otro TOwe UL oen la otra diresccidn. Ajunstan-—
o <td

o2

do mcecusdaiente los Gopes Z4 § Do airededor de la rueda de

triagcuete Lueae variarse el adiero de ciclos de recorvido
G ¥

que ancentan j alsmiauyoie -

sl pecsnis.O mejorado el iaveanto pusde uvili-

.ara producir boblnas deé dlierenves lormas. La dispo-

- 12 -
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gicidn (ue se aescribird anora con referencia a les Ii uras
12 & 1o puede groduacir vovinas anusadas en aubos esbremos,
tales cono las yue se uuesiran en liaeas de trazo continuo
y Ge guntos ea la fijura 15.

wn las figuras 1g a 14, la rueds de tringuete
2l, los .Tazos corta wias 44 y 40 con Sus wias 42 y 4% se
Larccen a lus paites sialleres nosiiates en las iisuras 10 g
11 pero ¢in este Cuso la vilvula iaversors es accicuada por
dos bopes SU y OL Iijacos ajustablescite & la rueca de tria-
quete 2l. e decuce, jor lo Tanto, que auaiue se puede ajus-—
tar la loajlbuc del recorrido u oscilacidn del &labe del amotor,
una VezZ jue se nan a retado en la rueda de tringuete los to-

ses BU y ol, es Iije. La qoble uiia 42 se invierte sa posi-

cibn por medio de los topes ajusbtables L4 y 2o de la rueda
de trinyuete 21, lo wismo gue en la coastruccida anter.or,

pero la separacidn de los brazos de uila 44 y 45 jJue hace gue

i

rucda de tringuete avance proigresivamente en una direccidn

3

[¢¥

v después en la otra, se efectia en Lorma diferente como se
describirid. Cuando el motor hidrdulico estd ziraado el odra-
zo de ufia 44 ads alld de la parte central de su recorrido os-—
cilatorio, el rodiilo 49 en la palanca 50 gue tiene en la mis-
ma la uia 42, se a.lica a la via inclinada doble 62 lo cual
cesensrana la usa 42 de la ruefa de triaguete. msta es pira-
da ghora por friccidn (como en las figuras 1lU y 11). Un ro-
dillo &2 en la palunca acodada O4 gue ira sobre el mismo eje
gue la wia 42 y estd sustentado por la rueda de tringuete 21
cosicidn

i~

se aplica entonces con el rodillo 66 jue estd en una
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Fija pero ajustable, lo cual nace que el rodillo o3 en dicha
valsnca G4 presione el brazo de ufla 45 separdndolo del brazo
de wia «4. ol Tesultado es gue la rucda de tringuebe 21 avua-
za prosresivanente en «na u otra aireccidn (se;ln el extremo
o la L 4% que enjrane en la rusda de trinquete) iosta gue
uno u otro de los topes 24 y b5 troplecs con la parte 56 de
la doble ufla 4% y la invierta, como en la disposicién antes
descrita.

Se Ceduct yue este mecanismo formador propor-
ciona un FuCOLYLiao del carril de anillos de longitud constan-
te Lonl gud 5i taeve axilanente uacia arriba y hacia abajo de
la bobina .:ra dar los extremos anusados que se desean. Ssie
laxain ento de Los recorridos de longjitud constante se re-

Ge 3y

sresenta dliasramdbicamsnte en la fijura 16.

Vorionoo la posicidn del rodillo 66 con rela-—
cidn gl roc.ilo wd en la palanca acodada b4, puede Variarsé
el W;#Qu de-sﬁgaracién de ios dos brazos de ufia 44, 45 en
cadn ciclo de operaciones. La longitud de los extremos ahu~
sud0s Ge la bobina, como se musestra en la figura 1Y, ypuede
variarse ajustando individualwente los topes L4, L con rela-
cibn a la rueda de tringuete 21.

on la figura 17, los carriles dae anillos o de
husos 70 estdn sustenbados en los extrenos de travesarios co-
nectbados a cadenas sin fin Y2 y 75 cue pasan alrededor de pi-
hones superiores Y4 y /oy en ejes uwubuancate engranados 76 g
vii. @l eje 7Y se extiende hasta el extremo de la wlgyuina y

tiene en &1 misino el rolor de un mobtor reversible del tipo



i

ae 3labe exactamente lo mismo que en la disposicidn de la fi-
pura le.

Se apreciarid gque el eje accionado por el ro-

tor del nohor del tiivo de dlabe puede accionar carriles de hu-

sos, carriles de anillos barras de movimiento del hilo, embu-
dos mdviles u otros dispositivos utilizados en mayuinaria
textil para dar los movimienivos necegarios para formar un

paquete de hilo de cuslyuier iforma (ue se desee.,

- NUuU Ll a4 -

) Los puntos de invencida gropia v nueva gue se

preseaban srs gue sean objeto de esta solicitud de kraluute
de Invencidn en #spaiia por Viinds anos son los siuientes:
1¢.- Un mecanismo formacor para la formacibn
de paguetes de hilatura en mayuinas tectiles gque comprende
un motor hidriulico del tipo de &labe reversible, con medios
para variar el punto de inversidn del rotor del mismo, comuni-
cando el robvor movinlentos de vaivén u oscilatorios a un eie
gue comunlca woviamientlos alternativos a la parte que determi-
na cbuwo se coloca el nilo ea el paquete de hilo que se wevana,
2¢ .- Un aecanismo Lormador para el carril de
anilios de una contiaua de anillos ¢ similar para nilar ea la
que el carril de anillos tiene movimicato alternativo

or me—

EY
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dio de un motor nidrduiicc dsl Tiso Ge liupe reversible, ¢uyo
TOTOLr @808 sailmente wlliteaco y _iva Cavectaaentbe c¢on dicho
eje ,ue lleva los pidones porX los jue se scclonac las crema-
llerss jue sueven elciaril de anlllos, cog wedios para coulio-
lar el Doubo ae iaversida ael rotor a iin de veriar la loasi-
tud ce loz asviaienbos alicraatives © Iscorvidos cel carril
G snil.oos & rig Jde car Lla Lolwa dessaca o la bobina gue se
aevona.

B2 ,= Lo wecsnlomo foimacor sesia el punto 29,
e el gﬁe la vélvula iloversora el motor gs accloncda en una
direcceidn ew wnz josiciba celeriinada (e lz ogcilacidn o wo-
viniento «lUzracstivo el robor » ern la otra diveccidn en was
posiciba vorisvle e. la uvscilacila o movimienco alvernativo

wdrinoe gosiole el rotor.

1<

4é.-  un mecanlsno formsdor sezin el puato %9,

en el .ue la posicidn varisvle cambia Lars s roducir una Sis-

Mlrucrln racunl en la loaglitud de lus oscilaciones del rotor

seguida de un rdpido swwento a la longitud de oscilacidn nd-
iima O aproxiadadascote méxima, a £in de colocar periodicaaen—

te una cspa lisacora en la cags wvevanada anteriormente.

o8- Un uecanismo Lormacor sesdn el punto 3o,

e el jue la posicidn variavle avenza radual

retrocede sradualucnte.

ol,~ Un macanismo foragador sezin el wpunto 12,
eu el que el rotor tviene unsz loajitud comstente de oscilacidn
O alvewnacida [ero sl punto qe arrangue de cuda oscilscifn se

Valila ce .udo jue gvsnce en waa dllecceidn durante un ndmero
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Ge ciclos y despuds en la dirsceidn inversa, a su cuinto de

arrzngue orisinal con lo jue rosulta gue se produce uan pague-

te de ailo gue tisne un cuerpo cilindrico y cos extremos ahu—
sados.
7% .= un .acanigmo formadcer sen el punto &,

Lue La posicidn Tijae de inversidn del rotor es deber.i-

en =1
nada por un alembro ygue zira con el rotor 7 la posicidn varia-
ble es doterminada por una rueda de hringuete én la que en-
slansn ufias situadas en dos brazos de ufia, uno @movido por el
rotor y el otro atraido por un resorte hacia el brazo movido,
siendo un brazo de ufla welenido por un tope ajustable, en una
direccibn de movimiento del rotor mientras que el otro conti-
nua su movimiento, detverminindo la distancia entre los dos
bragos de uiia al final de tal movimiento la variacidn en la
longitud del recorrido del roter en cada ciclo de operacio-
nes,

82.,- Un mecanismo formador sezidn él wunto 7¢,
en el gue la ufia en el brazo que toca con el tope ajustable
tiene cos extremidades y puede invertirse después de ciertos
periodos ajustables de avance de la rueda de tringuete en una
u otra direccibn para procucir longzgitudes de movimiento zra-
dualnente auwnentadas de la rueda de tringuete sezguidas por
lonzitudes de movimiento zradualmente disminuidas de la misma
con variaciloneg correspondisntes en las lonzitudes de los re-
corridos del rotor.

9¢.~ Un mecanismo formador sezin el punto 6g,

en el cue la inversidn del rotor se efectda por medio de to-

- 17 -
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pes ajustables en una rueda de tringuete movida por dos uilas,
en dos brazos portauiias, uwno movido por el rotor y el oftro
atraido por un resorte facia el brazo movido de doble extremo
la una de este dltimo brazo e invertids por topes en la rueda
d¢ bringuete, moviendose la wia en ¢l braszo jp.ortauiiss movido,
libre de la rueda de tringuete en un punto iantermedio de su
recorysiao oscilatorio y siendo entonces accionuzda unas palanca
para segarar losg 40s Drazos e Wwia, deterainando el gradc en
4ue se se aran los brazos, el grado de desplazanlento progre-
sivo de la jongitud fija de oscilacidn del rotor y de este
modo la longituda L£iga de recorrido de los devanados a lo lar-
&0 de la bobina jue se devana.

1U2.- Uun mocanismo para la formacibn de pa-—
suetes de nilo.

Tal y cowo se na descrito en lsg uenmoria yue
antecede, ilastrado en los dibujos ue se acompafian y para
los fines yue se nan cspecirficado,

sgta wenoria consta de dieciocho hojas excri-
ta s a wl,uing por wuna 30la de Sus cards.

sadrid,

2 2460, 1952
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