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-•£ S P A lí A 
.por DIEZ años

a nombre ele A M I Incorporated, entidad norte ase rio ana, 
estaulecida en 1.500 Union Avenue, South East, Grand 
Rapide, Michigan, Estados Unidos de América, por:

* LTT POKOGSAI’O AU20MA2IC0

ni presente invento se refiere a cambiad oras 
4e dieüoa para fonógrafos y, especílioaaeirte a un o ^ b la 
aiséo* autoná'ico pana íonografoa del carácter general
descrito en la Patente británica lío. 641*441,

Un fonógrafo automático del tipo en consi­
deración está destinado a proporcionar un minero grande de
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selecciones y a tocar cualquiera ele i o 3 limos cíe cada cus­
co. las amplias funciones del cambiadla eos qon elegir un
disco dado o sacarlo de una reserva, colocar una u otra 
cara sobre un plato giratorio, dar el programa deseado, 
t o ciar luego el disco del plato y volverlo a la pila, y re­
petir luego el ciclo de operaciones hasta ene esté termi­
nado el programa deseado. Satas funciones son realizadas 
por las unidades siguientes:

12.- Una pila o reserva de discos en la 
cual está guardados una pluralidad de discos que constituyen 
las selecciones disponibles;

2. — ün dispositivo selector y equipo aso­
ciado que responde ai depósito de cada unidad, de moneda de 
un cliente y/o a una operación de selección manual de tal 
manera que se ¿inga que la reserva de discos se mueva y colo­
que el disco seleccionado en una posición en que pueda ser 
cogido y colocado sobre el plato giratorio del fonógrafo, 
de-nominándose esta posición en. lo que sigue "posición -de 
transa erencia*1 •

3. - Un meo unís lio de transferencia para co­
ger el disco seleccionado,al llegar a la posición de trans­
ferencia y disponerlo sobre el qil&to del fonógrafo, siendo 
también operable esta mecanismo para, devolver el disco a la 
reserva al terminar de ser tocado. listas dos fases de la 
operación se denominarán, en lo que sigue “fase de entrega** 
y “fase de retorno".

4»— ¡tedios motores para impulsar la reserva 
de discos y el mecanismo de transferencia.
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5. - Iledios para mover la reserva de discos 

■cuando se Lace una selección y para detener la reserva 
cuando el disco selecciónelo, o -¡.aera n -La pos-o^o.- as to<mS— 
1'erencia;

6. - medios para hacer al mecanismo fie trans­
ferencia que sea impulsado en una dirección durarte la fa­
se de entrega del disco.

7*— íJedios para facer que el mecanismo ele 
transferencia sea intuísaro su la dirección inversa curante 
la fase de retorno ¿el disco.

82.— Un fonógrafo propiamente dicho, con­
sistente en un brazo ¿e sonido y en píate giratorio, para 
tocar el disco áeí seleccionado, transferido y entregado;
y

94- Un rotor do accionamiento del plato
giratorio.

I O S  O B J E T O S .

La finalidad principal de este invento' es 
el de crear una estructura de cambia discos mejorada y sin~ 
pixfic■■■'(].a, pastieulmrinenle en las partos cooperantes don 
selector y reserva de discos. Objetos uuuiliares con re­
ducir el número ¿a piezas, reo,.-jar gastos de i aire, caerán, 
eliminar ajustes, y orear un oar.ibiacliscos de nómina. segu­
ridad y duración. Otro objeto del invento considera la 
creación de medios gula impedía le. realización de un número 
fie selecciones mayor que aquel por el que se ha pagado y
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frustrar loa Intentos cío irunfie.
Otro objeto del invento es si de crear me- 

dios pare;, estabilizar el encaro de sonido cuando es final­
mente colocado en la. posición cíe tocar y eliminar el inter­
valo indeseable antes de llegar a la posición de tocado du­
rante el cocal enaste libertad, fie movimiento entre el segui­
dor y la leva.

Otro objeto del invento es orear medidas 
sencillas ...nra controlar los desplazamientos y movimientos 
ce la reserva de di seos, incoper: dient enante del control 
ejercido normalmente so ere ella por ol selector en el fun­
cionamiento real, con el din de facilitar ajustes y la ac­
ción de guardar los discos en la reserva, fie discos.

feudo i en es un objeto cel invento crear un 
conjunto ce apilado de los iiseos mejorado y simplificado, 
y reducir los efectos infioacables fiel alabeado fie los dis­
cos .

Todavía otro objeto .del invento es crear mía 
disposición eléctrica sencilla para anular una selección y 
devolver el disco a.la pila a conveniencia fiel operador»

Un osjeto adicional del invento es al de 
croar un mecanismo de transferencia simplificado para aae- 
yurar un firmes agarre por el mecanismo ele t rano gerencia so­
bra cada disco antes ce ser transportado, asi cono un sis­
tema mejorado y do acción suave, rao tierna cualidades de 
resistencia al nesgaste pura nacer que una cara u otra fiel 
disco sea colocada sobro el plato yir-..toria.

* Otros objetos y ventajas cal invento resul-
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tarín evidentes por la siniúeritas descripción tomada, con 
referencia a los diluios anejos, en los cuales se muestra 
una realización ili.rnúu.tíva dol invento.

I O S  D I B U J O S

En 1 os dibujos:
La figura 1 es una vista en platina desde

aarriba de un cunbiadiscoe automático de acuerdo con una
< realizaeaónpreí'aricia del presante invento}

la di pura 2 es una vista esquemática, que no
vi pretende ser representación enacta, de partes del »g|.eotor

y. la reserva de discos de novimiento alternativo incluidos
en la realización de la finura 1 , mostrando la cooperación
básica entre la reserva de discos y el selector}

la figura 3 es un diagrama cíe bloques emplea' 
do cono ayuda para describir el í'uncioncxiiento general o
de conjunto del cambia cúseos Ilustrado e:i la figura 1^

la finura 4 es un diagrama completo de cir­
cuito eléctrico del motor de la pila de discos, el motor 
de transíamencia, y los diversos interruptores y otros dis­
positivos eléctricos euúsndos .cara controlar su funciona­
miento;

las finuras 3, 6, 7, b, 9» 10, 11 y 12 son 
diagramas de circuito que ilustran las condiciones especi­
ficas de. circuito dele i remito genoral ilustrado en la fi­
nura 4, durante diversas fases de funcionamiento del cam- 
biaciiscos, que luego se- describirá específicamente;



la figura 13 es ras. vista en alzado desde 
el lado de la derecha de la reserva de discos y el selec­
tor, mirando por un observador situado e:i la posición del 
mecaanisiao de transíerencia;

la figura 14 es una vista en alzado frontal, 
parcialmente en sección, del selector y la reserva da dis­
cos, mostrando los detalles de los interruptores eléctricos 
y solenoides soportados por la reserva y el modo de au cco- 
penadoa con las palancas de selector, mirando por un obser­
vador situado delante ¿el cam'L'íadiscos J

la figura 13 es una vista fragmentar’i a en 
seco 5. ón ce la reserva, de discos y el selector tomada per 
la línea Ib - Ib de la figura 14 y mirando en la dirección 
de las flechas;

la figura 16 es una vista en corte fragmen­
tario dada por la línea 15 - Ib de la figura 14, mirando en 
la dirección de las flachas, mostrando los detalles fie al­
gunos de los electroimanes incluidos en el selector y sus 
posiciones relativas con respecto a las palancas de selec­
tor;

la figura 17 es un alzado fragmentario desde 
el lado de la derecha de uno de. los solenoides soportados 
P°- la pila de la reserva, visto por un observador que ¡tira 
en la dirección de las flechas de la línea 17 - 1? de la fi­
gura 14}

la figura 18 es un alzado posterior del oam- 
oiadiscos automático mostrando claramente las condiciones 
que existen cuando el cambiadisoos no está funcionando o
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hasta el nociente» en cua un disco seleccionado alcanza la g
"* ~ sposición de transferencia.}

la figura 19 es uzl alzado frontal del cam— 
biad¡Lsucos automático en las mis nías cono.icion.es que en xa
figura 18}

la figura 20 es un alzado frontal del meca­
nismo de transferencia, mostrando las posiciones cíe sus ele­
mentos antes (en línea llena) y después -(en línea de tra­
zos) de la operación de agarre ¿el disco que precede a la 
transferencia;

la figura 21 es un alzado frontal del meca­
nismo de transferencia mostrando las posiciones de sus ele­
mentos cuando el disoo seleccionado ha sido movido aproxi­
madamente en la mitad de camino desde la reserva de discos 
al nlato giratorio y antes da que les l±aya sido comunicada 
una torsión en sentido contrario a las agudas del reloj a 
los agarradores con el fin. de disponer la cara posterior 
del disco en posición, de que este sea tocado;

la figura 22 es un alzado frontal del meca­
nismo de transeerencia mostrando las posiciones de sus ele­
mentos en el momento de disponer un. disco seleccionado so- 
ere el plato (habiéndose elegido la cara posterior del 
disco);

la figura 23 es una vísta en planta desde 
arriba del mecanismo de transíerencia en las condiciones 
ilustradas en la figura 22j

la figura 24 es una vista del extremo da iz­
quierda del me caía i s rao de transferencia en las mismas condi-
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clones mostradas su las figuras 22 y 23» es oando el disco
boca abajo sobre el plato;

la figura 25 es un alzado frontal en sección 
del mecanismo de transí oronda mostrando las posiciones de 
los elementos inmediatamente antes de que sea cogido un dis­
co selecciona-no, estando el disco en la posición o.e trans­
ferencia (véase también las figuras 18 y 19);

la figura 26 es una vista en sección en al­
zado frontal del mecanismo de transferencia de los discos 
mostrando las condiciones que existen en el cuanáo el ax»co 
lia sido cogido (véase t a molón las lineas ce trazos en la
figura 20);

la figura 2? es una vista en alzado desde 
la derecha del mecanismo de transferencia mostrando las po­
siciones de sus elementos cuando el disco esta en posición 
de transísrencia y los agarradores están listos para co­
gerlo (véase también las figuras lü y 19 y las líneas lle­
nas de la figura 20)}

la figura 28 es un alzado, desde la izquier­
da del mecanismo de transferencia mostrando las condicio­
nes similares a las que aparecerían a un observación situado 
en la pila de discos (véanse también las figuras 18, 19,
27 y 1 as líneas en la figura 20 de trazo lleno);

la figura 29 es un alzado en sección del 
lado izquierdo del mecanismo de transferencia mirado por un 
observador situado en la pila de discos (en las mi3mas con­
diciones representadas por las figuras 18, 19» 27» 28 y las 
líneas llenas de la figura 20)»
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la figura 30 es un alzado posterior del me­
canismo ele transferencia, no a t raudo las posiciones de sus 
partes en el momento ele la iniciación de la acción de agarre 
(víase también la figura 20)} y

las figuras 31 a 34, Inclusive, son respec­
tivamente, vistas en planta superior alzado frontal, alzado 
posterior y alzado da la aerecha, en corte, de la leva de 
brazo de sonido incluida en la realización de la figura 1, 
mostrando también la figura y¿ la relación entre la leva 
del brazo de sonido y los interruptores de leva, haciendo 
cada una de las figuras 32 y 33 una representación en tra­
zo lleno o.e la posición de la leva durante la operación de 
tocar el disco y una r¡: pres uní ación en líneas de trazos de 
la posición de la leva con anterioridad a la transferencia 
de un disco seleccionado desde la reserva al plato.

E L  P i l i  di; h E R A L .

Con referencia .ahora, específicamente a 
las figuras 1 y 2, se muestran en ellas los siguientes com­
ponentes principales de un oambiadiscos automáticos: (a) 
una bao o me '¡■'lie a adecuada 35; (h) tina pila o reserva de 
discos 36, en la cual están montados,- uniformemente espa­
ciados, discos 37 a, 56, inclusive; (0) un selector 97, para 
determinar los nacos a tocar, yus comprende dos grupos de 
palancas selectoras; consistiendo un grupo, en el lado de 
la derecha, en _,,„as palancas húmeros 57 a 75, inclusive, y 
consista.endo ei olio grupo, en la izquierda, en las palan-
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oas afceros 77 a 96, ineluciva, oorr, spondáendo palancas 
individuales Se las jai,..veas del «eleoíor de la Sereoiia ■
numeradas coa 57 a 7b, a lados frontales individuales de 
los discos musidos coa 37 a 5b, respectivamente, y corres­
pondiendo palancas individuales de las p ,.i... o, .s de aelec- . 
tor mimar acias con 77 a S6 a lados traseros individuales áe

dÍSCOe con 37 a 36, inclusive; (d) un notar
ib para la pila o reserva de discos para accionar la pila'
,iJl i;a'L I0:naa !ae ionpa cualquier disco seleccionado en la 
posación ae transferencia (estando en esa posición el dis­
eo 44 en la figura 1); (e) un necuniamo cíe transferencia in-
ádCad0 611 -enerai po;- eI 99 para coger cualquier
disco seleccionado desde la reserva y llevarlo a encina del 
plano giratorio del fonógrafo antes ¿o tocar el disco y 

- para volverla a la reserva al terminar ae tocar el ¿lieooi 
(x) un rotor loo de transeerencia o del árbol de levas para 
a m p i a r  ex mecanismo de tr-jesferenciaj (g) un plato -pira- 
torro 101 p^ra tocarj (h) un motor 102 para impulsar el pla­
to giratorio; (i) un brazo da sonido I03 del fonógrafo; 
nna leva de brazo de sonido 104, controlada ñor el mecéis- 
m° dS ^^síerenci., par,, poner el brazo do sonido soare un
a~ ^° ,'oe''1 Z i,ux“ «imitar el ai-aso de sonido de un disco
cuando ha sido ya tocado.

la construcción detallada y el ftncionamien- 
to de esta forma preferida de nuestro invento se describen 

^  6n 10 *Ue Sitjue’ p8ro el mencionado uospuejo gene^-i y 
las enseñanzas de la tóente,, son suficientes vara estaole-

.pasti. xa siguiente descripción detallada

- 10 -



cíe nuestro invento en la cual se enfoca la atención sobre 
aquellas eurmcteríeticas en que se desvía c.e la técnica an~ 
terior*

LA aoopaiuoion LbTIíh LL ShLhOf GIt Y LA EüüMh'A.

La figura 1 no pretende ser una repro el-acción
fiel del eamaiauiseos automático previsto de acuerdo con el 
invento, sino que es una vista esquemática que lia de emple­
arse carao auxiliar pura ¿escribir una ele las ¿aportantes 
cor re o 8ri o vi cus ue la invención. «MÍn cuando la reserva 
viene compartimentos para veinte discos, quo representan 
las cuarenta solé coi ornes disponibles y aunque el selector 
incluye eos grupos ¿e veinte palancas selectoras cala uno, 
la figura 2 incluye la representación de solo los discos 
oí a 40, las palancas c.s selector ¿o la clerecía 57 & 60, v 
las palancas ele selector de le, izquierda 77 a 80, ya que 
esta representación parcial de la esencia de la reserva y ' 
g.c-1 salce cor es suíicíente para ilustrar la característica 
a que en lo que antecede se ha hecho referencia.

jicta característica aprovecha la cooperación 
cíe ia reserva y el selector con el fin de colocar cualquier 
disco seleccionado en uña posición de transferencia preda- 
te manad a en ih cual puede ser manejado por el mecanismo de 
lrans-Léramela 99» Li cambi&discoe por consiguiente, com­
prende un selector 97 que tiene una pluralidad cíe miembros 
re daspare paralelos oque espacíanos 57 a 7b, dispuestos en 

¿î p̂o do —ü uerecna y una, pluralidad similar de miembros
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de disparo eqrd.espaoia.dos 77 a 96 dispuestos en un grupo de 
la izquierda, la reserva 36 comprende una pluralidad de 
elementos espaciadores que mantienen los discos 37 a 56 en 
posiciones vertíosles y en paralelismo espaciado. Es im­
portante que el e sp a o i are. e n t o entre los planos centrales 
de cada dos discos sucesivos (por ejemplo, los discos 38 y 
39) sea igual al espaeiamionto entre los ejes centrales de 
las palancas de selector correspondientes (por ejemplo, 58 

y 59 o 78 y 79) como se lia indicado en el dibujo por la di­
mensión A. Se observará que los discos están montados en IIun. oraen inverso con respecto a la secuencia de los corres— I 
pondaentes miémonos de disparo. Cada uno de un par de dos 
elementos de selector opuestos alineados (por ejemplo, ele­
mento 57 o 7?) está deatinado, cuando es accionado, a selec­
cionar un aisco individual de los ¿liaeos (por ejemplo, el § 
disco 37).

Las palancas de selector en el grupo de la >: 
derecha están individualmente pivotadas sobre un árbol 111. 
Énalogia.;ie.j.te, las panucas meo., grupo cié' la izquierda están 
monoalas & ocre un nrboi 112. Cada una de las palancas se­
lectoras es normalmente neutra pero es giratoria cuando es | 
accionada para hacer una selección, siendo giratorias las t.

palancas de la derecha en el sentido de las agujas del re- 
l°j (Eiro.uido cíesele el trente) y siendo giratorias las del 
grupo cíe la izquierda en sentido contrario al de las agu­
jas ael reloj mirando desde el trente. Por ejemplo, cuando íl, 
el lacio frontal del cisco 37 es elegido, el selector 57 ta
accionado o girado a la posición ilustrada en la figura 2. n

"1
tu

.-c.- 12
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Be verá que todas las demás j> alano as ¿e selector están to­
davía en sus posiciones neutras. Cuando, por el contrario» 
se ha elegido la cara posterior del disco 37» la palanca 
de selector 77 es desplazado, desde la posición neutra.
Con el din de seguir* ilustrando la característica arriba 
mencionada, se supondrá oue la palanca 57 ha sido accionada 
para hacer una selección. Por supuesto, puede nacer cual­
quier aúne r o de selecciones, y el o ario i adié eos funcionará 
hasta que n&n alio tocadas tonas.

Be disponen nedios, que incluyen el motor 
de la pila de clíseos, 98, para 'barrer en sentido alterna* 
tivo la reserva 36 a través del selector 97» con movimien­
to lineal de traslación. Ouanclo es accionada cualquiera 
de las palancas - del selector, levanta una barra de interrup­
tor de asa 121 o 122, cerrando un interruptor de asa 123 
incluido en un circuito de excitación del rotor de la pila 
di.: discos 98. liste interruptor de asa está cerrado mien­
tras queden por tocar cualesquiera selecciones, siendo tal 
el funcionamiento de nuestro cuubindiseos que el ciclo ope­
rativo se repetirá hasta que hayan sido tocadas todas las 
seleccionen. Al terminarse el programa ordenado las barras 
¡le interruptor 121 y 1 2 2 son devueltas a la posición nor­
mal y el rotor de la pila de discos se para, lia si levan­
tamiento de cualquiera o de ambas barras 121 o 122 al hacer 
una o más selecciones lo que motiva la puesta en. t,-archa 
clel rotor 98. los medico de movimiento le la pila se des­
criben lúe jo especie ic .asente en la sección dedicada a los 
detalles de la pila ¿e discos, ".i las condiciones ilustra-

■
r
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das en la figura 2, la pila de discos se mere en dirección 
a.1 frente iiasta que mi rile litro saliente incluido en y col­
gante del interruptor eléctrico 113 asegura-do al frente de 
la reserva 36, incide contra el olsricnto ele parada o de dis­
paro 5?. ¿1 apoyo da oíate mi enero saliente contra la pa­
lanca 57 aire ol interruptor y el circuito de excitación 
del rotor 98 de la pila de discos y la pila fe discos se 
para., poniendo al disco 37 en la posición de transí aren cía. 
si los medios selectores 58, norm&liaente desactivados, ira- 
dieran sido disparados, en lugar del elemento 5?, el nien­
tro saliente latría pasado liare de la palanca 57 y latría 
cooperado con 58, de modo cae el disco 38 latría sido colo­
cado en la posición cié transferencia. Análogamente, la ac­
tuación ¿el elemento úe parada 59 nace que el disco 39 33 
pare en la posición de transíerancia y la actuación del 
elemento de tope bO lace que el disco 40 se pare en la po­
sición de transferencia, te observará que entonces cada 
una de las palancas 57 - 60 controla la parada de uno cíe 
los discos correspondientes 37 a 40 en la misma posición 
de transferencia predeterminada. 11 interruptor 113 cons­
tituye un necio controlado por la cooperación del selector 
37 y la reserva 36 para, des excitar el motor de la pila cíe 
discos y parar la reserva, porgue el medio 113 de ruptura 
del circuito responde a un apoyo contra cualquiera ele los 
elementos de parada, cuando uno de los elementos de parada 
lia sido accionado para par.ar el motor 98 y detener el mo­
vimiento de barrido de traslación de la -reserva 36. La re­
serva es siempre parada en una posición- que depende de la

í
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posición del medio selector o de disparo que naya sido 
accionado. En respuesta a la realización de varias selec­
ciones, la pila de discos se para en diferentes posiciones, 
pero siempre de tul nodo que ponas, el o.asee seleccionado
en la posición de transferencia.

Se observará que cuando la reserva no dás­
eos está aovienaose en la dirección inaica-^a por la flecha 
de trazo lleno de la fisura 2, la placa de balancín 114 ea 
'lis..-la, coívío luepo se sbbcribe, en el sen lucí o ce las epu— 
jas del reloj. Suponíanos al:ora que la reserva de discos 
comienza desde la posición, ilustrada, que la palanca 57 
está en la posición neutra 3: que la palanca 77 lia sido ac­
tivada. la pila de discos se ¡míove entonces en la direc­
ción indicada por la flecha de trazo lleno hasta que el 

. miembro saliente del interruptor 115 haya pasado acore to­
das laspalancas del qrupo de j.a izquierda.» -entonces, la 
cola 116 de la placa de balancín choca contra la extreui-r 
dad posterior 117 del travesano 118 y dispara & la placa 
de balancín 114 en sentido contrario a las agujas del re­
loj (mirando desda arriba) Al mismo tiempo, la dirección 
de desplazamiento de la reserva óe invierte. La reserva 
90 mueve entonces linealmente hacia la parte posterior has­
ta que el miembro soliente del interruptor 115 choque con­
tra la palanca 77* Al interruptor 115 responde a dicho 
choque para abrir el circuito de excitación del motor 98 
y detener la reserva. Por consiguiente, la. actuación de 
cualquiera de las palancas 57 ó 77 hace que el disco q? 
sea colocado en la posición de transferencia. Cuando el

h

-
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disco, está dispuesto ele este nodo cono resultado de la
actuación de la palanca 77» la placa de balancín 114 está 
en la posición contraria a las apilas del reloj, habiendo 
sillo colocada allí por el apoyo de au cola contra el ex­
tremo 117 del travesado 118. Pero cuando el disco está 
colocado de este nodo por la actuación de la palanca 57, la 
placa 114 está en la posición del reloy, naciendo sido co­
locada ilí por el apoyo de su cola contra la extremidad 
119 del travesaña 118. Gomo se verá en la descripción que 
sigue en la sección denominada "liecanismo de transieren-

••8

i: 'a::
ciaM, la posición de la palanca de balancín 114 determina 
cual de las caras del disco dudo será colocada sobre el 
plato en posición de ser tocada. Así, cuando cualquiera 
de las palancas ele selector 57 - 78 es .accionada, el disco 
correspondiente 37 a 56 es colocado en la posición de trans­
ferencia y la piuca cíe balancín 114 está en la posición 
del reloj (mirando desde arriba) haciendo que la cara de­
lantera del disco sea tocada. Aaici omínente, cuando cual­
quiera de las palancas selectoras 77 a 96 es accionada y 
el correspondiente de ios .discos 57 a 56 as puesto en la 
posición de transferencia, la placa de balancín 114 está 
en la posic i ón contraria ai roloj, naciendo que la cara tra­
sera del disco sea puesta en posición ele ser tocada.

El miembro colgante o saliente del interrup­
tor i13 nstá i ornado de modo que ce aplique a un lado ft®. 
cualquiera de las palancas 57 a 76 que haya sido accionada 
cuando la reserva, se está moviendo hacia el frente, pero 
que no se aplique a cualquiera de las palancas cuando la
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reserva se está moviendo hacia la parte posterior o cuando 
no hayan sido accionadas. 3inilamenta» el miembro salien­
te dsl. unterruptor 115 está formado de modo que no hiera 
ninguna de las palancas 77 a 96, inclusive, ni cuando la 
palanca no haya sido accionada ni cuando la reserva ss 
esté moviendo hacia el frente, hiere cualquiera de las pa­
lancas 77 a 36 cuando la reserva so está moviendo .sacia la 
parte posterior y cuando la citada palanca haya sido accio­
nada •

Guando el camoladleeos opera en respuesta a 
la actuación de uno de los miembros da disparo en el L.rupo 
de la derecha, si aparrad or de discos arqueado 120 ss pues­
to finalmente en la posición representada en. la figura 2. 
Cuando cualquiera de las palancas selectoras del grupo da 
la izquierda ec acci nada, el amarrador 120 toma finalmente 
la posición rapreseminula en la finura 23, como se explicará 
en detalla en lo que sigue.

Así, se verá que de acuerdo con esta impor­
tante carncterí stica del invento se croa un ‘meo mis no para 
poner cualquiera cíe un niíuoro cíe discos 37 a 56, que haya 
sido seleccionado, .en cualquiera de dos posiciones para 
ser too celo. Ase meconismo cómpramele un trauspert ador 36 
para llevar cualquiera de dichos discos que haya sido selec­
cióname u uno posición da transferencia, un selector £7 que 
incluye dos grupos opuestos ds elementos selectores 57 a 76 
y 7’/ a 36, consistiendo cada uno en caía pluralidad da ele­
mentos da selector1 normalmente neutros -que correspondeu en 
número, orden inverso y espaciaiainnto a dichos discos, es

17
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táñelo ¿estirado cualquiera de un par (por ejemplo, 57, 77) 
g.g los elementes selectores opuestos y mineados, cua'iuo es 
accionado, a seleccior ar uno cte urdios uuscos (por ,e3Qn¡pj.o
37), medios aoioi'cs £3 ov.rmr en Gorri-m alternativo
elidió transporte o or a través cu ¿ic.dc selector, y cios indios 
interruptoros da cireveLuo 113 > H £  ¡íont;..úos r u s  areno 
truno'--criador y lectinudoe u ser a, i o pura o. os pura retener ¿i— 
ero motor £o y parar er ¡lovinio-i.t o ce ¡jarmo ci /<-.uo• 1/10

¿c dichos iridios interruptores de circuito 113 mió montaclo 
soore une- de lidies ampos (lado de la domeña) y lomado 
do -tañara pie sea disparado al chocar con un elemento de 
elidió par (por e i suplo, 57) ú «uvate si raovimivmto ele ardió 
transportador en una dirección (hacia el trente), estando 
al otro de ¿renos necios de interrupción ael circuito 115 
montado se era el otro le dichos ¿mpos (inquiérelo) y fonda­
do da manera ene sea, disparado ar cnocar con ol otro olesen— 
to (por s¿emulo, 77) ¿s dicho par aurante si. movimiento re 
dicho truus 1;ortuáor en l a  dirección opuesta ¿hacia atrás ) 
operundo cualquiera ¿o dichos interruptores cuando es dis­
parado para detener dicho disco (por ejemplo, el 37) ¿e los 
citados en dicha posición de transaorencia, un mecanismo de 
Irmas id rancia 99 que tiene dos ayustes para poner una cara 
(la delantera) o la otra (la trasera) de dicho disco en po­
sición ele ser tocada, y mellos cooperantes (118, 116) de 
dicho, transportador 36 y dicho ¡recaníorno ce transferencia 
SS para cumiar el ajusta do dicho necanimo al invertirse 
el movimiento del transporiador, con. lo cual la actuación 
de uno (por ai emulo, al 37) de dichos ¿os elementos ¿e se­
lector opuestos y alineados determina que una cara (la ¿e-

- 18 -
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1antera) de un disco correspondiente (por ejemplo, el 37)
sea puesto en posición cíe ser tocada o c¿ue la actuación 
del otro (per ejemplo» el 77) de dieres dos elementos Ce 

selector opuestos y alineados uetermine que la otra cara
(posterior) de diado disco sea puesta en posición de ser 
tocada* Además» utilizamos las disposiciones as distriou— 
clon 113, H 5 para frenar el rotor de la pila de discos 
cuando cualquier disco seleccionado raya alcansado la posi­
ción de transferencia y para poner en marcha el rotor de 
transf ereneia, como se 2:a señalado e 2 p e c í i i c ament e en lo 
que sigue. Las disposiciones de circuito cié la figura 2 
son equivalentes eléctricos aproximados digajudos con el 
fin de desarrollar principios generales y las disposiciones 
de circuito precisas en realidad usadas para ello se ¿es­
cribirán específic amen i e en lo que sigue.

En la figura 2, se han dejado de considerar 
problemas eléctricos de aislamiento y se supone que existe
un aislamiento apropiado, por la razón de que nadie que 
tenga conocimiento de esta técnica dejará de saber dispo­
ner el aislamiento, donde se requiriera.

Habiendo descrito lo que al presente parece 
ser tula importante característica de nuestro invento, ha­
cemos referencia al diagrama de bloques ele la figura 3 

como auxiliar al explicar el funcionamiento general del 
cambiad.! se os en conjunto, lista explicación precede a la 
descripción detallada le otras importantes características 
inventivas de nuestro caiobiadiscos.

19
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El ciclo conjunto de funcionamiento seL._ún 
se representa en la i:i.pura 3 es como sigue: (a) Se nace 

5 una selección accionando una de las palancas clel selector
97i (b) Es cerrado tai circuito ele ©'¿citación al motor de 
la pila as clíseos 9o a través del interruptor da asa 123 y 
un interruptor de leva 129, finura 32} (c) el motor de la 
pila de discos arranca y la reserva nueve el ¿isoo selec- 

10 cionaao a la posición de transferencia; (d) al mismo tiempo
que el interruptor de asa es cerro.do, el motor 102 ¿el pla­
to giratorio 102 es puesto en ;_„arclia mediante un interrup­
tor adecuado, no representado, p una disposición en tren, 
indicada por la línea llena 130 en la figura 3 y el plato 

15 giratorio 101 as puesto en fimcíonauientoj (e) la reserva
de discos se mueve hasta que el disco seleccionado alcanza 
la posición de transferencia en cuyo momento es disparado' 
si interruptor 113; (i) el interruptor 113 face que el mo­
tor de le pila do discos sea desexcitado y detenido; (g) el 

20 interruptor lince también que el motor ¿e ■ transferencia 100

arranque, por medios que se mostrarán accionando el meca­
nismo de transferencia 99 en le dirección de entrega del 
disco; (ir) los agarradores ¿el mecanismo de transferencia 
cogen el disco seleccionado y lo colocan cobre el plato;

25 (1) al mismo tiempo, una leva 104, figura 18, del acciona­
miento del mecanismo de transferencia coloca el brazo ele 
sonido 103 en posición de tocar; (¿) otro interruptor de 
leva Igl, figura 32, es cerrado por el fuñe i on arar 3 nt o ¿e

- 20 -
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la leva 104 accionada ¿o esta modo por el mecanismo c.e 
transferencia 39 y el interruptor 129 es abierto; (k) cuan­
do el interruptor 131 es cerrado determina la excitación 
de un sol.jnoicle 132, figura 14, soportado por la reserva 
36; (1), esto solenoide devuelve la palanca selectora a au 
posición neutra, con lo cual el interruptor 113 es devuelto 
a la posición norria!; (m) la devolución del interruptor 113 

a la posición normal hace que el motor de transferencia 100 
se paro después ele cine los aparrar o'res han soltado el disco; 
(n) el cisco continúa siendo tocado y el brazo de sonido lo 
recorre rad i alísente hacia su centro; (o) al terminar de to­
car, el brazo de sonido hace que un relé 133, figura 11, 12 
y 18, sea disparado y que el relé determine que el motor de 
transferencia sea invertido; (p), el mecanismo de transfe­
rencia coge de nuevo el disco, lo devuelve a la pila de la 
reserva y lo suelta, habiendo sido retirado el brazo de soni 
do del disco; (q) al final de la operación últimamente 
mencionada, el interruptor 129 es cerrado y el 131 es abier­
to; (r) si no se lian hecho otras selecciones, si cambia— 
ciscos y el motor del plato se paran; (s) si se han hecho 
otras selecciones, el ciclo se repite y el plato continúa 
girando hasta la conclusión de un programa ordenado.

la £:ígura 3 es esquemática, indicándose 
los efectos' aecánico^upor líneas de trazos y los efeolios 
eléctricos por líneas llenas. Solo uno (113) de los dos 
interruptores llevados por la pila de discos está represen­
tado porque la ilustración en cuestión es suficiente para 
mostrar los principios: del funcionamiento, be comprenderá

- 21 -
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per ¡¿impuesto, que aaemás rol l/ieiTUp 'a..¡r 113 1 el adenoide 
132 la reserva liov,- tuno i en el interruptor 115 y el a d e ­
noide 134j 1 que estos son operados durante el movimiento 
da retroceso de la reserva ele ¿leeos 3o.

¿ e llama le. .miare ion sobre el ¿iodo cíe que 
si mecanismo de translerenoia. puede operar para entrepar 
un ¿i-go al plato solo cundo el interruptor ds lava 129 

esta, cerrado, y que el solenoide 1¿2 puede ser aa.3dtL.do y 
el rsle 133 actuado y el mecanismo de transíarancia accio­
nado en la dirección inversa para devolver un. disco a la 
reserva, solo cuando e-1 interruptor 131 o vea interruptor 
equivalente esté cerrado»

IOS CIlQu I2QS liLlO'lI.IOQS 11 OOffILOI

Alora se lace referencia específicamente a 
a as fi.-jiir.~3 4 a 12 inclusive, en una descripción de los 
circuitos eléctricos por ratón de los cuales se efectúa el 
f'oncionáuianto conjunto, ¿e dispone una rúente de eneryía 
de corriente continua adecuada 135, con terminales 136 y 
137* los circuitos tienen seis lases de fuño i onaia ient o di­
ferentes y dos de estas fases pueden dividirse en dos sub- 
fUSOS.

la fipura 5 muestra la primera fase, carac­
terizada per el movimiento de la reserva. Suicido se naca 
ima selección y el interruptor de asa normalmente abierto 
123 se cierra, la posición del /mecanismo da transí arenóla 
os tal que el interruptor de leva 12S está también ceñuda.

:

y

l
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Adicionulrente, los contactos normalmente cerrados 13G y 
139 del'Interruptor 115 y los contactos normalmente cerra­
dos 140 y 141 ¿el interruptor 113 están también oerrados.
Un circuito ¡io cLicitación a través del inducido del motor 
de la pila de discos es cerrado, por tanto, a través de 
los elementos 136, 141, 140, 139, 13b, 129, 123 y 137. Un 
circuito a través del campo el el motor es cerrado a través 
cíe los elementos 136, 129, 123 y 137* Por consiguiente, 
el motor de la pila da discos barre la pila a través del 
selector.

¿il motor de la pila de discos contimla mar- 
cuando liaste que un ñisca seleccionado Paya sido colocado 
en la posicién de transferencia, ¡si se supone cue una ele 
las palancas de selector ele la derecha ha sido accionada, 
la serunda fase, caracterizada por la par.ida de la reserva 
y la puesta en mar ella del mecanismo de transí ereucia, está 
ilustrada por la aura 6. 11 interruptor 113 es dispara­
do por la cooperación antes descrita del selector y la re­
serva. 11 cjnpo ¿el motor de la pila de Piscos es tá toda­
vía excitado, pero los contactos normalmente cerrados 140 

y 141 ¿el interruptor 113 son separados, da nodo que el in­
ducido ¿el motor es desexcitado y el motor se para. Adicio­
nal. rente, los contactos normalmente abiertos 142 y 143 del 
Interruptor 11J se cierran y el inducido del motor es ccr- 
to-oirouitado a través del circuito avie comprende los ele­
mentos 123, 129, 13b, 139, 142 y 143* Por consiguiente, 
la pila da discos es frenada dinámicamente y la reserva de 
discos es detenido bruscamente. Además, el circuito que
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comprende los elementos 136» los contactos normalmente 
cerrados 144 y 145 del interruptor 145, el inducido del 
motor de transferencia 100, los contactos 138 y 139 del 
interruptor 115, los contactos 142 y 143 del interruptor 
113, y el terminal 137 se cierra, de modo que el inducido 
del motor de transferencia se encita. Y el circuito que 
comprende los elementos 136, el campo del motor de transfe­
rencia y los contactos normalmente cerrados 147 y 146 del 
interruptor 149, los contactos 138 y 139 del interruptor 
115, los contactos 142 y 143 del interruptor 113 y el ter­
minal 137, es cerrado tafilen, de modo que es excitado el 
campo del motor de transí’ercncia. ror consiguiente, el 
motor de transíerencia comienza a marchar y -asi acciona el 
mecanismo de transferexicia de modo que el disco seleccio­
nado es entregado ul plato giratorio.

' Si, por el contrario, lia oido accionada una
de las palancas de selector de la izquierda, la segunda fa­
se estaría representada, por las condicionas mostradas en 
la figura 7, siendo disparado el' interruptor 115 en lugar* 
del 113, siendo él motor de la pila de discos parado de nue­
vo y frenado y siendo puesto en marcha también el motor de 
transí'erencia, siendo los circuitos como sigue:
Inducido del iLu.-or de l a

pila de discos................ Oorto-circuitado a través de
de 129, 177 contactos 150 y 
151 del interruptor 115. De­
es excitad o porque loa contac­
tos 138 y 139 clel interrup-
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tor 115 han sido separados.
Campo del motor de la pila
de discos................... Todavía excitado.
Inducido del motor de
transferencia..............Excitado por 136, contactos 144

y 145 leí interruptor 146, con­
tactos 150-y 151 del interruptor 
115, terminal 137.

Campo del motor de
transferencia..............Terminal 136, contactos normal­

mente cerrados 147 y 148 del in­
terruptor 149, contactos 150 y 
151 del interruptor 115, termi­
nal 137.

La tercera fase de f uncionamianto se ilustra 
en las figuras 8 y 9, mostrando la figura 8 la torcera fa­
se que sigue a las condiciones ilustradas en la figura 6, 
ymostrando la figura 9 la tercera fase alternativa que si­
gue a las condiciones ilustradas e:i la figura ?• Q0n refe­
rencia, ahora, a la figura 0, se recordará que el disco lia 
sido dispuesto ahora sobre el plato y que el funcionamiento 
del mecanismo de transferencia es entonces tal que adre el 
.interruptor de leva 129 y cierra el interruptor de leva 131. 
El cierre del interruptor 131 hace que un solenoide 132, 
montado sobre la reserva de discos, sea excitado, siendo
trazado el circuito de excitación desde el terminal 136 a 
través del interruptor de leva 131, los contactos 157 y 158, 
142 y 143 del interraptor 113 al terminal 137, El objetivo
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buscado el escitar el solenoide 132 es el de devolver la 
palanca de selector acoionada a la posición normal» la pa— 
lauca del selector es la tínica ini'luencia que tiende a mea— 
tener al interruptor 113 en la condición representada en 
la figura 8 y cuando la palanca selectora es devuelta a la 
posición neutra, el interruptor 113 tona el astado normal 
ilustrado en las figuras 4 y 5» Hasta que se efectúa tal 
restauración, el motor de transferencia continúa marchando, 
pero la restauración ocurre inmediatamente después de que 
el disco es colocado sobre el plato. ¿>e observará que la 
apertura del interruptor 129 asegura el estado estacionario 
de la pila de discos y que el cierre del interruptor 131 
cuando el disco es colocado sobre el plato asegura el fun­
cionamiento del motor de transferencia basta cine el disco 
es colocado sobre la nasa de discos y los agarradores son 
soltados, y no más tiempo, la tercera fase de funcionamien­
to ss caracteriza. por el comienzo de la operación de tocar 
el Siseo.

Si, por el contrario, había sido accionada 
una palanca de selector-de la izquierda, la segunda fase 
ilustrada en la figura 7 habría sido seguida por una terce­
ra fase ilustrada én la figura 9* fin ese caso, el solenoi- 
de 134 habría sido, suertudo a través de un circuito que com­
prende el terminal 13b» el interruptor de leva 131» los coa- 
tactos 159» 160» • 150 y 151 del intex’ruptor 115 y el termi­
nal 137. El adenoide. 134 devuelve a la posición neutra una 
palanca do selector de la izquierda. Se observará que el 
campo g el inducido del motor ds la pila de discos están en 
serie curante la tercera fase, raro ese motor está bajo
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carga y la fase es extremadamente 'breve, de Etoao que e1 

ciotor no arranca .ni introduce un novirnl onto m d  ese ado de 
la reserva.

La cuarta fase de íuncioñejnionto es la uísaa, 
naya sido accionada una galanos de selector ue la aereóme, o 
de la izquierda. Al final de la tercera fase es eficaz rara 
establecer condiciones gara la gafada del motor ne n ’arxe- 
rencia, porgue implica la ronáaeración ¿e loe interrv.ptores 
113 o 115, según el caso, a la posición normal ilustra-aa 
en la figura 10. Al inducido del motor de la pila de dis­
cos, y su campo, están avíeos aciertos, yci que ex inmriq," 
tor 129 está abierto y el inducido y el campo del motor de 
transferencia están desorbitados sn mzón de la acción fiel 
adenoide 132 o 134* según el caso, al restaurar el inte­
rruptor 113 o 119 a la posición normal. íor consiguiente, 
H4 ico; motores de trinad ucencia ni da la pixa de elíseo»̂  
me relian y el .risco continúa siendo tocado. '.Además, el so- 
lenoice es desexcitado y montado fie nuevo porque, cuando 
devuelve la. palanca c.o selector a la ponieron ¡.uoía, _¡jdi­
mitiendo que el inferrviptor vuelva a. la posición normal, el 
solenoide corta su propio circuito de excitación.

La fase siguiente establece condiciones para 
invertir el mecanismo ele transí'erencia y poner el visco 
tocado de nuevo on la reserva. Asi' representada por las 
condiciones de circuito descritas en ia figura 1 1* Asna 
quinta fase se caracteriza por la terminación de la opera­
ción dfc tocar el disco. A1 final de esta operación de to­
car el disco, los contactos 155 y 125 de un interruptor 16? 
ele trazo de sonido, figura 16, son reunidos por al novi- 

yo aliento del "brazo cíe sonido radialmente nacía el centro del 
disco. Usté contacto cierra el circuito de excitación del 

qg devanado de un relá 133. Al circuito Ü l trazado desde- el
= m  -
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terminal 136, el interruptor de leva 131, el debanado ae 
relé 133, el interruptor 167, l7 e-L- terminal 137» tí® obser­
varé que la única diferencia que existe entre las figuras 
10 y 11 es el cierre ¿el interruptor 167 a la terminación

5 cié la operación de tocar el disco. Cono quiera que el con­
tacto entre los elementos 165 y 166 ea limitado a un breve 
intervalo, se dispone un circuito de retención que compren­
de el interruptor 153, en paralelo con el interruptor 167* 
Los interruptores 146, 149 y 169 están acopiados y fundo—

10 nan al unisono cono ee la indicado por la línea de trazos
170» Batán contenidos todos en la misma caja con el deva­
nado de relé 133 y el fuñe i onami en t o de este relé, cuando 
se excita, es para llevar estos tres interruptores desde las 
posiciones ilustradas en la figura 11 a las posiciones ilus- 

15 toadas en la figura 12. Esta caja se índica en general por
el número 171 (figura 1). la finalidad de la acción del 
interruptor del trazo de sonido y la acción del relé 133 e* 
respuesta a ella es la ele establecer condiciones de circui­
to apropiadas para invertir el motor de transferencia 100.

20 La sexta fase de funcionamiento de eirouito
(figura 12) se caracteriza por la inversión del motor da 
transferencia y la devolución del risco tocado a su sitio 
original en la reserva ¿e discos, de observaré que las con­
diciones de circuito son las mismas que en la figura 11, con 

25 la excepción de cp.e los interruptores acopiados 146, 149 y
169 liam sido conmutados y que los contactos 165 y 156 ¿el 
interruptor 167 ñan sido-separados. ¿1 campo del motor de
transferencia es añora excitado a través del circuito que 
comprende el terminal 136, los contactos 172 y 173 del in-
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interruptor 149 y el términal 137- B1 inducido del no-x 
de transferencia es excitado a través de m  circuito que 
conprende el terminal 136, los contactos 140 y W 1  «•! in­
terruptor 113, 108 contactos 138 y 139 del interruptor 115, 
los contactos 174 y 175 del interruptor 146 y el terminal 
137. ü¿e observará que 1& restaur&clon del interruptor 113 
y 115 a la posición normal tuvo también el electo de permi­
tir el cierre del circuito últimamente mencionado» Memas,
1» polaridad de la corriente a través ael inducido del mo­
tor de transferencia lia sido invertida con respecto a ¿a 
eme. fluye en las condiciones ilustradas en las figuras 6, 7,
Q y g, ¿e modo yue el motor ce transferencia i¡iarci¿a ahora 
en la dirección inversa y así acciona el mecanismo de trans­
ferencia, de modo que el disco tocado es cogido, devuelto a 
la pila de discos y soltado» Al terminar esta i ase final 
de funcionami&nto, se ubre el interruptor de lava 131, se 
desexcita el relé 133, los interruptores 146, 149 y 169 
vuelven a sus condiciones no reales ilustraras en la figura 
11 y el interruptor 129 es cerrad'o y el motor re transfe­
rencia se para, siendo el resultado rae prevalezcan, ce nuevo 
las condiciones de circuito en raposo ilustradas en la fi- 
t,ura 4» di el interruptor 123, 177 fuera cerrado en razón 
de la actuación le una o más palancas selectoras distintas 
de aquella que ocasioné el ciclo de funcionamiento que se 
acaba de describir, entonces ¡se repetirá el ciclo hasta que 
hayan-sido tacadas todas las selecciones.

Cualquiera de los puras de contactos 138 9*
139 {figura 7) del interruptor 115,y 140 - 141 (ligara b) 

del interruptor 113 constituye me di o a cíe ruprtura cíe cj.rcu.i-

i-
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to soportados por la reserva 36 y que responden al apoyo 
contra una palanca selectora cuando está en estado acao- 
.nado para detener el rotor de la pilo: de discos, 98, y de­
tener el reviniendo do la reserva. Cualquiera de los pares 
de contactos 142 - 143 (ii¿;uru 6) del interruptor 113 y 
150 - 151 (i’i ¿tira 7) del interruptor 115 constituye neaios 
que cooperan cor; los trullos ce ruptura ne ci.!.Cuu._to c— <- 
¡v.eute mencionados pare, drenar dinámicamente e± móaor ue la 
pila de discos y deleoer la reserva. ¿n otro aspecto, cual- 
(J,.Í3Xu de les pares de cent ,.etos 142 - 143 (finura 6) uei 
interruptor 113 y 150 - l3l (ricura 7) dal interruptor 115 
constituye radios de interrupción controlados por la coope­
ración del selector 97 y la reserva 36 para eucitar el mo­
tor de t r¿i:;s dsroncia.

los necios controlamos por e— mee mus mo ce 
transferencia para reatustai' cualquiera de los interrupto­
res 113 o 115, y detener con ello el motor de trauafarenda:- 
y al- mecanismo de transa'arénela, constituyen uno de los so- 
lenoides 132 o 134 tomado con si interruptor ele leva 131* 
qas es no clonas o por el ¡*,ácana siso u 3 i.na..asa eremcia para -u-a— 
cor que el aprontado ce estos solenoxdes sos. enealuaos (fi— 
,'Ura S o fipura 9). -al interruptor 129 constituye medios 
ds interrupción incluí-' os en ol circuito de eucitaáión del 
motor So cíe la pala c.c -u s g o s  pjui'a morir ese oi¿'Ci.uto e im­
pedir el iuncicnamiento ue ese motor (aapura 8 a 1«- i-aclu.— 
sive, y lisura 32) cuando el disco seleccionado es retirado 
do su posición, de transferencia, ase murando cié este me a o 
su vuelta a su sitie priman ave en —a pala. — mo uuj. ue

f.
P',

30



10

15

20

25

204932
gerencia 100 es invertido por la acción del C o r r u p ­

to,, Ib? ¿el I r -2 0 de sonido guo es accionado a leva por e 
oraso ¿e sonido al final ¿e la operación de tocar el disco 
para encitar el roló 133, con lo eral los interruptores 149, 
146, y 169 son disparados para facer que el motor 100 se 
invierta y vuelva el disco a la pila (figura 11, 12 y o2)*
¡n otro aspecto, el interruptor 131 comprende medios con­
trolados por el mecanismo de transferencia para restaurar 
los interruptores 113 y lis a la posición normal y aconcíi- 
■ donar el motor de transferencia para funcionamiento inver­
tido (figura 10 a 12) después del final de la fase de entre­
ga del disco, pero, para impedir- dicha operación murante
la fase de entrega.

Es deseable disponer medios independientes 
rara controlar los circuitos de inversión a conveniencia 
del operador, con lo cual un disco seleccionado puede can­
celarse a voluntad. Conseguimos este objetivo disponiendo 
un interruptor manual 176 (figura 4) en paralelo con el in- 

>  terruptor ¿el brazo de sonido. Cuando un operador
devolver un disco a la pila, cierra el interruptor 176 y se 
sigue el mismo resultado que se ilustra en las figuras 11 y 
12 v que podría haber sido causado por el ciérre uel inte­
rruptor 167 del brazo de sonido. üi ocurriera que en el 
momento de hacer una selección, el mecanismo de transíeren- 
cia estuviera en la equivocada de sus dos posiciones termi­
nales, de modo que el interruptor de leva 129 estuviera 
abierto en vez de estar cerrado, el motor de la pila de 
discos no marcharía. Seta condición puede rectificarse iá-

-  m
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cilmeirce cerrando el interruptor de anulación 17 b aura-re 
un nomunvo y poniendo' así el necarxisao de tranaferenoia en 
tal condición que el interruptor cíe leva 129 se cierre. En 
otro aspecto, el interruptor 131 constituye raedlos de rup­
tura de circuito (lisura 12, 4 y 32) controlados por el 
mecanismo de transferencia para detener el motor de trans­
ferencia 100 y el mecanismo de transíerencia ai nnal u.el 
movimiento de retorno y el nuevo deposito ael casco en la
reserva.

lis deseadla además disponer mearos de cierra 
y ruotura de circuito acoplados ai motor ue la p.*.la ae ns- 
coa para mover la reserva ¡nacía atrás y hacía delante a 
conveniencia del operador, p a m e n l á m e m e  uel reparador, 
para facilitar la colocación ¿e selecciones ¿iepomuiea en 
la reserva, incluso aunque no se haya hecho selección algu­
na ñor la actuación de uro de los elementos de selector. 
Esto se consigue por otra característica conveniente que 
consiste en un interruptor 177 en paralelo con el interrup­
tor de asa 123. El interruptor 177 es operable a mano para 
mover la reserva de ¿iocos a voluntad. Durante el funcio­
namiento normal del canciacíiscos esta acierto (rigura 4).

Se acuerdo con una importante característi­
ca de nuestro invento, disponemos un interruptor de orazo 
de sonido 167, figura 18, que tiene un peso 178 montado en 
un brazo clástico flexible 180.

El interruptor tiene contactos internos 165,
166 (figura 4) que se cierran cuando el brazo lül esta do­
blado hacia atrás, ne. extensión 1U0 del orazo cíe sonido
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(■M 1 y IB) oi.r» .«*• ürt.nwt«r o u b &o *oo« el
saliente 179 del peso. 11 íuncionaniento normal Be esta 
interruptor 167 es 1n.l qne ouuado está terminada la opera- 
oián de tocar el disco, el interniptor es cerrado, ata em­
bargo, ei as intentara deirandar a la máquina sacudiéndola 
para devolver el craso de sonido al comienzo del sarco ie un 
disco y pasa obtener un minero mayor de selecciones eme 
aquél por el que se lia pagado, la inercia del miembro 178 
dobla el brazo elástico ISO con lo cual el interruptor ael 
'brazo de sonido, 157, es ce:rudo. rales choques mecánicos 
impuestos de este modo al cambiadlaeos hacen que el'disco 
sel devuelto a la pila. Así,'el invento frustra tales in­
tentos de fraude*

Se observará que el me cari reno de transí aren­
óla, puesto que controla el funcionamiento de los interrup­
tores 129 y 131, permito que el motor ue transferencia arran 
que y "le dice" cuando ha ¿e pararse ai ©increpar el risco.

Adicionalmenta, el brazo ele sonido "dice" 
al mecanismo de transferencia cuando ha re invertir el me­
canismo y se "dice" él mismo cuando ha de pararse al de­
volver el disco a causa fe la acción del interruptor ae 
leva 131.

;

;
-

.

IiA RESBIlVA DB DISCOS

fe hace referencia especia'icámente a mas 
fisuras 1 y 13 para ilustrar los estalles de la reserva de 
ciscos. As accionada por el motor 98 de la pila de ciscos

/¿ggh -
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tluo actú a  a t r a v í s  de un « v u e v o r  ele velocid ad  1 8 5 , una 

rueda de cadena 106 y una oanena sin  l i l i  de ro d ila o s  187 , 

manáenida tensada por otra rueda de culona 188 montada
pa3:a rotación entre montantes de soporte adecuados asegura­
dos a la liase 35. Preferimos que si motor 96 marche en 
sentido contrario al ae las agujas fiel reloj mirando desde 
la derecha y disponer el accionamiento de nodo pue la re-  ̂
serva se mueva hacia ¿elmate en las condiciones de la ii- 
gura 13. Se ha encontrado que es deseable, a iin ae, ase­
gurar la exactitud de la partida en la reserva'de uiscos, 
suprimir holguras en el accionamiento cíe oaaena fie la pi­
la de discos, ^sto so consigue uniendo rigiaauenue una 
biela 139 a la pieza colada ISO de la derecha ele la base 
de la reserva en 191 y empleando acero de muelles para la _ 
biela 189, tensando con ello en bocio monomio la oaaena lo l 
de la pila de discos. si otro entreno, la varilla 169 
eatá asegurada piv otad.trente a la cadena 187> como se in­
dica en 192. la reserva, comprende un par fie miembros fie 
base 130 y 193 asolármeos entre sí por placas delantera y 
trasera 194 (figura 14) y 195 (figura 13). Ciada uno de 
los mi embrea cls baso 150, 193 y cuna una a© las praCmS de­
lantera y trasera 194, 195 están mamertos para psrmin.r el 
movimiento fis aeslisanmento me lu reserva —
lias 196 y 197 y las vutilian están aseguradas a la base 
35 por ménsulas lema badas apropiacL.s 198, 139, 200 y ¿01 
aseguradas a la base 35 (fúg-ñ 1, 18 y 19). Gomo muestra 
aiarañante la figura 13 con respecto ai miomero fie case 
190 fie le. derecha, ambos miembros de base están provistos

r
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de ranuras en sus lados para. incidir las patas opuestas ue 
una pluralidad de uñe Libros en 'J de ocpaéiamiento y soporte 
do loa discos 205 - 225. ¿atoe miembros de soporte verti- 
calisonte dispuestos deliren veinte conpartiuentos vertica­
les para los discos* Cono se nuestra nejar en las diparas 
18 y 19, se disponen dos tiras de soporte de loe aireos, 
de caucho, 226 a 230 y 22? a 229, cana una de las caulas se 
entiende longitudinalmente la reserva de riscos y eao.a 
ima de las cuales está onecí;. da a un.o o:.e ios miembros de 
•base de la reserva. 'Veinte ranuras se tornan en cada uno 
de Satos."miembros, dé soporte,, unavp'&ra cada disco. Hay tam­
bién veintiún miembros de soporte 228 y 231, es bando es uos 
últimos dispuestos cent raímente a los miembros de soporte 
en ü. Sa el umiGionuiiinlio, cada disco toca las ranuras 
de los mi choros ¿e retención de caucho, p un par cotapaiíexo 
de las tiras superiores 223 - 230 y 22? - 229.

31 travesano 116 está asegurado a placas de­
lantera y trasera 194 y 195 por tornillos (figura 18 y 19). 
Los soportes rectangulares de los discos 203 a 225 asegu­
ran la entrada de cada disco entre ellos en un punto tan 
cercano como sea pos i ole cíe los aparraeores. lista caracte­
rística aumenta a un máximo la cantidad de alabeo' del disco 
que puede ser permitida sin producir atascamientos• Los 
miembros do rereneion de caucho 226 — 230, 227 - 229» 228 — 
y 231 están espaci dos con preferencia de manera que se re­
duzca si alabeo del disco, en epue se incurre a alta tempe­
ratura , a un mínimo, 31 tipo de tres puntos de soporte del 
disco reduce al mínimo las obstrucciones por los discos ala-



•beados cuando entran o salen de la reserva de discos.  ̂ f.
Los miembros de soporte vertical 205 -* 225 

están rígidamente asegurados a los miembros de lase 193 y 
190 por tornillos previstos a cada lado, oorno se represen- g. 
ta a modo ele ilustración en 232, figura 13» Cada tino da 
setos tornillos está asegurado a un a meseta del üuembro de .•
base entre medias de las ranuras y la cabeza ele cada torni­
llo es suficientemente grande para recubrir los miembros 
de soporte adyacentes, por ejemplo, 206 y 20?, a cada lado 
de la meseta y mantenerlos en un conjunto rígido. Es impor­
tante facer observar, como se lia indicado en la irgura 13» 
que el espaciaaiento entre los planos centrales de cada uno 
de los discos 37 a 56, inclusive, es el mismo que el espa- 
ciamiento entre los centros de las palancas de selector.
La figura 13 muestra el grupo de la izquierda de las palan­
cas selectoras como aparece cuando se lia retirado el grupo 
de la derecha.

• be hace referencia a las figuras 14 y 15 para
una ilustración detallada de las estructuras por las cuales 
se efectúa la cooperación entre las palancas de selector 
y los interruptores de la reserva. El interruptor 113 esta 
construido de modo que el miembro colgante 237 incide con­
tra cualquiera de las palancas 57 & 76 que naya sido acción 
nada cuanclola reserva áe esua moviendo hacia el — x exime y 
rispara el interruptor, pero se desliza sobre las palancas 
accionadas o no, cuando la reserva se está moviente en la 
dirección opuesta. íara ello, el miembro extremo ¿37 esta 
pivotado en 23B de tal modo que pueda girar en el sentido

I
f
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de las agudas del reloj, mirando desde la dereclia (ngura j
15) en ese piróte, pero no en sentido contrario. Cuando ;
el miembro 237 diere una palanca de selector, por ejemplo, 
la palanca b8, el braco 23S de interruptor es girado en 
sentido contrario a las agujas del reloj, mirando desde la 
derecha sobre el pivote 240 en contra de la fuerza de un 
muelle (no representado) y empuja al émbolo 242 hacia den­
tro (hacia el frente), disparando el interruptor 113» B1 
pivote 240 está montado sobre la oaja 243 del interruptor»
Las condioiones de circuito producidas cuando el interrup­
tor es disparado por una palanca de selector están represen­
tadas en las figuras 6 y 8. Las condiciones de circuito 
normales a las cuales tiende a forzar el muelle, y fuerza, 
al interruptor cuando la palanca de selector es devuelta a 
la posición normal, están representadas en las figuras 4,
5, 7, S, 10, 11 y 12. Los interruptores 113 y H b  pueden 
ser cada uno del tipo C El0?00103-53 ¿e la leñera! Electric.

Oimilármente, el interruptor 115 esta cons­
truido ¿e modo que el .miembro colgante ¿45 incida o o ore 
cualquiera de las palancas 77 a %  Opie naya sido accionada 
cuando la reserva se está moviendo hacia na parte ras era t
y dispara el interruptor, pero se desliza socre las paran- <

cae, accionadas o no, cuando la reserva, se está moviendo 
en la dirección opuesta. -1 miembro 245 está pivotado en 
246 de tal modo que pueda girar en sentido contrario a las 
agujas del reloj, miran do desde la derecha, en ese pivote,
pero no en sentido contrario. guando ei miembro 2¿+5 indi- 
de sobre una pal cuica de selector, por ejemplo, xa paianca
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S6, el brazo 247 cié i n t e r i o r  (lisura 14) ea eírafio en el 
sentido ¿le las a,u¿ as ¿el reloj, lalrando desde la derecna, 
acore el'pivote 248, en corara de la luersa de un uaielle 
(bo representado) y capuja a un ¿ñoclo (no representado) 
hacia dentro (hacia atrás). ni P^ote 248 está nontado en 
la en:'a 249 del interruptor, la construcción -re loe 
uxuotores U 3  y H¡>. es en general sinllar pero reeánieauente 
acidan en aireaciones opuestas, las condiciones de circuito 
producidas cuando es dispar ado el íxrserrap »or ± l j  i0i l“iB 
pal uro a selectora están representadas en las ripxxras 7 y 9. 
Las condiciones de circuito aerarles a l t *  c u c h a s el resor­
te últirsrente mencionado riendo a iorsar, y tuerza al in­
terruptor 115 cuando la palanca re selector es devuelta a la 
posición norial, están representadas en las diñaras t, o, 
S, 10, 11 y 12. las cajas de interruptor 243 y 249 están 
montadas sobre una r.InsvO-a metálica 241 atornillada sobre 
la. placa irontal ¿a la reserva 194, e¿puras 14 y 15-

Con redore.í-cia añora especieacauerue u isa
1 i: par as 14 y 17 as verá, oue el solenoide 132 tiene un ánde­
lo -PC, (¿ue onuido el Golenoidyástá excitado, es levantado, 
haciendo virar la palanca 251, asegurada en. loma rotativa 
al encolo 252 y pivotear acore la placa aelantera 194 en 
2*>3, en sentido contrario a las apupas ael reioj, uiimuo 
desde el trente, cíe nono ¡pie el nartillo 254, ipe es una 
Pieza con la palanca 251, hiere cualquiera ae las palancas 
de selector accionad:, y la luce parar en sentido contrario 
a las ;ajas del reloj, virando desda ei trente, a la posi­
ción neutra. La hipara 14 nuestra de trazo lleno la posi-

- 35 -
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clon-cíe la palanca ¿Le selector 68. cuando es accionada y . 
en líneas de trazos la posición que tona después de que el 
Martillo 254 la lia llevado de nuevo a la posición normal 
(véase tercera fase del funcionamiento eléctrico). ' Ou&ido 
el solenoicle 132 es ¿eseucitacio, oi émbolo 230 cae y nace 
pinar la palanca 251 en el sentido dal reloj, airando cies- 
de el frente, de nuevo a la posición representada.

Ha do observarse; primero, que na rifara 15 
es una sección, por la línea 13 - 15 de la rifura 14, y 
muestra el grupo de la izquierda de las palancas de selec­
tor, pero que se nuestra tarción una sección rragmentaria 
de la palanca 68 de la derecha, a fin de simplificar la 
descripción dal funcionamiento; segundo, que, en la figura 
15, las palancas ele selector 57 a 67 y 89 a 76 han sido eli 
isinacUfc para facilitar la descripción del funcionamiento.

la construcción y funcionamiento del sole- 
noide 134 y su embolo 255, la palanca 256, los pivotes 257 
y 258 y el martillo 259, son en general similares a las del
adenoide 132. La figura 14 muestra en líneas de trazos 
la posición de la palanca de selector 86 cuando es acciona­
da y en líneas llenas la posición neutra a la. cual es devueL 
ta por el martillo 263 (véase tercera fase del funciona­
miento eléctrico). SI solenoicle 134 es reajustado también 
por rravedad cuando es uesoucitado»

SL iJBgAHISnO LE SSLLOIOR.

Como se ha representado claramente en. la

0 Q
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figura 1, el grupo de la izquierda de palancas de selector 
77 a 96 y su árbol 112 emuli: montados como un subconjunto 
sobre ima placa desinonbable 2b0, asegurada por tornillos 
261 (dos delante, dos detrás) a la base 35* Las palancas 
no se mueven al unísino pero están montadas en un suocon­
junto (víase también- i i gura le).

Similarmente, el grupo de la derecha de pa­
lancas de selector 57 a 75 y su árbol 111 están montados 
como subconjunto sobre una placa desmontad© ¿62 asegurada 
por tornillos 263 a la base 35 (véase también figura 15).

Se ha hecho observar gue los discos están 
mantenidos en paralelismo espaciado por el suoconjunto de 
la reserva.

Por esta construcción se obtienen resultados 
muy importantes, los subconjuntos de la reserva y de las 
palancas de selector, lian sido diseñados adecuadamente, y 
por tanto, no se requiere un ajuste inicial para cada disco 
y onda palanca ele selector. La igualdad ue la separación 
entre los planos centrales cíe ios ciscos y ios ejes c©.tora­
les de las palancas ele selector ha sido obtenida. Una ves 
(¿ue loa interruptores 113 y 115 han sido ¿sóidamente alinea­
dos, se asegura la cooperación debida del selector y la re­
serva.

Cuando se mace una selección (figura 14) un 
electroimán, por ejemplo, 265» es“ e.xoitado y la palanca u© 
selector asociada (por ejemplo, 6o) es accionada» Un muelle 
(por ejemplo, 266) tiende a mantener cada palanca en su con­
dición existente, sea neutra o accionada, be dispone un

,
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muelle para cada palanca de selector.

La figura 16 muestra loa electroimanes 26/ a
274, individualmente asociados con xas palancas de se 
lector 83 a 90? inclusiva. Se comprenderá que un elec­
troimán está asociado con cada .palanca de selector.
£1 funcionamiento y la construcción de una palanca de 
selector y un electroimán, en s i  m ism os, son bien cono­
cidos en esta técnica y por tanto as innecesaria su 'ul­
terior descripción en esta memoria. Análogamente, muchas 
disposiciones eléctricas para determinar la selección y 
que sea accionada una palanca de selector por acción 
electromagnética son convencionales en esta técnica, de 
modo que no es preciso dar aquí más detalles ae los me­
dios selectores. Los imanes de la izquierda son sopor­
tados como subconjunto sobre un armazón en 1 2 / 6  por 
tornillos 277, figura 14. Los imanes de la derecha 
están similarmente montados en un armazón en 1'273 por
tornillos 279*.

Los armasones en L 276' y 273 están asegurados 
a pares individuales ue montantes 280, 231 sobre placas 
260, 262, respectivamente, por tornillos 282, 283 (mos­
trándose los montai tes posteriores en la figura 14 y los
dos montantes delanteros en la xigura 19)*

Las barras de interruptor 121 y 122 están 
aseguradas en forma pivotada a placas 250, 262, respec­
tivamente (figuras 1, 13, 2, 14» Ib» y 19)» las cunas 
interiores de las palancas de selector están provistas 

'de salientes para soportar estas barras (figura 14;.
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la práctica, preferimos situar el interruptor de aea 
123 en el acra o más cien crae en el frente, como se muestra 
en la figura 2. Cualquier medida para cerrar el circuito 
de excitación del motor 93 cuando es levantada cualquiera 
de las barras 121 a 122 y para romper ese circuito cuando 
las dos barréis están bagadas, será satisfactoria. Ademas, 
cualquier medida (130, figura 3) para permitir que el mo­
tor del plato 130 narcbe solo cuando esté cerrado el in­
terruptor 123 será aceptable. Sales interruptores son bien 
conocidos en la técnica y se muestran simbólicamente de 
modo convencional, de modo que resulta innecesaria su ulte­
rior desci'ipción.

La correspondencia entre las pal&rioas de selec­
tor y las se-j.eccion.es es como sigu-e»

selección Palanca aeleooién,,. . Palanca,

37? 57 37R 77 ¡;
38? 58 3SE 78 J;
39? 59 39R 79

'{■
40? 60 4 OH 80 I
41? 61 41B 81 .

1
42 F 62 42H 82 1
431 63 43R 83 1
44? , 64 44E 84 1
45? 65 45H 85 i
46? 66 4oa 86 i
47? 67 ■ 47a 87 I1fu
48? 68 48a 88 1|:11

- 42
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Palanca ; elección

491 69 49R 89
50P 70 SOR 90
51P 71 51R 91
52P 72 52R 92
53P 73 53R 33
543? 74 54B 94
55F 75 55S 95
56P 76 56R 96

Siesapre ŝ ue sea accionada uaa o mis le las 
cuarenta palancas selecfQr&s , una o alas ce las cuaienta áe 
lecciones disponibles es tocada. ¿Jueda bien a entro del al­
cance del invento crear uu cunbxaaiscos con un nciu.ex'0 uajor 
o nenor de selecciones dispon!oles. sera aliora evidente 
que la lisura 2 es una represen!ación abreviada ae nuestro 
c ae o i txú is C O 3 «

¿¿a razón de la construcción y cooperación 
arriba descritas de reserva de discos y selector, se consi­
guen ventajas adicionales, una de las inficionas principa- 
lea del selector es el de relacionar selectiva y exacta­
mente la pila de discos con el conjunto de transferencia y 
breao agarrador. Por esta razón es por lo que los conjun­
tos ds selector están situados de Eiodo que actúen soore in­
terruptores ue parada cuo están xiontauos dxrec baiiienoe aons 
la pila de discos.

Se ha dedicado un esfuerzo considerable a 
resolver el problema pressmjado por la ctcudicxon 6i.iCde
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la pila de discos. Como quiera que entran en juego nasas 
sus«anoiales, se considera deseable crear un grado razona­
ble ele retardo en. lugar de usar una disposición qá e detu­
viera de modo imperativo la pila de discos instantáneamente, 
con las indeseables fuerzas de impacto sustanciales resul­
tantes. ¿1 frenado dinámico ¿el motor cte fa pila de dis­
cos es una solución feliz a este problema, ya que las fuer­
zas de desaceleración son electromagnéticas y no están so­
metidas a variación durante su vida de servicio como lo 
estarían los dispositivos mecánicos de frenado. Ádicional- 
mente, esta función se realiza en una forma muy simple. Se 
ha determinado por vía e operxnental que el novox ue Id pi 
la de discos puede ser parado desde una velocidad de 2.000 
r.p.m. en media revolución, correspondiendo a un desplaza­
miento de la pila de discos de 1 mm. lina característica 
importante de los circuitos eléctricos es (que el circuito 
de frenado dinámico es establecido por los interruptores
del tipo de acción brusca 113, H 5  montados soore la p-la 
de discos. Y este circuito no supone la actuación de tul
relé que introduciría errores agravados en la parada.

los diversos conjuntos pueden ser austj.our—
dos sin hacer ajustes fe ninguna ciase. Isifui conectamos 
por elementos mecánicos flexibles o eléctricamente, los 
mecanismos de la técnica Ulterior implica:, problemas ue sin 
cronización porque les diversos componentes están relacio­
nados por trenes de engranajes y embragues que, si se mon­
tan cía modo indebido, no dan la relación apropiada entre 
l&s diversos órganos, m  ttn can-1 lamia coa o,..--.- d>-
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êve:.-cx- con el invento, no ss plantean problemas de sin- 
croniilación, siendo las únicos partea que están relaciona­
das entre sí lujcónicausntG en forma critica, el orazo ce 
sonido 103, la leva del trazo de sonido 104-, y loa inte­
rruptores de leva 129 y 131, cono se verá más detallada- 
msEt'i;e en relación con la descripción ccj. ¿..ectuiisiio de i,-rans — 
ferencia y el braco de sonido» En la mearan ce lo posible, 
los subconjuntas ce han relacionado eléctricamente en arpar 
de recPicáronte a i'in do dar el máximo fie x'lexioilid&cu 
iriedo decirse que el precio de sencillo# que en la construc­
ción mecánica se na lograco por las soluciones eiiseíi<i&.as 
por est : descripción iia ¡sido conseguido a expensas c¡e una 
complejidad eléctrica incrementada. °in embargo, como Quie­
ra que los ceuibiadiscos sutomáticos se emplean generalmen­
te en fonógrafos que, en conjunto, requieren un elevado 
grado de pericia eléctrica en su conservación, no se ha 
añadido una importante carga eléctrica de servicio y que 
la urgente cuestión ce los problemas de reparación mecáni­
ca agravados lia sido radicalmente aliviada. i

El uBOAfllShO DE liyuiEPEl.E~.

25

El mecanismo de transferencia se muestra en 
las figuras 20 a 30. Idealiza las funciones siguientes: 
a. en la carrera entrega del disco.

:
i

1: coge el disco
2: lo transporta en el sentido de las agu-
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¿jas del reloj, mirando deso.s er ü ’ent e, en torno de un eje 
en un piano normal al del aisoo a fin de moverlo al plato 
giratorio;

3s lo lace girar en sentido contrario al
5 de las agujas c.el reloj o en el senoiuo ae las aanjas cej.

reloj» en torno de un eje en ex pleno del disco» a -i-iu de 
disponer la cara delantera o la trasera del disco, según 
se desee, en posición horizontal;

4i pone el disco sobre el plato al final
10 de estos rao vi mi éxitos;

5: suelta el disco.
b-. en la carrera de retorno del disco.

li coge el disco;
„ . 2: lo transporta en el sentido contrarioib

al de las agujas del reloj de nuevo a la reserva;
3: lo Lace girar en la dirección inversa .a 

aquella en la cual fuá girado en la entrega, a íln de vol­
verlo a su posición vertical de almacenaje en la reserva;

20 4í coloca el disco de nuevo en la reserva
al final de estos movimientos;

5: suelta el disco.
las partes del mecanismo por las cuales se

realizan las funciones de agarre y suelta del disco se des- 
25 crio irán en primer lugar. ^1 mecanismo de transfe renda 99

está situado en el centro en la base 35 (figura 1). Com­
prende un cuerpo 287, que tiene la forma general de unión 
tubular, montada a rotación sobre un pedestal bifurcado 288
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(figura 24} que tiene montantes de soporte elevados 282 y 
290t Estos montantes están provistos de alertaras para 
disponer un cojinete para un árbol tubular 291 montado a 
rotación dentro del ánima de pivotamiento (delante—atrás} 
del cuerpo. Iste árbol tiene dos porciones de soporte ex­
tremas circulares conectadas por cíos porciones intermedias 
diametralmente opuestas integrales 292 - 293 (figura 25 y 26) 
las porciones 292 y 293 aotiían como leva rectangular, mon­
tadas giraí;oriamente en el eje de pivotamiento del cuerpo 
2Ü7 (figura 29) t)a;ra expandir unos manguitos tubulares 294 
y 295 montados a rotación y a deslizamiento en el ánima 
transversal ¿el cuerpo (figuras 25 y 26). Esta leva es-de 
la misma longitud que el diámetro del .ánima transversal»
El manguito 294 está rígidamente asegurado al miembro exte­
rior arqueado r¿murado agarrador de los discos 120 por una 
grapa 239, y el manguito 295 está rígidamente asegurado al 
miembro interior ranurado agarrador de los discos 295. Es 
decir, que el manguito 296 está ajustado rígidamente y ase­
gurado a la prolongación tubular coaxil 297 cié la cabeza de 
secti 29o y etma prolongación esta. a su vez rígidamente acu­
ñada en 300 a un árbol rectangular 301. El árbol 301 está 
montado concéntricamente en el ánima transversal del cuer­
po. íasa libremente entre porciones de leva 292 y 293 
(figura 29) y puede correr a trav es ae una abertura rectan­
gular en la extremidad cerrada del manguito 294 y está rí­
gidamente asegurado a la prolongación complementaria coaxil 
302 del agarrador interior 296. la prolongación está mon­
tada deslizad!ouente dentro del manguito 294. En muelle
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helicoidal de compresión 303 montado axilmente isftre 
la cara interior de la prolongación 302 y el ala in­
terior opuesta dol manguito 294, tiende siempre a i'or- 

intensamente a los manguitos 294 y 295 para que se 
reúnan y al agarrador 296 hacia el extremo 304 (ligara 
18) a.el agarrador 120, es decir, a obligar a los aga- . 
rradores a que tomen la posición de coger el disco, 
•áhora, los elementos 236* 3.02» 294 » 299, 303, 120, 295, 
298, 297, 300, 301, giran siempre en sincronismo con 
relación al curerpo .2o / y en corno ciel eje del anima, 
transversal del cuerpo 287, pero el grupo rígido de 
elementos 120, 299, 294 ea axilmente movióle con res­
pecto al otro grupo rígido 296, 302, 295, 298, 297, 300 
301. ■% otros términos, los dos grupos no tienen sino
un grado do libertad limitada con respecto uno al otro. 
El desplazamiento angular entre los grupos, es impedido 
por el hecho de que el árbol,rectangular 301 no puede 
girar con relación a su abertura rectangular en el 
manguito 294. óe verá que esto sincronismo de rotación 
permite que la cabeza de seta 298 determine que cara 
de un disco será colocada soore el plato giratorio.

la figura 25 muestra las posiciones de 
las partes cuando un disco está a punto de ser cogido 
en la carrera cíe entrega, las posiciones de las per­
donéis de leva 292 y 293 son tales que se e.xt i sudar, los 
agarradores• la figura 26 muestra las condiciones colan­
do ei disco ha sido a.ogláo. 4i árbol 291 ha girado en 
el sentido de las agujas del reloj, mirando desde la
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parte delantera» y Ia3 supo r::.' i ores altas cíe ra leva racian— > 
fallar están ador a 0.1 opuestas de molo que el nuelle 303 fuer- y 
ce a los agarradores a reunirse, üs importante notar que « 
la rotación del ni bol 291 con relación al cuerpo, produjo 
este electo, le desprende que, si al cuerpo 267 y su con­
tenido cono conjunto se alonen girando en senrido de las 
ü;'.,uj as ¿el reloj, mirando el o a de el trente, sin mirar el 
árbol 291 con relación al cuerpo, el disco quedará comido

%
con seguridad durante el transporte al plato giratorio. Se 
desprende también que si, una vea que el disco está dis­
puesto sobre el plato, el árbol 29± ea mirado todavía más 
en el sentido de las agujas del reloj, mirando desde el 
irente, con relación al cuerpo, la superficie de leva 292 
moverá entonces al manguito 295 y la superficie de leva 293 
moverá entonces al manguito 294, ue modo que el disco será 
moltado por la separación de loo agar. adores, ün pocas pa­
labras, las funcionas de agarre y liberación ae realizan 
por los novimientoo en el sentido del reloj dea. árbol 291 
con relación al cuerpo 287, mirando desde el frente, al co­
mienzo y al final de- la carrera de entrera, Inversamente, 
las funciones de agarre y do liberación se realizan por mo­
vimientos en sentido corntrmrdo al reloj ¿el árbol 291 con 
relación al cuerpo 20? y dentro ¿o su ánima de pivotamien­
to (figura 29) al comienzo y al final de la carrera ¿o re­
torno.

Las partee por las cuales se realizan las 
funciones de transporte del cusco y por las que se produ­
cen los movimientos últimamente mencionados se describen
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ahora.
ge haca referencia particular a las figuraa 

20. 21, 22, 23, 24, 27, 28, 29 y 30. 21 árbol 291 está rí­
gidamente asegrurado a urna rueda dentuda 305 por un tomillo
306 (figura 29). La rueda 305 es accionada por una rueda 
30? (figura 30). La figura 3C muestra las posiciones re­
lativas de estas ruedas cerca asi comienso de la carrera 
de entrega, pero al final de la parte de agarre el disco
de esa carrera. La rueda 307 es si origen del aren ele mo­
vimiento. Al comíerao de la carrera de entrega, la rueda
307 gira en el sentido del reloj, nirunde desde atrás. Su 
apoyo delantero 308 coopera con im apoyo delantero comple­
mentario 309 sobre la rae da 305 y mee girar la rueda últi­
mamente mencionada ligeramente en sentido contrario al re­
loj, mirando desdo atrás, natos de que los dientes 310 de 
la rueda 307 engranen con los dientes 311 de la rueda 305» 
durante el intervalo entre ei apoyo de los elementos 308, 
309, y el engrane de los dientes 310, 311, el árbol 221 
(figura 25) es girado cu el sentido del reloj, mimado des­
de el frente, desda la posición mostrada en la figura 25, a 
la posición mostrada en la ijura 26. El muelle 303» como 
quiera que tiende por acción de empuje y tracción, a reunir 
los manguitos 294 y £95, coopera en la, producción de este 
resultado. látese que no se conf £a en el muelle solo para 
hacer girar ei árbol 291, sino que la cooperación ¿el muelle, 
y la acción cíe los apoyos 30.8, 309, asegura la acción de 
agarre del disco. foco después acl momento en que los dien­
tes 310 de la rueda 307 engranan con los dientes 311 ae la
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505, loa dientes 310 (fijara 27) engranan también con los 
dientes 312 de la rueda 313» la rueda 313 está montada 
sobre un árbol 291 de tal nodo que el árbol pueda girar 
con relación a ella. La rueda 313 está rígidamente asegu­
rada al cuerpo 237 por una espiga 314 (figura 30 y 28) que 
está situado radialnente hacia dentro del cuerpo 28? pero 
hacia fuera del "montante 2o9» Con preferencia, los. námeros 
de los dientes son: quince para la rueda 307 (no incluyendo 
los dientes 315 y 325); dieciseis para la rueda 305 (no in­
cluyendo las depresiones 32? y 317); doce para la rueda 313, 
con una meseta en cada extremo periférico de los dientes»

La figura 20 ilustra los- movimientos de las 
partes en el agarre de vía disco. La rotación continuada 
de la rueda 307 en el sentido del reloj (mirando desde 
atrás) hace que la rueda 313, la rueda 305, el cuerpo 287, 
el contenido del cuerpo, y los agarradores 296 y 120, giren 
en sentido contrario al reloj (airando desde atrás) en tor­
no del eje de pirotamiento del cuerpo desde la posición 
mis ti rao. a en la. xrgura 30 a través de la posición ilustrada 
en la figura 21 y a la posición terminal ilustrada en las 
figuras 22 y 23. Al final de esta fase de fuñoionamiento 
meeáaioo, los dientes 310 dejan libres los dientes 311 y 
312, el apoyo de uno de los brazos ranurados 320 o 321 de 
la grapa 299 (figura 28) contra el tope 322 (figura 22), 
integral con el pedestal 288 (figura 22) y el gpoyo de la 
espiga 314 (figura 28) oontra el tope 315 (figura 1) de la 
parte 289 del pedestal, detienen el movimiento de la rueda 
313 y el ulterior transporte del disco. En la figura 22, 
el orazo ranurado 320 de la ¿¿rapa 299 se muestra en apoyo
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ícon el tope 322 (cuando la cara delantera, del disco es co­

locada en posición de ser rocada, el orano ranurado $21 
choca contra el tope 322}»

Sin embargo, el movimiento de las ruedas 
305 y 3.07 y el motor de transferencia, continúa hasta que 
la porción trasera de apoyo 323 de la rueda 305 choca casi 
contra una porción trasera complementaria de apoyo 324 de 
la rueda 307* Dn otros términos, la rueda 305 continúa su 
rotación durante un pequeño intervalo después de cp. e la 
rueda 313 ha cesado de girar, üsto se realiza por el dien­
te saliente arqueado 31&> que se apoya sobre el lado curva­
do cíe la depresión arqueada 317, de modo que la rueda 3-07 
continúa haciendo girar la rueda 305 después de que se ha 
parado la rueda 313* los elementos 316 y 317 constituyen 
xm medio de accionamiento nipercentrioo de las levas 292 
293» Durante este intervalo, la parte de leva 293 mueve el 
manguito 294 y la parte de leva 292 mueve el manguito 295 

(figura 25). Como se ha indicado antes, la finalidad de 
este movimiento de rotación adicional en el sentido del re­
loj (mirando desde el frente) de la rueda 305 y el arhol 
291, con relación al cuerpo 287, es la de separar los aga­
rradores 120, 296 y soltar el disco cuando esté soore el 
plato.

hl muntenlj.ilento de un firme agarre duran­
te 'el transporte del disco desde la pila alplato rotativo 
es asegurado por la razón de que durante la rotación sin­
cronizada de las ruedas 305 y 313» con relación a la rota­
ción del árbol 291 y el cuerpo 287 os impedida de modo lar- 3

\
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soso.
En la carrera de retorno del disco, ocurre

lo siguiente: leí ruada 507 condensa a girar en el sentido 
contrario álldól' reloj, mirando desde atrás (figura 30), 
la superficie de leva 324» apoyándose contra la superficie 
de leva 323, fuer®a a la rueda 305 a girar, de nodo que el 
árbol 291 gira en el sentido del reloj, mirando desde atrás, 
y toma de nuevo la posición mostrada en la figura 26; el 
disco tocado es cogido por los agarradores 2S6 y 120; los 
dientes 310 de la rueda 307 engranan con los dientes 311 

de la rueda 305 y luego con los dientes 312 de la rueda 313 

y ilacen que ambas ruedas 305 y 313 giren, de nodo que el 
cuerpo 287 es t a tablón girado en el sentido del reloj, mi­
rando desde ai rás, mientras que el disco queda firmemente 
agarrado; la estreruidad 304 del agarrador 120 viene a apo­
yarse contra el tope 325 (figura 18 y 19); los dientes 310 
se zafan de los mientes 31i y 312 y la rueda 313 se para; 
las ruedas 307 y 30«j continúan uarducado fasta que las super­
ficies 308 y 309 casi se tocan, con lo cual el árbol 291 
continúa girando en el sentido del reloj, mirando desde 
atrás, y toma finalmente la posición mostrada en la figura 
25 para abrir los agarradores 12Q,296; el disco es devuel­
to asi a su compartimento y soltado, be prevén un medio 
de impulsión ñipercéntrico que comprende el diente saliente
arqueado 326 de la rueda 307 y una depresión arqueada com­
plementaria 327 de la rueda 305» asegurando así la holgura 
íntima definitiva entre las superficies 308, 309 al final 
de esta fase de retorno del disco, y el movimiento conti-
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nuado de las ruedas 307 y 305 después de rué la rueda 313 
se lia parado.

¿e olissrv,.rá '¿us la rueda 305 pira siempre 
antes  ̂que la rueda 313 y continúa girmido después de 
oue se lia parado la rueda fl3* lera, acción usepura el apa— 
xre del -disco al condenso de cada carrera y su liberaos, on 
al i'inai. 'Una espión de parada 329 (finura 29) se dispone 
a iin. de impedir posibles enb ,.larientos dai mecanismo de 
transferencia, ña eapipa 329» prevista es una abertura del 
montante 289» es poipeuda .̂.or un ludo de la espipa 330, 
de una pieza con la rueda ¿07, al final de la fase de retor­
no ¿el risco del funcionamiento, la espipa 3¿9 es golpea­
da por el otro lado de lu espipa 330, ni final cíe la fase 
de entropa del disco del funcionamiento. La rueda 307 pira 
mis de 340° durante su ciclo de funcionamiento, mientras 
que la ruada ¿13 piro aprcmfimráaueute 130®.

Los efectos .1 ipercéntricos se obtienen por 
deslizamiento de las supeu.icies 326 - 327 y el deslizamien­
to de las superficies ¿16 - 317*

Guando se eat x moviendo el cuerpo 207» el 
octavo die..:te de la rueda 307 esté castre el sentó ;/ el sép­
timo dientes de la, rueda ¿13 y cutre el octavo y el noveno 
dientes de la rueda 30c;. Al final del retorno ¿el disco 
el primor diente re mular de la rueda 307 vio se aplica a 
ninmimo de los alertes ¿12 en absoluto, per ser da menor 
anchura que ios otros dientes ¿10. neto primer diente pasa 
Jiibre del ala 331 (impura 29). Anal o puma uta, al final de 
la entrena ¿el disco, al último .diente repulan de lia rueda
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307 no se aplica a uinpyino ae ios rie-nu ea yj.2 y pasa llera
del ala 331*

ün. pocas palabras, e l transporte y entrega 
del disco al plato se rsalisen por la rotación en el senti­
do dol reloj, mirando m m s  el trente, de la rueda 313 1" el 
cuerpo 237 dirreats la carrera cié entrega del disco. Inver- 
Gaeante, la retirada del disco desde el plato y el retorno 
del disco a. la pila se .realisan por la rrrraüion so esa 
da y al cuerpo amante la c..rrera de retamo ral disco, en 
di re oció... contraria &x reloj., airando desde el trente.

Así, se verá une se describe ayaí en un ae- 
c seni Sito do embi aclis coa del tiro pus incluye un par ¿e miem­
bros acerradores 23b, 120, un cuerpo 207 montado pivatada­
mente, dos ai curraos cis nanruito a34, ¿95 para accionar loe 
míe abroa aparradores y rentados deslimites en ei cuerpo, 
medios pac incluyen una primera, rueda dentada 305, y levas 
291, 292, 293, montadas para rotación axil con relación al 
cuerpo pa.ru c ontrior o soltar ios aparrau-oius, rnu sep-unua 
rusia dentara 3I3 concéntrica a ~■ a. primera rueda y05 y a c — 
parada ríaida: ..ente al cuerpo £Ü7 para airar el cuerpo en 
torno de su eje de pivotaniento, una tercera rueda dentada 
de impulsión 307 pura rotación con la primera y sopanda 
ruedas citadas 305 y 313, teniendo átonas tuedas primera 
(305 y tercera (307) apoyos cooperantes delantero C3C9, 308) 
y trasero (323» j^) y cuentes cooperantes Í3J1, 310) y me­
dios- de impulsión Mperesntricos (326, 327, 316, 317) ai tre 
medias ue dj.caoB apoyos, teniercio m.cii.as i‘ue(i.us B^ymci 313 
y tercera 307 cientos c cope rentes ^3l£» jlO), con lo ca..,l
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una rotación inicial de dicha tercera rueda hace que el apo­
yo delantero 308 coopere con dicho apoyo delantero 309 4a 
41 olía primera rueda 305 para hacer girar dicha primera rueda 
sola y contraer dichos, agarradores sobre un disco, con lo 
cual la rotación ulterior de dicha mercera.rueda 307 hace 
cate sus dientes 310 se apliquen a los dientes /311, 312) 
de dicha primera y segunda ruedas y hagan•girar ambas rue­
das y dicho cuerpo en torno del eje de pivotamiento del 
cuerpo hasta que los dientes de dicha tercera rueda dejen 
llores los dientes de dichas .ruedas primera y segunda, co­
municando con ello movimiento a un disco cogido mientras 
que el mismo tiempo se impide la rotación de la primera 
rueda (305) con relación al cuerpo 287, medios (293, 315, 
314, 322) para limitar el. movimiento de dicha rueda 313* 
continuando dichas ruedas primera (305) y tercera (307 gi­
rando y siendo accionadas sobre el centro con relación a 
diclia segunda rueda (313) para soltar dichos agarradores 
cuando dichodisco ha dido movido a una posición deseada y 
hasta que sus apoyos traseros 323 y 324 casi se toquen, es­
tando destinados dichos apoyos delantero y trasero a inter­
cambiar funciones, con lo cual cuando la dirección de ro­
tación de dicha tercera rueda es invertida, es cogido un 
disco y movido desde el plato de nuevo a la pila.

Ahora se hace r eferenela específicamente a 
las figuras 20, 21, 22, 23, 24, 27, 28, 29 y 30 al descri­
bir los elementos del mecanismo de transferencia por los 
cuales se realisan las funciones de dar la vuelta al disco. 
Como as lia mencionado antes, la cabeza de seta 298 determi—

I
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na <i'as lado de un disco será colocado sobre el plat© gira­
torio por la ramón le que la caceza de seta «¿98» los aga. 
rradores 120 y 236 y el suoconjunto casera de seta agarra­
dores están montados para rotación Independiente limitada 
en torno del áiiima transversal del cuerpo 267* ■‘tirante la 
fase de entrega del disco, los elementos del mecanismo de 
transferencia progresen desde la posición mostrada en las 
figuras 20, 27, 28, 29, a la ;7io¡str:,.áa en la finura 30, luego 
a través de la posición mostrada en la figura 21 a la po­
sición ilustrada en las figuras 22, 23 y 24* la rotación 
independiente de la cabeza de seta 298 con relación al 
cuerpo 28? es restringida inicraímente durante la fase de 
entrega del disco por el elemento 322 (figuras 27, 29, 20) 
que coopera con la ranura 332 da la cabeza ¿e seta* des­
pués de que se llega a la posición de las figuras 22, £3,
24, el disco es soltado. Jlr val mononto pos terior durante 
esa fase, una le las espigas 333, 334, figura 24, entra en 
la apropiada de las ranuras de leva 333, 33b, de la cabeza 
de seta 298, como se muestra claramente en la figura 21, y 
la ranura 332 deja llore el elemento de guía 322. la en­
trada de 1B. espiga 333 en la ranura 335 .face que los agarra­
dores .giren, independientemente ¿el cuerpo 287, en sentido 
contrario al ¿el reloj mirando desde la parte superior. 
^Análogamente, la e.-.traba fe la espiga 334 en la ranura 33b 
hace que los agarradores sean ..Irados en la dirección ddL 
reloj miranda desde la parte superior. Por consiguiente, 
la cara trasera cié un disco seleccionado ha de- tocarse cuan­
do la espiga 333 está penetrando dentro cíe una (335) de las

c
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ranuras de leva ele la cajeas de seta y la eara delantera 
del disco oe toca cua..:ci.o la espiga 534 está penetrando den­
tro de la otra turrara 333* Cono saltea se 1.a indicado, el 
luna i onarai ent o del travesano 118 de la reserva 36 y la.

5 cola 116 de la placa de culancín 114, es tai que cuando la
reserva. 36 se está moviendo lacia la parte posterior, la 
iliaca de balancín están en la posición en sentido contra­
rio al del rolo;) (ralrancio decae arriba,} según se muestra en 
la lipura 27. la descripción prosigue añora en la suposi- 

10 ción de croe la espiga 333 está penetrando dentro de la ra­
nura 335. la continuación ae la dase de entrega que sigue 
a las condiciones i rastreo, as en la lisura 21 luce que la 
espiga 333» que na establecido un contacto lineal suave 
con la superficie- erterier o delantera de la ranura .335 

15 se apróntele al término 337 cié esa ranura, ejerza una fuerza
cíe torsión con relación a un eje en el piano del disco (es 
decir, el eje del ánima "n-.n.Tenei dei cuerpo 287} y co­
munique al siiucon junto de la cu-ers, de ¿cipo ,p ros agarra­
dores tm giro an sentido contrario al del relay según se 

20 mira desde arriba. movimiento ulterior del cuerpo 287
lace que la superficie opuesta o uorrriiucnte interior da J_a . 
ranura 335 se ponga en contacto con la espiga 333» y al fi­
nal de i a Carrero, de entrega ¿el disco, los elementos asi 
me canisuo de transferencia toman las posiciones ilustradas 
en las figuras 22, 23 y 24. oo verá gue las espigas 333 y 
334 y las ranuras 335 y 336 convergen en un lugar común, de 
ruedo que la acción ae la espiga, y la cabera ele seta ss equi­
valente a un engranaje cónico.
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la inversión del cuerpo Z15'{ durante le. fase 

dü re o orno uei disco deve:, reina que uro, rotación en el sen- 
urdo de..L reloj con reiaéicn al eje a el ánima transversal 
v.el cuerpo, uiruiic:-. desdo la parto superior, sea comuniea- 
ua al ;::;a,joo.ijlu:...o ce la esmera c.e ceta y agarradores.

11 x u¡¿c ion amonto cea suuconjunto de la oa- 
oeza ce st„a y los agarradores cuando la eapiga 334 esta 
penetrando en xa ranura Jxó es evidente por la descripción 
gue antecede, "n ese caso, el disco es .girado en el senti­
do del reloj en torno cíe un eje en su plano, mirando desde’ 
la parte superior, en la carrera de entrega y en sentido 
contrario al del reloj, mirando desde arriba, en la carrera- 
de retorno del discol

la placa de balancín 114 está montada a pi— 
votamiento (-igura 24) en 339 sobre el "bloque espiga 
340 asegurado al pedestal 2Ü3. -̂ 1 bloque de espiga 340
lleva integralmente dos cilindros 341 y 342 y las espigas 
convergentes 334 y 333 tienden a ser cargadas -lacia luera 
en xa uo.raccion ue cirve ruerno xa por muelles de compres! óa 
343, 344, respectivamente. Una ele las espigas es oprimida 
y ase.girada lacia cendro por la superficie curvada adyaeer» 
te ae uno de ios tratos de recubrimiento 315, 346 de la 
placa de balancín 114, cuando la otra espiga está crinada 
...acia - '■•--a. loa crasos do balancín estén dispuestos de 
nono que pernean girar de nodo positivo mura forzar y rete-
.. oaai-piA.j.exa no ras oapague nacía xx climas, de seta 238.
4ü i, es fatxuenre cono se realizan las dilaciones do ciar la 
vuelta ar uraco y cono ox léelo ¿e 'mear su cara delantera

i
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o su cara trasera se hace dependiente de la dirección de 
movimiento de la reserva.

Dada una de las espigas 333» 334 que déteme 
minan la cara de un risco saleccionado que aa de tocarse 
33 eaencxalnente un caenue de un pifión cónico hipotético 
que casaría con un diente hipotético similar de la cabera 
cíe ceta* la ventaba principal cíe esta característica de 
im engranaje cónico es que emiste contacto lineal en toda 
ly. lase ue naicxonurieiTüo enerante la cual las ranuras ..e le— 

-va y las espigas, se ponen en cooperación, evitando de este 
nodo el contacto puní; i i o rué n  corta curación, si lo hay,
^on esta construcción as espigas eouvergentes, el contacto 
inicial ce das espigas e«¡ angular con respecto a las super— 
líales ce contacto 339, 336 y se reducen en esencia los im­
pactos por debajo de loe que prevalecerían de otro modo, 
la marina aceleración impuesta ai ais o o al hacer la nece­
saria core ion ce t¡ 0o ha sido mantenida en. un mínimo que 
esmi o ons i a s r ah leue.nt e por debajo ¿le la cosarrollada en 
los cambia a t-reíiíi de la técnica anterior»

ais aplicada, emergía al engranaje motor 307 poi 
iifo. árbol 347 (figura 29) rígidamente dispuesto, el cual a 
su ves, es impulsado por el motor de transherencia 100 (í'i- 
(¿uza l) a través ce un e,-,g..,.'nuaje c.e reciuccion 346, una m o ­
na (.¿o c ...uena jv9» una endona uc recluios 390, y una mecía 
ae eaGQ.ua 391, siendo inven-ida la dirección del motor du­
rante la fase inversa, per indios ya descritos con referen­
cia a las figuras 5 a 12.
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Gomo 33 ha mostrado cl;..xujumts on las fi­
guras 1 y 18, el brazo ¿o sonido 103 está asegurado rígi­
damente a un;., prolongación en general en i'orna de L 354 y 
esa prolongación está aseguran a rígrdament s a un. montante 
hueco 335 (figura 15) montado pivotadameuto en un árbol le­
vantado 356, montado apretadarente en una abertura la base 
35. El brazo ¿e sonido y su prolongación 354 pueden osci­
lar en planos en general paralelos a la base 35 para permi­
tir que la aguja reí fonógrafo 357 recorra la grabación de 
C’ualquier disco que se esté tocando y los elementos 103,
354 son movibles en una dirección vertical hacia arriba y 
hacia abajo en razón de la h&turaléza longitudinalmente 
deslizante del montante 335 con respecto al árbol 256. La 
prolongación 354 y sus espigas colgantes 358 y 359 consti­
tuyen un seguidor de leva con respecto a la leva 104 
¿el bra o de sonido y loa noviinientos de la Isva y su se­
guidor controlan el p o s i c ionaniento del brazo de sonido.

Las figuras 31» 32 y 33 muestran en trazo 
lleno las posiciones de la leva 104 y las espigas cíe segui­
dor le leva en la iniciación de la operación de tocar el 
disco y en líneas de trazos sus posiciones antes de la ini­
ciación de la fase de entre ¡;a del disco del fun ció na miento 
del mecanismo cíe transí'erencia• Momo se nuestra claramente 
en las figuras 2$ y 31, la leva 104 está montada rígida­
mente, por una conexión de ranura y lengüeta 360 en el árbol

61 -



2'C4S32
común 347 con la rueda 307 y gira en sincronismo con dicha 
rueda, siendo proporcionada la energía en definitiva por 
el motor de transferencia. ¿1 funcionamiento de conjunto 
del brazo de sonido es tal que la aguja 357 sea colocada 

5 sobre el disco a tocar al final de la fase de entrega del
disco y separada del disco tocado al comienzo ele la fase 
de retorno del disco.

Dnrante la fase de entrega del diaoo, ocurre 
lo siguiente: El árbol 347 y la leva 104 giran en sentido 

10 contrario al del reloj mirando desde delante, es decir, en
la dirección inversa de la mostrada por las flechas en las 
figuras 31, 32 y 33» y la superficie posterior de la leva 
que se apoya contra la espiga 358, mantiene inicialmente 
al brazo de sonido desplazado radialmente desde el plato 

15 en la posición mostrada en líneas de trazos. Al continuar
girando la leva 104, su superficie frontal de leva que se 
extiende axilmente, 361» fuerza a la espiga 359 hada el 
frente ai orazo de sonido horizohtalnente liacia el plato. 
Adicionalmente, una superficie de leva radial .que ascienden 

2Q gradualmente, 362, cune se apoya sobre la parte Inferior de
la prolongación 354, figura IB, fuerza ai brazo de sonido 
hacia arriba p medida que se mueve sobre el plato, liasta 
que el punto más alto 363 de la--superficie da leva 362 es 
alcanzado, en cuyo momento el brazo de sonido cae y la 

25 aguja es colocada en el comienzo del surco de registro. Al
comienzo de la operación de tocar el disco, la espiga 358 
está a distancia considerable de la sección estrecha 365 y 
la lava 104 y el ■ brazo de sonido está libre para {girar cuan-
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do la aguja 357 ;/ el brazo, ¿le sonido recorren * radial mente 
el disco durante la operación cíe tocarlo. Se comprenderá
que la leva 104 queda estacionaria en toda la operación de 
tocar al disco. * causa de la necesidad de disponer la 
sección trasera estrecha 355 cíe la leva 104 que permita la
holgura entre las seguidores que comprenden las espigas 
358 y 359 y la leva 104 y con ello la libre oscilación del 
brazo de sonido cuando la aguja está realmente soore el 
disco on posición de tocarlo, se dispone un resorte 1sfcinar 
366, figura 18, en el dorso de la lava 104 para oprimir 
contra la espiga 358 de modo que la espiga 359 es mantenida 
contra la superficie ascendente de la leva 104 hasta el 
momento en que el estilete es bajado sobre si borde exte­
rior del disco, de modo que el brazo de sonido, incluso si 
la base 39 no está montada en esencia horizontal* no será, 
bajado en un punto del disco posterior al comienzo de su 
ranura. Iste resorte laminar impide ¿que las influencias gra 
vitatorias indeseables actúen so ore el brazo de sonido de 
modo que la operación de 'socarlo se inicie en el medio del 
disco.

Considerando aliara lo que ocurre durante la 
fase de retorno del disco en el funcionamiento del mecanis­
mo de transferencia?, cuando la leva 104 gira en el sentido 
del reloj, mirando desde el frente, la superficie de leva 
trasera 354 empuja la espiga 353 a la parte posterior y hace 
que el brazo de sonido se mueva racitalmente apartándose del 
plato, mientras que el punto 353 de la superficie de leva 
362, figura 32, levanta el seguidor de la leva ¿el brazo
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de sonido desde el píelo. A medida que continúa el giro 
en el sentido del reJLoj.- ¿le la leva 104, la pendiente cre­
ciente da la superficie de leva 304 oe apoya contra la es­
piga 358 mientras la parte inferior cíe la prolongación 354 
cabalga a 1.0 largo ¿le la superficie de leva alta decrecien­
te 362. la distancia radial de la superficie 362 desde el 
eje 246 está disminuyendo c o as t aut e.:¡ e nt e a medida que la 
leva 104. ¿pira en el sentido del reloj mirando desde el ;.'ren­
te. , tirante esto ,,iro en el sentido del reloj ele la leva 
104, la espiga 358 pasa cutre el muelle 366 y lasaS©ión 365 
y no pasa a la parte posterior o anterior del muelle 36b 
cono lo ¿lace ¿urente la fase de entrega del disco. -̂ 1 mue­
lle 366 está rígidamente assA-toado al lado trasero de la 
leva 104 por tornillos 367 robre la parte integral 3 72 ¿le 
la leva 104. 11 muelle que ¿I a en general paralelo a un pla­
no normal al árbol 347 y sube en general arqueado en su for­
ma, uirundo desee la parre posterior. (figura 18}. 6u par­
te oorsal d o ele integral recubre la mayor parte ue la sec­
ción 36 5.

la leva 104 ticr.e des superficies ele leva 
adicionales que realizar funeicnoa importantes. ¿Jomo se ve 
ciar .amonte en la figura 32, le superficie alta ele lava 368 
l...ace que el interruptor 129 se aera y que el interruptor 
131 se cierre a.:, final ue la fase de entrega ¿leí ¿¿.seo. Ana- .

loguueute, la superficie Ir ce leva 369 Luce que el inte­
rruptor 129 so cierre y _ue el inte.rug-tor 131 se abra cuan­
do al mecanismo de transferencia sedeó en la posición apro­
piada parí: comenzar ¿.a-entrega de un disco desde la pila al
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plato ¿irutorio. las etuerf ícisa le lava 358 y 369
están destín-.las a —poyarse soora un dispositivo c.e mspa- 
ro elástico 370 y este dispositivo do disparo ce los inte­
rruptores está dispuesto ¿o manera.que it» superficie j71
entre nodias .as ¡ n orió cíes de lona 366 y 359 no atóete
a las condiciones ce circuito ¿e los interruptores 122 y 
131. lor consipuiente, el interruptor 122 es cerrado ¿ el 
131 os atiesto al eoninizo de la ontxeüe del disco (as: de­
cir, cuando el alónente 370 se apoya sobre la superficie 
de leva 369). astas con liciones de circuito continúan du­
rante el ti espío en que los elementos 370 y 371 están en con­
tacto y cuando la leva. 104 se .nueve en sentido contrario al 
del reloj, miniado desde el frentfc, Insta que 370 toca el 
elemento 363, en cuyo monomio el interruptor 123 se abre y 
el 131 ce cierra, iutroduciondo condiciones de circuito di­
ferentes. ánúlopaueut, durante la fase de retorno fiel ais 
co, continúan las condiciones de circuito últimamente men­
cionadas , a medida que la leva 104 ¿ira en el sentido ¿el 
reloj, mirando desdo el frenme, tasta cae el elemento 370 
toca el elemento 362, en cuyo momento el interruptor 129 

se cierra y el 131 se aere. Los efectos eléctricos que 
si ¿lien ai funcionamiento de cutos interruptores lian sido 
descritos anteriormente, con los otros circuitos eléctricos. 
Los micro interruptores, que utilizan los desplazamientos 
de dispositivos de disparo, tales como el elemento 370, 
son bien conocidos por los técnicos y no precia ai ser des­
critos con más detalle. Un interruptor de doble circuito 
del tipo GE1070G117 - 03 fie la General Electric es satis-

6
5
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factoría para los interruptores 129 y 1¿1.

Habiendo ¿escrito píen asiente la construc­
ción de un cásibiaáiscos do acuerdo con nuestro invento y 
la construco ion i funcionamiento detallados de sus diver­
sos elementos, terminamos esta descripción con un breve 
resumen de un ciclo re fuñeionaiarento típico»

g

ÜICLQ 1¡E ib i; 0 IGIdÜlIHHxO«

¿je supone, con diñes de ilustración, &¡ue un 
cliente desea oir las alecciones 40ií y 36í'f <¿ue la posi­
ción de la reserva 36 es cierno se muestra en la figura 1 , y 
que la posición del pivote 192 es en su nivel superior co­
mo se muestra en la figura 13* El oliente deposita una pe­
seta por ejemplo, en una unidad de recogida de monedas y 
de crédito (no representada), establece un crédito de dos 
unidades monetarias, deprimo dos pulsacores (no representa­
dos) y nace que las palancas selectoras 80 y 5o sean accio­
nadas. Las barras 121 y 122 de los interruptores de asa 
son levantadas y el interruptor 123 es cerrado (figura 2). 
El motor 98 da la pila do discos gira (figura 5) y la re­
serva 36 se mueve lucia si frente. Además, el elemento 
130 (figura 3) hace ene el motor 102 arranque y que funcio­
ne el plato ¡giratorio 101. Es comunicado movimiento a la 
reserva a través del engranaje de reducción 185 (figura 1), 
la rueda de cadena 186, la cadena 187, oí pivote 192, na 
cióla 189, la conerion 191 y oí miembro re base 190 (figura 
13). A medida que la reserva se mueve hacia ciclante, los

sé

m
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miembros colgantes 237 y 23-5 pasan sobre las pial ancas se— 
lectoras (±’i gura 14) » Al í’íí'ü í  del movimiento nao i a ce—
lante de reserva la 3utremida! 117 del travesano 118 olí oca 
contra la cola lio ¿e la placa de balancín 114 y la fuer— 
sa a su posición contraria al sentido ¿el reloj (figura 2) 
airando desde arriba, permitiendo que la espina 233 sobre­
salida lacia dentro (tigura 2C) y establezca condiciones 
para colocar la cara trasera de un disco seleccionado an 
posición de sor rociada. 21 pivote pasa la rueda cié callona 
1G6 y luego va hacia la parte trasera (algara 13) de modo 
que la reserva ae nueve hacia la parte posterior. 21 míen- 
bro col::_,ante 243 (hipara 14) ¿el interruptor 115 choca con­
tra la palanca selectora oC y el lector do la pila de dis­
cos la reserva se paran (figura 7). 21 -disco 40 ha alean- 
nudo la posición ds transferencia.

fe comprenderá, por supuesto, que el raovi— 
ral ente inicial de la pila 36 es hacia el- frente si al pivo­
te 192 está en si ramal superior, cono se muestra en la fi­
sura 13» Guando dicho pivote está en el ranal interior, 
la pila, se nuevo hacia afros.

•futo no os o cusa’en ares rupos ue sucesos a 
medida que el disco os entre...ado al plato. Estos grupos se 
designan: "¿uessos en el nacrnisioo de- trena i oronda**, "Se­
cesos eléctricos" 'Sucesos en el ora so cu anido".

Los suceso3 en el mecanismo de transí’arén­
ela son domo sigue: fs aplicada energía al árbol 347 desde 
en socor ve mraajjfüreneia 100, a través ¿e la rueda de ca­
dena 349, la .camena 350, la rueda de cachina 351 (figura 1)
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la rueda dentada 307 jira en ¿andido contrario al del X’e— 
loj, mirando desde el Orente (í'ijura 30). las superficies 
308 - 309 cooperan para i.acor yirar la ruada dentada 305 
en al sentido del reloj, r i m d o  desde al Irania. *1 ár­
bol 291 aíra y los ranpuítcs 224 - 295 son empujados a reu­
nir ¡3 o por el muelle 303 (finura 25), oclipundo ¿a los '¡apa­
rrad, o res 120, 296 a juni,,.,.rse y el disco as ceñido con u -  
juridad (fijara 26). les, i lentes 310 capen los dientes ]11 
y 312 (fijar,::; 22) y al a aarpo 2 í r¡ m  ..arralo sn el sentido 
-Pal reloj mirando anude al iranio, trasportando al diuca 
Hacia el pinto, a medida que as pirado el cuerpo, la puía 
322 (fijara 22) y la ranura 332, nuntiunsn al „.:̂ anu.dcr 120 
en el plano vertical -.asta pac la acrlpa 333 entra en la 
ranura 335 no la entesa • .a seta 222 (fipu.ru 24)* Entonces
los pjorra-lores y el .tinao son .-ir.los en sentido contrario
al ael reloj uirridc da.'.de arriba (iipura 21) na nodo que 
lu c;„ra tincara dol risco es colocada en posición de ser 
tocada, final., ante, el 1 rapo ruñar ido 320 airara al ele-
.uputo 322 (fipriras
30 n ;  cutp.no en

y 2p) y lu rueda 313 y ai cuerpo 2u7 
:rr:,o nal aar.ful.or 120 clicca contra

ol topo 154 (figura 1). lar ruadas 3Cb y 307 continúan pi­
m í o  hasta qus al disco ao soltado per deslizarse el brazo 
320 de los j :. arríalo rea sobra el aleraito 322 cuando ai dis­
co as ;..oitzHo. ¿diera, el uraco es ir cobra el pía to .

los sucaso3 eló caricoa son ooro 3ique: pl 
motor de trnorlorsacia 100 es puente én ...urdía cuando cu 
disparado el 'interruptor 115 y el rotor 33 ele lu pila de 
discos es purado y frenado ('finura 7). duendo ql disco as
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colocado sobre el p_abo, la aava 104 alcanza -le ernreiaZuaü. 
en su movimiento contrarao ar surtido «..¿-.l reloj, mirando 
uĉ -'do . ..t, ¡.o e r e.., y cu ....... ]_j ... ~. ., o or g /O -■-- accuonauo pox" j-u
superficie de leva 36o (figura 31 y 9). -61 interruptor 129
se abre y el interruptor* 131 ae oierra» fl solenoide lj4 
es eueitudo y el :...artillo 259 (figura 14) vuelve la palan­
ca s o ~.e cr ora 3 0 a la poseoiĉ .. reutxuí. ir _̂ rwcrruptüi* la o 
es reajustado (figura 10) y ol motor o.o transferencia se 
p¿ara cuando el disco na sido soltado.

los sucosos cu el craso de sonido son cono 
sigue: Guando la leva 104 se nueve en sentido contrarío al
del reloj, niraudo desde el frente, las superficies de le­
va 351 y 362 cooperan pura empujar ni seguidor do leva 359» 
356, 354 (ranura 31 a 34)y 29) nacía arriba y irada el pla­
to. 11 ruadle luminar 306 estabiliza el Iras o de sonido 
.¡...asta cuie la espina 358 se libre de ¿i justamente antes de 
cjue la ajada 357 sea colocada en el comienzo del surco del 
disco 40R* El brazo cié sonido ene cuando el rondo de la 
prolongación 354 deja libre el punte más alto 363 de la le­
va 362.

11 lloco es tocado.y el brazo de sonido re­
corre el disco, oscilando el montante 355 libremente sobre 
el árbol 356 (figura 18) y moviéndose la espiga 358 (fijara 
31) hacia la sección 365* rinaimenie, el interruptor 157 
del bruzo de sonido (figura 11) es cerrado (figura 1 y 18) 
y el relé 133 es ementado, de modo gae el motor de transfe­
rencia ICO (figura 12) se invierte.

Entonces el disco 40 es cogido de nuevo euan-
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do la rueda 307 gira en el oentido ¿el reloj airando desde ■ 
el líente, cooperando su sugerírere 3^4 con le supe i-,j.ĉ e 
323 de la rueda 305 para hacer girar dicha rueda 305 en 
sentido contrario al isa reloj rriaanuü desee al árente. L1 

árool 201 es - .den ..irado ,y los agarradores son cerra,.os. 
los dientes 310 cohén de nuevo los dientes 310 y 312 y el 
cuerpo 23? es ¿irado en turno da ¿u oje ue pivotaniento. 
Además , la espiga 33o y re ranura oJ5 de ¿a cunan ae seta 
298 cooperan para dar la vuelta al disco en ed sentido ae 
las anuías ¿el reloj mirando desde la parte superior y el 
disco es devuelto a la pila y soltado. 0uan.de el entreno 
304 del agarrador 120 choca contra el tope 325, la rueda 
dentada 313 se para. La rueda 305 (llorara 30) continúa su 
movimiento en. el sentido contrario al del reloj (mirando 
desde delante, lo castrado para q.ue se suelten los aparra-tdore;:: y se reúnan las superlicies 308, 303» Si motor de 
transherencia se para.

11 bruzo sonido es retirado en una lase 
inicial de la de retorno del disco, siendo el trazo levan­
tado cuando el punto 343 do la superi'icie de leva 362, gue 
s.e nueve en el sentido del reloj, ladrando desde delante, 
levanta la prolongación 354 (ligaras 31» 33 y 23) y ol n a ­
so de sonido es separado ¿el plato por la acción ae la su­
perítele de leva 364 y la espiga 358.

ü.1 lina! ¿e esta lase (ligura 12) el inte­
rruptor ele leva 131 os acierto y el interruptor de leva 
129 es cerrado (ligara 4) cunado el disparador 370 salta 
a la superítele ¿a leva haga 3¿9 (ligura 32). SI motor de
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transferencia se para.
El inte rrup tor 123 (figura 2 y 4) está to­

davía cerrado y cuando el interruptor ¿te leva 129 Qierra 
el ciclo se pone en unircla de nuevo. La pila de discos 36 
se nueve lacia la parte posterior. Al final de su recorri­
do .Lacia atrás, al entreno 119 del travesano 113 cuaca, con­
tra la cola 11b y o o liga a la placa cte Oa-iancín 114 a si­
pos i cián en el sentino del reloj (figura 2) girando desee 
la parte superior, fe nodo gue la espiga 334 sobresale alora 
¿necia centro, estableciendo condiciones pura poner la cara 
delantera del segundo disco seleccionado en posición de ser 
rocada. Enronces el rrverragror 113 os disparado cuando 
el i.deaora saliente 237 daca contra la palanca selectora 
58 (figura 14). La función de transferencia se realista 
alora, t¡j ecu'j¿nao si sorenoide I32, af iiirerrugiaor lli, la 
espiga 334 y la ranura 336 (fugaras, 6, 8, 10) ias funcio­
nas realizadas por al a ¿usuro i ele 134, el interruptor 115, la 
espiga 333 y la ranura 335 durante el ciclo gue se acula 
¿le ¿escribir, siendo el disco 38 0imac en el sentido del 
reloj 5 r,pjgp:.:aado dsuu a:'rila (figura 21) de nodo gue la ¿e- 
leccióix j8p sea coice ..-di:, e. _ posición de ser tocada. Des­
pués de gue se La tocado la, selección 3821, 3c re¿dliza la 
fux.ciou ¿le retorno del disco. DI interruptor 123 i'uó acier­
to cuando el colanoido 113 restauró a la palanca selectora 
58 su la posición neutra, ya guc todas las palancas están
alora en posición neutra. Cuando el disco 38 os devuelto 
a la reserva, el interruptor 12S 00 cuarvu g '¿odo el c.lJu- 
biudiseos tona vea estado da repeso. Lata cotudo continúa
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hasta cate una o mas no lúa un.nucas sedee ¡oras son acciona­
das en respuesta a una muevo orden.

Axm cuando se lia descrito lo que en la ac­
tualidad, después de un consideradle ejercicio ue las íl- 
cultados inventivas y consuno de tiempo iupeniosidad el co­
trio a y mecánica, labor y materiales, se considera que ss 
la realización preferida del presenta invento, será eviden­
te pura los técnicos que pueden hacereo diversos canelos y 
modificaciones y sustituciones de equivalentes sin apartar­
se por* ello del vareadero áiC-.Jius o.ex miva-i»c y, por coúbí- 
¿ruiente, se pro ten de pus las r e i v i u d 1 c a orones anejas cu oran
estos candios y ,.odiiicaciones que pueden caer dentro del
verdadero espíritu y alcance del invento y obtener protec­
ción apropiada por nuestra contribución a la técnica. Por 
ejemplo, en cuafcfco un fonógrafo automático puede ser un 
tipo particular de máquina vendedora y en cuanto plantea el 
problema ele alinear un disco seleccionado con un mecanismo 
de transferencia y plato giratorio que realizan una opera­
ción particular de venta sobre él, siendo la reserva movi­
ble, nuecero invento está destinado a ser empleado en cual­
quier máquina vendedora on la cual el problema consista en 
alinear uno seleccionado ele una pluralidad de artículos es­
paciados con cualquier mecanismo .paro, realizar una opera­
ción de venta sobre él, se resuelve este problema por el 
uoviuienno de la reserva o por el movimiento de dicho meca­
nismo. di movimiento lineal relativo entre la reserva y 
el mecanismo es esencial y se lia :...o o tirulo de tal lúdame uto en 
esta descripción. Por conaimaienie, nuestro invente abarca
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ampliamente, cu ven,, esquina vendedora, 1 a combinación de .. 
im selector ero co:..~rnuda una. plurulids.d a o palancas para­
lelas ospaciañas j norua-humei o neutras , d7 a 76» una reserva 
¿6 yue soporta una pluívblicléd le arta ovil os espaciados i<fán- 
ticamente de coearo a e.viitx'o, destinados a pne se realice 
sobre ellos una operación de venta, im ...úcanisno (.99» 101) 

para realisar ana operación de venta sobre ellos, medios 
(93, 16o, 107, 163, 183, 191) para producir un movimiento' 
lineal entre dicho .̂.ecsnienq p dicha reserva ;p radios (l!3 

10 y circuitos asociados j. que cooperan con e ñaiquis ra soleo-
ciu.adu do dichas palaucas par;., detener dicho movimiento 
cuando el artículo cerne urdo corroopond.ic¡.sha a coa palanca 
esta en. -aliño ación ccn dicho na cania rao.

_i d i! ¿i*

Los puntos- -de invención propia y nueva qaa 
15 se preservan par:; yus sean empero ¿e la presente solicitud

de Latente de Invención en Lepada, por YLIhu'L anos, son 
lo e  Bt p u l e n te s :

la.- pn on.ó,nuto automático que ceuprse.de 
un selector, 'una reserva de e.iscos, medios pus iucluyen un 

bO motor pura mover alte r u ai i v a;. ie nt o di día reserva con reía—

73



204 .Q32
oión a nicho scisctcr, ;; .mofan int mrup'acres controlamos 
por la aso ion crifcua ¿o alono selector y diofca reserva de 
discos para detener dicho rotor y dicha reserva sn una posi­
ción predeterminada .:r:h.eociOí.iaaa.

22.- Un loiió̂ n-afo autou'iico según se reía- 
vindica en oh panto 1.2 , caracterizado porque adobo selector 
comprende una plural id ac. re panano as paran eras 3üj.aü¿a!..ü¿ 
giratorias , rooniaaae pi’.'o'i¡au.„0;e.ire, norma—...onm neutras, 
llevando dicha reserva rara pluralidad ne ais coa idéntica­
mente espaciados y dispuestos paralelad-ente, un nieuiéro sa­
liente reportado por ai ene, reserva y simado para incidir 
¿odre cualquiera de las palancas citadas cuando la misma na 
sido viinidu, y respondiendo ni c nos me ai os in ̂ <■. rrup boros & 
un choque para detener dicha reserva con. lo cual cada una 
cíe dichas palancas controla', la- detención ue uno re uichon 
discos on mía posición p re de te minad a.

3 2 .- ■ Un iconógrafo automático sa,yún se rei­
vindica en el punto 2 2 , caracterizado porque dichas palan­
cas están iiíOiu udas ’en un eunconjunto ,y dichos ciscos es rail 
montanos on otro shoconjunto.

12.- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en ios puntos 1 2 r 22 ó 3 ®, caraoterizano por un me­
canismo de transferencia y un motor de transferencia para 
impulsar dicho mecanismo de transferencia para transferir 
un disco desde la posición do transferencia a la posición 
de sor tocado.

5 2 .- Un fonógrafo automático sepúa se re i» 
vindica en los puntos 1 2 , 2 2 , 32 ó 4 2 , caracterizado porque
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elidios medios interruptores desexcltan dicho motor de la 
reserva»

62.~ Un fonógrafo automático según, se i’ei- 
vindica en el punto 12, caracterizado porgue dicho selec­
tor tiene un elemento áe parada normalmente neutro destina­
do a ser accionado para hacer una selección, siendo dichos 
m edios de impulsión de la reserva para accionar dicha re­
serva en un movimiento de barrido de traslación con respec­
to a dicho selector, y comprendiendo dichos medios interrup­
tores un medie de ruptura del circuito soportado por dicha 
reserva y que responde al apoyo contra dicho elemento de 
parada cuando este último está en mi estado accionado para 
parar dicho motor y detener dicho movimiento.

72»- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 62, caracterizado porgue di da os medios 
de ruptura del circuito están acoplados a dicho motor, y ' 
una pluralidad de medios ele disparo espaciados normalmente 
inoperantes montados sobre dicho selector, estando cada uno 
da dichos medios de disparo destinado, cuando está en estado 
accionado,, a disparar dichos medios de ruptura del circuito 
y a paral' micha reserva en una posición que depende de la 
de dichos medios-de disparo.

82.- Un fonógrafo automático gue comprende 
un miembro de base, un miembro de reserva ele discos, medios 
que incluyen un motor para impulsar uno de di dios Memoras 
en movimiento de barrido de traslación con respecto al otro 
de alelíes miembros, medios selectores, normalmente inacti— 
vados, montados sobre uno ¿e dichos miembros y destinados a
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ser accionados para hacer una selección, y medios de rup­
ia, ir a del circuito moni;ados en el otro dé. dichos miembros y cjue
responden a la consecución de proximidad con dichos medios se­
lectores para detener dicho motor y parar dicho movimiento.

ga.« Un fonógrafo automático según se reivin­
dica en el punto 12, curad erizad o porgue dicho selector está
destinado a colocar cualquier disco seleccionado de una plu­
ralidad de discos fonográficos disponibles en una posición 
pre determinad a en la cual puede-ser manejado por un mecanismo 
de trmusferencia, teniendo dicho selector una pluralidad de 
miembros do disparo paralelos unifórmemente espaciad^, cada 
uno de dieres miembros correspondiendo a uno de dichos discos 
y estando cada uno montado para. una posición normalmente neu­
tra pero destinado a ser accionado a una posición operativa 
para facer una selección esxanao dicha reserva de discos 
mentadas para movimiento ele barrido en una dirección en gene­
ral transversal a dichos miembros de disparo, medios in­
cluidos en dicha reserva para montar una pluralidad de dis­
cos uniformemente ..espaciados en paralelismo, Blondo el es- 
pac iamient o entre los planos centralee de nichos discos 
igual al eepaciamiento da centro a centro entre dichos miem­
bros de ¿deparo, estando dichos discos montados en orden 
inverso con respecto a la secuencia de los correspondientes 
miembros de disparo, y comprendiendo dichos medios inte irrup­
tores , medios de circuito que incluyen un interruptor sopor­
tado por dicha reserva y situado para ser disparado por di­
cho alambro s aleccionado de dichos miembros de disparo para 
dexeuer dicho motor y dichoneserva cuando ol disco correa—
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pondiente a alelo miembro do disparo seieeoionack) alcanza 
diola posición predeterminada, con lo cual, en respuesta 
a la realización de varias selecciones, la reserva de dis­
cos se rara en liderentes posiciones ¿joro siempre de tai. 
modo que pon¿a el disco seleccionado oo arena posición pre­
determinada •

102.- lar ionóprai’o automático simún se rei­
vindica o::i los pinitos 12 ó 52, caracterizado porque elido
selector tiene ni nanos un elsnento selector destinauo a ser 
accionado pura lacer una colección, y sodios que responden |
a is, actuación cis areno erómeuro sc.-oo i/or para pi'íi me.;—o i
motor de la reserva. I

US.- Un lorió éralo automático común se rci- ¡

vindica en el pinito 52, caracterizado por medios para poner i 

un iiarela dicho motor parí: impulsar de este modo dicha re— :■ 
serva cuando cualquier mlmllro soleccicriado dg dichos irLeni- | 
Iros ¿o 'ir apar o ce aocíoiiuo. 1

122.- bu donóprafo automático ce aún se rei- í 
vindica en el punta 52, cuiu.ctariaa.do por noli os c¡lie coo- j; 
pe rail con loe medios interrup toros para . remar dinámica- '■

,sentó ce’cu o motor ' dm muer dios.a recorva para aureuor |
do oote mide a dreno disco listo para la troné~ereneia. I

lp2.- Un Uouómrai'o automático seyún se rei- f. 

vindica cu. el pinito 12, cari et ...rizado porque míenos medios ¡i
para tronar dinámicamente dicho rector incluyen un circuito |
eléctrico.

1 4 2 .- t; fonóiruio a'atouático re mi se rei- r■n ■ |;
vindica en el punto 48, destinado a tocar s e le el ivincauta |

itll;I:

rj r-fi i
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cualquier ludo de un disco loac^rál’ico, caracterizado por 
v:n plato yiratorio, y radia,../ da ci/'cuito paro, dichos moto- 
i'GS de 2.a reserva y de v?.?;u;o;U'i'oucru .̂¿.apuaetoo pers ssr 
controlados en respuesta a alado selecto;? e incluyendo di­
cha reserva un interruptor eeairiad) por la cooperación 
entre dicha reserva uid:o solector par:; drenar dináiaiea- 
uents dicho actor do la reserva y par a e ;..c:.'.;::nr dicho rotor 
ele irou-sí'erencia.

15S.- Un necLaiisiao para colocar cualquier 
disco seleccionado de vina pluralidad ce discos espaciados 
en cualquiera de dos posiciones on qua es tocado, que con— 
prende un transportador ra;a llevar di di o disco a ama posi­
ción ae trunsiorencia, un selector que inej-uye nos lila,o 
opuestas de oloncutcs selectores consistente cada xmo sa 
una pluralidad ¿o el eventos selectores norrulnionie neutros, 
correspondiendo e; minero, orden inverso y espueiariento a 
dichos discos, estrado cualquiera na un par de dos eler.au— 
tos solee?.;ores opuestos y alineados destinado, cuando es 
accionado, a seleccionar un disco individual de dichos dis­
cos, no di os /rotores para barrer alternativamente dicha 
transportador a través de chicho selector, y ¿ios medios de 
ruptura le cir cuito no/¡.tac! os eco re dicho, • transportador a 
través de dicho selector, y dos necios de ruptura .de cir­
cuito montados sobre dicho transportador y destinados a 
ser disparados para detener dicho motor y parar ¿dicho movi­
miento de barrido, estando uno da dichos medios de ruptura 
del circuito no;..talo sobre una de dichas lilas y oord’ippira- 
do le nodo que son; disparado al chocar con un elemento de

— 7d



204932

5

1Q

15

20

25

dicho par durante el movimiento de di clic transportador en 
una dirección y estando el otro de diones medios de ruptu­
ra de circuito montado sosre la otra de dichas filas y.con­
figurado de modo que sea disparado al chocar con el otro 
elemento de dicho par durante el movimiento de dicho trans- 
pox’tador en la dirección opuesta, ope zuñid o cualquiera de 
dichos interruptores de circuito cuando es disparado para 
detener dicho disco en dicha posición cié transíerencia, un 
mecanismo de t ralis í e ronce i a que trena dos ajustes para poner 
un lado o el otro de dicho disco en posición de ser tocado, 
y medios cooperantes en dicho i ralis p ort a¿ o r y dicho mecanis­
mo de transferencia para caire lar el ajuste de dicho meca­
nismo a cada inversión de movimiento del transportador, 
con lo cual la actuación ¿le uno de dichos dos elementos 
selectores .alineados opuestos hace ene un lado de su diz co 
correspondiente sea dispuesto en posición de sor tocado o 
que la acá nación del otro de dichos dos elementos selecto­
res opuestos y .alineados haga que el otro lado de dichos 
disco sea colocado en posición de ser tocado.

15a.— l/n fonógrafo automático secón se rei­
vindica en el punto 4-2, caracterizado porque dicho selec­
tor tiene un elemento de paire da normalmente neutro desti­
nado a ser accionado para hacer una selección, medios de 
cierre de circuito re-aj ustibles suportados por dicha reser­
va y epue responden al apoyo contra dicho ele siente de parada 
cuando este lili;ir.o esta en estado accionado para poner on 
marcha dicho sonando motor y dicho mecanismo de transferen­
cia al colocarse un disco seleccionado en raía posición de

- 79 -
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transferencia, y redice controlacos por dicho mecanismo de 
transferencia para reajustar los medios de cierre de cir­
cuito pifa'eludiente citados y para detener dicho segando u«- 
tor y dicho mee m i  sao de transferencia cumio dicho meca- 
niara io iininud o lanicia pone a dicho segundo disco en posi­
ción de ser tocado.

172.- Un fonógrafo automático sepia se rei­
vindica en el punto 162, en el cual los medios asi contro­
lados por el mecanismo de transí arénela comprenden un a d e ­
noide non.ta.uo en dicha reserva paira devolver a dicho ele­
mento de parada a una condición neutra, para abrir así di­
chos redios de cierre de circuito, y un interruptor accio­
nado per dicho mee ¡mamo de transferencia para excitar di­
cho eolenoide.

182.- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 42, caracterizado porque dicho motor 
de la reserva tiene m  circuito de excitación y medios in­
terruptores eléctricos en el circuito de dicho motor de la 
reserva y accionados por dicho mecanismo de transferencia 
para abrir dicho circuito de excitación g que impiden el fun­
cionamiento de dicho motor cuando dicho disco es desplazado 
desde su posición de transferencia para asegurar con ello el 
retorno de dicho disco a su sitio original en dicha pila.

192.- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 42, caracterizado porque dicho motor 
de transferencia comprende un motor reversible para impul­
sar dreno /ecanismo de transíerencia en una dirección de 
entrega para poner un disco selecionacio su posición de ser
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tocado o o:i dirección inversa ^arn devolver a di olio disco 
¡i arena. reservo, un rr,c.. m  ¡..no cit i'onógruio que incluye un 
orazo de sonido, ocelos controlados por la cooperación de 
C..ÍC43.0 tfej.ee¿or y or.ca& reserva pura poner sn uurclia dicho 
j-Cooi' pa...r que iiopuj.se a cucho or cotilo ab de linnsl’erexicia 

d 1 v.: c c i ox * v.ü un ¡. re no, p .¡..unios ¡giie inc-ruyen v_.¡. ioi—
verrupñor eoiiícoino por oh ¡inviniendo 1 o¡ trazo ñe
sonido para invertir dicho rotor a din de impulsar de este 
modo a areno uccnirunio ae t ríñale reacia en dirección de re­
troceso.

202*— un fonógiVif o automático se.'óm se rei­
vindica en si punto 15¿, en el cual los medios últimamente
ueuc.iora.cios comprenden raí r e l é  para controlar un circuito 
¡ja ji.Vbi’sioi '..¡o ü.:.c_...o ¡uctoi', ; un mt-erruptor des brazo de 
ouniuo accjonauo a icva por 0.1 ene ciaso al acatar da tocar 
un disco para excitar dicho relé.

ais.— m  xonc. nado .juvonútioo sablón se rei— 
vinaica en el punto lt£, c.-ano texis ¿¡do por necios contrcla- 
u0“ I0- “--Guo uecamsao cíe tmrherencia para aconcliaio:, c.r 
ei motor de t muta lerenda pan runo i onamient o inverso des­
pués de terminar la lase ele entrega pero para impedir tal 
funcionamiento durante la fase de entrega.

22.fi*- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 19fi, caracterizado par medios ináepen- 
cientes para controlar'loo indios últimamente citados a.con- 
v ĉ jfencj.a v.ei operauor, para anular ae ocle ¡codo una selec­
ción a voluntad.

2jfi.— v,u _onograxo automático osyún se reí—

l :

r,i
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vindica ei: el punto 19&, car..* o turra uño por medios- de ruptu­
ra asi circuito controlados por di dio mecanismo de transfe­
rencia para detener cid cao aotor y di dio uecai.aro de trans­
ferencia no irías tarde rae ai iinal del movimiento ¿e rearo-

• 5 ceso y del nuevo depósito de dicho
£42.- ün foaórrai’o

vindica cu el punto 162, 0 rae 'i; s rí ido porgue dichos me­
dies de cierre del e_rcuiia cooperan' con üiag.0 el ene ato de 
parada para iniciar la mírela de dicho aotor cuando es ac­
cionado rielo clónente, mil ios de ruptura del circuito re­
portados por ü rola reserva y crie responden ai apoyo contra 
dicho elemento de poruña cuando este último está en estado 
accionado para detener dicho motor y poner un diseo selec­
cionado sn posición de transaerencia, y medios de cierro y 
de ruptura del circuito acoplados con ¿iche motor para de­
tener y parar nicho motor y micha reserva a conveniencia del 
operador, incluso aunque no se haya hacho selección por la 
aetu;¿euOn. ce areno emanóme; o ...e parada»

252.- Urj fonógrafo automático serón se rei- 
vr.me.rca en cualpure ra. ce _os puntos 12 a. 112, caractcrisado 
por un interruptor del tinime do sonido, y mu ¿ios controla­
dos por dicha interruptor para devolver un disco a una re­
serva, un mheL.hro de inercia soportado por ;1 iciio interrup­
tor para cerrar dicho interruptor in.-apundientenente del 
isovimieuto dem. cisco en i-repuesta a choques mecánicos ir.de- 
scaros impuestos a dicho ese ..Piador»

2oS.— Un ronorm-mpo auvomvmico se¿.,ún se rei­
vindica en cualipudara de los puntos 12 a 132, cpio incluye

h

h

?



i-

10

»

15

«

2.0

mía leva rol̂ i'iá'va y '.ai al ció r de ~eva úg oraso cíe sonido 
para poner un brazo de sonido on posición cié i ocar el dis­
co, ,■ en od anal drena leva diene una sección de cola es­
trecha (¿no permito holgura o ucee ¿lelio seguidor y clicna 
leva y el novi.f.: uso libre de ¡licuó ¡.¡raso ce sonido cuando 
osle último está en posición ce 'locar, y gara un intervalo 
indeseado gne precedo a diclio no mentó, una construcción ele 
leva para estabilizar dido bruzo ¿e sonido cuando final­
mente está clicg uec/io pon: rotación de di d a  leva y para eli­
minar dicho intervalo gao comprende un resorte laminar de 
salida dispuesto a través de la longitud mayor de dicha sec­
ción estrecha para conelibnir una superficie do leva aiaplia- 
y falsa para restringir la heljara de dicho seguidor hasta 
gue ce safa da dicho muelle.

27S.- lín fonógrafo automático según se rei­
vindica en los puntos ¿2 ó 142, curact e r iz a¿ o porgue dicho 
mecanismo de tranoiercncia incluye un par de m. i cabros do 
agarre, un cuerpo no:víu...¿o pivoludarcui^ dos miembros 0.-3 

nangaito para accionar loa miembros u . 3 agarre moumados en 
forma corrediza cu ei cuerpo, un muelle para mover los .man­
guitos uno hacia otro para contraer los diepoei tivos de 
agarre y u. - n re va isQUiig uj.ur moiiiumm en ei s¿s as pivote,— 
miento dol cuerpo pasa entender dichos manguitos para 
aerir (¿renos agarradores cuando sus superficies altas tocan 
a ai che 3 manguitos, siendo además átona leva rotativa ¿jara 
permitir gue o.icho uueJ.j.3 fuerce a dichos manguitos a reu­
nirse cuando las superficies bagas de dicha leva se apoyan 
c o ni r a di ch o a ¡ lungni tos.

O3
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282.- Un. i’ouógi'afo automático según se rei­

vindica en el pinito 27a, caracterizado por medios que inclu­
yen una primera rueda ¿entuña y dicha lava montados para 
rotación añil con relación a dicho cuerpo para contraer o 
soltar dichos agarradores , una segur cía rueca concéntrica a 
la prh-iera. y asegurada rf¿.idamente a dicho cuerpo para na­
cer girar dicho cuerpo en torno de su oje de pivotamiento, 
una tercera rueda para impulsar conjunta o separ&d&nenta di­
chas ruedas primera y segunda, teniendo alonas ruedas pri­
mera 7 tercera apoyos delantero y trasero cooperantes y dien 
tes cooperan-!;es y reñios de impulsión hipercantrica interme­
dios a dichos apoyos, teniendo dichas ruedas segunda y ter­
cera dientes cooperantes con lo cual la rotación inicial de 
di día tercera rueda hace cgue el apoyo delantero coopere con 
el apoyo delantero de di clin primer a rueda para hacerla gi­
rar solamente y para contraer dichos agarradores sobre un 
disco, con lo cual la rotación continuada de dicha tercera 
rueda hace gue sus dientes se aplieguen a los dientes trase­
ros de dichas ruedas primera y segunda y paren hacer girar 
amibas ruedas y dicho cuerpo en torno del eje de pivatamien­
to del cuerpo hasta que loe dientes de dicha tercera rueda 
se zahén de loa dientes de la primera y de la segunda, co­
municando da este modo movimiento a un disco cogido impi­
diendo al propio tiempo la rotación de dicha primera rueda 
con relación a dicho cuerpo, medios para limitar el movi­
miento le dicha segunde, rueda, continuando dichas ’ ruedas 
primera y tercera su gire y siendo accionadas hipercántri­
camente con. relación a dicha segunda rueda dentada rara sol-

:■
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tar di dios agarradores cuando ¿icio disco le sido movido 
q una posición deseada y ¿asta que sus apoyos traseros casi 
ss toquen, siendo ¿icios apoyos dela¿xiei*o y trasero capa­
ces ¿o un intercambio le ¡funciones ooa lo cual cuando la 
dirección da rotación de elida tercera rueda ss invertida, 
un ciis co puede ser coplelo y movido desde la posición últi­
mamente mencionada a os posición inicial.

29» Un fonógrafo automático según se x̂ ei— 
vindica en el pinito 272» caracterizado corone dichos meca­
nismo oe transiereucia incluye si cuerpo montado pivotada­
me nt e, una cabeza de seta, y medios ¿3ara comunicar movimien­
to rotatorio en torno del eje le díalo cuerpo a ciclo cuer­
po y s. siena crueza cis seta, un ic cinismo para comunicar 
movimiento de rotación a ¿ida cabeza de seta dentro de li­
dio cuerpo y en torno de un eje normal al eje primeramente 
meucionaao, que compreiide una placa de balancín montada a 
rotación junto a drena caoeza de sota, pero indenen&iente 
oe olla, un par ce eapryus convergentes montadas para no— 
viuuenmj correuiso y smuílss ennre siolia cabeza ce seta v 
di en a placa me balancín, medios elásticos para cargar nor­
malmente di cías espidas apartándolas de -miela cabeza de 
seta siendo giratoria ¡mioma placa de balancín para ¿orzar 
imperativamente y retener cualquiera de dielas espiras la­
cia dicha cabeza, teniendo la cara de dicía cabeza de seta 
un par de ranuras de leva en ella, estando dispuestas mielas 
8spj.¿iüt! y u i cuas ranuras ue modo que cuando di cío cuerpo y 
drena caneza me seta son piramos en torno ¿el eje primera— 
nenie mencionado, una co cieñas espidas establece un cointac— a

I¡i
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to lineal suave con. mía ¿o hienas ranuras y comunica un.
movimiento de rotación cu el u,-v::ic,c del reloj a dicha ca- í: 
cena de acta en domo leí secundo eje aemíoemo o alterna— 
aivauoii'üa la otra me michas espinas establece un contacto 
lineal suave con la otra ¿o líelas ranuras y comunica un í
movimiento de rotación en sentido contrario a la's ujujas 
u m  reloj a dicha causea m  soda cu torno aol so ¿unió eje ■
mencionado.

30£.- un fonógrafo automático seydn se rei- L 
vindica en los puntos 272, 23s ó 232, Ouiactsrizudo porgue 
dicha leva os una lou., .u:¡ ¿o vi eral circular montada para ro­
tación entre eos ¿níacioeso torminales, siendo dicho 'rotor ?■ 
le transferencia para accionar lióla lev„ y dicho meanis- 
no le rransxerancia, coa interruptores cío leva., una de los 
cuales acondiciona dicho motor para hunoion amiento en una 
dmscioii y ca otro ios cu—li acondiciona dicho motor f

o

para 1 m :cionamie::to en la otra dirección, una alta super- !’•’ 
iicie en dicha leva para oerrar uno de los interruptores 
y abrir el otro de ellos cuanáo dicha leva está en una de 
dichas posiciones termínalea y mía superficie de leva de- b 
priaida so ore dicua leva- para abrir dicho interruptor y para 
cerrar dicho otro interruptor cuando dicha leva esté en 1& 
otra de dichas posiciones terminales, con lo cual la posi­
ción tomada por dicha leva determina si di olio mecanismo de 
transferencia puede ser accionado en una dirección o en la 
otra, sisado la superficie intermedia en dicha leva entre 
dicha superficie alta y dicha superficie baja ineficaz para 
cambiar las condiciones de dichos interruptores.

-  86  -
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31*.- Un fonógrafo automático según se rei- 

vindioa en cualquiera de los puntos 1* a 14* ó 16* a 30* 
caracterizado porque dicha reserva de discos comprende una' 
pluralidad de miembros de soporte verticales, en forma de 
U en general, espaciados, que definen una pluralidad de 
compartimentos paralelos verticales para los discos, un par 
de miembros paralelos que tienen rebajos para soportar rí­
gidamente los extremos de dichos miembros de soporte en 
forma de ü, tiras elásticas individuales que tienen ranuras 
de soporte para los discos en ellas para cooperar con dichos 
compartimentos de discos, y miembros elásticos para los dis­
cos montados centralmente sobre cada uno de dichos miembros 
de soporte.

32*.- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 31*» caracterizado porque dichos miem­
bros paralelos comprenden dos miembros laterales que tienen 
superficies superiores inclinadas y lados ranurados a los 
cuales están rígidamente asegurados dichos miembros de so­
porte, siendo dichas tiras elásticas,tiras de caucho que 
tienen ranuras de soporte de los discos en cada comparti­
mento aseguradas a cada una de dichas superficies superio­
res y comprendiendo dichos miembros elásticos, miembros de 
caucho para la retención de los discos montados en el cen­
tro en cada uno de dichos miembros de soporte.

33*»- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 4*, caracterizado porque dicho mecanis­
mo de transferencia incluye un agarrador de discos que com­
prende un cuerpo montado pivotadamente, un par de miembros

- 87 -
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corredizos montaAaÉ en el cuerpo» un par de miembros pala 
coger bordes opuestos del disco» un brazo que rodea peri­
féricamente parte del disco que conecta el siembro ex­
terior de difeho par con el miembro adyacente de dicho par, 
un muelle que actúa para mover los miembros para reunirlos» 
y una leva rectangular montada a rotación en dicho cuezpo
para separar dichos miembros.

3 4 2 . — Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en el punto 142, caract2rizado porque dicho meca­
nismo de transíerencía es para mover un disco desde dicha 
reserva a dicho plato giratorio y de nuevo a dicha reserva, 
incluyendo dicho mecanismo los medios de agarre del disco 
montados en un árbol dispuesto en un miembro rotativo colo­
cado tranetfersalmerite, y medios para producir una rotación 
de dicho £rbol en una dirección seleccionada como resultado 
del movimiento de dicho miembro rotativo que incluye un se­
guidor de leva y un par de levas selectivamente operables 
dispuesto dicho seguidor de leva con una ranura para cada 
leva, estando dichas ranuras y dichos seguidores de leva 
dispuestos para converger en un lugar comiuni

352.- Un fonógrafo automático según se rei­
vindica en los puntos 42 y 12, caracterizado porque dicho 
mecanismo de transferencia comprende un soporte fijo de 
cabeza de transferencia interpuesto entre el plato y la re­
serva, una caja de transferencia montada a rotación sobre 
dicho soporte fijo y provista de medios para coger y soltar 
discos, qua incluye una grapa de disco exterior de una pieza
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y un. miembro interior de agarre del disco dispuesto en rela­
ción opuesta con la extremidad de dicha grapa de disco ex­
terior} una leva rectangular montada a rotación en dicha 
oaja para mover alternativamente dichos medios de agarre y 
de liberación hacia y desde si pera pofeer y soltar bordes 
periféricos opuestos de un disoo.

362.- Un fonógrafo automático segón se rei­
vindica en el plinto 352} caracterizado porque dicha caja 
de transferencia está provista de medios en un extremo que 
cogen y transfieren discos desde la reserva al plato gira­
torio} y de medios en el otro extremo que comprenden un 
miembro de giro rotativo de discos, dispuesto transversal- 
mente al eje de rotación de dicha caja y que oscila con 
ella, teniendo dicho miembro de rotación una pluralidad de 
ranuras que convergen en un punto predeterminado, un par 
de espigas selectivamente operables que convergen hacia di­
cho punto y que están dispuestas en ángulo oon dicho miem­
bro giratorio, y medios que responden a la dirección de 
movimiento de dicha reserva de discos para oontrolar el 
funcionamiento da dichas espigas para oontralar de este 
modo la dirección de rotación de dicha caja de transferen­
cia*

37®.- Un fonógrafo automático*
2al y como se ha descrito en la Memoria que 

antecede, ilustrado en los dibujos que se acompañan y para 
los fines que se han espeoifioado.

La anterior Memoria consta de ochenta y nue-
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ve iiojas y la presente escritas a máquina por una sola de 
sus oaras*
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