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MEMORIA DESCRIPTIVA

gque se acompaila & la solicitud de una Patente de Inven—
0ién, pera todo el territorio espaflol, sus colonias y
protectorado, por: "PERFECGCIONAMIENTOS N MECANISMOS DE
JUGUETERIA Y MAS EN PARTICULAR AN LOS MEDIOS PARA PRODUCIR
ETERUINADOS LOVIMIRNLOS ¢ HFHGTOS®, & favor de Don
GARLOS He DE ALBA Y GOIEZ, de nacionalidad espefiole,
domiciliado en Velencis, Plaza del Caudillo, 26.-

El invento en un aspecto generel, se relaciona
con unos perfeccionamientos en pequefios dispositivos mecd—~
nicos y,su mas emplia splicacidn, estd orientade pare
jugueteria, s fin de proporcioner & lios juguetes deter—
minados efectos y movimientos seumejuanies & los del noe—
turales

Entre los fines principeles del invento figuran:
crear unos perfeccionamientos merced & los cuales se obtie-
ne una organizacién mecénica para jugueteria que realiza

funcién para la yue especificemente es creada, con uma
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eficacisa méxima; prevér la posibilidad de obtener las dis-

tintas piezas que integren el mecenismo, mediente opera~
ciones sencf{llas; crear articulos de jugueterie mecénice
mejorados en sus caracteristicas de proyecto y de monte~
je; permitir la obtencién de ume producién racional den~
tro de une menufactura relativamente harata; otros obje-
tos relacionados con los detalles y la economia de los
perfeccionamientos yue se recoaiendan, aparecen mas am—
pliasmente definidos en el transcurso 46 esta memoriga.

®1 sctual invento, proporciona un mecanismo merced
al cual, se consigue doter a los juguetes de movimientos
en sus extremidades & fin de gue pueden caminar en una
forma uniformsmente progresive sin arrastrar dichas extre—
midedes ni producir saltos, sino elevandolas ¥y desplazan—
dolas con la lentitud propisa de los seres recaleae. Tau-
bidn proporciona la posibilidad de gque dichos juguetes
produgzcan otros moviamientos y efectos acompasados Yy
siempre en perfecto eguilibrio.

Heste ahora, estos efectos dindmicos, se han con-
seguidb por ejemplo, en las muflecas andedoras, pero
exigen sostenerlas y eyudarlss para reaslizar los pasos.
En otros casos se ha previsto la disposicién de superfi-
cles deslizantes tales como ruedaé; que las permite el
desligamiento en wm sentido frenando en el cpussto, perc
gsiempre con muy poca estabilidad. En los cuadmipedos,
se ha conseguido también estos efectos con la colaboraeidn
de wn apoyo exterior o haciendo gue un wovimiento de re—
sorte aocergue y separe los grupos delanteros y trasero
con s&lgunse velocidad a fin de producir el movimiento de

avance en forms de saltos intermitentes con el auxilio
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de ruedss o rodillos dentedos o &cenalados, de ventosas
de goma u otros medios gue frensn el Iretroceso, dispues—
tos en la parte exterior del,ple, pata, etce. etCe
El objeto gue comstituye el invento, no precisa
45+~ de aditemlento exterior alguno en sus extremidades, ya
que low movimientos se efectlan en forma normal y pre-—
cisa, elevando la extremidad que adelante mientras se
apoya en la otra gue retrocede coleboreando al avence
del cuerpoe Por tento, cuando la extremidad izquierda
50e~ delanters avanze en los cuadripedos, la izquierds trase-
re retrocede; la trasers derechs savenza y la delantera
derecha retrocedes Dicho wmovimiento se desarrolla al
igual gue el producidé por los enimales &l caminars. 108
movimientos que semejen la accién de andar, se combinen
558 con otros gque permiten al bipedo o cusdripeds representé—
4o, mover las extremidades, le cabez&a, el rabo, las orejes,
asi como abrir y cerrer la boca, orientar los 0jos en
diferente sentido, accionar wn jinete, aparatos de soni-
do, para emitir el indicado en cada ceso, y efectuar
60e— por compresidén & accionamiento de bomba la expulsién
de 1fquidos, en chorro o en forma pulverizada gue, en el
caso de traterse de wn elefante, elevaerd la trompa en
vez de sbrir le boca, ¥ & través de ella, aspirard y
expulsexrd el 1iguido.
65 0= Una vez gue se haya comprendido mds ampliemente
le fndole del invento, otras ventajas del mismo, se irdn
poniendo de menifiesto, consistiendo por tanto la inven—
cién en el arreglo y orgenizacién de un nuvevo disposi-~
tivo perfeccionado.y en la correlacidén de todas las par-
70— tes y piezmas que lo integrem, que aparecen claramente
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definidas en el transcursc de éste memoria y se repre—
sentan en las 1léminas de dibujo que a titulo de ejem—
plo se scompafian en los que se emplean marcas de refe-
rencias semejantes,para indicar aguelles partes que se
756~ gorresponden en las distintés vistes y que,después y
finalmente se sefialen y definen, de una manera especi-
fica, en las notas de reivindiocaciones.
Este exposicién sirve comc base para proporcionaxr
_ une idea de los perfeocionamieﬁtoa gue el invento re-
8Os~ comiends, sin embargo, su reaslizacién prictica, estd
sujeta a muy amplias variaciones y modificacicnes de
detalle ¥y por comsiguiente esta memorie debe de ser
considerads desde un punto de visgte ilustrativo y sin
limitaciones de ningune clase.
85— En los planos citados, se representa port
Figura 2%., una vista en planta de un daispositivo
perfeccionado segin el invento.
Flgura 1&., wna vista lateral del mismo dispositivo
proyectado verticalmente.
90,4 Figure 3&., una vista del mismo conjunto por un
“ lado opuesto al representado en la figura 1.
Figure 4%., es une variente de acoplamiento del
mismo iispositivo.
E1l invento sustancialmente ccmprendé: wne, rueds
95 e dentade (1) que es accionada por un muelle leaminer en
espiral Epor un motoreito eléctrico o cualquier medio
productoé de fuerzs) transmite a la denteda (2), el
eje de la cual lleva en sus extremos dos excéntricas

(B) que van acopledes a las extremidades delenteras

» . w

100e— (Pd) del animal-juguete y & cuyas pates las proporcionz
' ' - 4 o



mn movimiento vasculante en el.sentido de progresidn de
tal eje fijo (E-1) que discurre por las ranuras (er;gyz)
fijas salas extremidedes citedas, producen al momento
del avance su elevacién reguleble segin le mayor o menor

105+~ exoentricided de (B). Estas patas delanteras (Pd) ¥y pre—
cisamente en la eicéntrioa, llevan uncs brazoé—pélanca
trensumisores (T y T-1) del movimiento en (B) &l (E-2)
punté:; anexo & las ﬁatas traseras del animel las cua~
les giran sobre el eje fijo (B). Esto permite gue cuan—

110 do la psate delantera de un lédb avange la trasera del

V mismorladn retrocede, y viceversa; teniendo les ya citadas

patas traseras solamente movimiento oscilatrio sobre el
eje (B) sin sufrir levantemiento como ocurre en las Dé—
tas é.eian'c erasSe

1156 Le rueda dentada (1) transmite el movimiento a la
tembién dentade (3) as{ como & su concéntrica y fija (4)
¥ por una axcéntéi&a (B~2) que es el mismc eje de girb
de seztas ciltadas ruedéé, y mediante el treansmisor (T-2)
produce a la plancha (P), con la gue envastra en (E-5),

120s— un movimiento rotativo sobre el eje (E-6), movimiento
que es transmitide por la varilla (m:4} emortigliada por
el muelle espiral (MU~2), al mecenismo anexo al éje (B~T)
Sobre este punto, dicho movimiento deriva en este ceso
en dos, uno gue produce a la oxgje (0) uwn movimiento os—

125~ cilatyio de edelantens atrés sobre el eje (E~8) y otro
a le boca (M-1) & la que imprime otro movimiento de giro
sobre el eje (E-9); de tel formam, gue cuando la pate
delantera izqﬁierda retrocede, las orejas retroceden y
abre ls bocea, © vicevers&;

130 El avance y retroceso gue produce la verilla (T-4)

-
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con su resorte (M—2), puede dar movimiento & los ojdslde
los muiiecos y &ﬁimales, wiendo esta varilla en el punto
(E-7) por medic de un tirsnte al centro de los 0Jos que
estén widos a su vex por medio de muells. El avance ¥
retroceso de la varilla (T—4) imprimird « los ojos mo-
vimientc de dentro a afuéra, ¢ de abrir y cerrar al gi-
rar 8stos sobre sus ejes.

La rueda denteds (4) transmite el movimiento & la
(5) snexs y concéntrice a la (6), la cual retransuite
e la (7) concéntrica y fija a la (8), la gue engrans con
la (9) que sirve ds eje al regulador de velocidades
(10).
" El movimiento trensmitidc & (E-2) es aprovechado
por la trensmisién (T-3), la cual unide sl rebo (R) por
(E-3) le hace girar‘éobrerel eje (E~4) de tal forma gque
cuendo por si la pata delanters i;quiérda avanza (y por
tento la trasera del mismo lado se desplazae hacie atrds)
el rabo baja y cuando la citada pats delantera retrocede
v la tresera avanza, el rabo se levanta. EL tiresnte
(T, ™1 8 ©-2) puede aprovecherse también para der movimien—
%6 de subida y bejada a wn jinete, montado sobre el cua
dripedoe

Bl transmisor (T) en su movimiento de bajJade oprime
wn aepdsito (D) que puede ser de caucho 0 cualguier mate—
rial apropia&éﬂo bien un pistdén, etc., transformendose
dicho movimiento en wma expulsibn del liguide gue de des—
plaze por el tubo (@) hasta lao vdlvulite (V) por donde
sale en forma de cﬁrro fino o pulverizado. Dicho depdsi—
to puede ser llenado desde el exterior por medio de un
acceso al mismo por el tapén (t), o en el caso de aspi-~
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racién (eletante, etqs) por presidén sobre la pladd,(P)
que girs sobre (A). ’

Fl transmisor (T=1) puede oprimir una caja con re-
sorte gque accilone uné'voé, produciendo un sonido apro-—
piedo en ceds C&S0.

Todo el sistéma de ruedas descrito, va dentro de
wma, caj&,de montajes En dicha caja y en sitio apropiado
lleva wun coantrapeso (C} que equilibra el total mecanismo
¥y sus movimientos. T

Caso de traterse de un elefante, la trompe serfe
articulads por sistéma de rdtula o semirdtuls. EL movi-
mientc cue en los wdjuntos dibujos se ilustra y que ha
gquedado descrito para abrir y cerrar lLa boca, servirfa
parea lévantar v bajar la trompa, sustituyéndo la pieza
(i4-1) por dos tiramtes interiores accionados por la va-
rilla (P—4) v el muelle o resorte (M-2); O bien tomando
la plaaé (P) forms de #ngulo de gréauaéidn variable,
teniendo en el extremo superior el encastre (EB-5),
el sje de giro (E-6) en el vérticeyde su otro extremo sal-
drfen los ya citados tirsntes que derfam a la trompe el
ya citado movimiento de subir y bajars La conduceidn
(@) para lfguidos irfe por el interior de la tromps hasta
él“depésito (D}, La vélvula (V) se situard en el extremo
exterior de la trompas o

Cuando se trate de bipedos el sistdma de undadura
es idéntico, como se demuestra en el adjunto didbujo
(Fig. 4) adjunto de un mufieco, 0 similar (ue pasamos &
describir: ILa rueda dentada (1) accionada por el ya
citado medidhproductor de fueiza, engrang con la dentada

(2) el eje de la cual,lleva en sus extremos dos excéntricas
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(B) que ven acoplades a las piernas (P) del muﬁéco o
§iﬁilar, & las cuales las imprime un movimiento de os— .
cilacidn en el sentido de la marcha, de tal forma gue
cuando un& pilerna avanza, la otra retrocede y merced &
195+~ los ejes fijos (E-~l) que discurren por las ranuras
(R-1) tijas a las piernas en cuestidn, les producen
en el movimiento de avance.un levantamiento de la pierns,
reguleble segin la wayor ¢ menor excentricidad de (B).
mgtas piernes, y precisemente en la excéntrica, llevan
200 s— ﬁnos brazos-—palanca transmiscores () del wovimiento en
(B) el (E-2; .Puntei; anexo a los brazos del mufieco o
éimilar;'los cuales giran sobre el eje fijo (E). Esto
perumite gyue cdendo el pie (p) o pierna (P) i;quierda
avanza, el brazo del mismo lado se aespiaza hacia ztrés,
20He= el brazo del otro lado haclia wdelante y la otra pierna re-
trocede; es decir, uns movimiento exacto &l de unsa per—'
sone en su andars
El movimiento producido en (E-2) es aprovechado por
medio de wm trensmisor (T-1) (qué puede llevar tambien
210e— un amortiguador, gue enéastre:con unos puntos gue en la
media bola del cuello tiene la cabeza (X}, de tel forms
gue si dicho tramsmisor se acople al pﬁﬁto (-3}, al
andsr el mufieco su cabeza se mueve en el seﬂtido de la
marcha, con lo cual imitard a la perfeccidn el movimiento
2154~ de afirmacidn gue se hace normalmente con la cabez&s Si |
dicho encestre se hace en el punto (B-3-A) desplazado en
90%., del (E-3), al endar el mufieco o similar, lea cabeze
efectuard ioviﬁiento de negacién, siendo posible & volun—
tad efectuar dicho cambio.

220~ Con el fin de facilitar el movimiento de cauwinar,
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el ple (p) va encastrado & la pierna (P) mediante une

rétula o medis rétula (r) que gira sobre el eje (E~4)
¥y que pars que ne lleve un movimiento lilre (aﬁnmque
6810 no es inconveuiente para le marche, ya éns dos
225 e Puntos hacen gue el movimiento ses limitado, cuyo 1{-
mite es regulable a voluntad) lleva acoplados w parv
de tensores (M~L1 y M~2), con lo cual en cualguier posi-
cidn de la mércha, el pie asients siempre nleno sobre
el suelo.
230 e Dentro del movimiento mecénico descrito, puede
igualﬁenﬁe en este caso ser acoplado un sistfma de
voz gue funcionard durante la marcha, o bien indepen~
dientemente 0 imdiuso de las dos manereas.
El movimiento us la cabeza puede servir especial-
2556~ mente para el movimiento de ojos, tanto en sentido horizon-
tal como en verticdl, como el ya descrito pars los cuadyt-
pedos.
En sitio apropiado y segin en cada caso ¥y tipo de
bipedos convenga, va acoplado también un contrapeso gue
240.~ asegure la estabilidad y eguilihrio durante la marchs.
Todas las piezes o partes componentes de cuanto
gueda‘descrito, pueden ser fabricadas en metal, pldsti-
cos, maders, ebonita, fibra, etc. (ualguier meterial
apropiado de gue se pueda disponer en el momento de la
245~ tabricacién o se corea conveniente. Son variables las
cilrcunstencias de tamefio y formas para adaptar el in—
vento en cada casc, seglin el tamafio Y tipo del juguete
& gque se aplique, ya que con ellc, no se han de altersr

los principios bésicos del invento gue gueda descrito.
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¥ O T A
Se dectarsn como de propiedad y novedad en Espeiia, las

siguientes:
REIVINDICAGCTONGH 3.~

lew— ferréccionamientos en mecanismos de Jjugueteria
y mas enhparticukar en los medios para producir determi-
nacos movimientos y efectos, segin los ocuales se consti-
tTuye una organizacidén mecénica montads entre pletinas
parslelas y equidistantes gue comprenden una rueds dentea~
de gus recibe el esfuerzo de un muelle laminar en espirel
y/0 facultativamente un pequeilo electromotor u otro gene—-
raaor de fuerzas; una segunda rueda relacionada con la an—
torior de la que recibe movimiento, solidaria a un eje
de extremos desviados en sentido dismetralmente opuestos
constituyendo dos excentricas con las que se determim wn
movimiento basculante en las extremidedes anteriores del
juguete; unos brazos de palanca transmisores que relacio—
nan ambos juegos de extremidades oconcatenando mecenice-
mente sus wmovimientos, movimientos altermativos intermi-
tentes en sentidomde avance y/0 retrocesc con suave ele-—
vecidne— |

2.— Perfoccionamientos en mecanismo de jugueterfe y

mas en particularven los medios para producir determine~
dog movimientos y etsctos, segin,los cuales, uma ruesda den—
tada recibe movimiento de un Srgano que lo genera transmi-
tiendolo a wn conjunto de engranajes sclidariog y con-
céntricos montados sobrs wn eje con un extremo en desvia-
cién, formando excéntrica gue en colasboracidén con un transQ
misor, produce sobre una pletina con la que se relacions,
un determinado movimiento de rotacidén, sobre un eje, cuyo

movimiento es transmitido a wna varilla circundads por un
- 1o -
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de/ :
muelle helicoidel llameda, cuya varilla a su vez aster-

mine un movimiento rectilineo alternativo a un Srzeno
basculante para determinar ciertos movimientos ¥y efectos
en aguellas hpartes u frgenos de ls cabeza gque asi in-
teresgs.
3e~ Porteccionamientos en mecanismos de Jjugvete—
ria ¥y mas en particular en los medios para producir de-
terminados movimientos y ef'ectos, en los yue un grupo de
engranajes concéntricos transmite su movimiento & wn
pifién yue cuenta, solidarismente con una rueda dentada,
v ésta & su vez se relaciona mecénicamente con el eje
de un regulador de velocidades, siendo uprovechado el
movimiento transmitido a dicho eje, pars el accionanmien-
to de un Srgano exterior del Juguete yue gqueda sincronisgadl
con los de las extremidades, siendo aprovechable este
mismo conjunto en colaboracién con un tirsnte para
sccionar otras partes complensntarias del Jjuguetes—
4,- Perteccionamientos en mecanismo de juguete—
ria y mas en particular en 1los medios para producir de-

terminedos movimientos y efectos, segin los cueles se ins—

tala en el interior de la carcasa gque sloja todo el COn
junto un pequeiio depdeito eldstico . ue contiene ligui-
4os, sobre el que actis un elemento transmisor pare
determinar el desplazauieato del lfjuido a. través de

un racod cuyo terminal se sitda en un punto exterior del
conjunto, pudiendo ser aprovechade el miswmo transmisor
para el accionaalento deocotros Srgenos sonoros de fun~—
cionaulentos.

5+— Porfeccionamientos en mecanismos de juguete—

ria y mas en particular en los medios pera producir
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determinados movimientos y efectos, segin los cuales se
gonstituye wna articulacidn eldstice en los apoyos
de sus extremidades en colaboracién con rmelles de lla—
wads que raciliten la progresiln y determinen, de maners
sutomdtica, el retorno & la posicidn inoperante del dis—
Positivo cuando ya ha reslizado el movimiento que le es
peculisr.—
6+— "PERFECC IONALIENTOS EIN MECAWISMOS DE JUGERTERIA

Y MAS BV PARTICULAR BN LO3 1EDIOS PARA FPRODUCIR DETER-
MINADOS MOVIMIENTOS Y EFECTOS.—

" ‘Todo ello segln se describe ¥ reivindica en la& pre-
sente memorin y se ilustra en los dibujos que & la migme
se acompaiiale—

Madrid, 8 de A4g0sto de le952.~
CAHLOS H. DE ALBA Y GOMEZ
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