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PATENTE DE INTRODUCCION

MEMORIA DESCRIPTIVA
_ , SOBRE:
"PERFECCI ONAMIENTOS Elf L i{ECANISMO D& GRUAS GIRATCRIAS™

SOLICITANTES: KOEHRING COiPANY, residentes en : 3026

Wost Concordia avenue, MILWAUKZE ,Wisconsin,

Estados Unidos de América.

Este invento se refiere a maquinas excavadoras

en general del tipo de gria, utilizado corrientemente en -
combinacidn con palas meesnicas, palas de arrastre, dragas
¥ equipo andlogo para la sxcavacidn. Bste invento comprende
perfeccionamientos en las grﬁas de esta clase de los tipos
de giro u ogcilacidn total o parcial en las que el cuerpo
de la gria estd preparado para girar alrededor d el eje de
su plataforma giratoria, para la oscilacién del aparato de
accionamiento del cable y de la pluma y del mecanismo de

accionamiento que gzeneralmente estd alojado ean el cuerpo
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citado.
®1l objeto principal de este invento ha sido el

proysctar una nusva construccidon de mecanismo de engrana-

jes de dos velocidades, por nedio del cual la rotacidn del
cuerpo de la gria, en la tdcnica denominada "oscilacién®
del mismo, pueda realizarse funcionando en cualquiera de

dos velocidades distintas.
Un objeto secundario conseguido por la construcciodn

especial @el mecanismo de engranajes empleado para los fi-
nes de este invento, ha sido el combinar el mecanismo de
engranajes de dos velocidades y los demds slementos anplea-
dos para la opsracidn de oscilacidn antes citada, con algu-

nos 6rganos de otro mecanismo ds engranajes de dos veloci-

" dades en la actuaglidad empleado en algunos tipos de grﬁas

con objeto de impulsar éstas a dos velocidades de traccidnm,
y @ fin de sccionar el mecanismodel tambor del cable a dos
velocidades difersntes. ‘

Una de las construcciones preferidas de este in-
vento es la que se representa en los dibujbs adjuntos, en
los que:

La figura 1 es una vista de frente de una gria
del tipo de pala mecanica, con este inventoa coplado; la
garita o cuerpo osefilante ds la gris se encuentra colocado
transversalmente a los medios de traccidn o sentido del
movimiento de la mAquina.

La figura 2 es una vista general en planta de
algunos de los engranajes, Arboles y tambores sostenidos
por la platafoma del cuerpo de la grua y parte de los cua-
lecs forman los medios de impulsidn para el mecanismo de

. L d
sngrane jes de oscilzeidn, que se describe mas adelante.
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la figura 3 es un corte por la ifnea 5;3 de la fi-
gura 2 ¥y en ella se representan detalles del mecanismo y
medios de sccionamiento que constituyen oaracter{sticas
de este invento.

La figura 4 es un corte horizontal por la l{inea
4-4 de la Tigura 3 y representa el drbol de oscilacidn y
traceidn y la conexidn de transmisidn entre el mismo y el
motor y algunos de los sngranajes que intervienen en la

oscilacién de la mdquina.

La figura 5 es una vista de detalle, en perspecti-
va, en la que se repressntan algunas de las pzalancas y
otros elementos empleados para el accionamiento de los
embraguss de los engranajes de oscilacidn y traccidn.

En Xa figura 1, la gria representada es del»tipo
de pala mecénica y c omprende la garita o cuerpo 4 oscilants,
la base de traccidén que contiene las orugas sin fin B que
sostienen el cuerpo oscilante A, la pluma C, la pala D y
su brazo o mango E, y medios adecuados para los cables
situados entre la maquinaria del cuerpo A y los 6rganos
de la pluma y de la cuchars. Los cables comprenden el de
accionamiento de la plums, 1, v el de impulsidn y ratirada
de la cuchara 2; el primero va desde un tambor adecuado 3
montado en un &rbol 4 de un cabrestente, y el segundo a
un tambor 5 montadS en el drbol 6. Por detrds del arbol
4 y de los elementos que sostlene, se dispone un &rbol .
auxiliar 7 de oscilacién y traccidn, accionado por una
cadena 8 conectada con el arbol de transmisidn 9 de un
motor F de cualquier tipo, montado en la parté posterior
del cuerpo A. Los érboles 5, 4y 7 estan consctados entreg

s{ por medio de los engranajes 9, 10 y 11 quwe dichos drbo-
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les sostienen, respectivamente.

En términos generales, 1os Organos anteriores son
elemesntos corrientes de las g;ﬁas de construccidn conocida
con anﬁerioridad.

Al describir las caracter{sticas de este invento
y con referencis sespecial a las figwas 3 y 4, se observard

gue el arbol de oscilacidn y traccidn 7 estd provisto de

'engranajes cdénicos 12 distanciados y que engrenan con un

pifidn ednie conducido 13 sostenido por el &rbol 14 de
oscilacidn y traccidn o de doble engrane, digp uesto verti-
calmente con respecto al arbol 7. El engranaje 13 estd
sujeto al drbol 14 y lleva un engranaje recto 15 libre en
81 y que engrana con la rueda dentada 16 sostenida por el
drbol de dos velocidades 17 dispuesto paralelamente al
drvol 14 y por delantes de 1. El engranaje 16 estd sos-
tenido directamente por un manguito 18 giratorio en el
drbol 17 y que lleva un engranaje 19, de pequefia velocidad,

cerca de su extremo inferior. El engranaje 19 engrana con

un engranajes cilfndrico v

Y

embrague 20 dotado de un elemen-
to de embragus 21 para cooperar Con el elemento de embra-
gue 22 sostenido por la parte inferior 15. Un drbol 24
sostiene una horquillas adecuada de desplazamliento 23 que
se ajusta con 8l elemento de embrague 21 y engranaje 20
para hacer ascender o descender este érgano combinado. El
drbol 24 tiene un brazo de actuacidn 25 conectado por una
varilla 26 a la palanca 27, de accionamiento del embrague,
que e std montada en el bastidor de las palancas del cuerpo
oscilante A de la grda-

La rueda dentada 16, no solo engrena con el engra-

naje 15, sino también con el engranaje superior de oscila-
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cidn 28 montado en el eje de ossilacién 29 paraie;é a los
drboles 17 y 15 dispuesto verticalmente; dicho arbol 29
lleva el elemento de embrague 30 de la oscilacidén que coo-
pera con un slemento de smbrague 31 del cubo del engranaje
28. Bn su extremo inferior, el eje de oscilacidn 29 lleva
el pifién de oscilacidén 32 que engrana con el engranaje de
oscilacidén o de la plataforma 33 éujeto al bastidor 34 de
la base de traccidn dispuesto debajo del bastidor 35 que
forma la bass o plataforma del cuserpo oscilante 4. La coo-
peracidn del pifidn de oscilacidn 32 con el engranaje de
oscilacidén 33 tiene, como es corriente, por objeto el pro-
dueir la rotacidn del bastidor %5 y del cuerpo A de la
gria alrededor del pivote central o eje de la méquina.

En el pivote central o eje de la mdquina antes
citado, estd situado el drbol vertical de traccién 36 que,
en su extrsmo inferior, lleva el engranaje cdnico conducido
37 que engrana con un engranaje cbénico asociado 38 del 4rbol
conducid horizontal de traccidn 39. El drbol ds traccidn
36 estd provisto de un engranaje 40 estriado y vertical-
mente desplazable dispuestc para acoplarse con el engranaje
28, pero movible a una posicidn elevada para descomectarse
de dicho engranaje yv convertiflo en libre. Con objeto de
moverlo el engranaje 40 estd provisto de un cubo ranurado
41 que funciona en combinacidn con la horquilla de desem-
brague de una palanca de accionamiento 42 y dispuesta en
el extremo de 8sta. La palanca 42 estéd sostenida por un
drvol 43 y su otro extremo estd provisto de una horquilla
para cooperar en el ascenso y descenso del elemento des
embrague 30 antes citado como embrague de oscilacidn. EL

arbol 43 se acciona por una palanca manual 44 situada en



el bastidor de las palancas del cuerpo A.
_Con la anterior construccidn y disposicidn de
los Srganos considerados, es notable que el engranaje de
oscilecidn 32 pueds accionarse a cualquiera de dos veloci-
135. dedes, y los engranajes 37 y 38 pueden funcionar también a
cualquiera de dos velocidades. E1 diferencigl de dos velo-
qidades gse obtiene utilizando el engranaje 15 de tamafio
superior al del engranajse 20, ¥ combinéndose los engranajes
16 y 19, de tamafios distintos, con los engranajes 15 y 20
. 140, respectivamente.

Los peritos en la materia saben gque es innecse-
sario utilizar los medios ds accionamient para la osciia-
¢idn del cuerpod e la gria, mientras ésta se mueve por la
accidn de su propla traceidén o fuerza. Sin embargo, sl

. 145. mecanismoe de aeste invento ss ha proyectado de modo tal que
la palanca 42 que lleva los yugos puede desplazarse a una
posicidn que activa el mecanismo de traccidn, y a otra
posicidn en que el mecanismo & engranaje de traccidn se
desconecta o inactiva, al activar'el mecanismo de oscilacidn.

150. El funcionamiento de este invento, es el siguien-
te: la potencia del motor o gruro de accionamiento de la
gria, se transmite al érbol horizontal 7 de oscilacidn y
traceidn. La direccidén de rotacidn del arbol vertical de
oscilacidn y traccidn 14 por la impulsidn del 4rbol de trac-

155, cidén 7, se controla empleando uno u otro de los engranajes
12 que engranan con los engranajss cénicos 13 conectando
alguno de los engranajes 12 con el arbol intermedio 7.
Transmitida la fuerza en la direccidn deseada al &4rbol 14,
por el ajuste de medios de embrague adecuados en el érbol

160. 7, sl los 8rganos estén scoplados de acuerdo con las posi-
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ciones de la figura 3, la horquilla 2% mantiene el elemento
combinado de engranaje y embragus 20-21 en la posicién de
velocidad inferior de los drganos citados. De este modo,
se transmite fuerza desde el drbol 14, a través de los
engranajes 20 y 19, al engranaje 16. En estas condiciones,
el engranaje 15 esta inactivo y funciona loco en el érbol
14. Desde el engranaje 15 ss transmite fuerza al engranaje
28, asf{ como al engranaje 40 en la posicidn de los Srganos
a gue se hace referencia. Bllo se debe al hecho de que la
palanca 42 estd ajustéda da modo tal que el engranaje 40
se acople con sl engranaje 28, en cuyas condiciones se
trensmite fuerza para el accionamiento 4@ el Aarbol vertical

de traccién 36 a la velocidad menor.

51 la palanca 42 de laé horquillas se hace osci-
iar para que levante el engranaje 40 y hagsdescender el
elemento de embrague 30, ver figura 3, se interrumpira
la transmisidn desde ¢l engranaje 16, por lo que se refie-
re_a% érbol de traccidm %6, y el engranaje 28 se conectard,
por el embrague 30, al drbol de oscilacidn 29 y dard lugar
a la rotacidn del engranaje de oscilacidn 32 a la veloci-

dad inferior.

Para hacer que el engréna;e de oscilacidn 32 fun-
cione a velocidad slevada, o hacer que, de modo correspon-—
diente, el arbol vertical de traccidn 36 y sus engranajes
37 y 38 funcionen a la velocidad suﬁerior, se acciona la
palanca 27 para hacer oscilar la horqguille 2% hacia arribs,
soltando el engranaje 20 del angranaje 19 y acoplando el
elemento de embrague 20 con el Srgano de embrague 22 del
engranaje 15. De este modo, y por medio del engranaje 20

desplazable o guiado en el drbol 14, el engranaje 15 se
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conecta con dicho érbol 14 y es accionado por él para
transmitir do mode correspondiente un efecto de impulsidn
a los engranajes 15, 28 y 40 segin el ajuste o posicidn
dsl engrana je dltimamente citado y del embrague 30. Como
antes se indicd, la impulsidn descrite del engranaje de
oscilacidén y traceidn puede invertirse conectando alterna-
tivemente uno u otro de los engranajes cénicos 12 con el
engranaje 13. |

Bl engranaje 16 de transmisidn de velocidad
elevada, y el engrenaje 19 de transmisidn de velocidad
reducida, con sl maguito 18, constituyen un mecanismo di-
ferencial & ocausa de la cooperacidn de los engranajes
citados con el sngranaje de velocidad supsrior 15 y el
engrans je de velocidad inferior 20.

Recapitulando las operaciones de control del
meﬁanismo deserito, el engranaje des velocidad supsrior 15,
al activarse levantando los Srgenos 20 y 21 para embragar
los elementos 21 y 22 entre sf, permitird la impulsidn del
pifidn de oscilecidn 32 a la velocidad més elevada, cuando
el elemento de embrague 30 descienda y se ajuste con el
elemento de embrague 3l. Con los elementos en esta diépo-
sicidn, si el elemento de embrague 21 se separa del ele-
mento 22 y el engranaje 20 desciende para acoplarse con
el engranaje 19, el pifidn de oscilacidn 32 se impulsara
a la velocidad inferiorxr.

Las operaciones anteriores pueden ser desde luego
completamente independientes de todas las operaciones de
transmisién entre el motor y los digpositivos de traccidn
B psero dé acuerds con este invento, como antes se indic$,

la elevacidn del elemento de embrague 30 incapacitard o
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inactiverd el mecanismo de oscilecidn ¥ colocara en con-
diciones de funeionamienfo al mecanismo impulsor de lea
traccidn, de modo que los dos engranajes 15 y 20 pueden
aprovecharse pars la impulsidén del arbol vertical de
traccidn 36, 4 el arbol horizontal de traceidn 39 y de las
orugas de traccidén B. Asf, pues, el mecanisno de sngrena-
jes de dos velocidades a que este invento se refiere estd
dispuesto para realizar una doble funcidn con respecto a
la oscilacidn del cuerpo de la gria y a los dispositivos
o mecanismos de impulsidn de la tracecidn.

-N O T &-

Descrl ta suficientemente la naturaleza del in-
vento, as{ comno la manera de realizarlo en la practica,
debe hacerse constar que las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de destalle,
en ¢ uanto no alteren su principio fundamental, siend lo
gque canstituye la esencig del referido invento y por lo
que se solicita Patente de Introduccidn por 10 afios sn
Espafia de: "PHERFECCIONALIENTOS EN B L LiBCAWISILO bE GRUAS
GIRATURIAS"; caracterizdndose por lo sigulente:

'1¢ - Perfeccionamientos en el mecanismo de grias
giratopias, éaradterizados por comprender, en ccmbinacién,
unae base de traccidn; un cuerpo de grida sostenido, girato-
rio, en la basc citada; mecanismos de oscilacidén para hacer
oscilar el cuerpo de la grﬁa con respecto a la base y que
comprsnde un Arbol ds oscilacidn, un pifidn de oscilacidn
acciomable por dicho drbol, un engranaje de oscilacidn en
la base Querfunciona en combinscidn con el piiidn de oscila-
cidn, un motor, un érbol conducid accionado por el motor y

un conjunto de engranajes diferenciales de varias velocida-
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des intercalado entre el arbol condueido y el drbol de
osoilacién, v medios para accionar selectivaments los
engrana jes del conjunto de engrenajes diferenciales parsa
impulsar el 4rbol de oscilacién a una velocidad escogida
de varias de ellas, desde el &rbol conducido mencionado;
el conjunto de sngranajes diferenciales comprende engrana-
jes des distintas rslaciones ds engrane; un engranaje ds
alta velocidad que funciona en combinacidén con uno de los
engranajes del conjunto diferencial; un engrangle des ve-
locidad rsducida que coopera con el otro engranajs del
conjunto diferencial; un érbol que lleva los mencionados
engranajes de velocidad superior e inferior, accionsgble
por el 4rbol conducido del motor, y medios para establecer
una conexidn de transmisidén o impulsidn entre el arbol dl-
timamente mencionado y uno cualquiera de los engranajes de
velocidad superior o inferior por 81 sostenidos.

22 - Porfeccionamientos en el mecanismo de grias
giratorias,hcaracterizados por comprender,ean combinacidn,
una base de traccidn; un cuerpo de gria sost enidos, gira-
torio en la base citada; mecanismos de oscilacidn para
hacer oscilar el cuerpo de la gria con respecto a la base
-~ ¥ que comprenden un adrbol de oscilacién, un piﬁén de
oscilacidn acci onable por dicho édrbol, un ensranaje des os-
cilacidn en la base, que coopera con el pifidn de oscilacidnm,
un motor, un arbol econducido accionado por sl motor y un
conjunto de engranajes difersnciales da varias velocidades
intercalado sntre el arbol conducido y el arbol de oscila-
cidn, medios para accionar selectivamente los engranajes
del conjunto de engranajes diferenciales para impulsar el

$rbol de oscilacidn a una velocidad escogide de varias de
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ellas, desde el drbol conducldo mdhcion#do, que comprenden

un 4rbol de doble engranaje accionable desde el motor, por
medio del 4rbol conducido de £ste; un engranaje de veloci-
dad elevada suelto en gl Arbol de dobls engranaje; un en-
granaje de velocidad inferior desplazable en el drbol de
doble engranaje; el ensranaje de velocidad superior funcio-
na @n combinacidn con el engranaje de velocidad superior
del conjunto diferencial; el engranaje de velocidad infe-
rior comprends un embrague para embraéarlo con el engranaje
de velocidad elsvada del &rbol de doble engranaje, y medios
para desplazar el engfanaje de velocidad inferior en el
4rbol de doble engranaje, de tal modo que pusda ajustarse
con el engranaje de velociddd inferior del conjunto dife-
rencial, y para desplazar el engranaje de velocidad infe-
rior en el drbol de dobls engranaje, en ajuste de embrague
con el engranaje de velocidad superior del arbol de doble
engranaje, con 1o cual la accidn de impulsidn del drbol de
doble sngranajs se conunica al engranaje ds velocidad su-
perior del arbol de doble engranaje y, desde éste, al en-
granaje correspondiente del conjunto diferencial.

38 - Perfeccionamientos en el mecanismno de grias
giratorias; carac terizados por comprendsr, en combinacidn,
una bass ds traccién; un cuerpo de grﬁa sostexid, girato-
rio, en la base citada; mecanismos de oscilacidn para hacer
oscilar el cuerpo de la grﬁa con respecto a la base y que
comprenden un arbol de oscilacidn, un pifidn de oscilacidn
accionable por dicho arbol, un engranaje de oscilacidn en
la base, que coopera con el pifién de oscilacidn, un métor,
un arbol conducido accionado por el motor y un conjunto

de engranajes difersnciales ds varias velocidades, interca-
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lado entre el arbol conducido y el &rbol de oscilacidn,

msdios para accionar selectivamente los sngranajes del

-conjunto de engranajes diferenciales para impulsar el

arbol de oscilacidn a una velocidad escogida de varias
de ellas, desde el &rbol conducido; los medios Ultimamen-
te cltados comprenden un arbol de dobles engranaje accionado
desde el motor; un engranaje impulsor de velocidad superior,
en el &érbol de dobls engranaje, que funcions en combinacidn
con el engranaje de velocidad superi or del conjunto de en-
granajes diferenciales y sostenido librements por &b &rbol
de doble engranaje; un elemento de embrague en el engranaje
de velocidad supsrior del arbol de dobls engranagje; un en-
granaje desplazable de velocidad inferior em el arbol de
doble engranaje, giratorio oon este arbol y que coopera
con el engranaje de velocidad inferior del conjunto de
engranajes difersnciales; un elemento de embrague en el
engrahaje desplazable de velocidad inferior Ultimamente
citado; un dispositivo de acci onamiento para desplazar el
engranaje deslizable a fin de que se acople con el engra-
nsje de velocidad inferior del conjuntode engranajes
diferenciales en una posicidn, y para desplazar dicho
engranaje deslizable a fin de que =su elementod e smbrague
se acople con el slemento de embrague del engranajs de ve-
locidad superior del arbol de doble engranaje, por cuyo
medio pueden comunicarse velocidades dis intas desde el
drbol de doble engranaje al pifidn de oscilacidn mediante
la c&operacién de los engranajes del conjuntode engranajes
diferenciales. ,

4% - Perfeccionamisntos en el mecanisno de grias

giratorias, caracterizados por comprsnder, en comb;nacién,
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una base de traccidn; un cuerpo de grﬁa sostenido, gira-

torio, an la base citada; mecanismos ds oscilacién para
hacer oscilar el cuerpo de la gria con respsecto a la base
y que comprenden un arbol de oscilacidn, un pifién de osci-
lacidn accionable por dicho Srbol, un engranaje de oscila-
cidn en la bass, que coopera con el pifdn de oscilacidn,
un motor, un arbol conducido accionado por el motor y un
conjunto de engranajes diferenciales de varias velocidades,
interpalado entre el arbol conducido y el arbol de oscila-
cidn, medios para accionar selectivamente los engranajes
del conjunto de engranasjes diferenciales para impulsar sl
drbol de oscilacidn a una velocidad escogida de varias de
ellas, desds el 4arbvol conducido'mencionado; los medios
dltimaments citados comprenden un arbol de doble engranaje
accionado desde el motor; un engranajs impulsor de veloci-
dad superior, en el drbol de doble engranaje, que funciona
en combinacidén con sl sngranaje de velocidad superior del
conjunto de engraenajes diferenciales y sostenido librements
por el arbol de doble engranaje; un elemento de embrague en
el engranaje de velocidad superi or del Arbol de doble en-
granaje; un engranaje desplazadle de veslocidad inferior

en el drbol de doble engranaje, giratorio on &8ste drbol

¥y que coopera con el engranaje de velocidad inferior dsl
conjunto de’engranajes diferenciales; un elsmento de em-
brague en el engranaje desplazable de velocidad inferior
Ultimamente citado; un dispositivo de accionamiento para
desplazar el engranaje deslizable a fin de qus se acople
con el engranaje de velocidad inferior del conjunto de
engranajes diferenciales en una posicidn, y para desplazar

dicho engranaje deslizable a fin de que a1 elemento de
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embrague se acople con el elementc>d§ embrague del engra-
naje de velocidad superior del 4rbol dedoble engranaje,
por cuyo medio pueden comunicarse velocidades distintas
desde ol 4rbol de doble engranaje al pifidn de oscilacidn,
mediants la cooperacién ds los engranajes del conjunto de
engranajes diferenciales; un engranaje conducido, en al
4rbol de oscilacidn, qus funciona en combinacidn con el
engralaje de velocidad superior del conjunto de engranajes
diferenciales, y medios para conectar y desconectar el
engranaje conducido del grbol de oscilacidn con respecto
a éste.

58 - Perfeccionamientos en el mecanismo de grias
giratorias,<caracterizados por comprender, en combinacidn,
una base de traccidn; un cusrpo de gria sostenido, girato-
rio, en la base citada; mecanismos de oscilacidén para hacer
oscilar el cuerpo de la grﬁa con respecto a la base y que
comprenden un arbol de oscilacién, un pifidn de oscilacidn
accionable por dicho arbol, un engranaje de oscilacidn en
la base, que coopera con el pifidn de oscilacidn, un motor,
un arbol conducido accionado por el motor‘y un conjunto de
engrana jes diferenciales de varias veiocidades, intercalado
entre el drbol conducido y el &rbol ds oscilacidn; medios
para accionar selsctivamente los engranajes del conjunto
de sngranajes diferencisles para impulsar el arbol de osci-
lacidn a una velocidad escogida de varias de ellss, desde
el drbol conduecido mencionado; los medios Ultimamente cita-
dos comprenden un arbol de dobls engranaje accionado desde
al motor; un engfanaje impulsor de velocidad supsrior en
sl arbol de doble engranaje que funciona en combinacidn

con sl engranaje de velocidad superior del conjunto de
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engranajes diferenciales y sostenido 1ibr te por el

arbol dedoble engranaje; un elemento de embrague en el
sengranaje de velocidad superior del srbol de doble engra-
naje; un engranaje desplazable de velocidad inferior en
405. el éarbol de doble cngrenaje, giratorio con sste arbol y
gue coopera con el engranaje de veloclidad infsrior del
conjunto de engranajes diferenciales; un slemento de em-
brague en sl engranaje desplazable de wnalocidad inferior
ﬁltimamente mencionado; un dispositivo de acclonanisnto
410. para desplazar sl engranaje deslizable a fin de que se
acople con el engranaje de velocidad inferior del conjunto
de engranajes diferenciales en una posicidn, ¥ para despla-~
zar dicho engranaje deslizable a fin de que su elsmento
de embrague se acople con el elemento de embrague del
415, engranaje de velocidad supsrior del 4rvol de doble engra-
naje, por cuyo medioc pueden comunicarse velocidades dife-
rentes desde el drbol de doble engranaje al piiidn de os-
cilacidn mediante la cooperacidn de los engranajes del
conjunto ds engranajes diferenciales; un engranajs condu-
420. cido en el &rbol de oscilacidn, gue funciona en combina-
c¢idn con el engranaje de velocidad superior del conjunto
de engranajes diferencialss; medios para consctar y des-
conectar el engranaje conducido del Arbol de oscilacidn
con respecto a ééte; un 4rbol impulsor para la traccidn;
425. un engranaje deslizable eﬁ aste arbol y conectédo con sl
engranaje conducido del 4rbol de oscllacidn, en una posi-
cidn, con medios para desconectar simultaneamente el en;
granaje del Arbol de traccidn del sngranaje conducido del
drbol de oscilacidn y para conectar el engranaje conducido

430, del Arbol de oscilacidn con el dUltimo Arbvol.



435.

440,

450.

455.

6% - Perfeccionamientos en el mecanismo de grias
giratoriaé, caracterizados por comprender, en oombinacién,
un cusrpo de gria; una base de traccidn sobre la cual estd
sostenido, rotativamente, el cusrpo de gria; un mecanismo
de traccidn en la base de traccidn; un mecanismo de oscila-
¢idén que funciona en combinacidén con el mecanismo de traccidn;
un drbol de oscilacidn o giro que lleva el mecanismo o en>
granaje de oscilacién; un drbvol de traccidn paralelo al dr-
bol de oscilaeidn, para accionar los drganos de traceidn dg
la base de traccidn; un engranaje en cada uno de los drboles
de oscilacién y de traccidn; uno de dichos engranajes pueds
desl izarse pPara engranar con el otro y separérse de él; me-
dios de embrague qus controlan dichos engranajes y se conec-
tan mecdnicamente con el angrana je d egslizable para desple-~
zarlo, de modo tal qus cuando el engranaje estd conectado
con el érbél de traccidn para acd onarlo, dicho engranaje
es inactivo con respecto al adrbol de oseilacidn, ¥y al con-
trario, v un mecanismo de dos velocidades que coopera con
dicho engranaje para impulsar el arbol de oscilacién o el
grbol de traccidn a velocidades dist intas.

7% - Perfeccionamientos en el mecanismo de grias

giratorias§ tal y como queda substancialmente descrito en

la presente liemoria y representado en los dibujos adjuntos.

Bsta Memoria consta de dipcisels hojas escritas

a maquina por una sola dg Aus cargs.
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