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PATENTE
DE
IRVENCIDS

por »PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MECANISMOS PARA LA MAe-
NIOBRA DE PERSIANAS ARROLLABLES Y SIMILARES”, & favor de Don José
Marfa MIRALLES TINTURE, de nacionalidaa espafiola, residente en Sitw
aea,(mncm.om) calle Magor, 46e
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MEMORIA DESCRIPIIVA

La presente invenoién se refiere a perfeascionamientos in-
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troducides en los mecanismos para la menicura de persianss arrolla~ %‘

bles y similares.
La invencidn comprende la realizecidn industrial de un

estudio téonico basedo expresamente en el equilibrio, neutralizaociéni

o aninorac:l.&n de los eafuerzos que se precisan parz la maniouvra de
las referidas persianas, comprendiendo por lo tanto a la maniobra
de puertas o clerres en~rollailes o similares, tamoien. 7
Para dicho estudio, tomendo como vese el funcionamiento
de una persisna en»vollaivle, conviene tener presente gque la persiae-
na, supueste comple tamente desensrolleda al méximo de su extensién
con sus tauvlillas juntas, presentard un méximo de aceién gravitatie

va souvre su eje, si las tapvlillas no tienen apoyo en la ltima, y

a su vez esta Qltime tampoco apoye sovbre el suelo ¢ umbral, pero si

le ociteda 1tima apoye Ssobre el umbral o suele, aguel cit2ao esfuere’
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z0 queda reducido, toda vea gue todas las tgbiillas, o algu-

nas de ellas, se apoysn sobre una base fija.

En estas condiciones, el enrollamiento de una persie-

ng comprende varias fases o periodos gque regulieren diferentes

esfuerzos, a aaber:

1.

3.

Enrollamiento inicial gue provoce el desprendimiento suce

sivo de las tablillas hasta perder el contacto mutuo sin
dejar de estar la ’itima apoyeda.

Enrollamiento g partir de lz total separacidn de las ta-
blillas, elevando todas ellas, llegando z un miximo este
esfuerzo gravitstivo sobre el eje por aumento progresivo

del radio de enrollazmiento del tzmbor gue va formando la

_parte ya énrollada; circunstancia gque motiva un mayor es-

fuerzo en lz maniobra.

Disminucidn progresiva del nimero de tablillas colgantes,
lo gue reduce progresivamente el esfuerzo anterior aungue
continue aumentando el brazo de palanca.

Si cada esfuerzo se guisiera eguilibrar, habrfa g ue

formular en cady fase uns ecuacifn de equilibrio entre el es-

fuerzo a aplicar y la accidn de un contrapeso equilibrsador,

pudiéndose, as{, ir neutralizando los esfuerzos y lograr gue

en cada fase elemental solo fuera preciso un ninimo paras rom-

per el estado de eguilibrio y reslizar la maniobra.

¢on la invencidn se trata de resolver este problema

de una manerg industrial y exacta.

BEs sabido que si una barra cilindrica apoyada libre-

mente por sus extremos sobre cojinetes, se la atraviesa o do-

ta de una barrz transversal normsl a ells, quedaré formado u?

brazo o manubrioc en el extremo del cual se puede sjercer un

esfuerzo o aplicar un contrapeso; el momento de rotzcidn de
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este contrapeso es proporcional al citado peso y el brazo de

palanca, cuya longitud es contada desde el eje hasta el extre

mo libre del cual pende e1~peso ¥y Por lo tanto, el citado mo

mento de rotacidn tiene por valor el producto del peso por la
Se longitud del brazo de palanca.

Ahora bien, si como requiere el caso presente, es pre_
ciso ir variando el valor del momento de rotacidén segin demaz
dan lasAfases del enrollamiento de la persiuna, procede a dig
poner las cosas de otre manera para gue, en todo momento, re-

1o. gulte variado el brazo de palanca, toda vez queqel contrgpeso
tiene un valor constante.

4 tal fin, la primitiva barra cilfndrice gue antes se
consideraba, es cambiuda por un doble cono, originado por la
revolucidn de un tridngulo rectingulc de catetos iguales o

15. desiguales, tomando como eje de rotacidn su hipotenusa.

En esta nueva barra existen, ya, geomstricamente, dig
tancias sucesivamente escalonadas desde los puntos de la peri
feria al eje. Cada punto de esta periferia puede ser un punto
de aplicacidn del contrapeso, para lograr los fines propuestos

20, Para gue esto sea factible se practica en la superfi- ¢
cie de este doble cono un surco formado por una o varias cang
les, las cuales formaran una espiral cdnica gue va desde un
vettice al opuesto, pasando por un néximo de geparacion o dis_
tancia al eje.

25. Apliczndo un peso en un punto cuglquiera de ésta o

éstas caznales espirales, se originard un esfuerzo cuyo momen)

to de rotacidn de este doble cono es proporcional al peso y 4
brazo de palanca instantdneo, tomado este brazo segﬁn una lon
gitud desde la periferia hasta lz hipotenusa eje.

30. Le realizscidn préctica e industriulizable de este
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concepto tedrico, consiste en refundir en canal s« dichés espl
ras para obtener un trayecto a recorrer por un cable gue, su—
jeto en un vértice o lugar conveniente Yy due ge adapte al cur
80 de la canal indicada, en virtud de lg rotacidn del sistema
El cable sera portador del contrapeso, vy este contrazpeso ird
enoontrando, en consecuencia, sucesivas variaciones de su bra
zo de palance que hardn variar el momento de rotacidn del do-
ble cono g cads inetente de las fases correspondientes zl en-
rollamiento o desarrollamiento.

Se comprende, pues, gue la variacidn de pendiente de
las superficies cdniczs, la composicidn de una superficie cé-
nica o las dos con otra, u otras, de mayor o menor pendiente,
proporcioneré una goma de diferentes longitudes de brzzos de
palanca, propios para obtener diversos momentos de rotacidn,
muy adecuados para resolver el problema propuesto.

De esta manera, cable y peso, recorrisndo espirales
convenientemente estudiadas, surcando u n doble ccno irregu-
lar, desarrollarén esfuerzos de giro o momentos de rotacién
del doble cono ¢ nicleo capaces de neutralizar los esfuerzos
necesgrios para;

a). Bnrollar la persiana sobre su eje, ¥
b). <frenar en el desenrollado de la misma.

ssi, pues, el objeto de la invencidén compremde la aphi
cacion de esfuerzos originsgdos y desarrolledos segﬁn el pro—‘
ducto de la accidn de un peso de valor constante sobre los
brazos de palanca de diferentes longitudes, para obtener mo-
mentos de rotacidn que anulen o aninoren los esfuerzos nece-
sarios8 para producir el enrollamiento de persianas, como fam—
bién en el frenado durante su desenrollzmiento.

8l sistema segdin lo anteriormente expuesto, constara:
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2). De un cubo o nicleo montado en disposicidn giratoriae so-
bré su eje de figura, comprendiendo un trazado periféri-

co irregular en cuanto g distancias =1 eje, estando esta su-

perficie surcada por un cenel de varias espiras gue, pasrtien-

do de un vértice o extremo del ndcleo terminan en el vértice

opuesto, '

b). Un cable unido al punto incial o final del surco espiral
con desarrollo suficiente parsz cubrir todo el surco o ca

nal espiral.

c). Un peso de valor constante, unido zl citado cable en su
extremo librs.

Esta reelizacidn, convenientemente estudiada, propor-
ciong los elementos para el eguilibrado, neutralizacidén o ami
noracidn de los esfuerzos propios pars la maniobra de la per;
siang.

Parsz facilitar la explicacidn se a compafia a la pre-
gente memoria descriptiva una lamina de dibujos en los cuales
Se ha representado un caso de realizacidn que se cita a t{tu-~
lo de ejemplo.

En los dibujoss

La figura 1 muestra en vista frontal, la proyeccidn
sobre unkplano vertical,del sistems de canel espirel gue cu-
bre la superficie del niucleo;

la figura 2 nanifiesta esquematicgmente, en vista
laterél alzada, ¢l trazado de la espiral ex un caéo de nmucho
desarrollo longitudinal y en el de poco desarrollo, y

la figurg 3 indica esguematicamente un acoplamiento
del nidclec ul eje de enrollamiento de la persizna, en uno de
los casos posibles de rezlizacidn,

sn el dibujo, la espiral -1~ tiene su trazado por la

e
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parte gnterior y posterior del nicleo -2- de doble conicidad,
hobiéncose representado cn linea llena lus espiras que queddn
o un lado de este micleo, y de trazos las del lado opuesto.
Bl punto inicigl -3- es donde se halla fijado el cable -4- déd
contrapeso -5-, cuyo czble recorrerd el surco hasta llegar al
extremo -6~ del mismo. Durante este trayecto, los brazos de
palanca veriaran segin se detalla en la figura 2, dando lugar
& una sucesidn de momentos de rotacidén distintos y de acuerdo
con el 2guilibrio de la persiana para su enrollaniento.

El eje de la persiana se indica en =7- y se halla aco
plado frontalucnte contra el cubo o nficleo —8- de manera que
éste sea crrastrade por el giro de aguel.

Bn el caso actual, y como ejemplo numérico, se deta-
lla la disposicidn de un peso bésico constante de 12.5 Kg., y
una disposicidn &2 trazado propia para una persizna de 2.5 m.
de longitud.

3i, en estas condiciones, se enrolls la persiana dan-
do vueltas sobre su eje, el cable pasard desde el punto ini=-
cial =3- hasta uh punto =9-., ©1 momento de rotacidn tiene un
valor de 9.5 mKg., aproximadamsnte. ‘

En el sistema equilibrador correspondera este esfuer-
20 al producto del valor en Kg. del contrspeso, 12.5 Kg.y por
el brazo de pzlaznca correspohdiente al punto -9-, que‘es igug
a 0.076 m., dando, asi, un momento eguilibrador sproximzda-
mente igual a 9.5 mKg.

Se observa, pues, que teniendo calculados un peguefio
minero de tipos de nicleos, correspondientes z las alturas
nmés corrientes de persianas, se puede atender a todas las
demandas, para appoximadamente equilibrar lag persiana con el

’ 2 2 ry
nucleo gue mis se le aproxime, teniendo la seguridad de que

Ty




este equilivrio es.casi ocompleto, quedando un ligero margenA
que permite romper el squilivrie ocon poco esfuerzo en las dig~
tintas fases del en~rollemiento y desen-rollamiento de le pere
.aia.na. ‘ ‘
Se le invencién, dentro de su esencialidad, puede ser -
llevada & le préotica en otras variantes de reslizazidn que diﬁe;
ren en detalle de la indicada dnicamente a tftulo de ejanpio ie
lustrative para la preceaente descripoidn, y & las cuales alcan= %
zari igualmente la protecoiln que se recamve, Podrf pués ser conse :
10. trulida en oudlquier forma y temafio, empleando para su faorice=
cifn los medios y materiales mas adecusdos,a cada oaso partiouw i
lar de aplioaoié?n, comuinados del modo mas oonveniente para el
logro del fin propuesto; por quedar todo ello comprendido dens

tro del espfritu de las presentes reivindicaciones.

15 Hecha la desoripoidn del presente invento, 1o gue se de~
olare oomo nueve y de ropis invenoidn, comprende las siguientes
reivindicacioness

18%,~ Perfeccionammientos introducidos en los mecanismos
vara la meniobra de persisnas arrollavles y similares, carac terie

20 z8dos por el heoho de, oomprender un sis teme equilibraaor y fre-(
nedor, en el cu2l entran en comuwinacidén y como elementos esencla=
les, un pes=0 de vﬁlo:- oconstante y una superficie de gplicaocidn
del mismo, que pPresenta como propledad fundamental el hecho de
que, los puntos en los que se ejerce la accifn tengencial de die

25 cho peso, se encuentran a dis tancias variauvles del eje de giro
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de este sisteme equilibrador, proporoionando asf movimientos de
rotacién variavles, en dependencis de la cantidad de persiana, o
similar, que grmvite en cada momanfe. |

28 .~ Perfeoccionzmientos, segfin la anterior reivindicaw
oion;, ‘caracterizedos por el hecho de que, la superficie irregu~
laydel udoleo es, preferentements, una superficie de revolucién
de dovle o mfltiple oonidi dad, pero manteniendo esta oconiocidaa 7
en sus diversos valores entre la posicién de loz vértices del dow
ble conoe

38,« Perfeccionamientos, segdn las reivinaicaciones 18

y 2®, carecterizados por el heoho de gue, el punto de aplicecidn
de la fuerza del contrapeso, queda materializado mediente una ocaw
nal o surco periférice, integrado por una o varies espiras que

foman un trazado epfspiral odnice que, partiendo de un vértice,

e A R

termina en el opuesto, y pasa por un m&ximo, o méximes, sirvien— !
do pera el sucesivo arrollamiento del cable y él oonsiguien te lo=-
gro de un momento de rotacifn que, calculado para cads punto, air%
ve paye neutrelizar o aminorar los esfuerzos, aplicades paras la
maniobra de la persiana o0 similar.

48,~ Perfeocionamientos introduoides en los mecanismos
pera la maniobre de persianas arrollabvles y similares‘.

Seglin se describe y reivindica en la presents memoria

L R N AN B S ) KRN N RS S L

desoriptiva que consia de ocho hojas foliadas y esoritas a miquie |
na por ung sola cara, acompafiadas de une lémina de di‘uujosk. 5
| Madrid, & 4 de Agosto de 1952,
Pe ae |

~E ISERM MIRALLES
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