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UMELORIA DESORIPTIVA
. - -DE-BA - ..
BATEHTE DE IKVEHGIGH

que por veinte afios, para uspdia N sua Posesiones, se soli-
cita a favor de D® TERESA QAVAHKA, de naoionalidad italiana,
domiciliada en Via Ricotti 3, VOGHERA (TItallia), por: »MAQUINA
Y DISPOSITIVO PARA LA EXTRACCION IRL HUESO DE LiS CEREZAS Y

s e we e () YOt o cmim va v

La presente inveneién conclerns un dispositivo adesuado
para efectunar la extraccién'del Imeso del interior de cere-
zas u otros frutos similares, como por ejemplo ciruelas, al-
bariscoques, melocotones o ocualquiera otros frutos provis~
tos de una parte exterior comestible oonstituida por carme o
rulpa, ¥y de¢ un lmeso interior duro, pemitiendo el.dispo-‘
sitivo en cuestidn extraer el hueso de dicha parte comesti-
ble efeotuando una perforacidn dnica en la superficie del
fruto, y ello ocon un dafio mfnimo para la integridad y el as-

pecto exterior del mismo, as?Y oomo para su parte comestible

¥y sus Jjugos internos,
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La presente invenclén conclerne en particular medios me
cénicos adecuados para la maniobra y el accionamiento manual
o mecdnico del dispositivo anteriormente indicado, para con-
seguir del mismo el efecto de introduccién del fruto, de su-
jecibén del hueso y de extraccidén de éste.

Ademés, la presente invencién concierne una méquina que
comprende, en combinacibén con uno o mis dispositivos caracte-
risticos de la invencién, medios adecuados para la presenta-
cibén del fruto al dispositivo o dispositivos, la retencidn
del fruto mismo durante la accién del mencionado dispositivo
o dispositivos, y la descarga del hueso extrafdo asfi como del
fruto desprovisto del huesc al concluir la accién de dicho
dispositivo o dlspositivoes.

Bn particular, segfn la invencidén el dispositivo es in-
troduclido dentro de la parte exterior del fruto utilizando
la abertura que en dicha parte se forma & consecuencia de la
separacién o arranque del rabo del fruto mismo, de modo que
la superficle de &ste sufre un dafio minimo y, en la préctica,
al conclulr la operacidn, presenta solamente unos pequefios
cortes précticamente invisibles.

Preferiblemente, los dispositivos y las miquinas segln
la invencién son empleados para la preparacién de frutos del
tipo indicado y especialmente de cerezas destinadas a ser
confitadas, o en general de frutos que se desea prepsrar y
vender sin hueso, dejando por otra parte prdcticamente inaltes

El dispositivo segln la invencldén estd caracterizado
esencialmente por el hecho de comprender una pluralidad de
elementos, en general tres elementos, dos de los cuales por

Fado el aspecto exterior del fruto y su sustancia comestible.
|

o menos son méviles con respecto al tercero, presentando di-
hos elementos un extremo esencialmente en forma de punts de
anzg y curvo a modo de estrecha cuchara, con una curvatura
decuada pars seguir la curvatura del lado del hueso, estando
I1spuestos dichos clementos de modo que las partes menciong-
as resultan aplicadas una a otra ¥y pueden ser introducldas
juntas en el fruto, del que perforan la superficle, hasts en-

o
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contrarse al lado del correspondiente hueso, desplazindose
luego las menclonadas partes, una con respecto a otras, debl-
do a una accién ejercida desde el exterior, de modo que sus
extremos en forma de punta de lanza curva ejecutan un movi-
miento de rotacién alrededor del hueso, separindolo con uns
accidén de corte de la parte comestible circundante y ence-
rréndolo entre dichos extremos, de modo que por ung subsi-
guiente accidédn de extraccidn del dispositivo del fruto se
extrae también el hueso, esncerrado entre dichos extremos.

La méquina segfn la invencién comprende uno o varilos
de dichos dispositivos, acclonados mecdnicamente, en combina+
cidén con medios accionados también mecédnicamente y con sin-
cronismo respecto a la accidén de los dispositivos, siendo
susceptibles dichos medios de coger y presentar sucesivamen-
te distintos frutos a la acclén del dispositivo o dispositi-
vos de la miquina.

Estas y otras caracteristicas de la invencidén estdn més
ampliamente explicadas en la descripcién siguiente que se
refiere & los adjuntos dibujos, en los cuales :

Las Figs. 1 a 4 representan en perspectiva un dispositi-
vo alslado en las distintas fases de presentacién al fruto
¥, respectivamente, de introducciédn, de toma del hueso y de

extraccién de este Gltimo ;

La Fig. 5 representa una forme sencilla de ejecucién de
un aparato de mano para la maniobra del dispositivo, estando
reproducido dicho aparato en secciédn por su plano longitudi-
nal indicado con 5-5 en la Pig. 6

Las Figs. 6 y T representan el mismo aparato en seccidn
transversal por el plano indicado con 6-6 en la Fig. 5, en
las dos posiciones correspondiéntes a las distintas posliclo-

nes de las partes de sujecién del hueso ;

.
?

l1a Fig. 8 es uns seccién transversal de uns miquina que
comprende una pluralidad de dispositivos en combinacién con
otros medios adecuados para consegulr la ejecucidn automiti-
ce del entero ciclo de operaciones ;

Las Figs. 9 y 10 son correspondientes secciones de le
misma méquina en las que los distintos drganos estd4n reprodu-
cldos en distintas posiciones durante la ejecucidn del ciclo

de funclonaniento ;




90

95

100

105

110

115

120

»hméquina, secclonada en distintas porciones (respectivamente

j Fig. 8.

| segtin 1a invencidn comprende una pluralidad y en general tres

8y 32 estén constituldas por los extremos de varillas 34 y 35

|| extremo acodado 36 y 37 susceptible de provoecar su rotacidn.

tantes que puede ser introducido dentro del fruto 20 hasta

| formado en la superficie del fruto 20 a consecuencia del pre—
f vio arranque del rabo 23 (Fig. 1).

jdispuestes al lado del hueso 21 (Fig. 2), actuando con un me-
fdio cualquiera sobre las partes exteriores acodadas 36 y 37

i se hace que las partes laterales 31 y 32 giren alrededor del
hueso 21 (Fig. 3). Por efecto de dicha rotacién, las mencio-
f nadas partes laterales 31 y 32 cortan con sus bordes cortan-
fites la parte comestible del fruto alrededor del hueso 21 Yy,
;una vez alcanzada dicha posicidn (Pigs. 3 y 4), dichas partes
150, 31 y 32 rodean dicho hueso 21, Al sacarse el dispositivo,
;éste arrastra consigo el hueso 21 extrayéndolo del fruto 20

Blla rotacidén de las partes méviles para obtener el movimiento

flunién (Figs. 1 y 2) hasta la posicién de agarre del hueso 21,
lly con las fleches B,B se indlca la rotacién en sentido contrai

-4-
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ILa Fig. 11 es una vista superior de parte de la misma

"a", "b" y ®"en") por los planos indlemdos con lla-lla, 11lb-11D
¥y 1llc-llc en la Fig. 9 ;

La Fig. 12 es una seccidn vertical de la misma por el
plano 12-12 de la Fig. 11 y, en parte, una vista lateral y.
seccidn de la misme por el plano indicado con 12b-12b en la

Como se representa en las Figs. 1 a 4, el dispositive

partes que tlenen extremos curvos lanceolados 30, 31 y 32,
estando en general sujeta de manera fija al cuerpo 33 del
dispositivo una de dichas partes, mientras que las partes 31

montadas giratorias en dicho cuerpo 33 y provistas de otro

Dichos extremos 30, 31 y 32, préximos entre si (Fig.l),
forman juntos une estrecha cuchara en punta y de bordes cor-

colocarse al lado del hueso 21 (Fig. 2), efectufndose prefe-
riblemente dicha introduccién por la abertura 22 que se ha

Una vez que dichas partes 30, 31 y 32 se encueniran

por dicha abertura 22 (Fig. 4). Con las flechas A,A se indica

relativo entre las partes 30, 31, 32 desde la posicidn de

rio para devolver dichas partes a su posiciéh primitive, para
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soltar el hueso extrafdo y preparar el dispositivo para uns
nueva introduccién en otro fruto.

Como se representa en las Figs. 5, 6 y 7, un dispositi-
vo esencialmente como el descrito se encuentra dispuesto en
un pequefio aparato manual qQue comprende dos partes oponibles
40 y 41 que forman entre las dos una empuiiadura, estando uni-
do a la parte 40 el cuerpo 33 del dispositivo y a la parte
41 dos barritas transversales 44 y 45 entre las cuales estén
dispuestos corredizos los extremos acodados 36 y 37 de las
pertes méviles del dispositivo, extremos que preferiblemente
tienen forma de pequefias manivelas. Un nmuelle 46 tiende a
alejar una de otra las partes 40 y 41 hacla la posicidén de
separacién mixima (Figs. 5 y 6), en la cual las partes opera-
tivas 30, 31 y 32 del dispositivo mismo resultan aproximadas
en la posicién de introduccién del fruto. Oprimiendo una con-
tra otra las partes 40 y 41, el desplazamiento de las barri-
tas transversales 44 y 45 (solidarias de la parte 41) con
respecto al cuerpo 33 delydispositivo (solidaric de la parte
40) provoca la rotacién de las partes 31 y 32 bacla la posi=-
cién de sujecién del hueso. En la Fig. 7 estd{ representado
el aparato manual en esta dAltimas posicién.

™ las Figs. 8 a 12 estd representada una mfiquina para
elevadas producciones de cardcter industrial que ejecuta au-
tomAticamente el entero ciclo de las operaciones para el tra-
tamiento del fruto. Dicha méguina comprende una pluralidad
de dispositivos similares a los de las Figs. 1 a 4, que por

mensiones en que estdn reproducidos, se indican tan sélo con

33.
Dicha méquinas comprende un tambor 50 cuya anchura depen-
de del nbmero de dispositivos 33 que actfian simultdneamente
y que recibe un movimiento de rotacidn intermitente, por
ejemplo medlante una rueda dentada 51 solidaria de dicho tam-
bor y acclionada por un trinquete 52 acclonado a su vez por
unae palanca 53 que recibe un movimlento alternativo a través
de una biela 54 y de una manivela 55 animada de movimiento
rotatorio continuo, obtenido mediante un motor cualquilera no

representado.
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A lo largo de generatrices de dicho fambor, a distanciab
angulares igusles y correspondientes a las amplitudes regula.
res de los movimientos intermitentes del tambor mismo, estdn

dispuestos unos nichos 56 en los cuales, cuando estdn vueltos
hacla arriba, pueden caer uno & la vez los frutos 20 conteni.

dos en una adecuads tolva 57 provista de canales 58 de sec-
cién suficlente para el paso de un solo fruto, de modo que

dicho fruto, al pasar por dichos canales 58, es obligado a

dirigir hacla arribe su rabe 25 (Fig. 8).

Entre la superficie de dicho tambor y el orificlo infe-~
rior de los canales 58 se encuentran dispuestas unas placas
59 méviles horizontalmente con movimiento alterno y que pre-
sentan en su parte delanters una ranura 60 en la que penetra
el rabo 23 a medida que dichas placas 59 son hechas avanzar
encima de los nichos 56. Ademés, encima de dichas placas 59
estén dispuestas unas pinzas 61 que pueden avanzar slrededor
de dicho rabo, apretarlo y luego retroceder en posicién de
clerre.

Dentro de dicho tambor estdén dispuestag ademfs unas ba-
rras radiales 62 que pueden ser empujadas a través de los
nichos 56 por una leva 63 interlor, solidaria del 4rbol 64
fijo sobre el cual estd montado y gira con movimiento inter-
mitente el tambor 50, estando previstos unos muelles 65 pars
desplazar hacla el centro dichas barras 62 (Figs. 8 y 12).

Dentro del mencionado tambor y en correspondencia de
cada nicho 63 estin dispuestas ademds unas mordazas méviles
70, preferiblemente de goma blanda o similares, que son
aproximadas y apartadas siucrénicamente a los movimientos
de la méquina, por ejemplo mediante un par de palancas Tl
opuestas acclonadas por levas radiales 72 solidarias a su
vez del drbol 64 (Figs. 11 y 12).

Cuando una de las series de nichos 56 alineados a lo
largo de una generatriz del tambor viene a encontrarse deba=-
jo de los distintos canales 58, otra serie de los mismos ni-
chos viene & encontrarse dispuesta de modo que presenta los
frutos 20 contenidos en &stos a la accibén de los dispositi-
vos 33, sostenlidos por ejemplo por brazos oscilantes 73 man-
dados con movimiento alterno por una barra T4 que, a su vegz,
es mandads por una palanca TS5 que recibe su movimiento de
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23 del fruto 20 (Fig. 10) que es retenido en el nicho 56 por

una leva 76 que gira juntamente con la manivela 55 (Fig.8).
Las mismas pinzas 61 son mandadas por la misma palanca 75
dispuesta en un lado de la miquina y estdén montadas en brazoL
77 unidos por una barra transversal 78 (Figs. 10 y 11). Di-
chos brazos 77 atraviesan la parte trasera de las placas 59
dentro de ranuras 79 de longitud suficiente para permitir
qué dichos brazos ejecuten clierto movimiento antes de arras-
trar consigo dichas placas 59. *V

Por fin, la miquina comprende medios, por ejemplo pie-
zas fTljas de leva 80,pars consegulr que las pinzas 61 se
cierren cuando avanzan a los lados de los rabos 23, asf como
medios, por ejemplo Pernos de contraste 81 y 82, montados
en la estructura fija 83 de la miquina, adecuados para ac-
tuar sobre las partes traseras perfi}adas de los dispositivo#
con el fin de consegulr que éstos ejecuten ci{clicamente los
movimientos descritos con referencla a las Figs. 1 a 4, a
medida que dichos disposltivos son desplazados por los res-
pectivos brazos oscllantes 73, unidos cntre si por un 4rbol
oscllante 84.

También estd prevista, solidaria de la parte fija de la
miquina, una placa transversal 85 que se encuentra enfrente
de los nichos 56 cuando &stos estdn enfrente de los disposi-
tivos 33. Dichas placa estd provista de perforaciones 86
(Figs. 11 y 12) a través de las cuales pueden pasar los dige-
positivos 33 con sus partes destinadas a penetrar en el fru-
to, aungque no el fruto mismo.

La méquina anteriormente descrita funclona de la siguien-
te manera :

Suponiendo que sus distintas partes se encuentren en la
posiciones reproducidas en la Fig. 8, las placas 59 y las
pinzas 61 resultan retrafdas y un fruto 20 viene a caer den-
tro del nicho 56 que hay debajo de cada pasaje 58, quedando
el rabo 23 de dicho fruto en posicién levantada fuera y enciw-
ma de dicho nicho 56. Luego, por la accién de la leva 76,
tanto las pinzas 61 como la placa 59 son hechas avanzar (Fig.
9) al lado del rabo 23 y, en inmediata sucesién, por accién
de la misme leva, dichas pinzas se retraen arrancando el rabeo

la placa 59 que, como se ha dicho, empleza su retracecién uns
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vez que la pinza 61 8e ha Tretraido ouando menos en parte;'ﬁ
Durante dicha operaoidn, el tambor 50 queda inmovil.

Al concluir las menocionadas operaoiones, el tambor ejle-
outa una fraceidén de revolusién llevando los frutos conteni-

dos en el.nioho 56, sin rabo ¥y oon‘}gvgbertnrg producida por

el arranque del rabo vuelta haclia fnera; a los disypositivos

33e o ) - o
burante la suhs;guiente parada del tambor, mientras se

reproduse un igual ocioclo de operaciones en los nichos 56

~ que resultan vueltos haola arriba; el movimlento sinerdnico

de los disypositiws 33, manﬂados por los bragos oscilantes
73 y que cooperan con los pernos de contraste él y 68, efeo-
tdas sobre los frutos contenidos en los nichos el ciclo de
las operaciones descritas oon referencia a las ﬂigs; la 4;

Por efecto de la rotasién 50 con respeoto‘a las levas
72, mientras el fruto es transportado desde la posioién infe-
rior con respeoto & los pasajes 58 a la posicién enfrente de
las dispositivos 33, las mordagzas mdéviles 70 ~8on cerradas
alredsdor del fruto; inmoviligzdndolo bien; Por f£in cuando,
por los movimientos subsiguientes de rotacidn, los distintos
nic:os 56 resultan wueltos hacla abajo (rig; 8), la leva 63
empuja las barras 62 hacla fuera y dentro de dichos niochos
56, obligendo el fruto 20 a caer en un medio de recogida (no
representado) dispuesto inferiomerte,

Ia placa 85 anteriormente descrita oonstituye un medio
de seguridad ayto para impsdir la salida de los frutos de
los nichos 56 durante la extraocién deyhueso_en el caso de
que la sujeoccidn de las mordagzes 70 fuesen insuficiente para
el fin propuesto, terkendo dichas mordazas principalmente
el objeto de conservar la posicidn que el fruto ha recibido
a su entrada en dichos niclos, de modo yue los extremos lan=

ceolados de los dispositivos 53 penetren.en el fruto por la

abertura realizada Por el previo arrangque del rabo oorrespon;
diente.as.-
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EEIV TIDICACTONES

Se reivindioa la propied,ad 7 exrlotaoidn exolusiva de:

1) Méquina y dispositivo para la extraccidn del heso ds las ce-
ragas y otros fmtqs similares, caracterizado por elvhecho, de
comprender partes dn forma de punta‘dq lanza y curvas de modo

280 que ae'adaptan’a la curvatura del hueso del fruto, estando
montadas y siendo recfprocamente méviles dichas partes de modo
que. permite su introducoidn en el fruto en posicidn reciproca-
mente aproximade y formando una estrecha ocuchara puntiaguda y
de bordes cortantes, asf como su rotagidn subsigulente dentro

285 de dicho fruto cortando la pulpa de dste alrededor del h:u.eso' ¥
agarrando ermtre ellas el hueso mencionado para su extraccidn.
2) Méquina y dispositivo para la extraceidn del hueso e las ce-
rezas y otros frutos similares, sexdn la reivindiocacidén 1), oca-
racterizado por el heclo de que las mencionadas partes & modo de

8290 punta de lansa ourva estdn constituidas por los extremos de Vva=-
rilla montadas en un ouerpo de aofportg, m&viles uns con respeo-
to a otra y provi stag de e:‘:tremoswtragorqs rerfilados, aptas para
pemmitir la rotacién de las partes mismas dentro del fruto por
una accidn ejercida desde el exterior. }

295 3)Mdquina y dispositivo para la extraceidn del Imeso de 128 oce=
rezas y otros frutos similares, segdn reivindicacién 1), oarao-
terizado por estar combinado con un mecanismo gque forma mango o
empufiadura, compuestos de pgrtess racfprooamenta ,mdvj;les ¥y aco=
pladas o:lnemdtic_amente a las di stintas partes del dispositivo

300 mismo de forma que hace posible maniobrar ya acoionar éate a mauo.
4) Mdquina y dispositivo para la extraccién del hueso do las co- :
regas y otros frutos similares, segfn reivindicaciones 1) a 3), .
caracterizada por el hecho de comprendser, en combinacién con di-
cho dispositivo, medios aptos para la presentaoién del fruto y

305 para la retencidn del fruto mismo durante la acocién del disposi-
tivo y para la descarga del hueso extraido as{ ocomo del fruto des-
provisto del hueso al conoluir la acoién del mencionado disposi- |

tiw,e~
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5) Mdquina y ﬁispositivo vara la extraccidn del hueso de las ce-

rezas y otros frutos similares, segdn reivindicaciones 1) a 4},
caracterizada por el hecho de__foompraqder_nn tambor gziratorio pro-
visto de una plnra.l:{.daq de nichos ¥ que e@ _heoho girar con movi- '
miento intemitente; una tolva de pasajes mdltiples para la in-
troduceidén sucesiva de los frutos en dighos niclos; una plurali-
dad de elementos acoionados mecdnicamente para la extraccidn del
hueso de los frutos contenidos en dichas nichos y medios para la
expulsidén ds los frutos de los nichos mencionados después de la
extracoidn del hueso,

6) Miquina y disyositivo para la extracoidn del hueso de las ce~
rezas y otros frutos similares, seyin reivindicasiones 1) a 5),
caracterizada por el hecho de cumprender adeuds unas pinzas accio-
nadas meoénicamente para obtener el arrangue automdtico del rabo
de los frutos despues de su introduccidn en los niclos y antes de
su transporte bajo la aceidn del dispositivo desorito anterior-
mente, as{ ocomo medios aptos para retener diohos frutos en los
niohos mencionados durante el arranque del rabo,.

7) Mdquina y dispositivo para la extraoccidén del hueso de las ca~
rezas y otros frutos similares, segdn reivindicacidmsl) a 6), 135
caracterizada por comprendsr una serie de mordasas mdviles ap- Qz:
tas para retener de manera estable los frutos dentro de los ni-
chos duramte su tr ansporte bajo la aceidn del dispos:.tivo'.

8) = m Y _DISPOSITIVO PARA IA EXTRACOION DEL HUESO DE LAS OE~
REZAS Y OFROS FRUTOS smms-.-““ |

' Consta la prgseni_;a m'e}rpriavdeso:iptiva de diez hojas nume-
radas y mecanografiadas por una sola cara, a las que se acompefian

tres de planos para su me jor ccn_r_premidn.ﬁ
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