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MEMORIA DESCRIPTIVA que forma parte integrante del
CERTIFICADO DE ADICION, cuyo reglstro en el de la Pro=-
pledad Industrial se sollcita en Espafla, a nombre de
Don Pedro Garcla de Paredes; de naclonalidad espafiola;
domicilisdo en C#diz, calle Barrié, 31, por "Mejoras
introducidas en el objeto de la patente principal ndm,.
200,027 por equipo caloulador de tiro para baterias de
campafia®.

La patente prineipal nim., 200,027 se contrae a um:
equlpo calculador de tiro pars baterias de campafias Es=-
tudlao posteriores realizados por el sollicitante han
permitido introduclir en Bu objeto lg mejora que supone
dotar sl cltado equlpo de un calculador para grupos, de

gram interés en su utilizacidn, ‘dada lg tendencia moder-

na de conglderar y emplear el grupo como unidad téotica |

de tirc, lo que peraonsliza en su Jefe la preparacldnmy
ejecuaidn de sus fuegos y pone en sus-manOS la labor y
misidn que incumbe al Capltén de Bateria en el tiro in-
dependiente de ésta, por consigulente, las ventadhs re-
conocldas que la mecanizacidm reporta en érden a preci-
sidn y rapidez, son de mucha m4s apreclacidn cuanto en
ol Grupo se presentan por triplicado todas las operaclo-
nes a reallizar y que con uns preparacidn y direccidén me-
canizada de los fuegos puede efectuarse simultdneamente,
poniendo el Grupo en condicloneas de actuacidn instanté-
nea que es el ideal de la eficacla de &stas Unidades.
Aparte de las ventajas de rapldez y precidion en la
preparacién y ejecucidn de los fuegos anteriormente men-
¢longdos, existen otras ventalas relativas'a la supre-

8idn del perliodo de coreeccidn, que con el empleo del
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caleulador précticamente no existe, se entra slempre en
tiro de eriéaoia con lo que ademés de la sorpresa, fac-
tor importantfsimo en el tirc de la Artilleria, exlste
el de mayor trascendencia de la economfa en el consumo
de municlones:que en definitiva se traduce en conserva-
¢idn del material, faollidéd de muniolonamlenté y dis-
minucidn de los medios de transporte que el da al Grupo

una mayor flexibilidad de movimlentos y que por sl golo

justificaria el empleo y adopcidn del Equbpo de Grupo

 por elevado que pareciera en principio el costo de su

construccidn,

El Equipo de caloulador en conjunto, y al igual que
el de Baterlia, conata de tres slementos primordiales,
Alza automitica, Corrector y Calculador, que van eh oa~
jas independientés ooneotadas unas a otras por transmi-
81dn eléctrica o por ejes flexibles; el alza sutomitica
eatd constitulda por el mlsmo mecanismo triplicadoc del
de Bateria y dispuesto uno encima de otro con sus ejes
de giro en la misma vertical; sus Jes de mando, tante de
distanclas como direcclones; van provistos de unos dls-
positivos de embrague que permiten actuar aimulténeamen;
te gobre las tres bateriae o con independencls unas de
otras; el corrector es tamblén tres veces el de Baterla
e idéntico en todos sus extremos, yendo provisic para
cada una de su analizador de #iento y dsl de marchg del
blanco; el calculador es igualmente triple, pers solo
para las plezas directrices de cada Bateria, que son los
datos que proporciona el Grupo y la transmisién de éstos

se efectua directamente al calculador de Bateria oon el

“eual ea acclonado , proporcionando 4ste los datos de las

demds plezas., Como el caloulador de Grupoc proporcliona el
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dato direcoidn de pleza directriz oon la deriva tubular

’ya introduclda y la distancia referida a dngulo de ele=

vaelén, hay que disponer en el de Bateria de un disposi-
tivo de desembrague que deje sin efecto la 1ntr0ducq16n’
de la derlva ¥y la reduec{én de distancia a éngulos, pues
de lo coﬁtrarlo se efectuaria dos Veses 1a introduccidn
de éstos datos, una en el calculador de Grupc y otra emn
el de Baterla.

Pasamos a continuacidén a deseriblr cada umo de los tres
elementos, alza automdtica, corrector y gcalaulador ocomn
gus adioicnales analizador de marcha del blanco y anall-
zador de viento, efectuando bsta descripeldén sobre la
parte en cadaicual que atafie a una sola Bateria, ya que
1as otras dos lo son idénticage

ALZA AUTOMA TICA.

Aﬁargto de situacién:- Eatd fundado en la situacidn -
relativa y a escala, de lgs plezas directrloes de cada Be-
teria con respecto al observatorlo del Grupo y formacidn,
para cads une, y a la misma eqd&la del triénsulo geme jan~
te al real piéZa-obaervatorio-blanco midlendo las diatan-
elas obeervgtorio-pleza ¥ ohservatorio-blenco y determl-
nando el &ngulo que forman éstas dos direcciones.

Estd constltuida por una cala paralepipédica montada
gobre un trfpode o elementos de gustentacidn provisto de
tornillos nivelantes que permlten su nivelacidn oon el
auxilio de dos niveles de burbuja que en poslcidn rela-
t4va perpendlcular van gituados en la tapa supa:icr de
la calae

Esta cala, én el sentido de su fondo, Va dividida en
tres cbmpartimientos iguales que corresponden cada uno

g ung Bateria, el primero superior»ea ¢l de la Baterlia
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base del Grupo que designaremos por la letra B elendo
las Ay C les degelgnaociones de 1as otras 4os.

Fn la tapa guperior de la cala Vs trazada una refe-
rencia en dilrecclén perpendicular gl didmetro de clerre
del semi-cfrculo que oonstituye las gulas de los mareos
de situacidn, y un pestillo de que Va provisto el so-
porte del gonidmetro brﬂaula‘encargado‘de dar las orlen~
tgciones, puede fljar a éate en la direccidn de la re~
ferencia que es el origen de las direcciones, con lo
cual filjado el gonidmetro brdjula en esta pogleidn ori-
gen, al diriglr la viaual a la referencia de Grupo que
ge elija en el centro aproximsdo del sestor de fuego
que se le asigne al Erupo, quedard el alza orientada en
1g direccidén referencla e inicial para operar con ellae

En el fondo de cada uno de los ocompartimentos Va ing=
telado un carril semicircular (1) cuyo perfil superior

(3) ve labrado en forma circular oéncava para aloja-

- miento de un rodamiento de bolas Yy cuyo centro se halla

en el punto medio (2) de la planchuela de refuerzo de
una de los laterasles de mayor longitud de la caja. EO
este punto se halla £1 jado un pivote (4) eje de giro
de un mareco (5) que puede girar glrededor de é1 y apo-
yéndose por el otro extremo en el garril semicircular
por el 1ntermedio de un juego de bolaa o de rodillos;
de &sta forma puede tomar el marco la orientacién que

ge desee hacléndolo glrar gobre su plvote de aopyo por
mediaecldn de un dispositivo de piﬁdn y cremallera acclio=
nado por un volante desde el exterior,

A 1o largo del marco (5) se desliza un carro (7) que

lleva en su pafte inferior las tuercas (9) de dos tor-

nillos sin fin (6) de los que recihe su desplazamiento,
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acolonados al exterior por la manivela (8).

Egte carroc estd constituldo por'un tambor (10) con
una plataforma (1l) en cada costado que sirven de 80-
porte a los trgnsmisores (12) (12') enocargados de en-
viagr los datos de distancia ¥ direcoidn, referidos a
1a pleza directriz, al corrector. Un aegundo tambor (13)
encaja a frotemiento o sunave en el anterlor, apoyéndose
en la pestafia (15) y es solldarlo en sus movimientos
de direccldn de la que toma el saloménlco (14), éste a
sl VeZ, ¥y &n sus movimientos rotativos sobre su aje,
1os transmite por el par de piﬁones ednicos (16) a la
polea (17), ésta a la (18) y por el par (19) al tpansmi-
gor (12) de d1 stanclas.

En el interior del tambor (13) existe un brazo (20)
giratorio con el oJe (21) del que es solidarlo a través
de un embrague (22) que permite efectuar a voluntad el
engrane o desengrahe del pifidn (24) con su corona (28)
1abrada en el interior del tambor (13). Fara efectuar
los glros del brazo (20), el ele (21) se prolonga hacla
abajo terminsndo en una corona hellcoidal (29), cuyo
sin fin es acclonado por un ejé en cuadradillo (30) por
el que puede desllzarse, Yy 'que termina al exterrior en
1a manivela (31). Las rotaclones del pifidn (24) produ~
¢cidgs por los giros del tambor (13)sl tomar su orienta~-
oidén el salomdnico (14), son transmltidas a través de
las poleas (26) al par eénico (27), quien las envia al
transmisor de direcclones (12''), Aslmismo el oJe (21)
de acclonsmiento del brazo (20), termina en la parte:
superior en un Indlee cuya posicidn es paralela al eje
de simetrig del brazb, y marca sobre una graduacidn la-

breda en la parte superlor de la corona (28).
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En la parté alta de la caja, en el centro de la plan~
cheela de refuerzo y sobre la vertical del centro del pi- -
vote de glro (4), va adosado un eje sobre el que glra '
una polea (32) solidaria del cuedradillo (41) soporte
del sin fin (35) de dlstanclas; 1as rotaclones de &ste
sin fin son producidas por las de la polea (33) v trane-
mLtida por el par cénico (34); tanlo 1la polea (32) de
direceidn, como la (33) de dlstanclas, son acclonadas
desde el exterlor por los volantes (42) y (43), el pri-
mero, & través del par cénico (45) ¥ pasando por la es-
fera demostrativa correspondiente, acclona gl mismo telm-
po las poleas (32) ¥ (39), sollidaria éste dltima del so=-
porte (40) en donde se coloca un gonidmetro brijula con
declinatoria, mientras que el volante (43), por mediacidn
del par cdnico (44), al par que transmite el mobimilento
a la polea de dlstancia, refleja ésta en la eafera de~
mostrativa correepondiente.

Por encima de la polea (17) de transmisidn de "1og mo-
vimlentos de giro del saloménico (1%), se engarza a £ro=
tamiento suave un disco que 8¢ prolonga en la direccidn
de uno de sus radloe en una regla goporte (48) que tiene
una mortaja de seccidn rectangular labrada axialmente

en toda su longitud y a partir del centro del diseo, por

4sta mortaja se degliza un tetén (49) éojinete de giro

de otro disco (50), temblén prolongado en 1g direccidn.
de uno de sus radlos en una regla amortajada axlalmente
(51) y & partir del centro del disco; tanto un dlsco oomo
el otro van provistos de pestillos de fljaclén que per-
miten, o dejarlos locos glrando libremente, © fijarloa
en una posicidn cuelqulera , 1levando ademés el gegundo

en su periferia una graduacidn en milésimas sobre la que

-
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marca un Indice fijlo en el eje de la regla; por la mor-
tajabaxial de éata segunda regla, se desllza un tetén

(52) solidario de la tuerca (55) del saloménico (14) la
que a su vez va unida a la tuerca (54) del sin fin de
dlstaencias (35), por el véstago (53) que permite los mo=
vimientos de glro relatlvos de una tuerca con otras

Por dltimo, por encima de la tapa guperior de la caja
(36) que forma tablerc, existe un teleo o papel plexiglés
transparente (38) dejando entre uno y otro un espacio 1li-
bre qus permite 1ntroducir bajo el talco el plano del lu=-
gar en que se opera o un papel milimetrado sobre.el que

e puede construlr el plano de asentamiento de plezas co=
mo £ijar la posicidn del observatorio a la escala due se
gdopte para el aparato.

| CORRECTOR.

Estd constituldo por una ¢caja en cuyo interior van los
tres correctores deilas‘Bateriaa colocados uno & continua=
cldn de otro. Cada uno de 4stos lleva su parte central
ocupada por sels marcos abacog colocados verticalmente
y paralelos a 1a cara anterior de la caja; a un lateral
de bstos marecos esté gltuado el analizador de marcha pa-
ra blancos en movimiento y tres plascas con las curvas
de variacidén de coeflclente palfstico por las diversas
causas gque en ello influyen, mientras due el otrp late~

rel estd ocupado por el analizador de viento ¥ auatro

‘plaoas con las curvas de variacidén de velocidad también

por las causas que en ello intervienen; laa correcclones
por coeficiante palfstico son las causas que ge denomi-

an de Balfstlica Interior y las de velocidad son las de

. Balfstica Exterlor.

Por debajo de 169 marcos abacos, ¥ con 1ndependencla
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de los de cada Batsrlias, Va eolocads una placa horlzontal

=8

porta-levas, que contiene en posicldn vertical todas las
levas que corresponden a cada 4baco, en nimero igual al
dé cargas que emples'la.pieza en que se utllice el equi-
po. La placa porta-levas Va dispuesta de forma que pue=
de eufrir desplezamientos, tanto en el sentido del ele
lonsitudinal del correcgtor oOmMO en ol transversal, el
primero al objeto de poder efectuar el camblo de carga
y el segundo para jntroduclr en cada 4dhaco el factor de~
pendlente de 1a.distancla que es el que introduce las
levas, para lo cugl se musve con arreglo a la di stancla’
que recibe del Alza Automatice y como todas las levas
gse encuentran al pismo nivel cuando la gistancia 8 O,
para efectuar el camblo de carga baatars asctuar gobre
ol volante de distancla haste poner ésta en O ¥ entonces
hgcer girar el botdn o volante de camblo de carga, colo~
eidndolo sn lsa poeiciﬁn e¢orrespondiente a la carga que
se desee, en cuyo momento, ¥y por 6l desplazsmiento lon-
gitudinal de la placa de levas, se colocardn debalo de
cada marcoaébaco 1a leva que ocorresponda a 1e carga que
ge ha 1ntroducldn. |

A un lado y otro del conjunto de marcos-4bacos, 00
rren los ejes de dlatanclas ¥ direcolones, tamblén in-
dependientes por cada bgteria, el primero a la derecha
y el segundo a 1la izquierda, los povimientos de ambos
provienen del alza automética, ya reducldos & la bate-
rig yvson gccionados por los servo-mectores (1) v (2)
regpec tivemente; el de distancia, ¥ pPoT medlio del ﬁnf
granaje cdnico (11) transmite su movimiento, reducldo
a la escala adoptada por los &bacos, a la placa de le-

vas (10) produciendo su desplazamiento lateral, oon lo
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que todas las levas B€ eolocarén nutométicamente debalo
de 1la biela vertical de su 4baco haciéndola desplaZar en
magni tud correaspondlente a 1g ordenada que depende de

1a distancla conslderadas

Estos ejes llevan ademds intercalados los diferencie-
1es que introducen ¥ van sumando algebralcamente, las
correcciones que resultan de los 4bacos.

Los dos primercs 4bacos (8) y (9) efectuan 1a correc-
eidn, en direccidn ol primero ¥y en di stancla el segundo,
por 1a influencia del viento. Para ello existe el anall-
zador del viento, gitusdo en el 1 atersl derecho del co=
rrechbor, cuya mision es determinar las componentes len~-
gitudinal ¥ trangverssal de la accidn del viento ¥y cwWsa
descripclén asf como la del analiZador de marcha del
blance se hard a continugcidén de la del corrector ¥ en
p4rrafo aparte.

Las componentes de 1g aceidn del viento salan del
analizador traducidas en movimientos del giro de dos
ejes que a través de lae cremalleras ¥ pifiones (33) ¥
(34) vy eles ¥ trnamisién adecuadas SON trangmi tidos a
105 sin fin inferiores de los marcod gvacos (8) v (9),
al primerc la componente trangversal y al segundo la

longitudinals 4stos dhacos resuelven 1lgs fdérmulas

( X }
DN&=Wpn (. T= =om====—r el primero ¥
A v cnaxr )
X 2 2: tg?
Nx=vw |T- A g--- - o S 3 ol
v fa tg Qf’tgt»

gegundo, en donde losg factores dependiente dse la dis=

tancla
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gon introduclidos por el desplazamiento 1gteriagl de las
levas, saliendo el resultado AX y Q) traducidos por el
desplazamliento de las cadenss de transmisidn de la par-
te superior e introducidos en los &jes de direccidn ¥y
distanclas por los diferenciales (25) vy (27).

El tereef marqo-éhaco (6)A1ntroduce la correccidn en
alcance por variacién del coeflclente balfstlico, ésta
variacidn depende de tres causas, de variacidn de peso
del proyectil, debvariacién de le presidén atmosférica ¥
de variacidn de la temperafura ambiente, la suma alge-
brhiba de cada una de estae variaciones, constituye la
del coeficiente balfsticoyes lo que se denomina corec-
cidn de balfstica exterior, 1ntroduciéniose en el marco=
dbaco (6) por las rotaciones del husillo inferior. La
determinaclidn de la suma algebralca se efectua meoéni-
camente en el aparato para lo cual van montadas en el
lateral 1zqu1erdo del ecorrector tres placas que llevan
grabadas en una canal la curva de variacién correspon-
diente, la (15) es la variacldn de g’ por la variacién
del peso del proyectll y en ella las bbcisas representan
peso del proyectlil y las ordenadas variacidn de ¢’, en
ta (16) las sbclsas son presidn barométirica y las orde-
nadas variaeidn de ¢’ y en la (17) las abelsas son tem-
peraturas amblentes y las ordenadas varlacién de C”"; las
tres placas pueden desplezarse longitudinalmente acclo-
néndolas desde el exterior por una menivela o botdnde
mendo provista cada una de su correspondiiente eafera de-

mostrativa en donde se puede marcal el dato de peso, pre-
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gidn o temperaturs del momento, Por la canasl de la our-
va lahrada en la placa se desl;Za el botdn de apoYo_de
una blela cremgllers que acciona los alementos de ata-
que de los diferenciales (18) y (19). que efectuan la su-
ma, de éata firme, al acclionar los volantes ¥ colocar
en las esferas demostrativas el dato de peso, presidn o
temperatura del momento, cada placa se desplazard longl-
tudinalmente a colocarse bajo el botdn de la cremallera

el punto abclsa correspondlente a.la graduaclén puesta,

la cremallera se desplazard sigulenio la curva, la magni-

tud correspondiente a la:ordenada ¥y éste desplazamlento
gerd introduclido en el diferencial (18) los de la tempe-
ratura Yy praaidn, en donde se efectua la suma que sale
por el tercer elemento a introducirse en el diferenclial
(19), a éste le llega el tercer sumando por variacidn de
peso procedente de la placa (15) ¥y la suma total sale
traducida en rotaciones del siﬁtfin de la parte ingerlor
del marco-4baco (6); por el movimiento de le leva corres-
pondlente a éste marco-adbgoo que se ha desplazado con la
placa general de levas, queda introducido el factor de-
pendlents de la distancia y sl resuitadn sale traducldo
en desplazamiento de la cadens de transmisidn que hace
mover las carcasas de gatélites del d;ferenclal (14)

gue lo sumg a la distancia-que‘traiamoa;

El cuarto marco-gbaco (7) efectua la correccldn: en
alcence deblda a variacidn de la velocildad iniclial, ésta
variacidn de velocidad también es deblda a varias causas,
a variacldn de peso del proyestil, a Variacidn de la
temperatura de la pdélvora, gl régimen de desgaste de la
pleza ¥ a reconocimiento del lote de pélvora, la suma

algebrélca de éstas variaclones es 10 que se denomina
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correceidn de balistlca interior y es lo que se Introe-
duce como factor en el sin fin inferior del marcoabe-
co (7). Para determinar ésta suma algebralca se dispo-
ne al igual que en el caso anterlor del coeficiente
balfstico, de cuatro placas situadas en el lateral de-
recho del corrector, éstas placas lleyan grbadas en una
cenal la ourva de variameidn correspondiente , la (18)
es la variacidn de Vo por diferencia de peso del pro-
yectll y en ella las abelsas representan peso del pro=-
yectil y las ordenadas variaclén de Vp la (19) es la
variacidén de V, por temperatura de la Polvora en la:
que las eboisas son temperatura y las ordenadas son Va=~.
riacidn de Vg, la (20) es la varlacidén de V4 por régl-
men de deagaste ¥ en élla las abelsas representagn desge
gaste de la pleza y las ordenadas variacldén de Vo ¥ la
(21) es la variacidn:de Vo por reconocimliento del lote
de pdlvoras en la que las abelsas es el dato de recono-
cimiento y las ordenadas la variacidn de Vp; las tres

Yltimas placas pueden desplazarse longltudinalmente

- acelondndolas desde el exterior por una manivela o bo-

tdn de mando provista cada una de su correspondlente
esfers demostrativa en dondé: se puede marbar el dato de
temperatura, desgaéta o reconoclimlento, mieﬁtras que lg
placa:(18) es acclonada por la mlama manivela que acclo=-
na la placa (15) de variacidn de peso en la correccidn
por coeflciente balfstico C’, Por las canales de las
curtas labrgdas en lae placas se desllza el botdn de
apoyo en que termina una bielg=cremallera gue introduce
1a varigcidn en lso diferenciales que efectuan la suma,
éstos son dos, los (22) y (23) y cada uno efectua la

guma parclagl de dos sumgndos, cuyos regultados se intro-
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ducen en ol (24) gue es el que reune la sulla total,
traducida en giros del sin fin de la parte baja del
marco-4baco en donde queda introducida como factor
de multiplicacidn; el otro factor dependiente de la
distancla se introduce por el desplazamiento de la
leva, que como todas se habrd movido al desplazarse
le placa que las contlene, Y el resultado, traducido
en desplazamientos de la cadena de gransmisién- superior
del ébaco, es introducido en el diferencial (26) en
donde se efectua la suma a la dlstancia que trafamoa;
El quinto marco-gbaco (5) resuslve la férmula
a a_:_:&-ff&-f_-_ .
. X

™

de prediccién en direccidén, para el caso de blancos en
movimiento, introduciéndose por el desplazamiento de
la tuerca Gnferior que acclona el oje de smalida de di=-
recciones del analizgdor de mercha, el factor sen. I
componente transversal de la velétcidad del blanco, por
el desplaszamiento de la leva, que comO todas ellas 8o
han movido al desplazarse la placa de levas en relacidn
oon la distanoia inicial, entre el factor T tam-
bién incrementada la durecidn de trayecto enxS gegundo 8
por retraso de fuego, y el resultado{) sen I __%;_ sa-
1e¢ por la parte gsuperior expresada en desplazamiento
de la cadena de transmisidn que acciona la carcasa de
gatélites del diferenclal (13) introduclendo la correc-
0ldn en el eje de direcciones, que gira a razdn de 100
milésimas por cada revolucidm.

Fl sexto marco-4baco (4) resuslve la fédrmule Ox =
cos I . T de predlccién en el aleance para 0aso de blan~

¢o en movimiento, en el cual, por el desplazamlento de
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galida de

blanco, S

2

inferior originada por 1a rotacidn del Ein

£in gl que se transmite integramente las del eje de
108 alcances del gnalizador de marcha del

e introduce el factor {2 cos 1  componente

longltudinal de 1g veloidad del blanco, POY el des~

plazamlen

to de su leva , Que 8@ he movido como todas

en relacidén con la distancia, se lntroduce el facot

7 duracidén de trayecto inerementado en 5 segundos por

retrgso 4

presado en desplazemiento de lac

e fuego, 8

que acclona la carcasa de satélites del diferenclal

r

aliendo el regultado ) oos I.T ex-

adens de transmisién

(12) en donde es sumada algebralcamente éata correc-

eidn a la

gue glra

Al final de éstos ejes de distanciae y 4l

tendremos

digtancia iniclal del eje de dlstanclias, ejle

a razén de 250 metros por cada Trevolucidne

por tante los datos tppogrdficos despuds de

haberle tntroducido todas las correcciones, 0 8592 L

distanecla

rececidn

a

y direcoidn correglda, que a trgvés de unos

transnlsores olectromecdnicos 0 ejles ftexibles son

transmitidos al calculador, son sin antes reflelars

en los contadores gorregpondlientes,

ANALIZADOR DE MARCHA DEL BLANCO.

T ene por chjeto determinar le direccidn»y gentli

del movim

1ento del blanco, asf como las coordenadas

del desplazamlento del migmo en la unidad de tiempo

referidas

do

?

a la linea de tiro, es decir, lo que se des-

plaza el blanco, lsteral ¥ longltudlnalmente en un

gegundo,

edlcule d

su fundamento estriba en que d

denadas 4

factores primordiales ¥ necesarios para €l

e las predicclones. .

e una de las posicioﬁes del movimiento del

eterminsdas las COOT-
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.blanco con felacién a la linea de observacidn, para

peferirlas a la linea de tiro, bgstard efectuar un
giro del slstoma coordenado sobre su origen (tomando
por &ste el punto de 1plciacidn del movimiento) igual
al 4ngulo de paralelaje con que desde &l blanco se Ve
1a alineacidn obervatorio-pleza.

Est4 constituldo por un tambor fijo (1) en el que
dos didmetros perpendiculares imaginarlos, constitu-'
yen ol slstema coordenado que corresponde a“la pileza;
sobre bste tambor fllo ¥ a través de un juego de ro=
di11los (2), se desliza concéntricamente un aro (3)
gue lleva inserito un marco cuadrangular (4) que cons=
tituye el sistema eoordenado corfespondiente al obamer-
vatorio y qus estd destinado a formar, respecto a la
posicidn inlclal del tembor f1jo, un dngulo igual al
de paralelaje de la llnea ohgervatorio-pleza con rea=
pecto al blanco réal y en el sentido conveniente con

relacidn a la linea de tiro, gentldo que a su vez de-

pende de la posicidn que tenga el obeervatorio respecto

e &ata. Como el éngulo de paralelaje tiene por férmula
o = (L - L) *{3 se dispone para formarlo de dos di-
forencisles, en el primero entran los dos elementos L

y L1 (L =4ngulo By - P = Br ¥ L = éngulo B;‘ - 0 = Byp)

en donde se efectua la diferencia L - Lj que entra o~

mo nuevo elemento en el diferencial segundo, en donde
ge le suma o resta gegin el caso, el énsulo/g (parala=-
I de observatorio-pleza desde el blanco auxilier) ¥

el resultado O es lo que habri glrado la corona © mna ™
co mévil con respeeto al fijo. Para detefminar el sen-
tido de formacidn de 4ste 4ngulo con respecto a 1a li~

nes de tiro, depende como 8 ha dicho de la posicidn
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del observatorio, segﬁn ge encuentre a la derecha o a
1a_1zqulerda de ésta llnea, Y Pralra ello se dispﬁne de
un sistema de inversidén de movimi entos consistente en
dos ruedas dentadas (6) ¥ (7) cﬁnatantemente engrana=
das entre si y soportadas por una cruceta basculante
(9) cuyo ejle de glro (10) es el mismo del de la rueda
de salida (8) del diferencial que da el ngulo y que
engrana con otra (5) montada en ol mismo sje de la (6);
en una posicién de la cruceta (9), es la rueda (6) la
que engrana directamente con la corona del aro (3) ha-
ciénddlo gilrar en un sentido, mientras que en la otra
posicién de la cruceta, es la rueda parédsita (7) la que
fmprime el movimlento en el sentido contrarioc. El acelo-
namiento de la cruceta se efectua desde el exterlor por
una palanca que puede tener 1as dos poslclones rotura-
das con las inscripclones "ohservatoric derecha linea
de tiro" ¥y "opgervatorio 1iquiegéa 1inea de tiro".

La agragacidn, adltlva o gus tractiva del édngulo de
paralale degde el blanco auxiliar, a 1a diferencla
L - L1 de los éngulos de direcclones, depende, de la
gituacién del observatorlo con reap;eto al 4dngulo blan=-
co real-pleza~blanco auxlliar, cuando el observatorio '
estd dentro de este dngulo, N e8 gugtractivo y cuando
el observatorio estd fuera del dngulo mencionado,
gerd aditive, por tanto, baetard ver la gituacidn del
ohgervatorio, tanto con respecto a la 1inea de tiro
(derecha © 1zquierda) como 1 relacidén al éngulo blanco
real-pleza~blanco auxilliar (dentro o fuera) para cono-
cer la posicidn de la palanca de mando dek dispositivo

1nversor y el sentido de 1ntroduceidn que deba darse al

éngulo de paralajé/g .
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SObré dos laterales contliguos del marco cuadrangu-
lar (4) van adosados los tornillos sin fim (11) que
sccionados por los botonse espoleados (12) hacen des-
plazar las tuercas (13) que soportan a dos reglas aca-
naladas (14) que son perpendiculares entre sf y que
van unidas por un pasedor (15) por cuyas canales puede
deslizarse. Este mismo pasador, atraviesa también la
canal ablerts en otra regla radlial (16) que termina en

n Indice (17) que marsa sobre la graduacidén lebrada
en el canto superior de otro tgmbor (18) que va flja-
do por su fondo, y es concéntrico, al tambor filo (3)
gistema coordenado de la pleza. Esta reglé radial por
tanto, al poner en las reglas las gpordenadas. medidas
desde el observatorio, quedaré marcando la direceldm
y sentido del movimiento del blanco y en su distencla
desde el centrp del pasador que la une con las otras
regletas serd la expresién de la velocidad del movi-
miento, '

Jobre el tambor (18) se pueden deslizar otrase dos
reglas en T (19) que conservéndose perpendlculares
entre sf puéden desplazarse paralelamente a sl misma
graclas s unas guigs de que Va provisto el brazo upi-
1ateral de la T, al par que constantemente son preelo-
nadas contra el paaaﬁor (15) por la accldn de unos mue-
1les de ldminas (21) y que por le parte 1nfer1nr.del
brazo de la T va labrado en cremalleraa‘que engranan
con los pifiones (20) al que 1mpr1men‘mov1mientos dé o=
tacidn proporciondndoles al desplazamiento de las re
gletas, que son 1as corrodenadas del movimiento del

blancos
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ANALIZADOR DEL VIENTO. ‘ p
Tiene por objeto determinar las componentes longl~

tudinal ¥ transversal de la velocidad del viento, son
108 valores de Wy ¥ W, que intervienen en las férmulas
de correccidn de la distancia.y,direccldn por la in-

fluencia del viente y que entran por la parte inferior

de los é4bacos de correceldn.

Estéd constltuldo por un tambor hueco (1) proviato
en su fonde un pivote (2) que sirve de eje de glro, ¥
de una pestaiia (3)en su canto guperior gue ve labrada
por dentro en di entes radiasles. En su interior e8€ alo=-
ja un plato (4) que puede girar sobre el plvote (2) v
que sirve de gsiento al muelle nelicoidal (5) gque im=
pulsa hacla arriba a un plato eireular (6) tallado en
gu periferia también en dientes radisles, que encajan
con los de la pestafia (3) del tambor (1); éste plato
giruular lleva labrado por su cara superior umna canal
radial (7) por la que s® deslize un dado (8) soporte
de un eje pasador (9) que atraviesa las cansles (10)
labrade en los brazocsa unilaterales de dos egcuadras
(11) en forma de T, que glendo perpendlculares entre
af se pueden deslizaYy apoyéndose en el plano_superlor
de la pestefla ) v suladas en su movimiento por las
guigs (12) entre 1as que se desliza la cremallera (13)
que engrana con 108 pifiones (14) a los Qus transml te
en movimlentos de rotacidn los desplazamientos latera-
les de las escuadrés; 1a unidn de éstas se efectua poOT
el eje-pasador ya menclonado (9), f1jéndose en la po-
gicidn gque corresponda por el botdn:espoleadb (15).

La pestafia (3) del tambor por suU parte superior, va

1gbrado en milésimas, sobre la que marca un {ndice (16)
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gituado en sl centro de la cenal (T7) del plato mévil,

«]O=

exlstiendo a un lado de &sta canal otra graduaeldn qué
correaponde a veloeidades del viento, gobre la Qque mar-
ga un Indlae, glituado en el centro del dado que po¥r
ella se desllzae _

gl funcionamlento es el sigulentes peterminada la
direccidn y sentldo del viento, asf como el dngulo que
&sta forma con la linea de tiro ¥ 1a,veloc1dgd del
viento, previo aflujaf el botén espoleado (15), se po-
ne la primera on el analizador acclonando hacia abejo
el plato mdvil (6), con lo que comprimiendo el muelle
(5), qguedarsn desengranados los dientes de éste com
los de la pestafia (3) ¥ el plato en libertad de glrar,
ge hgce a mano hasta que el Indlice (16) marque sobre
gu graduacidén el gngulo que forma el viento ocon la 1li-
nea de tiro; ya ocon éste glro se habrén desplazado en
parte las escuadras (11), desplazamlento que aeré cOm=
pletado al correr el Indice del dado de la canal rad=-
diel (7), hasta que gobre la graduacién de su borde
se cologue la veltcldad epredlada © medida gque tenga
el vliento, entonces sé gprieta el botdn (15) para ese-
gurar las eaguadras en su posioidn definltiva y los
piﬁonés (14) oon €l desplazamlento total de éstas, su-
frirédn glros proporcionales a 1as componentes longi-
tudinal ¥ lateral de la velocidad del viento,

GALCULADOR. |

En la tercera oajla © elemento del equipo, y en é1
ge recogen 1os datos de distanciae y direcclones to=-
pografices ya corregldas que proceden:del corrector,
transfarméndoioa en datos ballsticos ¥ particulares

de plezas dirsctrices, dgtos que por 1os transmisores
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correspondlentes son envaldos a los céiculadorea de
1as Retrias respectivas que son los queé determinan los
de las plezes restantes.

Al igual que en gl corrector, van gituados uno a
continusocidn de otro 1los tres mecanlamoa(idénticéa de
cada Bateria, por lo que 14 descripcidén se hace sobre
el de una sola ya Que son iguales las de las demés.

E1l espaclo ocupado por el calculador de cada Bateria,
va dividido en treg espaclos © compartimienbos, el la~-

teral izqulerdo contiene todo el mecanismo de distan~

oclag, el derecho el de direccliones ¥ gradugeidn de espo-

letas y la parte central 1g ocupa la placa de levas §
1ps dispositivos de obtencidén de los gatos necesarios
para la correcaidn en el trascursd del tiro, 0 sea 10
que pudiéramos llamar 1a tablae de tiro moecénica.

La placa de levam (1) tiéne la misma disposicidn que
1g d6l correator, O 8562, que puede desplazarse en el
gentido lateral y en el de profundidad, el primero en
movimientos continuos proporcional a las distentas que
en este caso gon las ya corresidas, y el segundo para
1o0s camblos de carga a cuyo efecto, cada leva, al 1gual
que el corrector, estd constltuida por tentas lavas
parclales como cargas =@ smplean en la pleza de que
se trate, efectusdndo se el accionamiento por el volan~-
te (2) situado em el 1ateral derecho.

Lag levas due contiene ésta placa gon sels, coloca=
das vertlicalmente ¥ colncidentes en una mlsma linea
para cada di stencia, de ésta forma en cade posicidn
de la place para una distancia doterminada, todas las
levas 8 gituarin debajo de su blels regpectliva haclén-

dolae subir la magni tud correspondlente a 1a ordenada
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de dicha dlstancia, La primera leva (3) da el &ngulo
de slevacidn, 1a,sesﬁnda (4) 1a deriva tubular, lsa
tercera (5) la zona longltudingl del 50%; la cuarta:
(6) el arigulo que corrige una zona longitudinal, la
quinta (7) la duracién de trayecto y la sexta ¢8) el
dngulo de cafda.

Mecanismo de distancias.~ Las distanclas corrbgidas
que proviensn del corrector, son servidas por el servo-
motor (9) que después de reflejarlas en su esfera de-
mostrativa (10) acclona al eje (11) que por el sin fin
y corona (13) hace desplazar lateralmente a la placa de
levgs (1) y con ella a todas las levas, produclendo el
movimiento de las bielas verticales de todos los maca-
nismos, pero al mismo tiempo el eje (11l) acolona también
el transmisor (12) de distancias corregldas encargado
de traunsmitir ésta a la placa de levas del caglculador
de Bateria, ya que efectudndose las correcciones en el
Grupo, el corrector de Bateria permanece inactive y por
tanto no puede suministrar 4ste dato necesario para el
movimiento de la placas de levas del calculador de Bate-
ria.

El primer grupo de levas (3) es el de angulos de ele-
vacidn, en donde el desplazamiento vertical de la blela
(14) es transmitido por pificnes y cremalleras al pifidn
(15) traduciéniose en rotaclones del eje (16); éste eje
pdr uno de sus extremos, acciona uno de los elementos
del diferencial (17), mientras que por el otro a través
del e)je y pifiones (18) hard girar éste mismo dmgulo al
tambor (19) ‘de la correccidn eompiementaria por Zngulo
de situacidn, haciendn preasentar ante la ventaja que

lleva abierta a todo lo large de una de sus generatri-
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ces, todas las correcclones dque para 10g distintos an-
gulos de situaclén correspondan a 4se walor del de ele-
vacidn;‘ |
A1 acclonar el volante (20) de éngulos de gl tuscldén
y marcar en su esfera demostrativae (21) el que correé-l
ponda a la determingaién de datos iniciales, Be harbé
jntroducido este valor en 1a carcasa de satélites del
diferencial (17) ¥ gumado al éngulo de elevacidn y lle-
gado por el ele (16) para mover con el valor de la su-
ma un elemento del diferenclal sigulente (22), pero al

migmo tiempo, y a través del eje (23) haré girar lo

- que correspoﬁda al tomillo sin fin (24) de la corec-

cién‘oomplementaria por éngulo de gituaclén para que
su tuerca quede fljada en el lugar gque gorreaponda a
aste atigulo de gltuacldn dade y su Indice (25) maroan-
do sobre la ventana abl erta segin una generatrlz del
tambor en donde taniamds presentadas todas las cOrrec-
clones correspondientes al dngulo de slevgelidn que ha=
bia resultado, coOnl 1o que el menclonado fndice nos qué-
dard en definltiva marcando con gu gigno la correccldm:
a introducir por ese gpncepto; esta correccidn se in-
troduce acclonando el‘volante'(26) y colocédndola en su

esfera demostrativa (27) que actuard sobre la carcasa

de satélites del diferenclal (22) en donde gerd sumadod

con su signo al otro elemento que 1e_entr6 procedente

del diferenoial (17) gue no era mgs que la suma alge-

_bralca de los dngulos de olavacidn y de situacién, sa-

1iendo por el eje sulla ol resul tado total, que por
108 engranales (28) y pifiones (29) es introducldo en
el diferenclal de correccidnjindivldual (%0); ecclo-

nendo el volante (31) ¥ poniendo esta correccldn en



10

15

20

25°

30

.. 204825

la esfera demostrativa (32), gueda introducida en el
direrenqiai (30) 1la corfeecidn que ocorrespondsa, y el
dato fingl de dngulo de la pleza directriz sale por

el ele (33) a reflejarse en la esfera demostrativa (34),
accionando al mismo tiempo el transmisor (35) que lo
envia al calculador de la Baterias respectiva.

Meeggismé de direccidn.~ La direccidn correglda que

proviene del corrector, es reclbida por el servo-motor
(36) vy uwna vez reflejada en su esfera demostrativa (37)
ge traduce en giros del eje (38) que acclons uno de
los elementos del diferencisal (39); al mismo tiempo,

y al desplazarse la placa de levas (1), la leva (4) de
deriva tubular produce ls eleVacidn de la biela (40)
ouyo movimiento estransmitido por la cremallera (41)

e intrpducido en el diferencial (39) que efectua la
suma de ésta a la dirececidn correglda y el resultado,

a través de los pifiones ednicos (42) que gquedan intro-
dueidos en el difereﬁcial de correcaoidn individual

(43) ;..aleacolonar el volante (44) y poner esta correc-
elén en laesfera (47), queda introducida en el diferen- °
clal (43) la que corresponda ¥ el dato final de direc-
eldn de la pleza directriz sgle por el eje (48) a re-

flejarse en laesfera demostrativa (45), acclonando al

‘mismo tlempo al tranamlsor (46) que lo envig gl calecu-

lador de la Baterie que corresponda,

Mecanismo de graduscidn de espoletass- Al desplazar-
se laleva (7) de duracidn de trayecto, slguiendo los
movimientos relativos a la distancla de la placa de
levas, produce la elevacidn de la biela (49), cuyo mo-
vimiento a través de la cremallera (50) y pifiones (51)

es introducido en el dlferencial de correccidn (52);
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gcaionando el volante (53) se introduce en el difleren~
cial (52) la corrgccién que haya que hacef, ponléndola
en 1a esfera (54) y el resultado final saliendo por el
eje (55) pasa>a manifestarse en la esfera demostrativa
(56) mientras que por el transmisor (57) es enviado
como los demgs datos al calculafior de Bateriae.

En el centro del caloulador de cada Bateria ¥ al
igual al de bstas alsladas exlsten las levas que nos
da el valor de la zona del 50% longltudinal, el dngulo
que corrieg una zona longitudinal y el dngulo de calda
que acclona ol dispoasltivo de tiro contra el terreno
en pendiente y que es 1déntico el gue se degseribfa en
el caloulador de Bateria yapresentado, por 1o que se
omlte ahora su descripeldn y funcionamiento.

MANERA DE OPERARs

gitugdos en el puesto obeservatorio ¥ estableclda la
conecxidn eléctrica o mendnica entre las tres cajlas que
formen el equipo por medlo de los cables correspondi en~
tes, se comienza por nivelar el alZa valiéndose de los
dos nivles perpendloulares de que Va provisto la tapa,
a continuvacidn se orienta provisionalmente de formna
que la arista superlor ¥y anterior de la caja del alza
queds sensiblements normal a 1g direccidn del centro
de la Zona enemiga a bhatir por el Grupo, Al mismo tlem=
po, ¥ por el eguipo topogréfico del Grupo, se habré
levantado el planoc de asentamiento ¥y gitugeidn de ple-
zgs ¥ observatorios, el que se colocard gonvenlente-
mente orientado bajo el talco o papel plexiglds de la
tapa; ‘tambilén se determinarén los datos inleclales de
digtanclas, dngulos de situacidn de 1as plezas direc~

trices y orientaciones ¥y digstanclas de las mismaé res-
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pecto al observatoric del Grupo; con éstos datos dltli-

mos accionando los volantes gorrespondientes, se pltuan
las partes méviles de cada uno de los tres compartimen-
tos del glza =-que son los que representan las plezas
diréctrices— on su pogicidn relativa y a la escala del
aparato, respesto al observatorio del Grupo, con lo

que quedardn fljadas, para cada Bagteria, las hases de
los tridngulos observatorio-pleza-blaneo; a contlnua=
cidn se desembragan los tres emhraguee'de direcciones:

y sctuando sobre las manivelas (42), (56) y (57) =e
ponen en el creo-origen las tres esferas de direcoclones
soltando seguldamente los embragues, con ésta posicidn
f1jada se orienta definitivamente el alza dirigiendo la
vigual por el gonidmetro brijula a la referencla elegli=
da en el oentro de la Zona a bgtir por el Grupo y egec~
tuando los mévimientos azimutales con todaila caja del
alza haeiéndola girar sobre el pivote que la une al tri-
pode y f1)éndola en ésta poslcldn por el prestillo de
inmovilizacldn correspondiente, Si déspuéé se guiere re-
ferir la punteria a otro blanco guxlliar que por ser vi-
gible desde las tres Baterias se tome como referencla de
Grupo, habfé que soltar los tres embragues del tambor
de direcciones, actuando sobre la palanca (22), dirigir
1a visual por el gonidmetro-brijula a la referencia que
se tome del Grupo, actuar sobre los volantes (31) hasta
1levar a cero al Indice que marca sobre la corons (28),
actuanio sobre el volante de distanecia (43) ¥ después
de phner las distenclas en cerc acclonando los volantes
(43), (63) y (64) y soltar todos los embragues, se fione
1g distancia aproximada que ae apregie a lg referencis,

entonsces se enbragan los pifiones (24) volviendo a actuar
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sobre ls palanca (22) y una vez embragados, 8¢ dirige

la visual el centro del sector aslgnado al grupo acclo-

nando el volante (42) embragado en paralelo con los

otros (56) y (57), mientras que con el volante (43),
también embragado en paralelo con los (63) y (64), se
pone la distancla apreciada, entonces quedarén las tres
Baterias -en sus plezas dfrectrlices- apuntadas al cen-
tro de la zona asignada al Grupo con relacidn a la re-
forencla de Grupo y en disposicidn de efectuar los
transportes necesarios para 1a designacidn posterior
de objletivos.

Para efectuar un transporte, ddndole datos a una Ba-
teria, por ejemplo la A; bastard soltar los embragugs
de direceidn correspondlentes a la By Cy asf como los
de distanclas de las mismas Baterlas ¥ dirigir la vi-
sual al mismo blanco acclonands el volante (56) aque
actuari sobre el aparato de direceidn de la Bateria A
y 8se reflejard en la esTera suya (61), igualmente se
hard con los volantes de dl stanclas, poniéndola por el
(63) y reflejéndose en su esfera gorrespondiente, con
10 gue quedardn determinados los datos de la pleza dl-
rectriz de la Baterla A paras el nuevo blsnco, De un mo-
do anglogo se procederd para establecer en régimen pa~
ralelo las tres Baterlas del drupo, determinando por
ol plano o con el anteojo, el dngulo de transporte que
corresponda y sumdndoselo o resténdoselo al que tenfa
1a Bateria en el régimen establecldo de concentracidn.

Todos los movimientos referentes a dlstancla, direoc~-
cidn- desde el observatorio ¥ direccidn desde la pleza
efectuados en las operaclones anteriores, han sido re-

gigtrados y recogldos por 108 transmisores respectlvos



10

15

20

25

30

-27=
y enviados a los servo-motores del corrsctor, cada uno
a su Baterla respectiva, el de distancla, para mover
1a placa de levas de los 4bacos de correccidn y el eje
de distancles que va recoglendo las corresciones de
bate dato, el de dirececidn desde el observatorlo para

accionar uno de los elementos del diferencial (33) que

., determina la diféerencia de los 4ngulosde direccién en

ol enalizador de marcha del blanco, y el de direccidn
desde la pleza, que ademds de accionar el otro elemento
del diferenclal (33) ya menclonado, mueve el eje de
difPeceiones encargado de recoger las correcciones en
éste gentido,. | | |

Al miemo tlempo que se efeotuan en el alza las ope~
raciones anteriormente ressefiadas, en el gcorrector, ¥
por los encargados de su manejo, se procederé primero
a colocar la carga a omplear en cada Baterla, para.ello,
con la distanclia en cero y todos los demés datos de co-
rreceidn temblén en cero o en sug orlgenes, ge actua -
gsobre el volante de cargas a colocarlo en la posicidn
correspondlente a la carga qué ge vaya a emplear, oon
ésta operacidn quedaréﬁ colocadas bajo los eslahones
de multiplicacidén, las levas correspondlentes a la car-
ga Qque se vaya a emplear a oontinuaeidn se irén colocan-
do en cads una de las esferas respeciivas los datos de
peso del proyectil, temperatura de la pélvora, régimen
de desgaste de plezas, reconocimiento del lote de pdl=
vorg, presién barométrica y temperatura ambiente, asi-
mismo, y en el analizador de viento, se pondrdn los da=-
tog de direcciones y velocidad del mlsmo, asf como en
el anallzador de marcha del blanco se colocarid la palan-

ca del sentido de formacidn del 4ngulo, en el lugar que
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corresponda a la situacidn gue tenga el observatorlo
del Grupo con respecto a la linea de tiro de la‘Bate-
ria que se considere con lo que, al llegar del alzae
la distanela y direcciones ~-desde el observgtorlo y
deade la pleza- que gergn reflejadas en las eaferas:
correspondientes, o puestas a mano por los volantes
respectivos después de actuar sobre los embragues de
que van provistos, se producird primero el desplaza-
miento lateral de la placa de levas & sltuarse en la
posicidn que corresponda a la dlstancla reciblda, se
moverdn los ejes de distanoclas y direccidén girando en
la magnitud proporsional a.éstoa datos iniclales y en
cada uno de los diferenclales de correccidn se irédn
efectuando la suma o resta de las correcciones que iran
gsellendo de los marcos 4bacos respectivos, obtenlehdo
en los glros resultantes de los dos ejJes de dlstancila

y direccidn en sus finsles, las distanclas y direcclo-

nes ya corregldas que por los transmisores eléciricos

o ejes flexibles correspondl entes, son enviadas al cal-

~oulador y reflejadas en sus esferas demostrativas res-

pectivas.

Todo ésto se reflere al caso de que el blanco a ba-
tir sea fi jo.

Cuando se trate de blaneos en movimiento, se proce-
derd de la manera sigul ente,

Como 1los bleieos que pueden presentarse en campafig
gon de naturaleza y velocidad va conocldas aproximada-
mente, en la caja se 1ﬁeerta un cuadro sn el que se
especifican las velocidades en metros por segundo de
todos los blancos que puedan presentarse en las diver-

sas clrcunstancias en que puedan serlo; con el anteojo
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de Bateria 89 observa €l hlanco, apreclanio su nagtura=-

‘1eza (hombre a ple, & caballo, automévil, tandue, eta.)

terreno en gue se mueve (carretera, camino, campo que
atraviesa, pendientes asclente, déscendente, eto,) rit-
mo a que lo hace (hombre al paso 6 paso ligero, ganado
al paso,’trcte; galope, etc.) direccidén de 1a marcha
(a la derecha © 1zqulerda de la linea de ohservaciém),
gentido de la misma (se aleja o 8€ acerca), ¥ por dl-
timo se mide el desplazamiento 1ateral durante un nd-
mero determinado de gegundos (10 segundos, por ejem=

plo); éste desplazamiento, que & hgbré medldo en mi-

-1ésimas, gerd dividido por el nimero de gegundos em=

pleados en la obgervaclidén: (por ello, y para mayor re-
plidez, €8 conveniente el intervalo de +4 empo de 10
gegundos), ¥ miltiplicéndolc por la digtancia en kild-
metros, ovtendremos on metros el desplazamiento late=
ral en segundos, 00T 4ete dato se entra en 1a tabla
de coordenedas ipnserta en la cala del aparato, ¥ bus-
cando en ella el avlior gproximado de 1g velocidad en
metros por gegundo que por 1a naturaleza ¥ caracterfs-
tloas del blanco se habla hallado & la tabla de Ve
1ocidades més frecuentes de blencos ya mencionada, 8€
obtendréd en la colﬁmna de las Y el valor éh metros poTr
gegundo de 1a componente 1ongitudina1. En el caso de
que el movimiento del blanco fuese«sxactamente en la -
direccldn del e)e, 6ptlco del snteojo, tnlco en gue |
no habria combonente trsneversal, 6@ puede medlr sun-
que sea aproximadamente 1as milésimas de desplazamlen=-
to longitudinal, ¥ con $ste dato, aundue ns imprecl-
go, comenzalr el tiro corrigiéndole en su +ranscurso

comp luego 8© especlflcaré.
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Mientras tento, ¥ en el snalizador del movimiento
del blanco los aervo-mptorea receptores de 1as direc~
clones desde el obgervatorio ¥ degde la pleza, hen he-
cho girar los elementos del diferencial,(zﬁ) en donde
se'ha.efeotuado 14 diferencia de éstos dosg é&ngulos que
ha pasado al diferenclal (23)» acclonasndo el volante
que mueve el eJe (27) en ol gentido convenlente 8e
tntroduce en éste diferencial el éngulo beta, parala-
je desde el blanco auxliliar de la longltud ohgervato-
rio-pleza suminiocle © reqténdolo pegin que el ohser-
vatorio del Grupo 8e encuentre fuera o dentro del én-
gulo blanco real-pleza-tlanco quxiliar, gon lo que
del diferencial (23), galdréd el dngulo de paralale
alfs desde el blanco resl, que es lo que girard la
parte guperior mévil del enalizador, en un sentido o
on otro, respecto a la llnea de tiro, segun se haya
colocado la palenca de mando del embrague (9), en la
posicidn "ohgservatorio a 1zquierda de linea de tiro"®
u “"Observatorio a derecha de linea de tiro". )
‘obtenidos los valores de las componenteé ~longltu-
dinal y transversal- en metros por segundoe ¥ determi-
nadoa oomo anteriormente 86 indica, son colocadds en
sug escalas correspondientes del marco mdvil (4) del
gnalizador ¥y en el sentido convenlente a partir del’
centro, accionando los botones espoleados de los tor-
nillos (11), con lo que 86 desplazarén las regletas
(14) colocéndose el tetdn (15) en la posieidn relati-
va del blanco en gl intervalc de un gegundo, y actuan-
do también éste tetén sobre la regleta giratoria (16)
tomard ésta la posicién correspondiente a la direc-

¢idn y sentido del movimiento del blanco, marcando
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gu fndice (17) en la escala del tambor (18) al éngulo

dp direccidén de éste movimiento con paspecto a la linea
de tiro; al mismo tliempo las escuadras (19) del tambor
f1jo estdn constamtemente impulsadas contra el tetdn
por la accidﬁ de los muelles (21) y al moverse éste ha
venido la resistencia de 1los muelles desplazédndose las
escuadras magnltudes proporcionéles a las coordenadas
del movimients con relacién a la pleza, que por sus cre-
malleras son transmitlidas a los ejJes de acclonamiento

de la parte baj)a de los marcos-4bacos (4) ¥ (5).

Las componentes asf obtenidas que tienen por expre-
gidn cos I vy sen I son multipllcadas en batos marcos=
dbgcos, la primera por 74+5’’ (incrementando la duracidn
de trayecto en 5”7 por retraso de fuego) ¥ la segunda
por -3%15: galiendo el resultado -que son las predicclio=
nes- por las cadenas de transmisién superlores a intro-
duelirse en los diferenciales (12) 3 (13) que lo suman,
el primero al eje de di stanclas y el segundo al db dl=-
recciones,

Para continuar el fuego contra blancos en movimiento,
bastard girar el plato 50) del galoménico del alza (pre-
vio -soltarlo de su pestillo de £13jacidén) hasta que &l
fndlce de la regla soporte marque gobre su escala ol
dngulo de direcoidn del movimiento del blanco que nos
ha marcado el fndice (17) de la regleta giratoria del
enalizador, fijéndole con su pestillo en ésta posicidn
al par que se lnmoviliza tgmbién la posicidn de su regle-
ta soporte (48) con su pestillo correspondiente y se

guelta el pestillo de fijacidn del tetdn de la tuerca

(55) que la sostlene en el origen de la canal del plato

(50) que es su centro; entonces no hay méa que nmirsgr por
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el anteojo del gonidmatro-brﬁjula y segulr el moWi-

=32

miento del blanco acclonendo 108 volantes de direccldén
y 4l stencla de la Bateria que corresponda, de foruna
que el tetdén de la tuerca (55) se desplace POr 1la ca-
nal de la reglé'del dlasco (50) y cuyas variaciones de
dlstancla ¥ direccidn se 1rén introduclendo gutomdti-
camente en 108 ejes respectlvos, obteniéndose de bata-
forma la punteria con tinuada.

Cuando se tira contré um blanco fijo; hebrd que
agegurar por su pestillo el plato (50) en la posieldn.
paralela a 8Y regla soporte, fijar el tetén de la tuer-
ca (55) en el orglen de la canal de la regla también |
pbr gu pestillo corraspondienxe, y en cambio soltare
de}dndolo loco ol plato de la regla soporte (48) con
10 cual al desplzarse la tuercadel tornillo ds dlstan~
cias, agrrastrard en su movimiento la del toynillo de
gran paso que £1 jado por su tetén al plato soporte‘de
1a reglas (51) obilgaré a bata ¥ su plato a desplazarse
por las gulas de su regla soporte (48) que al estar
gafada de su pestillo giraré manteniéndose glempre
paralela a la direceidn del tornillo de gran pass.

Recibidas las digtanclas ¥ direcciones corregidas
en el calculador por o1 acclonamlento de sus Bpervo=
motores (10) ¥ (37), son tragducidas en rotaciones de
108 ejes (11) ¥ (38), el primero acclona a su gsallide
g un transmisor (12) que envia 4ste dato ds distancla
corregida al caleulador de Bageria para mover su pla=
ba de levas, y luego por elasin fin y corona (13) pro-
duce €l desplazemlento de la placa de levasl y luego:
por el sin rin) digoe (1) =-aque habrd colocado previas

mente polr su vplante de camblo de c8YEa, en la posi-
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cidn-de la carga con due ge estd tirando- produclendo
gu movimiento lateral proporcional a lag distanclas
corregidas y por ende cada leva se despleZa e introdu-
¢e en cada elemento la ordenada correspondiente a ésa
d4atancia haclendo desplazZar verticalmente a su blela
respec tiva; por éste desplazamiento del elemento (14)
del dngulo de elevaeldn, ha glrado el eje (16) y con
él, por un extremo uno de 1los elementos del diferenclal
(17), mientras que por el otro ha hecho girar el tam~
bor de 1a correccién complementaria por. dngulo de si-
tugeidn (19) el arco correspondiente al dngulo de ele-
vacién dado; como simulténeamente, y por el sirviente
encargado, se ha colocado por ol volante (20), ¥ en

1a esfers demostrativa (21), el dngulo de situacidn de
que se habri determinado gl tomar los datos iniciales
bate 4ngulo se introducird en el diferencial (17) en
donde se sumard con el de elevacidn que estaba puesto,
pero al mismo tlempo, ¥y por el eje (23) se colocard el
fndice del tambor (25) de la eorrecoidn complementaria,
en el lugar‘correspundiente al dngulo de situacidn
que se ha dado, ¥ la correccldn que nos quede marcando
el fndice, serd la que hay que 1ntroducir acolonando
el volante (26) para colocarlo en su esfera (27) con
&ato queda 1ntroducida en el diferenclal (22), ¥y en 6l
gumgda a la sumg del de glevacidén y situacidn que pro-
viene del (17), sallends de éste al gngulo definitivo
de lé pleza directriz y que hacliendolo pasar por el di-
ferencial (30) para tntrodueirle las pequeflas correc-
ciones que neceslte en el transcurso del tiro, por el
transmisor (35) es enviado ai oalculedor de la respec-

tiva Baterla despubds de reflelarse en 1la eafera demos-
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trativa (34).

En el eje de direcciones (38), tenemos introducida
én ol diferencial (39) la direccidén correglda que pro=
viene del movimiento del gservo-motor (36), pero por el
desplazamientc de la leva del elemento (40) de deriva
tgbular, se nos ha desplezado la plela correspondlente,
v &steo desplazamiento trnasmitido por (41) al diferen-
clal (39) en donde se ha gumado la deriva tabular a la
direccldn, saliendo de 41 la deriva o direcoidn definl-
tiva de lapleza directrlz que después de pasar por el
diferencial (43) en donde recibe las pequeflas correc-
ciones que se obgerven en el transcurso del fuego, se
refleja en la esfera demostrativa (45) y por el trans=-
nigor (46) es enviado, al 1gual que el 4dngulo de eleva-
didn, al calculador de Bateria en donde se da el esca~
1onamlento ¥ la diréccién de las demés plezZas.

el eje de graduacidn de espoletas, por el despla~

zamliento de la leva (7) glira el eje (55) con arraglo a
1g8 duraclones de trayecto que Por ol transmisor (57)
os enviado también al calculador de Bateria psando an-
tes por el diferenclal (52) de eorrecclomes ¥ refle jén-
dose en las esferas demos trativas (56) 108 vsegunods de
gradugclén de espoletas

Igualmente que en el calculador de Bateria, existen
ademés 1aa levas (5), (6) ¥ (8), la primera que da la
zone del 50% longltudinal, la gegunda el 4ngulo que co=
rrige una zona longlitudinal ¥ la tercera proporclona el
éﬁgulo de calda, que acclona el dispositlvo parae tiro
contrs terrenc en pendiente, en un todo 1lgual al que ya

ge descrivfa en el calculador de Bateria ya presentado.
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Como se dice anteriormente,los datos de plezas directri-
ces obtenidos en el calculador de Grupo,son transmitidos gl
calculador de Bateria con los cuales se acclona dste y de-
termina los datos de las demde plezas.Para ello es necesa~-
rip introduclr algunas modificaclones en la constituecidn de
este calculador que gin variar su estructura y dispoaltivo
se adapte a la nueva modalidad de recibir los datos de cal=
culador de Grupo en vez de hacerlo del corredtor de Bateria.
Estgs modlificaclones conslsten en dotarlc de un servo-motor
receptor de las dlstenclas tipogréficas corregldas que vie-
nen dei ggloulador de Grupo,pars mover la placa de levas,a-
sf como hay que disponer de otro servo-motor receptor de én-
gulos de elevacidn,conectagndo directamente con él ele que
distribuye este dngulo en las cuatro plezas,y de un sletema
ds desconeridn de este gle con el que 1o precede, receptor
de los 4ngulos ds gltuacidn y correccidn complementarla,que
por haterse introducido ya en el Grupo no se debe efectuar
en la baterfs,asf como otro sistema de desconexidn de la de-

riva tubular por el mismo motlvo.

REIVINDICACIONES,

l.=-Mejoras introduoidaé en el objeto de la patente prlné
cipal No.200,027 por equipo calculador de tiro para baterliaes
de campafia,caracterizado por sl tuarse log gnecanlamos de de-
terminascidn de datos iniclalea de cada Bateria,dispuestos
en planocs paralelos o plsos superpuestos,coincldlendo en la
misma vertlical el punto representativo del obgervatorlo de
grupo/

2.-Mejoras en el objeto de la patente principal No.
200.027,caracterizado por el hecho de que en la formacidn
del tridngulo Observatoric-Pleza-Blanco,en Vez de desple~
zarse el punto correspondiente al obgervatorioc, slendos fijo

el de la pleza,se ha invertldo ol plstema de formacidn de
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dicho tridngulo,desplaZz
pieza y slendo fijJo el
3.-Mejoras en sl obj
200. OET,caracterizadg P
tema amplificativo de 1

204825

andose el punto que representa la
que nosg determina el bbservatorip.
eto de la patente priﬁcipal nimero
or el hecho de establecerse un sls-

ntroduccidn mecénica de las correc-

elones,por aditgmento de plaaaa desplazahles que son portadoras

de las curvas de variac

146n de los elementos'correctivos al

modificarse los correctores‘que las producen y ¢’alculo me=-

cénico por dlferencialeé'de la suma algebrdica de estos e-

lementos correctivos,cuyo resultado final es el que se in-

troduce, tambien mecédnicamente, en el eslahgﬁﬁde multipllca~

¢idn correspondiente.

k.- Mejoras introducldas en el objeto de la patente prin-
oipal No,200.027 caracterizado por la modificacidn en el ana-

11zgdor de marcha del blanco,del sistema de formageldn del 4n-

gulo de par'allelaje «

cular del slstema de ejes coordenados,resoluiendo mecdnica-

mente la férmulat & =

congtltutivo del’ desplazamliento clir-

(1-11)*/3 v eplicando la regla

préctica de gltuscidn,muy utilizala en el tirojque da el signo:

de « y/3 a emplear segun sea el emplazamiénto del ohservagto-

rio con respecto a la 1

forma con la direccidn

5,-Mejoras introducidas en el objeto de la patente princl-

pal No.200.027 por equipo calculador de tiro pars baterlas de

campafia.

Todo segun se ﬂescribe en la presente memoria,dque constg

de treinta‘y sels hojas

tas por una sola cara ¥

Madrid, )a.gpfp 1952

inea 46 tiro y el dngulo que ésta

de referencla.

folladas,mecanografisdas ¥ esori-

aparece de los dibujos adjuntos,.

PEDRO GARCIA DE PAREDES.
PeAe RAFAEL DE MORALES
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