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PATENTE DE INVENCION

e SRS oSS —mme

a favor de
D. ALOIS HAMM - dg¢hacionalidad alemana - domiciliado en Sal-
kenbergestrasse, 1, Tirsohenreuth (Oberpf., Alemania).
porf
»Apisonadora con rodillos anterior y posterior de oblicuidad
‘ variable?,

Memorxria Desocriptiva

Esta patente se refiere a una apisonadora en la cual
los ejes de los rodillos anterior y posterior son accionados
por un motor y ambos son orientables o de oblicuidad variable.

Uno de los fines de esta invencidn consiste en poder
variar durante el trabajo la anchura de apisonado de modo que
ocon uwna sola méquina pueda trabajarse en cada momento en an-

churas diferentes, y que pueda acomodarse a la superficie que

se trabaja la presidén especifica de apisonadoe.
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Para este objeto se ha propuesto ya hacer variable
la anchura util de una apisonadora variando en la misma di-
recoidén la oblicuidad de los rodillos anterior y posterior.
Para ello era necesario, sin embargo, regular especialmentse
los rodillos para cada posicidén, fijandolos en oada ocaso en
la oposicidn correspondiente para lo cual era preciso suspen—
der el trabajo de la apisonadora. Ademds con una tal apisona-
dora no era posible segulr directamente una ocurva.

Para solventar estos inconvenientes el solicitante,
propuso ya, anteriormente, una solucidn que permitia variar
la anchura de apisonado dqurante el trabajo, resultado que se
conseguia disgsponiendo horizontalmente lam dos horquiilas 80~
porte de los ro@illos anter;or y prosterior y proveyendolas
de véstagos trangversales ouyos lados opuestos estaban curva=-
dos en forma circular y se ponian en contacto. Estos vastagos
transversales eran gulados por placas de gula la superior de
las ouales sostenia el motor y pilezas de,la transmisidn. Sin
embargo, por motivos de orden constructivo se ha demostrado
ser conveniente congervar fundamentalmente la oonocida posi-
cidn vertical de la horquilla de los rodillos.

Conforme con esta patente se satisface esta condicidn
y se consigue una aplsonadora que se adapta perfectamente a
todam las necesidades. Lo esencialmente nuevo en ella oconsis=—

te en que para la direccidn u orientacidén de los ejes de los
rodillos anterior y posterior, se disponen dos meocanismos de
direocidn independientes que pueden ser acolonad s por separa—
do desde el sitio del conductor de la apisonadora. Segun la
invenoidn, esta doble direccidn, puede obtenerse de una mane-
ra relativamente sencilla y se logran ademas impertantes ven-—
tajas desde el punto de vista de la técnica del apisonadoe

Por ejemplo y en primexr lugar resulta posible recorrer curvas

tan cerradas, que hasta ahora era imposible. Es de extraordi-
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naria importancia en este caso el hecho de que el oambio

de direccidn en sentido contrario de los ejes de los rodi-
llos puede efectuarse con gran rapidez por cuanto los dos
volantes de direccidn pueden ser accionados simultaneamen-
te. Con ello la apisonadora puede cambiar de direocién con
extraordinaria facilidad. Ademds, conforme esta patente, el
cambio de direccidn en igual sentido de los ejes de 1ss ro-
dillos puede efectuarse con igual rapidez y facilidad de mo-
do que durante la marcha se pueden aumentar o disminuir la
anchura todal de apisonado. El objeto de esta patente pue-
de aplicarse tanto a apisonadoras de tres ruedas como & las
apisonadoras tandem con igual ventaja en ambos casos.

Los detalles de ejecucidén de la inveneidn, se com—
prenderdn por la descripeidn que sigue y los planos adjun-—
t0s que representan esquematicamente algunos ejemplos de eje-
cudéidn y en los cualess

La figura 1 es una vista por encima 4 una apisona-
dora con doble direccidn desde el sitio del conductor situa-
do en la parte posterior.

Las figuras 2a y 2b son vistas por encima de una a-
pisonadora con doble direcoidn y con el sitio para el con-
ductor en la parte central de la apisonadora.

las figuras 3a y 3b son vistas por encima de una
apisonadora en la cual lax horquillas de los 4 rodillos se ac~
cionan simultaneamente por un solo mecanismo de direccidn.

La figura 4 es un esquema en vista por encima de la
marcha en linea recta y en el recorrido de una curva.

La figura 5 es un esquema en vista por encima de la
marcha en linea recta (anchura de apisonado normal) y con
ensanchamiento de la superficie apisonada.

Como puede verse en la figura 1 la horquilla 3 del
rodillo anterior 1 puede hacerse girar para orientar el ro-

dillo, por medio del husillo o barra de direccién 7 y el vo-
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lante —4- desde el gitio del conductor. La tuerca -8- gque six
ve de apoyo al husillo -7- estéd aritulada a una consola fi-
ja ~6- de modo que pueda adaptarse en todo caso & la corres—
pondiente posicidn angular del husillo -7—-. De igual forma,
la tuerca -10- del husillo estd unida a la horguilla -3- por
medio de una artioculacidn =~9-. El gire u orientacién del ro-
dillo posterior -2~ tiene lugar por el husillo de direcoidn
-11l-, cuyo soporte -l4- estd montado en una porcién fija de
la apisonadora, la tuerca -12- del husillo -11- estd unida
a la horquilla =3~ del rodillo posterior por medio de una
artioculacién =13-,

En el trabvajo normal de la afiisonadora o bien al re-
correr una curva, se€ hace girar unicamente uno de los volan-
tes -4~ o -5~ Cuando, por el contrario, debe recorrerse una
curva muy cerrada o cuando es preciso adaptarse rapldamente
a una ourva se hacen girar simultaneamente ambos volantes
-4~ y =~5- y precisamente en sentido contrario con lo gue se
hacen girar simultaneamente los ejes de los rodillos anteriox
y posterior. Si por el contrario, durante el trabajo debe
aumentarse la anchura de la supsrficie de trabajo se hacen
girar simultaneamente y en el mismo sentido ambos volantes
~4= y ~5=, Con ello ge produce insensiblemente, el ensancha=
miento, €s deocir el rodillo anterior ~l- y el posterior -2-
se colocan en la posicién representada en la figura 5, pa-
ralelamente, pero desplazados uno con relacidn al otro. De
igual manera puede conseguirse de nuevo en cualquier momen-
to el estrechamiento de la superflcie de apisonado.

En la figura 2, se representa otra forma é@e ejecu-
cidén del objeto de esta patente con el puesto de mando en
el ocentro de la apisonadora. Esta disposicién ofrece la ven-
taja de que el conductor puede ver bien la superfiocie que
debe apisonarse. En este caso loas husillos de direccidn =16~

estén montados, por ejemplo, a ambos lados del grupo motor
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-27~. La unidén con las horquillas -3~ de los rodillos puede
tener lugar oomo se representa por medio de una palanca an—
gular -18~ montada en el pivote o0 gorrdén de giro de la hore
quilla, que prende en la tuerca =17- movible sovre el busi-
1lo de direccidn -16- transversal y que es arrastrada por es-
te., Ademds, segun la figura 2b la direccidn de los rodillos
anterior y posterior puede tener lugar, segin el mismo prin-
ocipio que en la figura 1, por acoplamiento directo de los
husillos -2l1- paralelos al eje longitudinal con las horgyuillas
-%-~ de los rodillos. Esos ejemplos representan dos de las mul=—-
tiples formas de ejecucidn posibles. Es posible por ejemplo
efectuar diversos cambios en la transmisién del movimiento
desde las tu<=rcas de los husillos. Al hacer girar los volan~—
tes 45— tiene lugar la misma accidén que se ha descrito para
la figura 1l.

In el empleo de una doble direccidn es ventajoso que
ambog rodillos puedan ser accionados a diferente velocidad.
Eg posible, segun las dimensiones de la aplsonadora accionar
mecdnicamente los husillos de direccidn de modo que el con=-
ductor pueda acclonar los cambios de direccidn por medio de
una palanca de mandoe.

En la figura 3a se representa la forma en que los ro-
dillos anterior y posterlor pueden orientarse simultaneamen-
te por medio de un solo husillo -22-. En esta forma de ejecu-
cidn se dispone por ejemplo, pera el rodillo aaxterior un fi-
leteadk a la derecha y para el rodiilo posterior un fileteado
a la izquierda, de modo que ambos rodillos seran siempre ac—
cionados en sentido contrario uno al otro, al girar el volan-
tee Con .esta forma de ejecuciéh no puede conseguirse ensan-
chamiento alguno de la superficie de apisonado sinéd que unica-
mente es posible el recorrido de una curva con una sencilla
operacidn. Sin embargo, a fin de poder accionar independien=-

temente, conforme esta patente, los dos rodillos -l- y -2-,



10

15

20

25

30

se ha interrumpido, oomo se representa en la figura 3b, el
Busillo de direocién-P2?- por un doble acep lLamiento -19-,
de modo que pueda actuarse a voluntad el rodilio anterior

o el posterior. En este caso el husillo ~20-~ para el rodi-
1lo posterior sirve de soporte para el husillo, del rodillo
anterior. Accionando la palanca de embrague y haciendo gi-
rar el volante -23’- ge hace girar el eje del rodillo ante-
rior o el del posterior. Un movimiento igual de ambos rodi-
llos como en las figuras 1 y 2 no ¢s posible en el ejemplo
de la figura %b pero, en cambio, es posible en este caso y
con iguales ventajas recorrer curvas y ensanchar la superfi-
cie de apisonado.

En el recorrido de una ourva representado en lag figu=-
ra 4 (posiciones 1? y 2? los rodillos pueden recorrer por
ejemplo, curvas de solo 2 m. de radio lo que no era posible
en las apisonadoras hasta shora conocidas. En la figura 5
puede verse gque en el desplazamiento paralelo de los. rodi-
llos en las pogiciones 1#? y 2” es posible aumentar la anchu-
ra de apisonado —a~ en una anchura adicional =b-~ que puede
alcanzar hasta sgproximadamente el 50% de la anchura normal
-a~. Bn la posicidn de mayor anchura es tambien posible el
recorrido de curvas haciendo girar con diferente velocildad

los volantes o haciendo girar unicamente uno de ellos,

~eemzmm=t N (4] T A ¢ mmme——

Se reivindioca como objeto de esta patente:

l.- Apisonadora con rodillos anterior y posterior
de oblicuidad variable, accionados por el solo motor, carac—
terizada porque los rodillos estén montados en horquillas
verticales, en combinacidn con mecanismos de direccidén inde-
rendientes que actuah por separado sobre el rodillo anterior

Yy el posterior, pudiendo ser accionados cada uno de dichos
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mecanismo de direccidn desde el sitio del conductor.

2.~ Apisonadora segun la reivindicacién 1, caracte-
rizads por un husillo de direccidn (7) gue prends en una
tuerca (9) articuluda & la horquilla (3) del rodillo ante-
rior, se prolonga directamente husta el sitio del conduc-
tor y toma apoyo en un soporte (8), independiente de 1la
horguills del rodillo posterior,

%.— Apiscnzdora segin la reivindicacién l, caracte-
rizada porcue el husillo de direccidn (11) que accions el
eje posterior estd montaio en un apoyo fijo (14) y en la tuer-
ca (12) articulada sobre la horguills del cilindro posterior.

4.- Apisonadora segin la reivindicacidén 1, caracte-
rizada porgue los rodillos anterior y posterior, pueden ser
orientados dende el centro de la apisonadora.

5.- Apisonadora segin la reivindicacién 4, caracte-
rizada porque los husillos de direccién (16) estén dispues-
tos transversalmente al eje longitudingl de la apisonadora
y las tuercas (17) arrastran sendas palancas de direccién
(18) montaBas en los pivotes de giro de las horquillas,

6.~ Apisonadora segin la reivindicacidn 4, caracte-
rizada porque los husillos de direccidn (21) estén dispues-
tos paralelanente al eje longitudinal de la apisonadora y
prenden en tuercas (10) articuladas a las horquillas de los
rodillos.

7.- Apisonadora segin la reivindicacidén 1 caracte-
rizada porque los ejes de los rodillos anterior y posterior
estdn unidos entre si por un solo husillo de direccién (22%)
interrumpido por un doble acoplamiento (19) de mansra que
se pueda orientar independientemente los rodillos anterior
y posterior.

8.— Apisonadora segin la reivindicacién 1, caracte-



rizada porque las horguillas de los rodillos antérigr y pég-
terior estan unides entre si por un solo husille de direcoidn
(22) que prende en tuersas filetecadas en sentido centrarie
y artiouiadas & las horquillas de los rodillose.

9+~ Apisonadora con rodillos anterior ¥ pvosterior de
oblicuidad variable. ‘

Esta memoria consta de ocho péginas escritas por uns
sola ocara.

BAROELONA, 7 JUL 1657
Pole:

JOSE M BOLIBAR
F.P.
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