
P -  10.236 

942-/
1?^LA PEPPO-UCC ON 

OdPECTO DEt OÑ^.'^ú I 2 ^ 0 4

5 CENTIMOS ! A 1

3 0  JUL 1952

MEMORIA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r

P A T E N T E  B E  I N V E N C I O N

en

E S P A Ñ A  

por VEINlá años

a nombre de \7IH Y  ÜJ3PPBR, de nacionalidad alemana, resi­

dente en ^.senbahnstrasse 1 2 , Hcnnef, (Rhin^, Alemania, 
por;

"UN MOTOR ELECTRICO CONTROLADO A DISTANCIA^.
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I^s electromotores macados a distancia, 

conocidos hasta añora, de patencia reducida, son construi­

dos oomo me teres de corriente principal o serie c como 

motores en shunt, ene solo pueden ser usados para a li-
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mentación de con?lanía continua o solo para alimentación 

de co Y Y lente alterna o también pata ambas clases de co­

rriente . La regiA ación de velocidades se efectúa en todos 

le s  casos medíante 7a regif -.cien del voltaje de rógímen. 

para la  dirección a distancia, del sentido de rotación se 

conocen la s  siguientes clases de montaje:

1) Se emplea un meter de corriente princi­

pal con imanes de campo permanentes, en e l cual puede ser 

cambiado entonces -̂ 1 sentido de rotación mediante l a  inve&- 

sión de lo s  polos de la  conducción, sin embargo, esta cons­

trucción, en el caso de corriente alterna, solo es fa c t i-  

ble por la  intercalación de un rectificador o un transfor­

mador.

8) se emplea un motor shunt, el cual poeee 

un devanado de campo que puede ser conmutado con la  ayuda 

de un dispositivo de protección conmutador convenientemente 

dispuesto. Un dispositivo protector conmutador de esta cla­

se reacciona, sin embargo, allómente s. una tensión elevada, 

ya que su devanado este en conmutación permanente con la  

conducción de 7a corriente.

La presente invención permite la  dirección  

a distancia de un electromotor a todas 7as velocidades, en 

repeso, en 7c marcha norma? y en 7a marcha a la  izquierda 

o en #7 retroceso, en e7 cambio del sentido de rotación y 

e llo  a un volta je  efectivo siempre uniforme..

331 motor, según la  invención, representa 

un motor de voltaje constante, que está construido oemo
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máquina combinada serie o shunt y , a el&cci&i, puede ser 

a*! imantado con corriente continua o e te rn a  o oon ambas, 

según se desee una marcha norma?, o una marcha invertida  

e 2a parada.

5 3Ea regulación de velocidades se efectúa con

cerri^nte alterna super^^uestr c corriente ccntánua de ta l 

ferma que en uno de loo sentid ce d^ rotación prevalecen 

la s  cimponentes de tensión continua y en el otro lo s  com­

ponentes de tensión alterna. En el funcionamiento a ccrrien?* 

20 te continua pura trabaja el motor como motor serie para w"o 

de lo s  sentidos de rotación, y en el. funcionamiento a co­

rriente alterna pura como máquina de inducción secundaria 

para el otro sentido de rotación. El valor efectivo del 

voltaje alterno superpuesto es mantenido permanentemente 

18 constante y corresponde a l voltaje continuo puro en une 

de lo s  sentidos de rotación y e l vo lta je  alterno puro en 

pleno funcionamiento en el otro sentido de rotación.

El motor mismo es un motor de cc&ector sim­

ple, construido según la  figura 2, con dos devanados de 

20 campo 2 y 2, uno de **cs cuales es el devanado de serie  de 

hilo  grueso 1 , que tiene un número menor de espiras, y al 

otro es el devanado shunt de t ifo  delgado 2, cae tiene un 

numero de espiras grande. Estos devanados tienen un sen­

tido de arrollado mutuamente distinto. En el circuito de 

g5 shunt con el devanado de campo de hilo delgado se h a lla  

un condensador 3 que interrumpe e l fluido de la  corriente 

continua en este circuito. Un transformador 4 constituye
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oí manantial de corriente con, por ejemplo, troa saounda- 

Tica iguales 5, 6, 7. con dos de estos devanados está co­

nectado un dispositivo rectificador seco de dos ramas $n 

montaje de punto o, véase figura  2, que suministra e l  

6 vo lta je  continuo entre o y a , mientras una de la s  mitades 

de? devanado de*? dispositivo rectificador en serie con un 

devanado suplementario entre 0 y b suministra áT vo lta je  

alterno de un va**or efectivo d* igual magnitud. Entre a 

y b esta intercalado un potenciómetro 8, desde e l cual 

10 es derivada la  tensión d irectriz .

C 1 representa el condensador alisador  

para el voltaje continuo,

C 2 un condensador suplementario para la  

graduación mas cómoda de la s  componentes del vo lta je  a l -  

15 temo, un condensador c 3 impide la  magnetización previa 

con la  corriente continua del transformador 4. Entre O y 

c impera siempre e l mismo valor efectivo del v o lta je , in­

dependientemente de la  posición del contacto rozante 12 

del potenciómetro.

20 El modo de acción y de funcionamiento de

la  instalación es el siguiente: Estando el contacto ro­

zante 12 del potenciómetro en el punto a , entonces impera 

en la  conducción el voltaje continuo puro. El motor tra­

baja como motor serie ; e l devanado de campo de shunt de 

25 h ilo  delgado no es recorrido por la  corriente por causa 

del condensador 3 en serie .

Estando e l contacto rozante 12 en el punto
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b_, entonces impera en la  conducción corriente alterna para 

y el motor trabaja como motor shunt y serie ae corriente 

alterna oombinado. El devanado de campo ds shunt es recorri­

do en sentido opuesto por la  corriente y esta calculado de 

ta l manara que invierta el campo de corriente principal, 

para reforzar esta acción e l devanado del oampo da la  co­

rriente principal puede s^r salvado en puente por un con?- 

densador 3 a de gran capacidad par^rol ta jes muy reducidos. 

Entonces O? motor revoluciona en sentido contrario. Resul­

ta , pues, sin  mas que todos lo s grados de velocidad, desde 

la  marcha normal a travos de la  parada hasta e l retroceso, 

pueden ser graduadas con el contacto rozante 12 del poten­

ciómetro 6 entre a y b.

Esta so lic itud , que corresponde a la  presen­

tada en Alemania e l 18 de Marzo de 1952, bajo el numero 

3&. 11862 Vlilc/'21dl, se acoge a lo s  beneficios del artícu­

lo  51 del vigente Estatuto sobra propiedad industria l.

0 -  N O T A  -  0 -

lo s  puntos de invención propia y nueva que 

se presentan para que sean objeto de esta patente de inven­

ción en España, por VEINTE años, son los siguientes:
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1 6 . -  -un el? ctromotox controlado a distan­

cia para pequ^Las potencias, caracterizad  por el hecho 

de que e l mismo representa un meter de corriente continua 

y alterna combinado, en cuyes bornes de ntrada impera 

siempre e l  mismo vo lta je  efectivo , tanto en la  marcha nor­

mal, en l a  de retroceso, en la  parada, oorno en todos lo s  

grados de velocidades.

2s. -  Un electromotor controlado a distan­

cia, según la  reivindicación 1, caracterizado por el hecho 

de que posee dos devanados d? campo, que están aooplados 

en sentido contrarío, y dn le s  cuales uno está formado co­

mo devanado seria y el segundo como devanado shunt con un 

condensador intercalado en serie , y porque e l segundo está 

en condiciones de hipar compensar a l primero, de forma que 

el campo magnético experimenta una inversión de polos.

3 s. -  un alee tremotur controlado a distan­

cia, según la s  reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por 

el hecho de que e l devanado de campo de serio está salvado 

en puente por un condensador.

43. -  Un electromotor controlado a distan­

cia, según la s  reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por el 

hecho de que s i  mismo es alimentado por un manantial de co­

rriente que suministra a elaoción un vo lta je  continuo o a l­

terno y un volta je  alterno superpuesto con voltaje continuo 

de diferente magnitud y que posee un valor efectivo cons­

tante.
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Se. -  un meter eléctrico  controlado a dis-

tanoia.

Tsál y como se ha descrito en 1 a Memoria 

^ne antecede, representado en el dibuje que se acompaña 

y con ? os fines que se han especificado .

Bata Memoria consta de siete hojas escritas  

a méquina per ana gola cara.

Madrid, -' <- ^32
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