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por Vadlils aros
a nombre de THi BEGLIon sLaCinIC CUwrARY LiwIinD, entidad
briténica, ecstaplecida en 4queens House, 28, Ringsway,

Londres, inglaterra,

pors , _ ‘
“ UN wsUANISMO Li ACCLUNAnLENIO PARA ALABES Dsl
PTHO Ui PrOrULSUR AdUSUABLE rdrma wURSInAs U BOm3AS5
HIDuAULIGAS .-

wl invento se f&fiere al mecuanismo de accicnamiento
Lara alaves ajustadbles del tipo propulsor en turbinas hidriu-
licas o bombas en las que los alabes giran sobre pivotes dis-
buestos radialmente en un cubo de la rueda movil de la turbi-

na o bomba y son ajustados angularmente por medio de un servo-
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wotor nidriulico alojado en dichno cubo.

e acucrdo con una caracteristica principal del
invenio, cada pivote de alabe tiene un brazo de manivela den-
tro del cubo, yue estd unido a un cilindro de servometor hi-
drdulico Gispuesto en forma deslizante en dicho cubo en el
exbremo libre del mismo, esto es, frente al accionamiento cel
arbol csvando el pistdn del se.vomotor conectado fijamensve a
dicho cucbo.

rrefcrivlemente, el liquido a presibn pasa el accio-
nsmiento del servomotor, se suministra a través de una tube-
ria que puede moverse con holgura dentro del eje motor hueco
y del vastago hueco del pistdén que sirve como tuberia de dre-
naje y a cuyas tuberfa de suministro estén también unidas las
v&lvulas de control.

A fin de que ¢l lanvento pueda comprcnderse mejor y
ponerse ea prdctica con Taciiidad se describird anora una
forma del mismo a modo de ejemplo, con referencia a los ad-
juntos dibujos los cuales:

La fizura 1 es una seccidn longitudinal de un miem-
bro de cubo de una vurbina nidréulica gue incorpora el meca-
nismo de accionamiento de acuerdo con &l invento, el ladoc iz-
quierdo de la cual estd tonado por la linea a-4 de la figura
2 wientras nue el lado dereciho esté tomado por la linea B-B
de la misma Iigura.

La rigura la es un alzado latcral paracial towmada
en &nguio recto al lado izquierdo de la figura 1.

La fisura 2 es una visla en vlanta coupuesta en
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seccibn mnostrindose el lade izguierdo tomzndo la seccidn por
la linea C-C de la Ffijura 1 y el derecno por la linea L-u de
is wisma £izura.

Los aluwes 1, de los cuales se disponen seis en la
sresente Lorwa del invento, siran con sus pivotes radiales
la en coJjinetes del cubo 2 y de la proyeccidn central 2b des-
de el ala interior Za del mismo a cuyo obtrolado estd unido
el eje motor (que no se muesira). Un brazo de hanivela de
la rTueda 12 estd enchavetado a cada uno de estos pivotes la.
Un vAstago de pistdn, hueco, 17 estd conectado fijamente a
dicha parte centvral 2b y soporta en su extremo libre el pis-
tén fijo Y, esto es, en el extremo jue apunta la direccidn
alejada del eje mobor. &l cilindro del servometor ©, que
estd cerrado por una tapa 7, es mbévil y los sesmentos de pis-~
t6én usuales dan un cierre en relacibn con este pistdn 9. 1
cilindro & tiene un cuello ba deslizante sobre el vistazo de
pistbn 17, ¥ la Tapa 7 tiene un cuello 7a deslizante en las’
pestaias interiores combinadaé lla, 1l%a de la cubierta 11 y
nariz 13 unidas consecutivamente al cubo 2. La nariz 13 estd
cerrada por la cubicsla de owificio de acceso 14.

nl fluido niaradulico (aceite) se suministra a pre-
sidn desde un suministro exterior a través de una tuberia 16
yue se extiende a través de un &rbol mdbvil hueco (no repre-
sentado,) al vistaszo de pistdn hueco 17 y tiene un cuerpo de
vévula de corredera 1u deslizante con relacidn al manzuito 8
unldo a la tapa '/ del cilindro del servomotor. &aste mansui-

To ¢ Tiene orlficios laterales 8a, 8b que conechban su inte-
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terior con el del cilindro del servowotor b en los lados res-
pectivos del pistda 9.

El cuerpo de vilvula de corredera L5 tiene un tala-
dro central lonzitudinal l5e gue comunica por un taladro ra-—
diai 14d entre dos parves de vilvala de pistdn lba y 15b.

El cuerpo de vilvula de corredera 15 puede ser movido longli-
tudinaluente por el reguludor Ge velocidad (no se uuestira)
de la turbina o bomba, con Lo yue se coutrola la adnigidn el
£1dido a presidn a ua Lado u obro del pistdan Y en el cilin-
dro b del servomoior, estandc el otro lado conectado ai dre-
naje e través del Jrobol uotor hueco (no se muesira). Por el
movimiento dei cilindro del sermomotor, gse mueve el manguito
8 con reiacibn al cuerpo de vilvula de corredera Lb coan lo
gque se coasigue una accidn concatenada.

. Bl cuello ba del cilindro 6 del servoumotor Tiene
w: ala bb cuyo borde be esul ranurado longituainalmente y
guiado en los blogues 10 unidos al cubo <.

Los tornillos de ejo 5 roscuzdos g la parte de ala
6b estiu unidos por wedio de placus de wnidn 3 y tornilios
4, 4 a los brazos de manivela 12 Ge 1los pivotes de alabes
ia. PEl movimiento de vaiven del cilindro 6 del servomotor
ge btransmite asi‘como movimiento giratorio a los alabes 1.

- Lz Torma del invento descrita sroporciona v ifeil
acceso al wecanismo de accionamiento desde el lLado opuesto
al Zrbol motor, esto es aesde el tubo de samisida de una tur—
bina o ia envrada de una bomba de alabes.

La presenie solicitud que corresponie a la presen—
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tada en uran woretada con fecha 1 de Agosto de 1.951 bajo el

nidnero 15.192/51 se acoge a los beneficios del articulo 51

del vigente wstavuto-Ley sobre Fropiledad industrial.

- U L A -

, Los puntos de invencidn propia y nueva gue se pre-
sentan para cue sean objeto de esta solicitud de Fatente de
invencidn en mspada, por ValhNle afios, son los sizulentes:

18,~ un mecanismo de accionamiento ara alabes
ajustables al tipo propulsor en turbinas o bombas hidriuli-
cas en el jue los alabes giran sobre pivotes dispuestos ra-
dialmente en un cubo de la rueda mdévil de la turbina o bom-
ba, teniendo cada pivote de alave un brazo de manivels den-~
tro de dicho cubo, el cual estd unido al cilindro de un ser-
vomotor hidrdulico dispuesto en forma deslizante en dicho
cubo en el extremo libre del mismo, esto es, frente al arbol
motor, estando el pistdn del servomotor conectado fijamente
a aicho cubo.

29,- Un mecanismo de accionamiento seyzin el punto
19, en el gue se suninistra liguido a presidn para el accio-
naiiiento de dicho servomotor a través de una tuberfa mdvil
con nolura dentro del Arbol motor ¥ vAstago del pistédn hue-

cos yue sirven de tuberia de drenaje en cuya tuberia de su-
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winistro estin también .wontadas
4t ,= Un mecanismo de accionamiento segin el punto
20, en el que una valvula de pistdén mbvil loazitudinalmeute
estd conectada a dicha tuberia de suministro, siendo dicha
vdlvula mévil dentro de un manzuito perforado unido a la tapa
del cilindro de servomotor, cuyo manizuito 15 conecta los dos
lados del cilfadro del servomotor a la tuberfa de suministro
7 al dreanaje respectivamente, sezin la posicidén relativa de
¢icha vilvula de pistdén y dicho manguito.
49 ,- Un mecanismo de accionamiento para‘alabes
del tipo de provulsor ajustable para turbinas o bombas hi-
drdulicas.,

Yal y como se ha descrito en la iemoria gue ante-
cede ilustrado ea los aioujos yue se acompaiian y para los
Ifines que se nan egpecificado.

wsta semoria cousta de seis hojas escritas a wmi-

guina por una sola de sus cacas,

28 JUL. 1952

sladrig, .
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