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INVENCTOWN {

por "FERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISVOS ELEVADORES MECANI-
G0S O POR LIQUIDOS", & favor de Don Josée MARTINEZ PEREZ y
Don Pedro MUNOZ G&ﬁRETO, ambos de nacionalidad‘eepaﬂola,
residentes en BARCELONA, calle de Industria, 299-301, ¥y
Avenlde de Rondsa, c; 9e, 28, ‘

MEMORIA DESCRIPTIVA

Lg presente invencidn se refiere g unos perfecciona-
mientos en los mecanismos elevadores mecénicos o por ligui-
dos.

Mis concretamente, se refiere la invencidn a los
gatos, sean mecénicos o por liguido, aplicables & los vehfcu-
los automdviles, a materisl ferroviario, o a cualguier magui-
naria gdecuada pare el caso,

Se caracteriza 1la invencidn por el hecho de vinculaer
la cgja de cambio del veh{culo o similar, con el mecenismo
del gato, comprendiendo para ello un &rbol transmisor o una
bombg suxiliar accionads por el propio cambio, reslizéniose
lz maniobra por intermedio de un husillo de acciongmiento o
medio adecuado, vinculado al chaeis, y un receptor de este
accionamiento ocual es, por ejemplo, una rueda helicoidal,

con posibilided de desembragar esta ruedaddl conjunto del
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mecenismo del gato, y bloquerls cuando éste se haile en ele-
vacidn.

La ruede helicoidal blogueadz sirve de trayecto, por
su dentaao, pare el desplazemiento del husillo de zecciona-
miento, y, por lo tanto, para lograr la rotacidn del ohasis
gobre este eje cuando se encuentra el vehfculo elevado.

En los casos de gato hidréulico, la rotacidn es lo-
grade por la eccidn impulsora del l{guido enviado por la bom-
ba mandade desde la caja de cambio, cuya gsccidn impulsore es
transformada en rotacidn de 1z cémara o cuerpc de bomba del
gato y, en consecuencia, del chasis unido a ella.

Existe, pues, un mendo paraz relacionar la cgja de
cambio coh el accionamiento del gato, cuyo mando se hace des—

de el tablero de instrumentos del vehiculo, a volunted del

~conduector.

La invencidn tiene diferentes perticularidades de
reslizacidn Begun sea el sistema de gato a que se aplica,
pudiendo disponerse, en un vehiculo, uno o mds gatos eleva-
dores gccionados por la misma ruede helicoidal.

También la invencion tiene distints realizacidn se-
gﬁn gue el vehiculo tenga su chasis mas o menos slto con res—
pecto al suelo, siendo préciso, en el ogso de chasis relati-
vamente elevado, disponer bajo el gato un tentgoulo o tijeri-
1la desplegable gque establezca contaoto con el suselo ¥y, una
vez logrado este contaoto, tomar como base de apoyo el suelo
para seguir elevando el chasis a la altura que convenga.

En toso los casos el giro se produce por el recorrido gque rea
lize el husillo sin £i{n sobre el dentado de la rueda cugndo
ésta se halla blogueada.

No obstante, en el caso de gatos acociongbles por 1{-
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quidos, la elevacidn y giro tiene lugar por el propio lfguido
adecuadamente conducido mediante juego de llaves o pasos gque
lo desvian pera pasar de un cometido a otro. as{, pues, el
1{quido sctuara para elevar el chasis, y, gl alcenzar la al-
tura y estableocer easte blogqueo, pasa por otroa conductos &
alojarse en un espacio de volimen variable por comprender una
zong fije y otra mévil tomando como eje de giro el del vésta-
go elevador, siendo el resultado, el giro del chasis en la
posicidn elevads como antes se hg indicado.

Para facilitar la exp licacidn se agcompafia a la pre-—
sente memoris descriptiva unas laminss de dibujos en los cua~
les se ha representado un caso de realizacidn que se cita a
titulo de ejemplo.

En el dibujo:

Le figura 1 muesirs, en esguema convencional, la vise-
ta en glzedo del conjunto de gato y cajz de cambio, siendo un
elevador simplificadoj

la figura 2 representa, analogemente, un gato y mani-
obre de eleva cidn a base de tornillo y tuerocs;

la figura 3 manifiestu, analogamente, la disposicidn
del gato g base de cremallera desplazable;

la figura 4 indice un caso de realizacidn a base de
doble gato de cremsllera, y

la figura 5 es la vista en seccion diametral alasda,

de un gato accionado por liguido.

EJEMPIO I

ﬁéonsiste la invencidn en disponer en la caja de came-
bio -1l~, en 1la que el eje -2~ es el de transmisién del motor,
un eje de saglida -3- para acoionar a un hueillo sin fin —4-,

dispuesto bajo el chasis del vehfculo o méguina, ouyo husi-
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llo engrana en la ruedag helicoidal =6- gue se halla montada
en el eje ~7-, unido al chasis -5-, y sobre cuyo eje se halla
el embrague y blogueo -8-, portador de un sin fin -9- gue for
mg el eje de una rueda -~10- de dentado frontal que engrana w
con lg helicoidal —-6- gntes indicada.

Sobre el husillo -9~ corren les tuercas -ll-, a las
cuales se articulan los extremos de la tijerilla -12-, cuyos
otros extremos se hallan sobre la ranura de ung plataforma
de apoyo =l3-,

El funcionamiento, en este caso, se efectua por la
rotacibén de la rueda -6- medisnte en sin £{n -4-, directamen-
te accionado por la caja de gambie. E1l giro de la rueda —6-
provooa el de la rueda frontal -~10- ¥y, por lo tanto, el del
husillo -9- que obligard a las tuercas -ll- a acercarse y,
poi consiguiente, la tijerilla =12- se estirard hasta encon-
trar contacto con el suelo, en cuyo instante se empieze g ele-
var el cha sis hasta la altura que convenga. En esta posicidén
ge efectua desde el tablero ls mgniobra de desembrague de lg
rueda -6~, haciéndols descender juntamente con el husillo de
acclongmiento y quedando blogueada entre los dientes fijos
del embrague —8-,

Asf livre la rueda -6~ de la frontal -10-, y fijada
en el embrague -8-, gqueda en disposicién de servir de trayec-
to circular al movimiento del husillo -4~ que, por hallarse
vinculado gl chasis, harf{a que este chasis -5- comience a

girer sobre s{ mismo a voluntad del conductor.

EJEMPIO II

’Eh la figura 2 esta estzblecido el propio sistema de
rueda -6~ y husillo -4~ en relsgcidn con un gato acecionsdo

por tornillo -1l4- en su tuercz giratoria -15-, la ocual, por
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‘medio de la corona -16-, toma movimiento del pifidn -17-, gue

es un pifion cilfndrico de gran longitud de diente, en cuye
cabecera existe el pifidn receptor -18- gue tomg movimiento de
la rueda =19~ coaxial con la rueda =6,

“La rueda dentada o corona -19~ se halla fijada al
tornillo -14-, mientras que la corona -16- lo est{ sobre la
tuerca -15-., Esta tuerca llevg un gpéndice en su fondo =20~
para accionar a las dos ballestillas =-21- de la tijerilla, la
cual presente sus extremos opuestos en la ranuia'-zz de una
plataforng =23,

El funcionamiento en el caso a ctual es analogo al
antes citado; la rotacidén de la rueda —6-, por la accidn del
husillo —-4-, proporciona el giro a la corong -l19- por inter-
medio de los pifiones =18~ y, ademds, el largo pifidn -1T- obli
ga & glrar z la tuerca =15~ con lo cual se despliega el sie-w
tema, estirdndose la tijerilla y apoyando eh el suelo la pla
taforma =23-, |

Se eleva, en consecuencia, el chasis, y en el momento
preciso se desembraga la rueda =b6-, quedando el husillo =4-
y esta rueda como elemento para producir el giro del chasis
cuando éste se encuentra levantado.

EJEMPLO ITI

“‘—""”Lé'figura 3 es una ligera variante de las anteriores,
en lg cuﬁl la elevacidn es lograda por la cremallera ~24=-,
siendo ghora la rueda -6- interior a la caja soporte del
mecanismo, as{ como el husillo sin fin -4-, La caja citada
se halla unida al ohasis -5- y el deeembragué ¥ blogueo de
lz rueda —6- se realiza separéndols del primer pifiém con que
engrana, realizindose el giro segin antes dicho.

Es de notar gue la presencia de la tiejerills no es
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indispensable para el funoionamieZo de? sistema, puesto gue
lo esencigl es que una vez tomado apoyo con el suelo el ele-
mento desplazable del gato, se obtenga la subsiguiente elevg-
cién del ohasis y la posibilidad de hacerlo girar en cualguier
direccidn cuando se encuentra elevado, cuyo giro lo efectua
8l propio conductor.

La maniobra de elevacidon y giro no es siempre aplica-

ble a reparacidn del venficulo, puede también utilizarse para

_lograr un cambio de direccidén del vehfculo en un espacio re-

ducido, puesto gue el giro se realiza sobre un eje situado en
zona centrada del vehfeulo, o sea, que gira sobre el propio
terreno.
EJEMPLO IV
'~ No siempre se utilizard un solo gato para la eleva-
cién, y es posible obtener el mismo efecto utilizando dos o
mée gétos como lo demuestra lg figura 4, en la oual, un juego
doble de gatos, tales como los de la figura 3, son accionados
por la propia ruede ~6- y husillo -4 sobre un juego de pifio=-
nes cdénicos, haciendo el desembrague hacia arriba, en donde
también se produce el bdlogueo de la rueda =6=-, guedando 1li-
bre el recorrido del husillo -4- sobre su dentado.
B 0V
" 7 Bl invento es también gplicable z los gatos acciona-
dos por lifquido, y de este caso proporciona el correspondieg
te ejemplo la figura 5. En ella hay una cédmara O cuerpo de
bomba -25- en la gue juega el pistdn —26- con su véstago —27-
relacionado con el pié o plataforms —28-,

En le camara O ouerpo de bomba existen entradas de
1{quido —-29~ y selidas del mismo -30-, procedentes de las

tuberias -31-, vinculadas a las bombas hidrdulicas -32-, go-
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cionadas por la caja de cambio =l-,

El fondo de la cgja o camara -25- forma una aleta o
tabique =33- y el émbolo presenta otro =34~ pera formar entre
smbos, cuando el émbolo se haglle en la posicién més baja, una
céamara expansiva =35y en la cual tiene lugar el gccionamiento
rotativo.

La parte exterior de la odmara o cuerpo de bomba -25-
lleva unos ejes estabilizadores -36-, pasantes por ojeles o
anillas ~37-, fijae a la pered externa de la camara, con lo
cual ésta queda guisda en su movimiento por estar los referi-
dos ejes unidos a la plataformg -28-.

Elvfuncionamiento es8 oomo sigues

Al accionar el cuerpo de bombg -25- por el lfquido
enviedo por las bombas -32-, a voluntad del conductor, el
pietén se hallaba en la posicion indicadg en la figura 5.
Bajo la citada acoidn, dicho pimstdn descenders hasta llegar
a contacto con el fondo de la camara; en este descenso se des
plaza el fondo de la plataforma =22- hasta su contaoto conerl
suelo, en cuyo momento comienza la elevacidn dei chgsis, desg-
lizéndose la cdmera -25- a lo largo de sus ejes estabiliza-
dores y perdiendo su conexion con ellos al final de su reco-
rrido.

Si, en estas condiciones, se hace entrar el 1£quido
en la cdmara expansiva =35-, sucedera gue el tabigue perte-
neciente gl émbolo no se moverd, y, en cambio, el tabigue pem
teneciente g la cémara comienza a desplazarse proporciongndo-
le la rotacidn deseada, junto con las tuberias y chasis en
la amplitud gque convenga.

La invencidn, dentro de su esencialidad, podra ser

llevada a lg prédctica en otras varia ntes de realizacién que
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cuales alcenzarg igualmente la proteccion gue se recaba. Podm

pues, ser construfda en cualquier formg y tamasfio, empleando
para su fabricacidn los medios y materiales mas a decuados a
cada caso particuler de realizacidn, combinados del modo mas
conveniente para el logro del fin propuesto, por guedar todo
elld comprendido dentro del espiritu de las presentes rei-

vindicaciones.

NOTaA

Hecha la desccipcidn del présente invento, se decla-
ran oomo nuevas y de propia invencidn las siguientes reivin-
dicaciones:

1. Perfeccionamientoé en los mecanismos elevadores
mecanicos o por 1l{guidos, que comprenden los gatos mecani-
cos o hidrdulicos, o accionados por otro 1fgquido o flufado,
aplicables a vehioculos automéviles, locomotoras, u otra ma-
quinaria adecuada para el caso, caracterizados por el hecho
de hacer depender el movimiento del gato, del mecanismo de
la caja de cambio o de medios dependientes de esta caja de
cambio, una transmisién- o comuniegcidn vinculada al chasis
desde eata caja o medios que se relacionan con ellg, con el
mecanismo del gato, comprendiendo medios para producir la
meniobra iniecial que proporciona el apoyo del gatos sobre el
suelo y la subsiguiente elevacidén del chesis, y medios pera

el desembrague o cese de esta accidn elevadora, as{ como me-
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dios para provocar el giro del chasis ung vez elevado sobre
un eje constituido por el propio mecanismo de gato.

2, Perfsccionzmientos segin la anterior reivindica-
oidn, caracterizados por el hecho de gue los gatos mecgnicos,
los medios de transmisidn desde la caja de cambio hasta el
gato, estan constituidos substancislmente por un husillo sin
t{n aceionado por dicha caja de cambio, y una corong o ruedg
helicoidal vinculadaba los mecanismos del gato, con la parti-
cularidad de que dicha rueda y husillo sop, en conjunte, des-
plazables a lo largo del eje de rotacidn de la primera para
provocar el desembrague de esta rueda con respecto del meca-
nismo del gato y, ademés, para lograr el blogueo completo de
la rueda en el momento del desembrague.

3. Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 Yy
2, en los cuales el blogueo de la rueda helicoidal periite
que el husillo sin f{n de a ccionamiento recorra toda su pe-
riferia dentada, dando lugar al giro del chasis tomando como
eje de rotacién el propio de la rueda.

4. Perfeccionamientos segin las reivindicaciones 1 y
2, en los g ue el husillo de accionamiento movido por la eaja
de cambio, se halla fijo al chasis, por lo gque {ste seguirsa
siempre el desplazamiento del referido husillo.

5. Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 1,
caracterizados porgue cuando se trata de gatos accionados
por l{guidos, la transmisidn desde lz caja de cambios se rea-
liza por medio de una bomba o bombas de lfguidos accionadas
por la propis caja de cémbio, comprendiendo el gato una ca~
mare 0 cuerpo de bomha receptorg del 1{quido impulsado y un
émbolo desplazable, estableciéniose entre el émbolo y el fon—

do del cuerpo de bomba, ocuando aguel llega al final de su re-
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corrido, una camara expansive formada por un tabigue pertene—
ciente gl referido fondo y otro del propio émbolo, cuya cama—
ra lleve orificios parg entrads y =alide del 1{gquido en los
momentos oportunos.

6. Perfeccionamientos segun la reivindiceciones 1 y
5, en 108 cuales, cusndo se ha logrado la elevacion del cha-
gis y la liberacién del cuerpo de bomba del gato con respec—
t0 de sus gulas o0 ejes estabilizadores, se puede hacer entrar
el lfquido en la cdmara expsnsiva, para provocer el giro de
esta camara con respecto del émbolo, en cuyo giro serd srras-
trado el chesis, vinculado a la cémara mencioneda.

T+ Perfsccionamientos segﬁn las reivindicaciones 1 g
6, en los cuales, la parte desplazable del gato puede 0 no
llevar ung tijerille expansiva para proporcionar el rdpido
apoyo de la plataforma contra el suelo, en los casos de gl-
ture de chasis, no siendo esta tijerilla indispensable pare
el funcionamiento que se desoribe para los dispositivos a los
que se refiere ls invencidn.

8. Perfecocionamientos en los mecanismos elevadores
mecdnicos o por liguidos.

Segin se describe y reivindics en la presente memoria
deseriptiva, que consta de diez hojas, foliadas y escritas a
méquine por una sola cara, acompafiadas de ocuatro hojas de di-
bujos.

Madridj e 26 de Julio de 1952,
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