e Lo -

H/vc

A N

204558

(memoria eseriptiva

para

ung Patente de Inveneidn
por veinte afios en Espafla

lo8 Sres. D. Hans DECKEL, ¥
Ds PFriedrioch Wilhelm DRCKEL,
ambos de nacionslidad alemsana

residente en

19 Minchen-golln (Alemsnia) Irmgardstr, 80, ¥
2¢) garatshausen 22, Post Tutting (Alemanla)

por:

w DISPOSITIVO ADICIONAL PARA 14 OBTENCIDN DE FORMAS GEOMETRICAS
BN PIBZAS DE IABCR SOBRE MAQUINAS HERRAMIENTAS "

-~

P A T I
= = = = =2 =2 = B = = =




!

b gy 1 e T 8
2

10

16

«0

&5

) # Iy -
Bs ya conoocido en maquines herremientas el mow
ver 6l porta-itil o la mess de irzbajo eon ayuda ds un dispo-

gitivo propulsor, por ejemplo, un disco de manivela o un meca=-

nismo de ruedz dentzda y menivela, parz producir »or ello en

la pleza de labor la forma deseada. &quf se trata generslmente |
de méguinas para un solo fin, es decir maquinas, ouya forma
de construceion solamente esti zdaptade a lz fzse de elabora-
oién prevista. La utilizacidn de tales méquinas es por lo tan-
to muy limitada y, vista desde puntos de vista econdmicos, muy
costosa. ademas es conocido an mAquinas fresadoras acopisdores
eonducidss por pantdgrafo, orovistas de issa de modelo y mesa
de tregbajo el utilizar un dispoeitivo adicionsl, oconsistente
en un disco de uenivela, pare la obtencién de formas de elip-
g6, que o3t asentado sobre una de las mesas de trabdjo y pl-
lota 1os movimientos del soporte de la pieza de labor, La uti-
lizacidn de tales dispositivos adioionale: tiene, sin anbargo,
el inconveniente de Que siempre una ds las mesas dé trabajo
esta ooupadé por el dispositivo adicionzl, de modo que la misS-
ma no puede ntilizarse para el montaje de ulteriores piezas
de labore. |

¥l presente invento tiene ghora vor objetivo
el evitar los inconvenientes de las maduinas conooldas y oresr
un dispoeitivo mdliocional provisto de un digco d4e manivela que
permite utilizar 1l&s méquings herrzmientas, en las que el S0-
porte de piezas Ge labor sostenido paralelo a g{ mismo por me-
dioa guiadores es libremente movible en 1z8 tres direcciones

de coordentdas por medic de un Sistems de pantégrafo, parsa
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trabajos copizdores normsles segin plantills o modslo, as{ oo-

mo también paré la obtencidn de toruams zeométricss, por ejem-

plo, formss de civounferencia, elinSe o plsnos. ¥ste problema

ge soluciona 8ezin el invento pordus el cicco de msnivela es-
t4 dispuesto en el porta-itil movible libremente 7 en los mo-
vimi entos del o Se .meve con respecto al eje de sSu espiga
de manivels s8cetenido fljJo regnlablemente. Las ulteriores ca-
ractor{sticas del invento se explicen mae detzlladamente en la
descripeidn siguiente y 6n el dibujo adjunto & base de un ejem=
plo ds ejecucidn. Nos miestrans

Ia fige 1 una méquina fresadora copisdora oon
dispoesitivo adicionzl adosado, Segln el invento, en vista ge=-
nerals

1as fizs. 2 a 5 el dispositivo adiciongl segin
el invento @ escal: aumentaua y perciaslments en seccidne

Las figs. 6 y 7 do8 diferentes posicicnes de
funcionsmiento del dispositivo sdicional, ¥

Las figse 8 a 10 tres piezas ds trabajo elabo=-
radas con el dispositivo adicionsl.

La maguinz ilusirzda en la ¥ig. 1 consiste en
un e3tativo de miquina 10, en al que estA Sos3tenido un porta=-
dtiles 12, por meuios guisdores no ilugtrados, por ejsmplo,
Garros guizqores y orazog articulsmdos, regulable ?aralelo a
8f mismo. Los movimientos del porta-Gtiles 12 se gobiermnan por
un sistema de pantdgrafo 14 que es regﬁlable en 8u plano y

ademz8 68 o8ciiable hacia tcuOs los lados slrededor Gde un eje

de 8poyo en el estativo de la miquina 1Ce El sictems de Pant -
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grato 10 ests unido en 16 articuladasmente ocon el pPorta-itiles
12, de mouo gue en une desvimeion del sistema de pentograro 14

por medio ael nango 18 en un# ue log tred direccliones de Igs

| coordenadas, el porta-ltiles 12 se mueve simultaneamente en 1g

misme direccidn.

Debajo del porta-ttiles 12 en el estativo 10
de la mégquina ectin afspusstas dos mesa’ 20, 28 méviles en orug
¥y regulsables en cu altura, de lag que una sirve para la suje-
oidn del modelo y la otra para la superposioién de la rieza de
trabajo en trabzjos normeles de fresado de»cop:la'. ¥l porta-
fitiles 12 estd provisto de dos sovortes 24,26 que sirven para
la reoepoién de herraml enta, respeoctiivamente del punzén copis-
dore |

En el vorta-itil 12 punede montarse un disSposie
tivo mdicional pars la obtencidn de formas geométriecas Sin scue
dir al auxilio de wn modslo y de un punzdn copiador, siendo
visible la oonstitucidn del of tado dispositivo adicional en
las figuras 2 a b mds detalladamente. Eete dispositivo adiocioe
nal oonsists an un disao de umnivela 28, cuya espigs de apoyo
20 estd situada en su parte de zpoyo 32. I8 parte de apoyo 32
e3ta 5l0jada sobre dos espigas 34, 36 en una pieza soporiado-
ra 38 en forms de U oacilablements, que ocon ayuda de dos tore-
nillos 40 puede fijarse en el porta-itiles 12. Mediente una
marca 42 de lg pleza soportadora %8 y de uns escela 44 de las
e9pigaa de apoyo 56, 34 (fig. 6 y 7} puede efeotuarse la regu-
laoidn angular de le parte ds apoyo 32, respectivamente del

disco de mmivela 28 ocon respecto al rorta-itiles 12 y fijarse
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mediante uns mand{bula de apriete 46, que se acciona por la
palanca 48.

El disco de manivela 28 oscilable ocon la espi-
ga de apoyo 30 con respecto al porte-itiles 13, lleva en su

plano un carro correilzo 50 sobre el cusl e=td embridada una

cajs 52. La caja b2 representa ls espiga de mnivela del dis-

co de manivela 28+ Intercalando un oojinets de agujas 64 y
una oaja de cojinete 56 86 azarra la caja de la espiga de ma-
nivela 58 de tal modo por una articulacién cardan 58, 60 que
la misma puede girar librements en un movimiénto de rotacidn
del disco de wanivela 28, pero su eje se sujeta, sin ambargo,
fijamentes, La articulacidén oardan 58,60 e8 soportade por m
brazo ssliente 63 fijo del estativo 10 de la maquina. Para
1a regulacidn de la artioculsoidn oardén 58,60 8irve un oarro
64 ocorredizo y fijable con respecto al brazo saliente 6g, as{
gomo un tubo 66 corredizo transversslmente y fijable con res-
peoto & este carro 64, cuyo tubo soporta a la horquilla 60 de
la articulaocidn cardfn. Unos wiembros de apriete 68,70 asegl-
ren 1la posioidn relativa de la articulacidn cardén 58,60 en
cualquier 2juste angular del disco de manivels 28, respsoti-
vamente de sSu espiga de wanlvelas 52,

En el carro 50 estd previsto un saliente la-
teral 72, que lleva un tornillo de apriete 74 y una zspata de
apriete 76s La zapata de apriete 76 S8e desliza en uns ranura
78 del disco de uanivela 28 y'asegura, al apretar el torni-
1lo de apriete 74 la posiocion ajustada del carrc 50.

En el carro 50 estid atornillada debajo de 1= q

a-

Ja de la o8piga de manivela 52 una caja 80, a través de 1s
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sual ﬁonduoe en direcoidn de desplazamiento del carro 50 un
manguito roscado 82 y un husillo roscado 84. El husillo rosocad
84 eos giratoric en sus dos extremos en un alojamiento anular
86 enroscado oon el disco de manivela 28, pero estd anolado
1nmdvil axilmentes. El husillo roscado 84 puede accionarse por
medio de un botén ajustador 87. En el interior de la oaja 80 '
eatd situada una pieza de apriete 88 que el sccionarse un man-
go en cruz 9C y el perno rosaado 98 mido con aquel Se prenss
sontrs el coﬁtorno de la caja roscada 828 y clerra la mliama
contra movimiento de giro. Estando suelta la pieza de apriete
88, por lo tanto el carro 50 puede regular®e a mano en grande
y después del apriete de la cajé de rosea 82 todsvia puede
regularse finamante por accionsmiento del botén de ajuste 87.
La regulasocidn del carro 50 puede efectuarse medlante una mar-
oa 94 y uns ¢scala 96. FBsta eschala indica inmedistamente la
magnitud de la distancia entre el eje de la esplga de apoyo
30 y del eje de la espiga de menivela 52 del disco -de mmive-
la 28.

DPebajo del disco de menivela 28 esta fijado
un disco dlvisor 98 an el que pusde engrenar un punzdn de
cierre 100. Por esto pusde cerrarse el disco de manivela &8
en cualquier posicidn. El ajuste relativo del disco de mani-
vela 28 con respecto & su carte de apoyoiguede efectugree me-
dismte un indicador 102 fijado a la parte de apoyo 32 y me-
diante una divisidn en srados 104 en el enmarcamiento anular
86 del disco de msnivela 28.

Tn el lado inferior del disco de mgnivela 48

e9ta previeta ndemis una ranurs anular 106 en la que pueden
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apretarse dos topes 108. Un unzdn de tore 110 puede colooarse
an el camino de sstos topes 108 de modo due el movimentio de

glro del dlsco de manivela 28 puede limitarse a un angulo de

| giro de cualguier tamafio que se desdes

La posicidén de los punzones 100 y 110 se go-
bierna por uns palénca de ajuste 112 que se hglla en engrane
gon las partes 100 ¥y 110 por una caja giratoria 114 y dos pun~
zoned arrsstradores 116, 118, @n la poeicidn segin la fig. 4
la valance de sjuste 112 se nalla en su posioiéﬁ mediana; el
punzén de cierre 100 8e halla fusra de angrsne con da disoo
divisor 98 del Gisao de mmivelm 28 y el punzén de tone -\110
g2e hall; fuera de la trayectoria de los topes 108. Bl disco
dé nenivela 28 puede girar por 1o tanto librenﬁnte. 51 ahora

“ge mueve la palinoa de ajuste 112 hacia arrihn en la direccidn
de la flecha & (fig. 4), el pmzdn de tope 110 asair: <n la trae
yeatoris de los topes 108 y el movimiento del disco de maive-
1a 28 solo se permite en un sngulo de giro determinado por la
posicidn de los topes 108. Pero €1 contrariamente se mmeve la
palance de ajuste 112 en la direccidn ds la flecha B haciz abee
jo, el pmzdén de cierre 100 entra en engrene en las muesoas
dgivisionales 98 por 1o qus se cierra en absoluto el movimiento
del disco de menivela Z8.

7l modo de ‘undionamiento de la instelacidn
Segﬁn el invento es 1la sigqiante;

Cuando oon la méaquina copisdors descrita ha
de labrarse én ung pileza de trabajo un trayecto ciroular y es-

to de modo que el porta-Gtil 12 tengs que moOverse en un plano
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6o de manivela 28 ha de ooloocarse de tal modO gque su planoc es-

| t8 situado perslelo al plano vertical del porta-itiles 18. El

"la distencia de los ejss 30 y 52 corresponda al rsdio deseado

9204558
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vertiocal, sezin la 1ig. 1 ha de sujetarse la plaza soportadora

%8 con el dispositivo sdicionzl en el porta-itiles 12 y el dis=

carro 50 con la ocaja de le esyiga de la mgnivelam 52 ha de ajusSe

torse entcnces oon arrezlo & la sscala 94,96 de tal modo que

del trayecto clrcular en le pﬁeza de trabgjos. Apretando el tore
nillo de apriete 74 Se asegura este ajuste del radio. Después
de esto se colooa la articulacidn cardén 58,60 sobre la caja
de 1la espiga de nmenivels 52.56 Yy Se asegura apretendo el medio
de epricte 68 y 70. Por regulacidn correspondiente de la palane
ca 2justadora 112 puede elegirse o bien un movimiento de giro
totelmente 1ibre o bien limitado por topes 108 y 110 del disco
de manivela 28

' | 81 ghora =e fijé en lg mesa de trabajo 20 de
1la miquina ma pleza de trabajo 120 ¥y se inserta en sl enmaroa-
miento 24 del porta-itiles 12 une herramlenta 122 (que esta
impulsada por una polea de correa 124 por una fuente de impul-
a1én no representada en el estativo 10 de la miquina), se ha
termnsdo ol ajuste y pueis reslizarse la slsboracidn de la
pieza de trabajo 120. Hsto se realiza'de modo que con auxilio
del mango de conduccidn 18 se mueve el sistema de pantdgrafo

14 y 61 porta-Gtiles 12 se arrastra simultédneamente. Por el
movi miento del vorta-itil 12 se mueve a su vez simulténeamente

ol disco de manivela 28 y es obligsdo a sirar alrededor del
eje, sostenido fijo por el brazo sallente 62 hasta 66, de su

e3plga de mmivela 52+ Como el ocorta=itiles 12 tiene que resli-
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gar simultaneamente este movimiento cilroular del disco de meni-
; ) vela 28, la heiremdenta 122 trabsjaréa por 1o tanto en la rieza
| de trabajo 120 ung treyectoria circular del radio ajustado, por
| ejemplo una depresidén horizontal 126 de seccidn trensversal cird
5 culare '
| Como puede observarse por lo que antecede, se
suprime eon la aplicacidn del dispositivo adlcionsl segin el
invento 1a utilizacién usual del punzdn modelador y coplador em
1a obtencidn de iormas geométricass La mesa de modelo 22 de la
E 1¢ miquina fresadora coplgdora puede ocuparse por lo tanto eon uns
ulterior pieza de trabzjo 120 ¥y en lugér de un punzdn aopigdor
'puede insertarse en el marco 26 del porta-ﬁtiies 12 una segun-

% . da herrsml enta 1228 que hs de acoplarse‘impulsoramente oon la

herramienta 122 en el maroco 24. Por lo tento pueden trabajarse
‘; 15 en una magquing varias Piezas de trazbsjooconr formas cirdulareu
gin suxilio de modelos.

Kl ajuste del dispositivo adicilonal megin la
fig, 6 sirve para la elaboraocidn de una pieza 128 de trabajo,

1lustrada sn vista genersl y vista deade arriba, con trayecto-

20 ria elfptios de trabajo 1%0. Bn el ajuste del dispositivo adl-
f cionsl segin la fig, 7, por contrgrio, las herramientas se nue-
' ven cirgularmente en el plano horizontal, de modo que en ung
pleza de trabajo 132 36 procuce una depresidn vertiocal 134 de
'gecaeidn transversal circulars )

25 ademas merece indicarse todavia una ulterior

posibilidad de elaboracidn de rormas geométrica® con auxilio

del dispositivo adicional sezin el invento, esto es de supere

ficies oblfcuas an piezas de trabs jo, por ejemplo, de una Sue-




[\ %

10

156

&0

perficie oblicua 136 en la pieza de trabajo 138 seglin la fig.
8. & este fin la maquina y el dispositivo adicional se ajustan
eomo en la iige. 1, 8010 gus con la difersncia ds que el movie
miento de giro del disco ds msnivela 28 se bloauea por corres-
pondiente disposioidn Ge la palanca de ajuste 112 y del perno
de ocierre 110, poro a cambio se deja librs slvmovimiento del
aarro 5C oon rsspeuto al Jdisco de rznivela 28 en 74. En un des-
plazamiento del porta-Gtiles 12 por lo tanto el disco ds manie
vela 28 se mwovera rectilinesments con respecto & ls espiga de
manivela 52 y carro 50 sujetos fijamente por la articulacién
de carddn 58,60 y esto en un dngulo de inclinaocidn que e3 ajus-
table por medio del indicador 102 en ls escala de inoclinaoidn
104 del disco de menivela 28. Por topes 140 del disco de manl-
vela 28 se limita el movimiento rectilfneo.

Pinslmente debs mencionarse que tembién pueden
ejecutarse formas zeomé tri cas 6ombinadas an niezag de trabajo
oon auxilio del dispositivo adiolonale. Los distintos trabajos
formadores naturalmente solo pueden ejecutarse unos detras de
los otros de la menera ya expliocada individualments, en 10
que la@ instalsciones de tope desScrita® aseguran la exacta ob=- |
servacidn de los distintos 1fmites de trabsjo, respeotivamente

formas.

— o e = T ew  wm  ww =
= = = =& &§ S = = =
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- variable, cuyo eje de giro es inclinable con respectc &2l eje

La presente patente de invenacidén oomprende lad
8lgulentes reivindi cacionea:
le.- Dispositivo adiolonal para la obtencidn

de formas geométricas en plezas de labor Sobre miquinas herra-

mientas, en las que el porta-itiles sostenido paralelo a s{ mis

mo por medioe guiadores es libremente movil en las tres direcot
nes de ooordenadés medisnte un sistema de pantdgrafo, ouyo dis=

positivo adicional oconsiste en un disco de manivela de aaprrera

de giro de 1la herramienta, carzoterizado pordque el disco de ma=
nivela esté digpuesto en ‘91 porta-itiles librenante movible y
o3 movido durante los movimientos del mismo con respscto 8l 9.‘]3
de su espiga de';rraniVela gostenido 11 jo regulablemente.
Se= Dispositivo adicional segin la reivindioa-
oidn 1, caracterizado porque la espiga de apoyo del disco de
manivels en un movimiento del vortae-itiles es movido simultanea
mente y 6bliga &l disco de manivela & un movimiento eirocular al
rededor del eje sujeto fi:]amente‘de su e9plga de manivelae
%.- Dispositivo adicionsl segin la reivindica—
eién 1, caracterizado porque el disco de manivela lleva un oa=
rro desplazable y fijable en su plano, en el que ssta situada
la edpiga de mmnivela.
4.~ Dispositivo adicional gsegin 1a9 reivindi-
omcioned 2 y 3, caracterizado porque el movimiento de giro del

diseo de msuivela con respecto al porta-itiles es desaonectable




por ejeumyplo, éor anriete fijo, de modo que an un movimiento del
i porta-itiles el misuo ejocutg un movimiento rectilfneo eonjun-
v tamente oon <l disco de msnivela oon respecto al carro situado
fijo oon la espiga de manivels.
é 5 i 5o~ Digpositivo esdicional sepin la relvindioa-
eién 1l, caracterizado porque el eje de la espiga de¢ manivela,
con aplicacidn de una artioculacién oardén, esta sujsto por un
brazb g=liente del estativo de la maquina.

6.~ Dispositivo adicional segin la relvindi-

¢

10 aaoidn 5, caracterizado norque la unidn entre la artioculscidn

ogrdén de la espiga de manivela y el brazo saliente del estati-

vo de ls miquina estaé constitufda de modo ajustable y Fijable.

7.- Dispositivo adicional para la Obtencidn
de formas geométricas en rlezas de labor Sobre maguinas herra~
15 mientas;

Segfin se desoribe y'reivindica en la presente

memoria desoriptiva y se ilustra con log dibujos que 8 la mis-

L ma se acompsaiians
‘ gconsts eeta memoria de once hojas foliadas y ea=-

20 oritas a maguina por una Sola de sus cares.

Medrid, a de Julio de 1952
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