MEMORIA DESCRIPTIVA

correspondiente. o la solicitud de concesién de un....

MODRLO IE UTILIDAD |

/

SOUCITANTE: D, VALENTIN RODRIGUEZ. LORENZO Y(D: JOSE
' ' LOREN LAUDO, de nacionalidad espafiola,

RESIDENCIA: . Polfgono. Industrial de Melpics, C/ F

ne 50 A ZARAGOZA o~

ENUNCIADO; "EQUIPO HIPRAULICO IE EIEVACION

EN. PLATAPORMAS TE CARGA Y SEMI-
REMOLQUES_PERFECCIORADO".,
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Ia preaente memoria descriptiva tiene como fin 1a
declaracién del objeto sobre el que ha de recaer el privile-
glo de explotacidn industrial y comercial, exclusivo en_el te
rritorio naclonal, de un Modelo de Utilidaed, de acuerdo con
la vigente Legislacidn; que, oomo el enunciado 1hd1ca,t§o tra
ta de "EQUIPO HIDRAULICO IE EISVACTON EN PLATAFORMAS IE GARGA
Y SEMIRREMOLQUES EERFEOOIONADO" .

El transporte de mercanciaa por. carratera vieno dew
rivando hacia una solucidn consistente en el empleo de semirrg
molques y plataformas de carga.de‘carécter aut6nomo, con las
que se realiza el transporte, llevdndoles cargadas en corres-
pondientes camiones-tractoreé, para ser dejadas en destino,
desprendiéndose los camiones de ellas & fin de‘qué.redodan.
otras ya cargadas y las transporten, , |

Egtos elementos aemirremolquss y plataformaa'db car-
ga, poseen un juego de patas hidrdulicas que ven reobsiéas
durante el transporte, siendo extendidas en la accién de dese
carga 0 desprendimiento‘de la plataforma o semirremolque res-
pecto del camiénetractor & fin de que lleguen hasta el suslo
¥y luego provoquen la elevacién de la plataforma o aemixreﬁél—
que, sosteniéndola elevada para hacer factidble la marcha del.
camién y poder dejarla firmemente estabilizada sobre el piso.

Arara hacer efectiva esta funcién, llevan 1aé_p1ata-
formas y semirremolques equipos hidrdulicos, que est&n Lorma-
dos por patas hidrdulices en éonjuncidn con bombas hid:duii—
cas de accionamiento manﬁal,védn lgs que pueda prévocaise la
extensién de las patas, primero hasta que 1legu§n al sﬁalo Y
después wn trecho mds, produciendo la elevacién de la plate~
forma y semirremolque. - |

Esta solucién de hacer la total extensién de las
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| macho tiempo.en hacer efectiva esta parte de la extensidﬁ{{lo

patas'meaiante_elsaccionamiéhtawmannal~de una.sola-boﬁ§§ lleva
consigo wn. incouveniente importante, Porque. como €8 preeiso..
el desarrollo de un gran esfuerzo durante la dltima. parte de
la carvera de: extensién. de 1as. patas, durante la cusl se pra-
duce la elevacidn de la p;ataforma,,elwequipoahidr£u1§gg;deb§ 
egtar capacitadgxparafdar?ese\ésfuerzo y’porvlowtanig?;gwwnlgf
cidad'de exténsidn de 1#&“@##&3 gerd pequefla; de eafdiékigen-
cia nace precisamente el 1nconwsniente, porqua oocurre. entoncal
que: durante toda la. oarrera de.oxtensidén de las pataa haSta
;legar;al suslol.al;equipo,apenas debendesarrollannesgugrzo;
pero.tampoco;pnadeudesairollqr;mayor velocidad,:tarddhddseﬂ:«

que origina el que. el hacer la.extensidn total de 1asvpatas
en la independizacidén de lévplatafo:ma o semirremolque exige
el empleo de un tiempo muy;largo:du:ante’pl que el-opeiatibv
va a tener que estay accionando ls. bomba continuamgntea._f”

f-En_vistafdel éraVe-inconvenienfe.que plantaa;éstq;d
aoluciéh;,ae_viene;adoptanﬂo,otra;snluciﬁn.consistenteignvf
constituir el equipo hidrdulico con.doe bombas de acoionamien
to manual, wa capaz de desarrollar gren esfusrzo pero con.
lenta capacidadwde acoidn, y otra de caracter{sticas. contrae
ries, es decir, capecitada pare acciones rédpidas deéaxrollhng
do poco esfuerzo,.de estalmodo.utilizandq‘1a~segunda:ﬁogha;4M
el operario produce en poco tiempo la. rdpida extensién da,ias
patas hasta llegar al suelo, y.con la. primera bomb#'prodagg,f
después otra extensién lenta dn'lasvpataa,pque origina lsa ele
vacién de la platatorma o semirremolque.. * |

" Bien es verdad que esta solucidn no lleva consigo

los problemss que plsnteaba la solucién convencional, pero &

cambio introdupe~nusvbs e importantes inconvenientes. debidos
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|| wma sola.bombﬁvnpﬁr°~993i?nd0¢anchuiﬁdﬁua;ﬁllauunuﬁiﬁtﬁih?id°r

i haga 1la extanaién,de_laswpatgs hasta qu@dlleguen_alﬂQpé;Q;dp”

al hecho. de. complicar el equipo,wfoniendo en €1 doble aﬁnexo
de bombasBe . . L i e e »:;:;“433;5‘7
En. vistae de lo inadecuado de eata nueva. Soluoidn, se
viene 2. propanar como. objeto -del invento. una torcere. solucidn
que no-tiene ya. el inconveniente-qua-planteaba»la primara‘so-
lucién, desprendiéndose el mismo tiempo de la. problemdtzca
qus .venfa 8 plantear la gsegunda, . = . T AT
Esta. ‘solucién. consiste en constituir el equipo con.

apuaire.qua.se,enchufagalgaiatemg neumdtipq;dg;]¢9m4§pﬁ§g§éton
obteniendo .de 617energia‘pataaqueAa-traVéS'de-ia,bomkﬁ;ﬁﬁe.

wn ‘modo automditico y sin intervencidén del operario acc;@agndo
la bomba,. Una vez producida as{ la extensién de las paias
hasta el suelo, empezard el operario a accionar la bomhé,gprg
vocando ehore . lentamente la,ulterior“exteﬁsidn de esas patas
para elevar la, .plataforma o remolque, . T
.~ El equipo lleva por tanto una sola bomba, y. ast no

plantea problemdticas de complejidad. Pero hace autondtica y
rdpidamente 1a extensién de las patas hasta el piso, eliminan
do los problemas que planteaba el hacer incluso esta Q;??gg!
sién accionando la domba. }

Para .comprender major ls naturaleza del presenxe in
vento,,en‘el-plano_gdjunto;haoemoa ung,representaqiﬁnquqgamg
tica de su. utilizécidn, no siendo en absoluto limitativa y.
susceptible, por elle, de 1as modificaciones accesorias gue

no alteren las caractaristicas esenciales,

Ia figura 1 es wna vista en seccién frontal de una
plataforma elevable, segdn la invencién. .

La figura 2 es una vista lateral del lado de la pla

Mod. 7
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‘taforma donde va montado el equipo hidrdulico.

lica, segﬁn la indicacidén de 1le figura 4,

‘Ia figura 3 es wa planta parcial de la plataformsl,
que también muestra la localizacién del eguipo hidédﬁlibs.T |
Las figuras 4 y 5 son sendas vista y seccidn 1onsi-

tudinal de wna de las pataa hidréulicas, desmontada. .
- Ia rigura 6 es wna vista frontal de 1la pata hidréu-

En ellas se- anotan las sigulentes particularidadea:
Ng le= Plataforma. , '

Ne 2.- Placas de unidn, o
e 3o Metas, = | ' S
'N¢ 4.~ Patas hidrduiicas.

Ne 5.- Tirantes§‘ o

Ne 6. . Aleta.

Ne Ty Distribuidor de aire.

Neo 8,- Palanca de mando.

N2 Q.= COnduceidn a la bomba. |

Ne 10.- Bomba.’ |

Ne 11,- Latigu.-m.oa bmnaaaos. |
. [] 12.- conducci6n de alimsntacidno
N2 13,- Cilindro de 1a pata._
,Ng;14.- Resorte. - |

Ne 15.- Pistdn.}‘f“ -
| Ng;16.- Pasador'de aeguridad.

ﬁéf;?,- Hbrquilla. ‘
Ne '18'.'- Entrada de fluido, |

”Ni 19.- Obturador de seguridad del elevador.
' Ne 20.- O'bturador ae seguridad de 1la bomba.
‘La plataforma se aquipa con una bombe de accionamieg
to manual (10), que va sujeta a un lateral mediante angula-

Mod. 7
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res, estableciendo relacidn cdﬁtﬁn distribuidor de ai:éﬁ(?)
de mando & palanca (8), el cual tiene su éalida (9) qn¢hn£ada _

'a la bomba (10), en tanto que posee e conducciéﬁ de entrada

(12) preparada para enchnrarse al sietema de aire del- camién

‘que porte a esa plataforma.

'r

Mediante 1atiguillos blindadoe (11) ‘establece la

Il vomba (10) relaoién con las pataa hidréulicas (4) de 1a plata

forma (1), a fin de provocar su extensiGn. ,

Con esta: disposicién. la primera extensién de las
patas (4). hasta que 1leguen a establecer contacto con el sug
lo, s efeotﬁa,mediante;manipulacién de la palance (8), apro-
vechando la énqrgia dei;giatema netmﬁticq del camién péia )2 5
ducir la actuacidén dekla‘bomﬁa (10)g‘provooando de wn modo |
automdtico la extensién de las patas (4). Mientras que wa
vez que éatabyhan llegado haste el pi#o, se procede & accio-
nar manualmenté la bomba'(IO); provooéndo une ultprio? exten
8ién que origina la elevaeidn"de la plataforma (1).

Las patas (4) estdn formadaa con un ouerpo oilindrl
co (13) y mn piat6n (15), estableciendo el retorno del pist6n
en el recogimiento de la pata (4), wo o mds resorteqr(13)
que estdn tarados en reiaéidn ala cabacidad de accidn del
sistema neundtico del camién, a £in de que se pueda provocar
la e:tensidn de las patas empleando esa energia..

Va eguipada cada pata con wn pasador de seguridad
(16) con horqui;;a (17) qus'eatablece el enclavamianto de1.
ﬁiatdn'(ls) dentro_dei'querpo'(14).¢asegurando el.mﬁntenimieg
to de la pata recogida. Y también va equipade con w vdstago

de bloqueo (19) con el qus se puede cerrar el conducto de

'entrada de fluido a la pata (4), a fin de poder asegurar la

permanencia dq éatas en la poaicidn extend@da aosteniendq‘g
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& la misma,

o

2 @ b 96

la plataforma (1) Esto Be-complementa'odn?otro obtﬁragqude

seguridad (20) de la bomba,qus impide el retorno del aceite

_ - Ta sujecidn de las pataa (4) a la plataforma (1)
estd hechs mediante unas alotas (3) que estdn unidas a aque=
llas patas (4) y van’ fijadas 8 placas (2) de los laterales
de la plataeforma (1);“Reforzando-esta sujecidén, eatdn -dispueg
tos unos tirantes o riostras, que establecen wma unidn entre
aletas (6) de las patas (4) ¥y wa viga de la platarorma (1).,

' ' Descrita suficientemsnte la naturaleza del preaente
invento, asi como su realizacién industrial, sélo cebe.afiddir
que en su coﬁjuntd‘y partes conatitufivas es posible infroduﬁ
cir cambios de forma, materia y disposici6n, en cuanto tales
alteraciones no supongan variacién sustencial del mismo.‘

Bl solicitante, al amparo de-lps COnvenios‘Interna-
cionales sobre Propiedad>1ndustria1; se reserva el derecho ‘de
extender eatafdemanda a los paises extranjeros, si fuera posg
ble, reivindicando la misma'prioridadvde‘la presente sdlicﬂ-f
tud, | R
§ 0o T A
El Modelo de Utilidad que se solicita combﬂnuavo‘en
Espafia, por veinte afios, de acuerdo con la vigente Legisla~
cidn, deberd recaer sobre *"EQUIPO HIDRAULICO ﬁE’EBEVACION'EN
PLATAFORMAS IE CARGA Y SEMIRREMOLQUES PERFECCIONADO", ‘en tédo
de acuerdo con las siguientes e
- RE I‘VVI"NVD ICACIONES: ,
1.~ Equipo hidrdulico de elevacidén en plataformas
de carga y semirremolques:perfeccionad0¢'caracteriﬁado porque
la bomba hidrdulica de accionamiento manual conectada & las
patas va acoplada a wn distribuidor de aire, estableci@pdo'a

Mod. 7
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' midn-tractor,\que hace efectivo el accionamiento de dicha bom

_cohsta de ocho hojas mecanografiadas por una sola cara y acogf

AV A

través de é1 una comunicacién con el sistema neumftico del ca

ba por ese sistema, provocando la extensidn de las patas hasta
que entablen coantacto con el suelo.

28 .~ "EQUIPO HIDRAULIGO HE ELEVACIDN EN PLATAFORMAS
DE CARGA Y SEMIRREMOLQUES PERFECCIONADO"

Segtn queda descrito en la presente memoria, que

pafiada de sus co:respondiéntes dibu%:s,

yadrid, =9 JUL, 197 |
E1l Agente 0Oficial,

WCUEL FERRARDEZ - LOAYSA PINZOK
P.P.
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