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PATENTE
DE
INVENCION

& favor de Don MIGUEL SCILER ROGER, de nacionalidad espa-
fiola, residente en Barcelona, calle Carmen, 31, por *UN

MECANISMO DE IEVA DE EXCENTRICIDAD VARIABLE”.

MEMORIA DESCRIPTIVA

12 presente invencidén se refiere a un mecanismo
de leva con excéntricidad variabie, el cual puede ser em-
pleado s6lo o bien formando parte de diversos mecanismos,
pudiendo ser accionado tanto menual como mecénicamente,

Se presentando sobre sus similares la ventajsa de gque su ex-
centricidad puede ser graduada a voluntad.

El mecanismo de levea objeto de la invencidn con-
siste esencialmente en un disco o cilindro con vaciado o
mortaja dispuesto transversalmente y por el cual va aco-

10. plado axialmente & un véstegoe giratorio o drbol. Este
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védstago presente un taladro transversal, fileteado en el
que vea roscado un tormillo, de mayor longitud, cuyos ex-
tremos pueden sobresalir por una o ambas bocas del tala-
dro, quedando alojado el tornillo en el vaciado o mortaja
del disco con sus extremos perpendiculares a las bases
del vaciado o mortaja., El védstago presenta un elemento
parea provocar su giro en el sentido conveniente.

Para la mejor comprensién de cuanto se indica
en la presente memoria descriptiva, se acompefia un di-
bujo en el que, tan sélo & titulo de ejemplo, sSe repre~
senta un caso prdctico de realizacién del mecanismo ob-
jeto de la invencién.

BEn dicho ditujo lea figure 1 representa une vis-
ta lateral del mecanismo, estando la leva en una posi-
cién intermedia de excentricidad; le figura 2 represen-—
ta la vista de la seccién axial por un plano II-1I de la
figura 1; la figura 3 es una vista similar a la de lea
figura 1, ocupando la leva la posicién de su méxima ex-~
centricidad; la figura 4 representa la vists de la sec-
cién segdn el plano IV-IV de la figura 3; y la figura
5 e8 una vista en perspectiva de un mecanismo completo.

En el dibujo &ludido, el mecanismo objeto de la
invencién estd constitufdo por un véstago cilfindrico -1-
el cual presenta en su zona media un cuerpo prismdtico
rectangular -2- el cuel estéd atravesado en toda su lon-~
gitud por un taledro -3-~, fileteado, en el cual va ros-
cado un tornillo —-4- de mayor longitud que el taladro -3-,

sobresaliendo los extremos del tornillo por ambas bocas



del taladro. Acoplado en sentido transversal al vésiago
~l- y sobre el cuerpo prismdtico -=2- va dispuesta la le-
ve propiemente dicha, la cuel estd constitufda por un
disco o cilindro =5-, en el que hay practicada excéntri-
ca y transversalmente, una mortaja —6-, parslelepipédica,
de igual longitud que el tornillo -~4-, g2lojado en ella,
quedando los extremos del tornillo --cabeza -7- y junta
~8- perpendiculares a las bases de la mortaja--—.

El vdstago -1- presenta en uno de sus extremos
un elemento tal como por ejemplo, l& manivele -9- repre-
sentada en 18 figure 5, para su giro en uno u otro sen-
tido.

El disco -5- presenta en la periferia correspon-
diente a la cabeza -7- del tornillo —-4- un taladro -1l0-
pere el accionamiento del ditado tornillo —4-,

Como se deduce de la descripcién hecha y a la
viste del dibujo, la excentricidad de la leva -3- se con-
sigue aumentarla o disminuirle desplazendo en el sentido
conveniente el tornillo -4-, actuando sobre su cabezg -T7-
e través de la aberture o taladro -10~ practiceada en la
pared de la propia leva —5-,

Se comprende que serén independientes del obje-
to de la invencién los materiales, empleados en le cons-
truccién del mecenismo de levae, e8f como las formas y
dimensiones, tanto absoluteas como relativas, del mismo y,
en general, todo cuanto no altere o modifigue su esen-

cialidad.
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NOTA 2(

Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencién:-

1. Un mecenismo de leve de excentricidaed variable,
que consiste esencialmente en un disco o cilindro en el
que hay practicade transversalmente una mortaja por la
que gqueda acoplado axialmente a un véstago provisto de un
elemento para su giro, y cuyo védstago presenta en la zone
de acoplamiento un taladro transversal, fileteado, en el
que va roscado un tornillo cuyo desplazamiento dard lugar
a le variacién de la excentricidad del disco o excéntri-
ca propiamente dicha, con relacién a su eje de giro.

2. Un mecanismo de leva de excentricidad variable,
segin la reivindicacién anterior, gue se carscteriza esen-~
cialmente por el hecho de gue el véstago presente en su
zona de acopleamiento un cuerpo prismdtico o similar pare
faciliter el acoplamiento de la leva y su inamovilidad.

3. Un mecanismo de leva de excentricidad variable.

la presente memoria consta de cuatro hojas folia-
das, escritas por una sola carsa.

Barcelona, & 8 de julio de 1952.

Miggfl SOLER ROGER
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