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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por Y"UN SISTEMA COMBINADO DE KSTIRAJE, TORSION Y REGULACION,
APLICABLE A TODAS LAS MAQUINAS DE HILAR Y PARA CUALQUIER
FIBRA TEXTIL", a favor de D. Alberto Costa Vila, de nacio-
nalidad espafiola, domiciliado en la Cavada (Santander),

barrio de la Fdbrica s/n.

MEMCORIA TESCRIPIIVA

El recurrente ha ideado y puesto en ejecucidn practi-
ca un sistema combinado para el estiraje y torsidn y regu=—
lacidén de ambos efectos, sobre las mechas de cualquier fibra
textil vy aplicable a cualquiera de las mdquinas de hilar hoy
conocidas, solo, o complementado con dispositivos de estira-
je corrientes o especiales de gran estiraje, que por ser nue-
vo y de su »ropia invencidn, solicita que se le garantice en

su propiedad y explotacidn exclusiva, mediante la concesidn



10,

15.

20.

25.

30.

35.

40,

204496

-2 ~

de la Patente de invencidén a que se refiere la presente me-
moria descriptiva.

Fundamentalmente, el nuevo sistema de estiraje come
prende un par de rodillos de estiraje, preferentemente de
reducides dimensiones, ya que esencialmente actua este par
sobre una sole mecha, y el cual, aparte de los movimientos
de rodadura de un rodillo sobre otro, que determinan el es=-
tiraje, estdn dotados de un movimiento conjunto de giro al-
rededor de un eje tedrico, que coincide con la trayectorias
rectilines de la mecha que pasa entre ambos rodillos. Fun-
damentaimente, el movimiento de rodadure de los rodillos es
satélite del de giro sobre el eje tedrico de la mecha, y el
valor relative de cada uno de estos movimientos es variable,
¥ perfectamente graduable, de modo que es posible obtener
matemdticamente un determinado egtiraje combinado con una
determinade torsidn o sobretorsidén de la mecha; y por en-
de, es pogible simplificar los mecenismos y las operaciones
a ejecutar pare obtener un determinado hilo final de uns
determinade mecha original, reducir los espacios, abaratar
la produccidn; y abaratar también el coste de las instala—
cliones.

Segiin el presente inventc, los mecanismos fundamen=—
tales de egstiraje y torsidén se caracterizan por ser singu-—
lares, o sea uno por mecha. Este unidad se caracteriza por
egtar dotada de movimientos plenetarios, a saber uno de ro-
dadura de un rodillo sobre otro, y otro de rotacidén de am—
bos alrededor del eje tedrico de la trayectoria de la mecha.

En una solucidn preferids, estas condiciones esencia-~
les se consiguen estableciendo dos rodillos superpuestos,
uno liso y otro estriado, cuycs cojinetes de apoyo se lo-
calizan sobre un soporte anular, periféricamente dentado, ¥y

capaz de girar alrededor del eje coincidente con el de tan-~
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gencia de ambos rodillos.

: De estos rodillos, el que actda de motor estard pro-
visto de un pifién dentado, el cual engrana con una corona
dentada solidaria con otro soporte anular gsemejante al pri-
meroc ¥y a su ver dentado periféricamente y también capaz
de girar alrededor de un eje tedrico central coincidente con
el de la trayectoris de la mecha, y, por tanto, con el del
primer soporte. Pero, esencialmente, ambos soportes anula-—-
res engranan con sistemas propios y distintos de acciona=-
miento, y, por tanto, al girer a distintas velocidades an-
gulares, se provoca un movimiento planetario o diferencial
de mayor ¢ menor valor, y en consecuencia, perfectamente
graduable en sus efectos prdcticos, y este movimiento pla-
netario ocasiona o se traduce en el de rodadura de los ro=-
dillos.

Ios mecanismos con que se materializa el sistema
ideado, se describen con mds detalle refiriéndonos a los
dibujos que con cardcter de ejemplo se adjuntan s esta me-
moria.

En los dibujos, la figura I detalla una unidad fun-
damental del sistema, vista de frente. La figura II la re-
pregsenta de lado., La figura III muegtra el detalle de la mi-
tad correspondiente al acceso a esta unidad. La figura IV
muestra el detalle de la mitad de salida. la figura V da
idea de la disposicidn de dos unidadea fundamentales para
trabea jar conjuntamente en paralelo,.una por mecha y sobre
una misma mfquina de hilar. Ia figura VI, da una idea es-
quendtica de la colocacidén de una unidad -A- en la trayec-
toria seguida por una mecha -B~, en una mdquina de hiler,
desde el depdsito o canilla de mecha original -1-, hasta el
huso -2- donde se recoge el hilo; en e ste caso se supone

que —A~ queda entre un tren de preestiraje -C-~ y el tren



75.

80.

85.

90.

95.

100,

105,

normal de estiraje -D-. Pero esta disposicidn serd per-
fectamente variable a juicio del usuario, segin sea el
programa de fabricacidn que se estime oportuno realizar.

La unidad -A-, en su preferente ejecucidn que aqui
detallamos, comprende dos soportes gemelos -4~ gjustables
entre si, que forman una cola o mango -=3- para fijarlos a 1la
bancada de la mdquina de hilar; y los cojinetes -5- de apo-
yo y giro de los soportes anulares dentados -6~ y -7-. For-
man, ademds, estos cojinetes -5-, los apoyos para los em—
budog -8~ y -9~ de acceso de mecha y de salida del hilo,
cuyos ejes condicionan la trayectoria real de la mecha ¥y
el eje matemdtico o ideal de giro de los anulares -6- y =T-.

Distinguimos en el -6~, los cojinetes -10-11- del
rodillo estriado -12-, y los -13-l4-del rodillo liso =-15-,
que forman el par de estiraje. Las tapas de estos cojine-
tes pueden resolverse per simples flejes -16-17~ fijos por
tornillos. La rodadura de ~12- sobre -15- se asegura por
el engrane del pifion -18-~ con la corona léteral -19~ pre-
vista en el soporte anular de salida -7-. la diferencia de
velocidades angulares de —-6- y ~T7-, ocasiona la rodadura
mayor o menor de ~12- sobre ~15-.

En la prdctica, las unidades —-A- se agrupan por
secciones mds o menos nutridas, engranando colateralmente
unas con otras y el conjunto accionado por los mecanismos
propios actuantes sobre la serie de soportes -6~ y sobre
la serie de soportes ~T-.

A los efectos legales de la Patente que se solicita,
seran variables todos cuantos detalles no afecten, alteren,
cambien o modifiquen la esencia del sistema descrito.

NOoTA.,

Se reivindica como objeto de esta Patente de in-
vencidn:

1l.- Un sistema combinado de estiraje, torsidém y regulacidn,



110.

lls-

120.

125.

135.

aplicable a todas las miquinas de hilar y para cualguier
fibra textil, caracterizado por consistir en una unidad
maquinal actuante individualmente sobre cada mecha, inter-
puesta en la trayectoris seguida por ésta en la mdquina

de hilar a que se destina; aplicade en combinacidén o no

con dispositivos normales de estiraje, de gran estiraje,

o de preestirsje especiales, o también dispuestas varias
unidades maquinales especificas de este sistema én linea

0 serie para actuar suceasivamente sobre una misme mecha

y en distintos puntos de su trayecteoria, y caracterizada
egta unidad maquinal fundamental del sistema, por constar
de un par de rodillos tangenciales dotados de movimiento

de rodadura, o sea de uno sobre el ctro, y dotados, ade-
mas, en su conjunto de los dos rodillcs, de un movimiento
de giro alrededor de un eje ideal coincidente con el eje

de la mecha que pasa enire ambos rodillos, siendo perfecta-
mente graduavles, desde el exterior, el valor del movi-
miento de rodadura que determine el esgstiraje y el valor del
movimiento de rotacidn del conjunto que determina una tor-
8idn de la mecha tratada.

2.~ El propio sistema de la reivindicacidn anterior, carac-
terizado por el hecho de que, en una ejecucidn preferente,
ung unidad maquinal, especifica del sistema, conste de dos
soportes anulares dispuestos sobre un mismo eje ideal coin-
cidente con el eje de la trayectoria de la mecha que en
ellos se trata o manipula; ambos, dentados periféricamente;
uno de ellos formando los cojinetes de apoyo del par de
rodillos tangentes, uno de estos rodillos solidario con un
pifidn que engrana con una corona dentads previste en la cara
adyacente del soporte anular dentado opuesto; y estando do=-
tados estos dos soportes anulares dentados paralelos y cog-

xiales de velocidades angulares distintas, perfectamente
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graduables por los engranajes motores que los accionan.

3.- El1 propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado por el hecho de que cada uno de los goportes anue-
lares gire apoyado sobre su cojinete correspondiente; previs-
to en un soporte propio.

4,~- El propio sistema de las reivindicaciones anteriores, ca-
racterizado por el hecho de que el cojinete de cada uno de 108
soportes anulares, forme por su cara bpuesta o externa el so-
porte para una guia troncocdédnica para la mecha entrante en
unc de los soportes y para el hilo saliente en el soporte
opuesto.

5.—- El propio sistema de las reivindicesciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que los portacojinetes de

uno y otro soportes anulares, se ajusten uno con otro paras
formar una unidad maquinal en la que coincidan sobre un mis-
no eje ideal, el eje de los dos troncos de cono, de entrada
Yy salida, la linea de tangencia de los rodillos de rodadure,
v los ejes ideales de rotacidén de los dos soportes anulares.
6.~ El propio sistema de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el hecho de que la unidad maquinal conso-
lidada por el ajuste de los dos portacojinetes, presente un
mango o cola propio para fijarlo a la bancada de la mdquina
de hilar.

T.~ E1 propio sistema de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado por el necho de que una serie de unidades
especificas del sistema, se agrupen en paralelo unas al lado
de las otras, una por mecha, engranando cada uno de los dos
soportes anulares con sus corregpondientes adyacentes, y
accionando todo el grupo por dos grupos de engranajes mo=-
tores, uno por serie de sopcrites amulares, con los cuales

se gradian, para todos ellos uniformemente, los valores

relativos de la rodadura y de la rotacidn de cada unidad.
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170. Sean cuales fueren las circunstancias que concurran

con la esencialidad de la Patente de invencidén definida en
las anteriores reivindicaciones, cual objeto es:
Be- "UN SISTEMA CCOMBINADO DE ESTIRAJE, TORSION Y REGULACION,
APLICABLE A TODAS LAS MAQUINAS DE HILAR Y PARA CUALQUIER
1%5. FIBRA TEXTIL",

Consta la presente memoria de siete hojas foliadas,
mecanografiadas por una s80la cara y del dibujo unido a
la misma. _

Barcelona treinta de junio de mil novecientos ocin-

180.  cuenta y dos.
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