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M E M O R I A D E S C  R I P T I  V A

PATEETE INVENCION. 

PA IS : ESPAÑA.

DURACION : 2 0  AÑOS.

OBJETO : "UN NIEVO SISTEMA DE MANDO DE LA BARRA DE A firiA S
DE COSER DE DOS O ^ s T a w S * *  

"PARA PUNTO DE CADENETA". -

A nom bre de : S .A .  VIRGINIO RIMOLDI & C .

D o m ic i l ia d a  en  :  MILAN ( I t a l i a ) ,  V ia  V e s p r i  S i c i l i a n i  9 .  

R a c io n a l id a d  : ITALIANA.

(P . 825 M ^ * .)
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En l a s  m áquinas de c o se r  de dos o t r e s  a g u ja s  p a ra  punto de 
c a d e n e ta , e l  movimiento a scen d en te  y d escen d en te  de  l a  b a r ra  de agu­
j a  es mandado e sen cia lm en te  d e  dos modos le  p o r  l a  o s c i l a c ió n  de 
un gran  b a la n c ín  que a t r a v i e s a  en tero  e l  brazo  h o r iz o n ta l  de l a  má­
qu in a y que, por su  gran  m asa, no puede a d a p ta r s e  a  l a s  g ran d es v e lo ­
c id a d e s  por l a s  v ib r a c io n e s  que l e  comunica a  l a  máquina ; 2e por 
l a  ro ta c ió n  de un á r b o l  acc io n ad o  p o r  t r e s  b i e l a s  convenientem ente 
d e s p la z a d a s ,  o p o r c o r r e a s  o e n g ra n a je s . TSL mando por b i e l a s  im p lica  
una c o n stru cc ió n  muy com p licad a , m ie n tra s  que l a  tra n sm is ió n  p o r co­
r r e a s  e s  de d u ración  p r e c a r ia  y l a  tra n sm is ió n  por e n g ra n a je s  no es 
in d ic a d a  p a ra  l a s  g ran d es v e lo c id a d e s  p o r s e r  dem asiado r u id o s a .

La p r e se n te  in ven ción  t ie n e  por o b je to  un s is te m a  d i s t in t o  de 
tran sm is ió n  cuya s e n c i l l e z  o fr e c e  l a  v e n ta ja  de su p rim ir to d o s l o s  
in co n v en ien te s de l o s  s i s te m a s  h a s ta  aq u í co n o c id o s.

Dicho s iste m a  e s tá  c a r a c te r iz a d o  p re c isam e n te  p o r e l  hecho d e  
que e l  á r b o l  que l e  tra n sm ite  e l  movimiento a l t e r n o  a  l a  b a rra  de 
l a  a g u ja  es acc io n ad o  por una s o la  b i e l a ,  d e  modo que e fe c tú a  un 
movimiento o s c i l a n t e  y ac c io n a  l a  b a r ra  de l a  a g u ja  a  t r a v é s  de un 
s is te m a  d e  b a la n c ín  y de p a la n c a s .

Dada l a  s e n c i l l e z  d e l  s is te m a  de t r a n sm is ió n , es p o s ib le  h acer 
mandar por d icho b a la n c ín  e l  gancho p ara  e l h i lo  d e  cubrim iento  su­
p e r io r  que, en l a s  m áquinas de t ip o  co n o cid o , era mandado h a s ta  
aq u í por un segundo á r b o l  su p e r io r  próxim o a l  prim ero y  acc io n ad o  a  
su vez  p o r e l  á r b o l  p r in c ip a l  con in te rv e n c ió n  de una segunda b i e l a .

La in ven ción  se rá  comprendida m ejor g r a c i a s  a  l a  s ig u ie n te  d e s ­
c r ip c ió n  que se  r e f i e r e  a l  ad ju n to  d ib u jo  que i l u s t r a  uno de su s  
modos p r e fe r id o s  de e je c u c ió n . En dicho d ib u jo  :

La F ig .  1 e s  una se c c ió n  de l a  cabeza de l a  máquina en l a  que 
pueden v e r se  l o s  á r b o le s  de tr a n sm is ió n .

La F ig .  2 e s  una v i s t a  de l a  b ie l a  de tr a n sm is ió n .
La F ig .  3 e s  una se c c ió n  t r a n s v e r s a l  de l a  cab eza  de l a  máquina 

en l a  que pueden v e r se  l o s  órgan os que l e  tran sm ite n  e l  movimiento 
a  l a  a g u ja ,  y

l a  F ig .  4 m uestra d ich o s ó rgan os v i s t o s  d e sd e  a b a jo .
E l á r b o l  su p e r io r  1 l l e v a  una s o la  b i e l a  2 que -  de l a  manera 

b ien  conocida -  e s p u e sta  en movimiento p o r e l  c u e l lo  de c i s n e  2 ' 
d e l  á r b o l  p r in c ip a l  de l a  m áquina. E l á r b o l  1 ,  que p a sa  h o r iz o n ta l-  
mente p o r to d a  l a  cabeza de l a  m áquina, r e c ib e  a s í  un movimiento d e  
ro ta c ió n  o s c i l a n t e .  En e l  extremo d e l á r b o l  e s tá  montado un b a lan c ín
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.̂0 3 ano de cuyos extrem os v ien e  a  mandar, m ediante l a  b i e l a  4 y l a
p ie z a  5 , e l  movimiento de l a  b a rra  de a g u ja  6 que e fe c tú a  e l  movi­
m iento a sc e n d e n te  y descen d en te  en l o s  so p o r te s  7 .

EL o tro  extremo d e l  b a la n c ín  3 (v e r  l a  F ig .  3) e s t á  acop lad o  
a  una b ie l a  8 ac o p lad a  a  su vez a  un b a la n c ín  9 que, m ediante l a  

45 b i e l a  10 y l a  p a la n c a  11 que g ir a  so b re  e l  perno 1 2 , a c c io n a  e l  

' gancho 13 de g u ía  d e l  h ilo  de cubrim iento  s u p e r io r .
EL b a la n c ín  9 p o see  adem ás, en co rresp o n d en cia  d e l  punto de 

unión con l a  b i e l a  8 , una ran u ra  1 5 , lo  c u a l p e rm ite  f i j a r  d ich a 
b i e l a  en d i s t i n t a s  p o s ic io n e s  p a ra  r e g u la r  l a  lo n g itu d  d e l  brazo  

) 50 de p a la n c a  con e l  f in  de obtener una c a r r e r a  más o menos l a r g a  d e l
gancho 13 de cu b rim ien to . De e s t e  modo, u t i l iz a n d o  e s ta  s e n c i l l a  
tran sm is ió n  de m ovim iento, se  c o n sig u e  una c o n s id e ra b le  s im p l i f ic a ­
c ión  en com paración con to d o s l o s  s is te m a s  h a s ta  a q u í co n o c id o s.

Sobra d e c ir  que l o s  d e t a l l e s  de c o n stru c c ió n  d e  l a  m áquina,
55 de l a  b a r ra  de a g u ja  y de l a s  o t r a s  p ie z a s  de l a  máquina podrán

v a r ia r  s in  por e l lo  r e b a sa r  l o s  l i m i t e s  de p r o te c c ió n  de l a  p r e se n te

in v en c ió n .

NOTA

L o s pu n tos de Invención  p ro p ia  y nueva que s e  p re se n ta n  p a r a  
60 que sean o b je to  de e s t a  P a te n te  de Invención  en E sp añ a, por v e in te  

a ñ o s , son l o s  s ig u ie n te s  :
q e .— Un nuevo s is te m a  d e  mando de l a  b a r ra  de a g u ja s  d e  l a s  

m áquinas de c o se r  de dos o t r e s  a g u ja s  p ara  punto d e  c a d e n e ta , c a ­
r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  á r b o l  que l e  t r a n sm ite  e l  movi- 

65 m iento a lt e r n o  a  l a  b a r r a  de l a  a g u ja  e s  ac c io n ad o  p o r una s o la
b i e l a  d e  forma que e fe c tú a  un movimiento o s c i l a n t e  y a c c io n a  l a  ba­
r r a  d e  l a s  a g u ja s  a  t r a v é s  d e  un s is te m a  de b a la n c ín  y  de p a la n c a s .

g e .— Un nuevo s iste m a  de mando de l a  b a rra  d e  a g u ja s  d e  l a s  
m áquinas d e  co se r  de d o s o t r e s  a g u ja s  p a r a  punto de ca d e n e ta , según 

70 l a  r e iv in d ic a c ió n  1 ) ,  c a r a c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  o tro  t r a ­
zo d e l  mismo b a la n c ín  l l e v a  una pequeña b i e l a  que, a  t r a v é s  de un 
segundo b a la n c ín , a c c io n a  e l  gancho p a r a  e l  h i lo  de cubrim iento  su­

p e r io r .
3 e . -  Un nuevo s is te m a  de mando de l a  b a r ra  de a g u ja s  de l a s  

75 m áquinas de  co se r  de dos o t r e s  a g u ja s  p a ra  punto d e  ca d e n e ta , según 
l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1) y 2 ) ,  c a r a c te r iz a d o  p o r  e l  hecho d e  que l o s
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d o s b a la n c in e s  e stán  a c o p la d o s  p o r ana pequeña b i e l a  y d e  que e l  
segundo b a la n c ín  l e  tra n sm ite  e l  movimiento a l  gancho a  t r a v é s  de 
una segunda b i e l a  y d e  una p a la n c a .

4 e .-  Un nuevo s is te m a  de mando de l a  b a rra  de a g u ja s  d e  l a s  
m áquinas de c o se r  de dos o t r e s  a g u ja s  p a ra  punto  de ca d e n e ta , según 
l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1) a  3 ) ,  c a r a c te r iz a d o  p o r  e l  hecho d e  que e l 
segundo b a la n c ín  p o se e  una ran u ra  en co rre sp o n d e n c ia  d e l  punto de 
unión de l a  pequeña b i e l a ,  de modo que l a  p o s ic ió n  de d ich o  punto 
de unión puede se r  m o d ificad a  a s i  como, p o r c o n s ig u ie n te , l a  lo n g i­
tud  d e  su brazo  de p a la n c a  y l a  c a r r e r a  d e l  gancho que r e s u l t a n  por 
tan to  s u s c e p t ib le s  de r e g u la c ió n .

5 " . -  "UN NUEVO SISTEMA DE MANDO DE LA BARRA DE AGUJAS DE LAS 
MAQUINAS DE COSER DE IO S O TRES AGUJAS PARA PUNTO DE CADENETA", todo
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