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Paloli Th L 1 Vs CTOI

gue por veinte aiios se solicita, como propia y nueva a
favor de German Aransa Urmazabul, espailol, domiciliado em
San Sebastian (Guipuzecoa), calle Campanario, nimero uno,
tercero izgquiserde, gue ha de recaer sobre un:
YESTABTLIZADOR aAUTUGATICO v VoLOCIDAD Paits LGOS

RUTONES HLECTHICOS Di VeLOCIVAD REGULABLEY.

ilemor ia descriptive.

0= 0mm0=0=0=0=0=0=0 =0

La Patente de Invencidn gue se solicita, tiene
por objeto, garantizar la explotacidn exclusiva, en todo
el territorio nacional, de un estabilizador automatico de
velocidad gue, aplicado a los motores elsctricos de ve-
locidad que, regulable de cualquier tipo, permite estabi-
lizar su velocidad en cualquier punto de su gama de velo-
cidades, culaguiera que sea la variacién que se producca
en la tensifn de la red de alimentacibn, en la frecuencia
de la misma, y en la carga gue acciona el motor.

Los estabilizadores de tensifn y frecuencia ex-
citen en el mercado, adolecen del inconvenients de su ele~
vado ptecio, mucho mayor en terminos generales, que el del

motor gque pretenden estabilizar. uediante el dispositlivo
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que agul se pretende patentar, se obtiene la estabiliza=
cifn de un motor de muy pesgueiia potencia aplLicadndo el me=~
canismo gue mas adelante se obtiene la rsgulacidn de un
motor de velocidad regulable de cualguier potencia por
grande que sSea, consiguiendo sste etfecto con un coste mauy

inferiore.

FUNCIOW Awd di T 0.-

#n la figura I, se ve un coanjunto general de la
instalacién, coastituida por el motor de velocidad regu-
labls que se pretende estabilizar I, un diferencial regu-
lador », con su motor de accionauiento 4, a traves de un
varisdor mecuaico 4. Bste (ltimo accionamiento del diferen-
cial tamvien puede realizarse por un motor elsctrico de ve-
locidad regulable ds cualguiera de los tipos existentes.
En ls figura el difersncial es accionado por un variador
mecanico de velocidad, accionado & su vez por uha motor
eléctrico de pegueiia potencia, la suficiente para vencer
los rozamientos del diterencial y el mecunismo de cambio

de velocidad del motor de velocidad regulable que sSe pree
tends estabilizar. Los limites de maxima y minima veloci-
dad del variador mecanico, se regulan dejandolos iguales
a los del motor que se va a estabilizar. kl funcionamien-
to del mecanismo dilerencial es el siguiente, segdn las
Lfiguras 1 y &

you eje O solidario de la rueda dentada conica 6

gira accionado por la polea acanalada 7 gue a su vez re-
cibe el movimiento de oftra polea acanalada identica colo=~
cada en sl seje del motor I a estabilizar, girando por lo
tanto el ejs 5 a la misma veiocidad gue el eje del motor.
(kn realidad estus velocidudes son diétiﬂtas, por que las
poleas acanaladas no son iguales, al objeto de reducir
del diferencial), Bste hecho no modirica la teoria ds fun--
cionamiento gue se explLica. El eje 8 solidario con el en-

granaje conico 9 gira accionado por el variasdor mecanico
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4, wediunte el gscoplumiento 10. Bl sentido de giro de
este eje &8s contrario el del eje 5} 488 ruedas conicas
dentadas 6 y 9, estan engraaadas con Llos piliones sateli-
tes 11, que giran libres sopbre sejes colocados fijos en la
carcasa l& giratoria sobre los rodamientos 1% y esta car-
casa & su vez lieva solidﬁria la rueds ds cadena 14, esta
rueda de cadena mediants una cadema de radillos normalm
enlaza con el mando de variacibn de veiocidad deli motor,
1, gue se¢ truta de estabilizar.

wil motor 3 gue acciona sl varlador mecanico puede
ser de dos tipos segin que se trate de estabilizar la ve-
locidad cuando solumente la tensibn de lu red o cuando va-
rian la toasidn y la Irscuencia. ka el primer caso el mo-
tor 4 es trifasio normal con rotor de cortocircuito y esta
provisto de wn estabilizador de teasubn automatico, cuale
gulera de los tipbs gue existen en el mercado, por ko gque
su velocidad no sufre alteracidn cuando existen variacio-
nes de tensidn en la linea. #n el segundo caso es un motor
de corriente continua y su alimentacibn se realiza a tra-
ves de un rectiricador ( en el caso de que la linea y eir
motor a regutar, fussen de corrients alterna) sl que ante=
cede en la instalacién ul estubilizador automatico de ten=-
sifn. ve estu forma, cualguier diferemcia cue se produkca
en ia bensidn de la red gueda eguiliorado por el estabili-
zador ¥y si exisbten diferencias en la frecusncia de la co=-
rriente, dssaparecen al rectiricarse la corriente, con lo
que Se comsigus gue el motor S, en ests caso de corriente
continua, trabaje a Velocidud'constante cualgulera que sea
1o variacifn de tensidn en Lla red y con variaciones en la
frecuencia de hasta el 3 w. Como la carga gue acciona aste
motor es constante (mover el dilerencial), su velocidad

permanece constante en todos log casos.
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Bn la figura &, cuaudo Los sjes B y 8 qaergiran
6n sSe.tido conbrerio, Lo nacen a la misaa velocldad, los
piriones sateilites ll, no hucen mas que girar sobre su
propio eje. Cuando el motor de velocldad regulable, que
se brate de estupbilizar, varia s velocidad, hace variar
la velocidad del eje 5 deli direresncial solLidario con la
rueda conica dentada 6. msvay nl girur mnas rapida o0 mas
lenta .ue i rueda dentadad conica 9 cuays velocluaed per—
manece conswanbe por sexr r.ecioanada por el motor 3, obiiga
a Los piinones suteiites li, a rouuzxr sobre dicha ruede 9,
imprimiendo un movimiento de giro a la carcasa 1z, Al gi-
rar la carcasa L2 lo hace com la rueda de cudena 14 que
hace girar al eje de mando del motor de velocidad regli-~
lable hasto .oote restbublecer el eguilibrio de los sjes
5 y 8 y hucerlos marchar cincronicamente pero en sentido
contrurio. Laturaluente todos estos movimientos son rapi-
disimos y Gs gran mecasico 4 con su mobtor de accionamien=
to ¢, puede ser substituldo por un solo motor de veloci-
dad reguluble de corrisnte alterna o continua con lo que
se consiguen los dos efectos explicados de regular las
variaciones y frecuenci o tensicn solaments.

wa8 disposiclones constructivas de lLos mscaniﬁmos
cuys patente se solicite, pueden ser variadlisimas, basg-
des todas eilas en el mismo principio Fudamental. wos ter-
minos en gue (lieda redactada este memoria son ciertos y
fiel reilsjo de los estaviligadorss gue se pretende regis-~
trar como rutente de invenédccidn, Dichos terminos han de
ser btomados en sentido amplio, nunce limitativos.

&l peticionurio se reserva el derecino de obtener los
oportunos reglistros couplecaentarios (Certificado de adi-
cifn), por las mejorus gque la practica, la fabricacifn y
el wso continuo del invento de reisrencia, pudieran ér

aconsejando en sl futuro.
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Bs reivindics como de lu propia ¥ nueva invenci‘on,
& favor de German aAransa Urmazabal, de naciopnalidad espa=-
iola y con domicilio en wan bebastidn, por los extremos
que & coantinuacifn pasamos a reiatar:
PilaiEr0.~ Por estabilizador aftomatico de velocidad para
los motores eléciricos de velocidad regulaple, caructe-

rizado por uu mecanismo dirersncial gue sincroniza la

marcha del motor de velocidad regulable que se pretende

estabilizar con la de un wmobtor de velocidad regulable de
corriciate alterna de menor poteicia, el cuasl se halla
provisto de estabilizador automatico de tensidn.
SkGUsLO.~ Por estabilizador automacico ds velocidad pa-
ra los motores eléctricos de velocidad regulable segidn
reigindicacifn znterior, curacterizado por un mecanismo
diferencial que sincronizsa la marcha del motor velocidad
regulable de corriente continaa, el cual se halla provis=-
to de estabilizador autdmatico de teusibn y rectificador
de corriente.

PTwihCeR0.~ ¥Yor estabilizador adtomatiqo de velocidad pare
los motores eléctricos de velocidad regulable segdn rei-
vindicaciones aiiteriores, carucierizado por un mecanisnuo
diferencial que sincrouniza la marcna del wotor de veloci-
dad regulable yue se pretende estabilizar, con la ds un
aparato mécanico o de cualcuier otra eclase capaz de pro-
agucir velocidad regulable, el cual se halla provisto de
un motor eldctrico con estabiiizador automatico de ten~
si8n si Zuers de corriente alterna y de estabilizador
automatico de teasufn y rectificador de corriente, si
fusrucde corriente combtinua.

CUARLO.~ Por estabilizador automatico de velocidad pura
los motores eldctricos de velocidad regulable sefun rei-

vindicaciones anteriores, caracterizados por un mecanis~
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mo diferencial de ruedas dentadas conicas o rec;as ¥y
piiiones satelites de cualquier clase, uno de cuyos sjes
acciona el motor gue se pretende estabiiizar yvel otro
el motor o dispositivo de velocidad regulable de menor
potencia, qus se halla estabilizado contra las flucta-
ciones de tensién y frecusncia.
QUINY0,~ Por WusSTaBlilzabOk AUTOLATICO Dx VELOCIDAD PARA
LOS LOTOMSS SLECIRICOS DE ViLOCIDAD KsGULABLE®.

Tal y como gueda descrito en la memoria preceden~
te ¥y pars los fines yue en ella se dejan especificados.

g presente hemoria consta de seis hojles foligw
das y mecanografiadas por una sala cara, a las que se
une otra de planos en tamaiio y forma reglameatarips,para
la mejor comprensidn de lo gue se desea patentar.

wadrid, &4 ocho de julio de mil noveclentos cine
cuenta y dos. _

P. 4. de don German AAA AiGALADAL .




German Arena Ormazabal Hoja nt 7

Escala variable
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