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que p e r  v e in te  m íos se  s o l i c i t a ,  como p r o p ia  y n ueva a  

f a v o r  l e  Germán A rana ú rm azab al, e sp a ñ o l ,  d o m ic i l ía lo  em 

San S e b a s t ia n  (G u ip ú zco a ), c a l l e  Cam panario, nómero uno, 

te r c e r o  iz q u ie r d a ,  que ña de r e c a e r  so b re  un:

"ESTABILIZADOR AUTílmAlICO DA VELOCIDAD PARA DOS 

MOTORES EDEGTRIGOS DD VELOCIDAD REGODABDE".

M e m o r i a  d e s c r i p t i v a .
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Da P a te n te  de In vención  que se  s o l i c i t a ,  t ie n e  

p o r  o b je t o ,  g a r a n t i z a r  l a  e x p lo ta c ió n  e x c lu s iv a ,  en todo 

e l  t e r r i t o r i o  n a c io n a l ,  de un e s t a b i l i z a d o r  au to m atice  de 

v e lo c id a d  que, a p l ic a d o  a  l o s  m otores e l é c t r i c o s  de ve­

lo c id a d  que, r e g u la b le  de c u a lq u ie r  t ip o ,  p e rm ite  e s t a b i ­

l i z a r  su  v e lo c id a d  en c u a lq u ie r  punto de su  gama de v e lo ­

c id a d e s ,  c u la q u ie r a  que s e a  l a  v a r ia c ió n  que se  p ro d u cca  

en  l a  te n s ió n  de l a  red  de a l im e n ta c ió n , en l a  f r e c u e n c ia  

de l a  misma, y  en l a  c a r g a  que a c c io n a  e l  m otor.

Dos e s t a b i l i z a d o r e s  de te n s ió n  y f r e c u e n c ia  e x ­

c i t e n  en e l  m ercado, ad o lecen  d e l  in co n v en ien te  de su  e l e ­

vado p t e c io ,  mucho mayor en térm in os g e n e r a le s ,  que e l  d e l  

m otor que p reten d en  e s t a b i l i z a r .  M ediante e l  d i s p o s i t iv o
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que a q u i se  p re te n d e  p a t e n t a r ,  se  o b tie n e  l a  es 

c ión  de un m otor de muy pequeña p o te n c ia  ap lic ad n d o  e l  me­

canism o que mas a d e la n te  S6 o b tie n e  l a  r e g u la c ió n  de un 

m otor de v e lo c id a d  r e g u la b le  de c u a lq u ie r  p o te n c ia  p o r 

gran de que s e a ,  co n sigu ien d o  e s t e  e le c t o  con un c o s te  muy 

i n f e r i o r .

F O N  0 I 0 h A m I E h T 0. —
En l a  f i g u r a  I ,  se  ve un con ju n to  g e n e r a l  de l a  

i n s t a l a c ió n ,  c o n s t i t u id a  p o r e l  m otor de v e lo c id a d  regu ­

l a b l e  que se  p re te n d e  e s t a b i l i z a r  I ,  un d i f e r e n c i a l  re g u ­

la d o r  " ,  con su  m otor d6 acc io n am ien to  3 ,  a  t r a v é s  de un 

v a r ia d o r  m ecánico 4 .  E s te  ¿ Itim o  acc io n am ien to  d e l  d i f e r e n ­

c i a l  tam bién puede r e a l i z a r s e  p o r  un m otor e l é c t r i c o  de ve­

lo c id a d  r e g u la b le  de c u a lq u ie r a  de l o s  t ip o s  e x i s t e n t e s .

Un l a  f i g u r a  e l  d i f e r e n c i a l  e s  acc io n ad o  p o r  un v a r ia d o r  

m ecánico de v e lo c id a d , acc io n ad o  a  su  vez p o r  un m otor 

e l é c t r i c o  de pequeña p o te n c ia ,  l a  s u f i c ie n t e  p a r a  ven cer 

l o s  ro zam ien to s d e l  d i f e r e n c i a l  y  6 i  mecanismo de cambio 

de v e lo c id a d  d e l  m otor de v e lo c id a d  r e g u la b le  que se  p re ­

tende e s t a b i l i z a r ,  nos l i m i t e s  de maxima y  mínima v e lo c i ­

dad d e l  v a r ia d o r  m ecán ico , se  re g u lan  d e já n d o lo s  i g u a le s  

a  l o s  d e l  motor que se  va a  e s t a b i l i z a r .  E l  funcionam ien ­

to  d e f  mecanismo d i f e r e n c i a l  e s  e l  s i g u ie n t e ,  segdn  l a s  

f i g u r a s  1 y 2:

E Í  e je  5 s o l id a r i o  de l a  ru ed a d en tad a  c ó n ic a  6 

g i r a  acc io n ad o  p o r  l a  p o le a  a c a n a la d a  7 que a  su  vez r e ­

c ib e  e l  m ovim iento de o t r a  p o le a  a c a n a la d a  id é n t i c a  c o lo ­

cad a  en e l  e je  d e l  m otor I  a  e s t a b i l i z a r ,  g iran d o  p o r  lo  

tan to  e l  e je  5 a  l a  misma v e lo c id a d  que e l  e je  d e l  m otor. 

(En r e a l id a d  e s t a s  v e lo c id a d e s  son d i s t i n t a s ,  p o r  que l a s  

p o le a s  a c a n a la d a s  no son i g u a l e s ,  a l  o b je to  de r e d u c ir  

d e l  d i f e r e n c i a l ) .  E s te  hecho no m o d if ic a  l a  t e o r í a  de f u n - - 

cion am ien to  que se e x p l i c a .  E l  e je  8 s o l id a r i o  con e l  en­

g r a n a je  co n ico  9 g i r a  acc io n ad o  p o r  e l  v a r ia d o r  m ecánico
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4 ,  m ediante e l  acop lam ien to  1 0 . E l  se n t id o  de g i r o  de 

e s t e  e je  e s  c o n tr a r io  e l  d e l  e je  5 . .^as ru e d a s  c ó n ic a s  

d e n ta d a s  6 y 9 , e s tá n  en gran ad as con l o s  p iñ o n es s a t é l i ­

t e s  1 1 , que g ir a n  l l o r e s  so o re  e j e s  c o lo c a d o s  f i j o s  en l a  

c a r c a s a  13 g i r a t o r i a  so b re  l o s  rod am ien to s 13 y e s t a  c a r ­

c a s a  a  su. vez l l e v a  s o l i d a r i a  l a  ru eda de cadena 1 4 , e s t a  

ru ed a  de cadena m ediante una cadema de r i d i l i o s  normalm 

e n la z a  con e l  mando de v a r ia c ió n  de v e lo c id a d  d e l  m otor, 

1 ,  que se  t r a t a  de e s t a b i l i z a r .

E l  m otor 3 que a c c io n a  e l  v a r ia d o r  m ecánico puede 

s e r  de dos t ip o s  segdn  que se t r a t e  de e s t a b i l i z a r  l a  ve­

lo c id a d  cuando so lam ente  l a  te n s ió n  de l a  red  o cuando va­

r ía n  l a  te n s ió n  y l a  f r e c u e n c ia .  En e l  p r im er c a so  e l  mo­

t o r  3 e s  t r i f a s i o  norm al con r o t o r  de c o r t o c i r c u i t o  y  e s t a  

p r o v i s t o  de un e s t a b i l i z a d o r  de tensuón  au to m á tic o , c u a iq  

q u ie r a  de l o s  t ip o s  que e x i s t e n  en e l  m ercado, p o r  &o que 

su  v e lo c id a d  no su g re  a l t e r a c ió n  cuando e x i s t e n  v a r i a c io ­

n e s  de te n sió n  en l a  l i n e a .  En e l  segundo ca so  e s  un motor 

de c o r r ie n te  co n tin u a  y  su  a lim e n ta c ió n  se r e a l i z a  a  t r a ­

v é s de un r e c t i f i c a d o r  ( en e l  ca so  de que l a  l i n e a  y e i  

m otor a  r e g u la r ,  fu e se n  de c o r r ie n te  a l t e r n a )  a l  que an te ­

cede en l a  in s t a l a c ió n  a l  e s t a b i l i z a d o r  au to m atice  de ten ­

s ió n .  Ee e s t a  fo rm a, c u a lq u ie r  d i f e r e n c ia  que se  p ro d u zca  

en l a  te n s ió n  de l a  red  queda e q u il ib r a d o  p o r  e l  e s t a b i l i ­

zad o r y  s i  e x i s t e n  d i f e r e n c ia s  en l a  f r e c u e n c ia  de l a  co­

r r i e n t e ,  d e sap arecen  a i  r e c t i f i c a r s e  l a  c o r r ie n t e ,  con lo  

que se  co n sigu e  que e l  m otor 3 , en e s t6  c a so  de c o r r ie n te  

c o n t in u a , t r a o a je  a  v e lo c id a d  c o n sta n te  c u a lq u ie r a  que se a  

l a  v a r ia c ió n  de te n s ió n  en l a  red  y  con v a r ia c io n e s  en l a  

f r e c u e n c ia  de h a s t a  e l  3 ??. Como l a  c a rg a  que a c c io n a  e s t e  

m otor e s  c o n sta n te  (mover e l  d i f e r e n c i a l ) ,  su  v e lo c id a d  

perm anece c o n stan te  en tod o s l o s  c a s o s .
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En l a  l i g a r a  cuando i o s  e j e s  5 y 8 que 

6n se n t id o  c o n t r a r io ,  lo  hacen a l a  misma v e lo c id a d , l o s  

p ih o n e s s a t é l i t e s  1 1 , no hacen  mas que g i r a r  so b re  su  

p ro p io  e j e .  Cuando e l  m otor de v e lo c id a d  r e g u la b le ,  que 

se  t r a t a  de e s t a b i l i z a r ,  o a r ia  de v e lo c id a d , hace v a r i a r  

l a  v e lo c id a d  d e l  e je  5 d e l d i i e r e n c i a l  s o l id a r i o  con l a  

ru ed a  c ó n ic a  d e n tad a  6 . á sta ;n  a l  g i r a r  mas r a p id a  o mas 

l e n t a  pie l a  ru e d a  dentunan c ó n ic a  9 cuya v e lo c id a d  p e r ­

manece c o n stan te  p o r  s e r  a c c io n ad a  p o r  e l  m otor S ,  o b l ig a  

a  l o s  p id o n e s s a t é l i t e s  1 1 , a  r o ñ a r  so b re  d ic h a  ru ed a  9, 

im prim iendo un movimiento de g i r o  a  l a  c a r c a s a  1 E . A l g i ­

r a r  l a  c a r c a s a  ID lo  h ace con l a  ru eda de caden a 14 que 

hace g i r a r  a l  e je  de mando d e l  m otor de v e lo c id a d  re g u ­

l a b l e  h a s t a  h a s t a  r e s t a b l e c e r  e l  e q u i l ib r io  de l o s  e j e s  

5 y 8 y h a c e r lo s  m archar c in cron icam en te  p ero  en se n tid o  

c o n t r a r io ,  d a tu ra lm en te  to d o s e s t o s  m ovim ientos son r a p i ­

d ís im o s  y d6 gran  m ecánico 4 con su  m otor de accion am ien ­

to 8 , puede s e r  s u b s t i tu id o  p o r un so lo  m otor de v e lo c i ­

dad r e g u la b le  de c o r r ie n te  a l t e r n a  o co n tin u a  con lo  que 

se  co n sigu en  l o s  d o s e f e c t o s  e x p l ic a d o s  de r e g u la r  l a s  

v a r ia c io n e s  y f r e c u e n c í  o te n s ió n  so lam e n te .

ñ as  d i s p o s ic io n e s  c o n s t r u c t iv a s  d6 i o s  m ecanism os 

cuya p a te n te  se  s o l i c i t a ,  pueden s e r  v a r ia d ís im a s ,  b a sa ­

d a s  to d a s  e l l a s  en e l  mismo p r in c ip io  fu d a m e n ta l. n os t é r ­

m inos en que q ie d a  re d a c ta d a  e s t a  memoria son c i e r t o s  y 

f i e l  r e f l e j o  de l o s  e s t a b i l i z a d o r e s  que se p re ten d e  r e g i s ­

t r a r  como l a t e n t e  de In tB n á& ccián . D ich os térm in os han de 

s e r  tomados en se n t id o  am p lio , nunca l i m i t a t i v o s .

E l  p e t i c io n a r io  se r e s e r v a  e l  derecho de o b ten er l o s  

o p ortu n os r e g i s t r o s  com plem entarios (C e r t i f i c a d o  de a d i ­

c ió n ) ,  por l a s  m e jo ra s que l a  p r a c t i c a ,  l a  f a b r i c a c ió n  y 

e l  u so  continuo  d e l  in v en to  de .r e fe r e n c ia , p u d ie ren  á r  

ac o n se jan d o  en e l  fu t u r o .

g ir a n
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Se r e iv i i id íc s ,  como le  l a  p r o p ia  y nueva in v e n c i 'o n , 

a  f a v o r  l e  Gorman A rana ü rm azab al, l e  n a c ío n a l id a l  e sp a ­

ñ o la  y con d o m ic i l io  en san  S e b a s t ia n ,  p o r l o s  extrem os 

que a co n tin u a c ió n  pasam os a  r e l a t a r :

PRImRhO.- P or e s t a b i l i z a d o r  aó te m á tic o  de v e lo c id a d  p a ra  

l o s  m otores g l ó c t r i c o s  de v e lo c id a d  r e g u la b le ,  c a r a c t e ­

r iz a d o  p or un mecanismo d i f e r e n c i a l  que s in c r o n iz a  l a  

m archa l e í  m otor de v e lo c id a d  r e g u la b le  que se  p re ten d e  

e s t a b i l i z a r  con l a  de un m otor de v e lo c id a d  r e g u la b le  de 

c o r r ie n te  a l t e r n a  de menor p o te n c ia ,  e l  c u a l  se  h a l l a  

p r o v is to  de e s t a b i l i z a d o r  au to m ático  de t e n s ió n .

SÜGÜNDO.- P or e s t a b i l i z a d o r  au tom acico  de v e lo c id a d  p a­

r a  l o s  m otores e l ó c t r i c o s  de v e lo c id a d  r e g u la b le  segóh 

r e iv in d ic a c ió n  a n t e r io r ,  c a r a c te r iz a d o  p o r un mecanismo 

d i f e r e n c i a l  que s in c r o n iz a  l a  m archa d e l  m otor v e lo c id a d  

r e g u la b le  de c o r r ie n te  c o n tin u a , e l  c u a l  se  h a l l a  p r o v i s ­

to de e s t a b i l i z a d o r  au tó m atico  de te n sió n  y  r e c t i f i c a d o r  

de c o r r ie n t e .

TññCSRO.- Por e s t a b i l i z a d o r  a iitom atico  de v e lo c id a d  p a ra  

l o s  m otores e l ó c t r i c o s  de v e lo c id a d  r e g u la b le  segiin r e i ­

v in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  c a r a c te r iz a d o  p o r  un mecanismo 

d i f e r e n c i a l  que s in c r o n iz a  l a  m archa d e l  m otor de v e lo c i ­

dad r e g u la b le  que se  p re ten d e  e s t a b i l i z a r ,  con l a  de un 

a p a ra to  m ócanico o de c u a lq u ie r  o t r a  c l a s e  capaz  de p ro ­

d u c ir  v e lo c id a d  r e g u la b le ,  e l  c u a l se  h a l l a  p r o v i s t o  de 

un m otor e l ó c t r i c o  con e s t a b i l i z a d o r  au to m atice  de ten ­

s ió n  s i  fu e r a  de c o r r ie n te  a l t e r n a  y de e s t a b i l i z a d o r  

au to m ático  de te n su ín  y r e c t i f i c a d o r  de c o r r ie n t e ,  s i  

fu e ra e d e  c o r r ie n te  c o n tin u a .

CUARl'O.- P o r e s t a b i l i z a d o r  au to m ático  de v e lo c id a d  p a ra  

l o s  m otores e l ó c t r i c o s  de v e lo c id a d  r e g u la b le  se^un r e i ­

v in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  c a r a c t e r iz a d o s  p o r  un m ecan is-
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mo d i f e r e n c i a l  de ru e d a s  d e n ta d a s  c ó n ic a s  o re c v a s  y  

p iñ o n e s s a t é l i t e s  de c u a lq u ie r  c l a s e ,  uno de cuyos e je s  

a c c io n a  e l  m otor que se  p re te n d e  e s t a b i l i z a r  y v e l  o tro  

e l  m otor o d i s p o s i t iv o  de v e lo c id a d  r e g u la b le  de menor 

p o te n c ia ,  que se  h a l l a  e s t a b i l i z a d o  c o n tra  l a s  f l u c t a -  

c io n e s  de te n sió n  y f r e c u e n c ia .

QUINTO.- P or ESTABILIZADOR AUTOMATICO DE VELOCIDAD PARA 

LOS MOTORES ELECTRICOS DE VELOCIDAD REGULABLE".

T al y como queda d e s c r i t o  en l a  memoria p reced en ­

te  y p a r a  l o s  f i n e s  que en e l l a  se d e ja n  e s p e c i f i c a d o s .

La p r e se n te  memoria c o n sta  de s e i s  h o ja s  f o l i a ­

d a s  y  m e can o g ra fiad as  p or una s a l a  c a r a ,  a  l a s  que se  

une o t r a  de p la n o s  en tamaño y form a r 6 g la m e n ta r ip s ,p a r a  

l a  m ejor com prensión de lo  que se  d e se a  p a t e n t a r .

m ad rid , á ocho de j u l i o  de m il n o v e c ie n to s  c in ­

cu en ta y  d o s .

P . A. de don Germán ABENA AiúiAZABAL.
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