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INVENCION

Por "RUEVA MAQUINA AUTOMATICA PARA CAPSULAR FRASCOS", g fra-
vor de Don Domingo Hern&ndez Rubio, de nacionalidad-ospanol.,

-domiciliado en Sabadell (Barcelecna), celle Iuna, 49, pisc.

- e ==

MEMORIA DESCRIPTIVA

~ Te presenie invencibn se refiere s una nueve m&qu:l.na
bars capﬁlu frascos. / _

Khs concretemente, la mhquina gque se describe a conti
nuacién, es especialmente eplicable a cerrar botellas medisn
te ohpsules de materiel mhs o menos deformable, que se enohu
fan contre una velons extreme prevista en el cuello de la bo-
tella, comprimiendo entre bste y el fondo de la chpsula un
disco de materigl eléstioo, apto para proporoicnar ls obtura-
cibn, siendo, a continuacibn, les bordes de la chpsula referi
da, rebordeados por debsjo de dicha valona. Una obturacitm de
este tipo viene siendo utilizada con éxito para cerrar envases
destinados a omtener, por ejemplo, antibibtticos, y bebidas
carbénicas.

Ie miquina a que se refiere las DPresente invenoitn,
comprende, oomo objeto principal, un nuevo mecenismo para re-

bordear las ohpsulas segfin ee ha desorito, mediante el ocuel
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resulta posible reduoir la presiéon axial naoesaria para la
compresion del disco elastico de la capsula durante la ope
racion de cierre, y medies de ajuste simplificados que ha-
cen posible adaptar el meoanismo rebordeador a las posibles
variaciones de diametros de los cuellos dentro de un mismo
lote de botellas. Un objeto ulterior de la invencién, es el
proporcionar una maquina de la dase citada# que incluye me-
dios automaticos para la alimentacion de las capsulas d loe
medios rebordeadores, combinados oon un mecanismo para seise
clonarlas de acuerdo con su posicion y para regular el fufd
cionamiento de los medios alimentadores, en dependencia del
nAmero de catenlas ya seleccionadas, almacenadas en un conduc
to de alimentacion.

Un objeto ulterior de la misma invencioén es el proper
clonar una maquina segdn se ha descrito, que comprende mecanis
moa automaticos para hacer avanzar los fraseos o botellas que
se trata do oerrar, entre una entrada y dos calidas para las
mismas # pasando per dos estaciones donde tiene lugar la opera
oi6n da capsulado, loa cuales excluyen completamente la integ

vencion manual del personal encargado del cuidado de la maqui

como as natural, la maquina objeto de la invenoidén que
se describe permite aloanzar otras ventajas y objetos que no
se citan en esta lugar, paro que resultaran evidentes en la
descripcibén que sigue.

De acuerdo oon la invencidn, esta maguina comprende
una olnta transportadora, sin fin# longitudinal a la maquina#
un meoanismo para transportar loe frascos que se deben oerrar
desde el final de esta ointa hasta dos mecanismos rebordeado-

res situados a cada lado da alla# cada uno de loe cuales
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incluye topes axiales para diches botellas y cuchillas rebor
desdorss rectas y paralelas entre sl, gue se mueven longitudi
nalmente a 8% mismas y en sentidos opuestos, medios para all
mentar ohkpsules a un dispositivo selector de las mismes oon
respecto a sus posiociones, un digpositivo regulador cooperante
con el selesctor, para controlar a los medios alinebtadores en
funoibn del nfimero de okpsulas seleccionadas, slmecensdas en
un conducto almsoén, medilos pera alimentar las chpsules de
dieho conducto elternativamente a ceda uno de los mecanismos
rebordeadores, incluyendo medios de seguridad pare evitar des~
perfectos en las cfpsulas cuando dichos necanismos esthn 1le
nos de las mismes, y msdios mecénicos para acoionar a todos
los mediocs y dispositivos anteriormente citados ocon el sinoxo
nismo adecuado para el funcionamiento de la mlquina. ]

Ia cinta trensportadora slimenta los fresocos que se
trata de¢ capsular hasta une posicibn cercaena a los mecanismos
capsuledores, de le cual un distridbuidor oscilante los va 9
mando uno a uno y transporténdolos slternativamente a sendos
mecaniamos elevedores correspondientes a cada uno de l1los meca
niemos rebordeadores. Terminada la operacibn, el mismo distri
buidor, en una cerrera ulterior, se ocuida de expulsar el Yya i
capsulsdo hacia una guila de salida, que puede hacerse desembo
car sobre oualquier medio recolsctor adecuado, por ejemplo,
sobre une cinta transportadora.

Ies cuchillas rebordeadores estén montadas en correde
ras longitudinalmente corredizas en gulas montedas de mansre
que su separacidn puede ser ajustada mediante un dinpoail.t:l.vo
de husillo y tuercs.

En los medios selectores de ohpsulas, una caja gira-
toria, provigta de alcjamientos radisles, va elevando chpsulas
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desde en fondo hasta la parte superior. Punzones aeleotores
dispuestos en dichos alojamientos, retienen las capsulas que
se presentan en una direccidén determinada, adecuada para ser
alimentados a los mecanismos rebordeadores, y dejan caer otra
vez al fondo de dicha caja a las que se presentan en posicion
opneata. Estos miemos punzones, cuando loa alojamientos respes
tivos no llevan capsula, ocupan una posicién tal que, durante
la rotacién del oonjunto, aocionan una pantalla oaoilante dls
puesta en el interior de la tolva de alimentacion de capsulas
haciendo que oierto n&mero de 6llas pase al interior de la ca
ja selectora.

Las capsulas seleccionadas descienden a lo largo de
un conducto almao&n que desemboca en posicidon adyacente a los
mecanismos capsuladorea, donde un indice Moliante las va
distribuyendo al mecanismos rebordeador que en aquél momento
tiene un frasco para cerrar.

Para facilitar la explicaci6én, ae acompafia a la pre
aente memoria descriptiva, de unas laminas de dibujos, en loe
cuales as ha representado un oaao de realizacidén, que ee cita
Unicamente a titulo de ejemplo no limitativo del caréacter del
invento, con referencia a la siguiente descripcion detallada.

En loe dibujos!

la figura 1* os una leccién longitudinal, parcial, de
la mdquina que ac describe,

la figura 2* ea una seccidn transversal alzada, de la
alema maquina, tomada en la linea 2-2 de la Fig. 1*, sé&pueata
desprovista do los medios alimantadores!

la figura 3* ea una vista en planta de la maquina;

la figura 4* ee un detalle ampliado del distribuidor

oscilante para transportar loe frascos a los medios elevadores
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da las estaciones capauladoraa)

la figura 5 aa una aacoi6n alzada, tranavaraal, da
loa medica capauladoraa, tomada an la linea 5-5 da la figura
17>

la figura 6* as una seccion longitudinal alzada de

loa miamos diapoaitivoa, tomada en la linea 6-6 de la figura

la figura 7* ea un detalle de la disposicién de lae
cuchillas rebordeadoraa;

la figura 8a aa un detalle de loa medica para el ajua
te de la separacioéon de dichas cuchillas)

la figura 9* ea un detalle ilustrativo del funciona
miento de los topea prensoraa de la c&paula, en relacidon con
un tipo espeoial de tap6n, disefado exprofeso para ser utili
zado con la m&quina que ae deacribe)

la figura 10* ea una variante de loa diapoaitivoa
Aieadoa en la Fig. 9%

las figuras 11* y 12* aon dos vistas en detalle, indi
cando el accionamiento de loa medios de alimentacidn de cé&paa
las)

la figura 13* ea una vista en planta del tapdn espe-
cial ilustrado en la Fig. 10%)

la figura 14* ea una vista lateral del mismo tapoén,
acoplado a un frasco, y

las figuras 15* y 16* son respectivas vistas, lateral
y frontal, do una llave especialmente prevista para la apertu
ra del tapon de la figura 14*#

En la descripcidén que sigue ae han indicado con laa
mismas referencias numéricas, las mismas partea de la m&quina

qua aparecen en distintas posiciones en laa diferentea figuras,
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nismes referencias nambrioas, las mismas partes de le mhquina

que aparecen en distintes posiociones en las diferentes figuras,

¥y Para facilitar la desoripcibn del conjunto de la mbquina,
éste hg 8180 subddividido en los sigulentes mecanismos blsi-
008, los cuales serfn descritos a continugoibn en el mismo
brden, segln el ocual han sido oitados, indicé.ndoee, adenis,
las relaciones mecfinicas existentes entrs &llos. Eastos meca
nismos sons ;

1. -neoaniamo general de acclonamiento.

2+ Transportador de frasocos.

3+ Meoaniamo rebordeador.

4. Alimentador y selector de chpsulas.

BEn el caso de realisacibn preferido que se describe

en relacidn con las adjuntas figauras, la mhquina comprende un

z6calo ~17-, en ouyo interior se encuentran los mecanismos go
nerales de accionamiento qné se desoriben a oontinnacibn, ogﬁ
neotados oon un motor de acolonamiento =18-. Una puerta —19-

permite el acoeso al interior del zbealo -17-, para la inspeo
oién de los mecanismos en §1 contenidos. )

1. Mecanismo general de accionamiento.

El eje de mando de estos mecanismos es el indicado con
la'rererenoia -20- (FMgs. 18 y 28), al oual esth caladas una po
lea -21-, dotada de 'garganta =22- para una ocorrea trapezoidal )
=23~+ El motor -18- tiene enchavetada en su eje —~24- una Do
lea similar -25-, de di&metro conveniente para obtener la re
lacibn de velocidades adecuada para el acoionamiento de la mé
quina. Con el objeto de permitir ajustar la tensibn de la 09_"
rrea ~23-, ol motor -18- esth montado sobre un soporte 26,
dispuesto en forma oscilante gobre un eje -27-, solidario adel
bastidor o sdoalo ~17-. La posioibn angular de diocho motor eon

b

¥

e e it s+ e e

23 v p—

R

o ghg o

s o

g VR NPT SORRPI



5e

15.’

20. -

25.

30,

-7 =
204283

respecto al eje =27~ esth asegurada por la presencia de un
vhstago roscado ~28-,f1jo al zdoalo, de mansra que atraviesa
libremente una abertura =29~ del soporte -26- (Fig. 28) y
oooperante con un Juego de tuerca y contratuerca =30= y =51,
respectivamente, dotadas de medios adeocnados para facilitar
su. manejo.

El eje d¢ mando =20~ puede girar sobre cojinetes =32-,
previstos en ung obdnsola ~33~, fija al zboalo -17-. Eatre
estos ocojinetes, el eje ocitado lleve calado un husillo heli
ooldal =34-, y la obnsola ests organizada a modo de chrter
=35=, especialmente adispuesto para contener oibrta cantidad
de labricante destinado al engrase de aquél.

Encima del eje =20-, y formando &ngulo con el mismo,
se encuentra un eje -36~ montado en disposicidn libremente
giratoria sobre cojinetes =37~ (Fig. 2¢), que se apoyan en so
portes =38-,71j0s al zécalo =17-. Este eje lleva calada una
rueda heliocoldal -39-, dispuesta de manera que engrans con el
husillo =34~, y un oilindro —40-, provisto de una ranura peri
:fé_riea. -41-, que constituye una leva axial para el acoionamiep
to del distribuidor oscilante de botelles, segfin se describe
en ol punto =2-,

El bastidor o zbdoalo ~17- comprende, igualmente, sopoxp
tes no visibles, que sostienen cojinetes, en los cuales esth
montado, en forma libremente giratoria, un eje -42-, paralelo
al -36-, Ambos eJes esthn mechnicamente relacionados por sen-
das ruedas dentadas -43- y -44~-, oanladas en cada uno de §llos
y enganaias entre si, de ha.nera que la rotacién del eje ~36-,
en funciln del ndviniento de las transmisiones anteriommente "
desoritas, se transmite, igualmente, al 6je =42-, Bste eje 1lle

va caladas d0s levas =45~ y =46-, las ocuales comprenden zom"
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rebajadas -47- y -48-, zonas de mayor altura radial -49- y
-50- para el aocionamientoa de loa mecanismos elevadores de
frascos que se describira en el punto siguiente. Estas levas
estan caladas en (posicidon, de manera que sus respectivas por
clones de distintas alturas quedan situadas a diferentes 1&
dos del eje -42-.

El eje -42- lleva igualmente caladas una rueda fren
tal -51-, para el accionamiento de la cinta transportadora
de frasoos, y una ruada angular -52- para el accionamiento
de los mecanismos rebordeador, y alimentador y selector de
capsulas.

2.- Transportador de frascos.

Comprende una cinta sin fin -53-. de material flaxi-
ble o elastico, montada con cierta tensioéon entre dos oilindros
de gula -54- y -55-. de manera que se extiende segln un trayeoi
to longitudinal desde el frente delantero de la maquina hasta
debajo de los mecanismos rebordeadores, tal como se aprecia
en las figuras 1* y 43. Por su extremo delantero, dicha cinta
sobresale ligeramente del zécalo -17-, segun se indica en -56-
con el objeto de permitir el eventual acoplamiento de la maqui
na a un dispositivo transportador general, de cualquier tipo
conooldo, oapaz de alimentar una bateria de maquina™ por ejem_
pio, La rama superior de la ointa -53- queda substanoialmente
al mismo nivel que la superficie superior del z6oalo, la cual
forma una mesa -57-, en la que se enouentran guias,-58- que
determinan un canal de entrada -59-, cuyo fondo es la menciéon”
da cinta -53-, y dos oanales de salida -60- y -61-, en los can
les estan intercalados los mecanismos elevadores para transpor

tar los frascos, elevandolos, hasta los mecanismos rebordead”

res.

1
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El cilindro de gula -54- puede girar libremente cobre
un eje -62-, qu.e forma parte de dados laterales, no visibles,
provistos de aberturas longitudinales roseadas, en las que e¢
tén acoplados sendos tornillos -63-, giratorios pero no corza
Aizoa axialmente en alojamientos -64- que tiene el soporte yo
ladizo -56-. Estos tomillos tienen cabezas -65-, dotadas de
medios de maniobra, tales como taladros pasantes -66- para la
introduccién de un util adecuado.

El cilindro de gula -55- est& calado en disposicién
fija sobre un eje -67-, montado para girar en cojinetes -68-

y dotado de una rueda -69-, igualmente fija. Una rueda inter-
media -70-, giratoria en el eje -71-, engrana a la vez con la
rueda -69- y con la rueda -51- que tiene el eje -42-, de mana
ra que el movimiento de éste se transmitiré al cilindro -55- vy
de éste, a la cinta -53-* para desplazarla en el sentido indi-
cado por la fieoha -72-, o0 sea, que las botellas o frascos
-73- que se cologuen sobre 6lla, seran trasladadas en el mismo
sentido hasta llegar al final del canal -59-.

Formando parte del mecanismo transportador de frascos,
existe un distribuidor osoilante -74-, fijo a un eje vertical
-75-, que se extiende haoia abajo, atravesando la mesa -57-
debajo de la oual lleva fija una palanca -76-, cuyo extremo
se extiende hacia el cilindro -40- que lleva calado el eje
-36-. El citado eje -75- y su palanca -76-, quedan dispuestos
a uno de los lados del eje -36-. En el lado opuesto de éste y
fijo al zéoalo -17-, se encuentra un soporte -77-, dotado da
un eje vertical fijo -78-, 4L que estad acoplada en disposicion
libremente oscilante una palanca -79-, que se extiende hacia
si cilindro -40-, pasando por encima del mismo en posiciéon adjth

cents. El extremo libre de esta palanca esta articulado al ex-
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tramo da la palanca -76-, por intermedio de ana biela -80-,
(Fig* 2*), y cerca de este extremo, la mig™a palanca lleva
fijo un tetéon -81-, qu.e se extiende hacia el cilindro -40-,
introduciéndose en la ranura -41-. por consiguiente, la rota
cion del eje —36— y cilindro 40, produce, mediante la ranura
e S aaael oscilacién de la palanca —79—, y &aste, mediante la
biela -80-, acciona a la palanca -76- y eje —75—, comanioando
un movimiento de oscilacion al distribuidor oscilante —74—*

La pieza -74- ee apreoia con mayor detalle en la figu
ra 4*, que es una representacion en planta de la misma* Esta
pieza tiene un pivote vertical -82-, en el gque esta montado,
un balancin -83-, en disposicién libremente oscilante entre
dos posiciones limites determinadas por un tetdén -84—, fijo al
distribuidor y por ana escotadura -85- practicada en el cubo
de dicho balancin, y cooperante con el referido tetdn. Los ex_
tramos del balancin -83- estan doblados hacia el frente delan
tero de la maquina, tal como se indica en -86-, y el distri-
buidor -74- presenta, cerca de su extremo delantero y a cada
uno de sus lados, sendas escotaduras -87- y -88-, dispuestas
de manera que forman, con el extremo respectivo del balancia
-83-, contornos -89- y -90-, especialmente aptos para abrazar
parcialmente un frasco de los manipulados por la maquina. EI
movimiento de oscilacién del distribuidor -74-, tiene lugar
entre dos posiciones limites para cada una de las cuales, uno
de dichos contornos, queda situados enfrente del canal -59-,
mientras que al otro queda situado de manera que una botella
por al anrazada, queda situada sobro la plataforma elevadora
-91-, de uno de los mecanismos elevadores*

Cada una de las plataformas -91- esta montada en dispo

aicléon libremente giratoria sobre ana pieza elevadora -92-, diz.



5

10.

15.

25.

30

yuestas de manera que puedan degplazarse véerticalmente en un
alojamiento de gula previsto en la mesa -57-. Oon objeto de
obtener la mencionada faoultad de giro de dichas plataformes,
oada una ds 8lles tiene uns espiga ~93~ (Pig. 2%), que se in
troducs en un taladro -94-, previsto en el extremo superior
de la ocorrespondiente pleza =92-., Entre este extremo y la cara |
inferior de la plataforma existe un rodamiento a bolas axial
=95., destinado a absorber la resccibn del empuje del frasoo
contre los mecanismos rebordeadores. Este conjunto queda
normalmente alojado en una cavidad =96- de dicha mesas =57-,
de manera que la plataforma -91- queda al miamo nivel que

la superficie de bsta, facilitando el paso de los frascos ma
nipnlados.

Ies plezas elevadoras «92- tienen una valone =27=-,

con le que normelmente se espoyan, en su posicibn de reposo,

Y O O AT

contra el fondo de la correspondiente cavidad -96~. Debajo de

eade una de les pilezas «92- ge encuentra el extremo libre de
une palence oscilente -98-, cuyo eje de giro -99- esth montado
en renureas colisas verticales -100-, previstas en un soporte

=101-, fijo al zboalo -17-. Le palance -98- tiens prejas -102-,

L e s s A

Que se oxtienden hacia abajo, provistas de un bulén ~103-, so
bre el que puede girar un rodille -104~, dispuesto para ©oope ‘
rar oon las respeotives levas ~45-~ 0 =46-. Un fuerte reeorte, ,j
~105~-, situado entre los ejes =99~ y =103~, tiende a spoyar
normglmente a 4icha palanca sobre los mismos, de menera que su
yosicibn de reposo sea la indicada en ls figura 1%, verbigre
cia, oon el roaillo -104- apoyado sobre le leva ocitade y cen i

el eje =99- en su posicibn mhs baje. De ests manera, segln la

ot e o 4 e

sltura de los frascos manipulados por la miquina, 0 al presen
tarse alguna difioulted al entraer su cuello en los mecgnismos

S e D
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rebordeadores, el resorte -105- podrh ceder més O menos, al
mismo tiempo que el eje -10%3- ese despleze a 1o largo de la
ranure =100-,

Para le mejor transmisibén de los esfuerzos enire la
palanca ~98~ y la correspondiente pileza ~92~, el extremo de

| le primera tiene un tope ajustable =106-, que puede fijarse

en la posioibn deseada mediante una contratuerce =107-.

la sinoronizecibn de estos mecaniesmos es tal, que cada
vez qus el distribuldor =74~ coloca un frasoo sobre uns de
les pletaformas elevadoras -91-, queda detenida el tiempo
suficlente en esta posicibn, para permitir que la excéntirica
correspondiente a la plataforme en cuestibn determina su ele-
vaoidn y consiguiente transportd del frasco citado hasta los
meocenismos rebordeadores. Al proplio tiempo, como gque dichsas
leves abarcen aproximpdemente 180 grados, la otra plataforma
y frasco correspondiente habrbn descendido despube de haber
sido capsulado éste. Cuando todavia permanece en alto la plg
taforme en cuestidn, el daistribuidor -74~ es acoionado por sus
mecanismos de mando para desplazarlo hacle la dereche, en ocuyo
movimiento arrastraré un frasco que previemente haebrf sido in
troduoido en su contorno ~90- por la presibén ejercids por los
otros frascos qQque va empujando la cinta =53-. Al llegar sobre
la plataforma de la derecha, el extremo correspondiente del
balsnoin -83- tropezerf con el frasco ya oepsulado, empujén
dolo hacie el canel de selida =6l y detenidndose en esta po
#icibn haste que el nuevo frasco transportado sea elevado y_
hays desoendido el rebordeado en la otra estecibn capsuladora.
Estas operaciones se van sucediendo continuemente, distribuyen
do frascos elternsdos, dentro del brden segfin se encuentran

sobre la cinta =53, bacia le&s dos plataformes elevadoras, y

R ———
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expulsando, al miamo tiempo, loB frascos ya oapauladoe que
ee enouentran en éUaa por loa respectivos canalea -60- y
-61-, loa cualea pueden haoerse desembocar en cualquier dis
positivo convencional de transporte.

3™ Mecanismo rebordeador.

Los mecanismos rebordeadores, en n&mero de dos, uno
para oada plataforma elevadora, estan comprendidos en el in-
terior de un cabezal -106-, qde comprende un carter -109-
para loe mecanismos de accionamiento y una caja de protec-
cion -110-, para loa mecanismos rebordeadores propiamente di
ohoa. El cabezal -108- esta sostenido sobra la mesa -57-* por
medio de una columna hueca -111-, de manera que las estacio
nee oapsuladoraa correspondientes a cada meoanismo, O sea,
loe puntos de éstos donde tiene lugar el capsulado de los
frascos por rebordeado de los bordes inferiores de las céapau
las, quedan precisamente enolma de cada una de las platafor
mas elevadoras.

El accionamiento para estos mecanismos se toma a
partir de la rueda -52- de loe mecanismos de accionamiento
general. Em esta rueda engrana una rueda de angulo similar
-112-, calada en el extremo inferior de un eje vertical -113-,
libremente giratorio en un cojinete -114-, sostenido por una
silleta -115-, fija al zboalo -17-. La porcidén superior del
eje -113-, es ranurada eeg&n se indica en -116— y se enchufa
en un taladro -117-, que presenta un segundo eje vertical
-116-, och el objeto de arrastrarlo en movimiento de rota-

cion. Este eje -116- se extiende hasta el interior del car-
ter -109-, donde estéa provisto de una excéntrica -119- (Fig-
5% y 6*%), para el accionamiento de loe mecanismos rebordeada

res, y de una rueda dentada -120- para el accionamiento de loe
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dispositivos selector y alimentador de capsulas.

La excéntrica -119- eaté& constituida por doa piezas
acopladas; un cubo -121- oalado al eje -118- por medio de
un pasador -122- y un plato excéntrico -123-, loco sobre di
oho eje y capaz de aer fijado con respecto al cubo en cual-
quier poaicién angular mediante un tornillo -124-_. De sata
manera ea posible ajuatar el movimiento de loa mecanismos re
bordeadorea en relacidon con el funcionamiento de loa demée
Organos de la m&quina.

El plato -123- lleva ajustado un collar de excéntri-
ca -125-, que ae prolonga formando una biela -126-, termina
da en un cojinete -127-, que se acopla en disposicién articu
lada con un gorrén -128-, previsto en un sector oscilante
-129-_ Este sector puede llevar a cabo un movimiento de os
oilacié&n limitado alrededor del pivote -130-, fijo al oérter
-109-, y presenta ''n* porcién dentada -131-, que engrana con
una rueda de igual paso -132-, libremente giratoria sobre el
eje -133-. Esta rueda se extiende hacia abajo, hasta el inte
rior de una caja de guia -134-, de manera que resulta centra
da con respecto a la anchara de la misma, cuya caja lleva mon
tadas en disposicion libremente corrediza, dos cremalleras
-135- y -136-, dispuestas con sus dentados enfrentados y en-
granando con la rueda -132-.

Consecuentemente, la rotacion del eje -118-, mediante
la excéntrica -119- y biela -126-, determina la oscilacion
alternativa del sector -129-. Este acciona a la rueda -132-,
de manera que gira un n&mero de vueltas determinado hacia un
lado y luego retrocede el mismo ndmero de vueltas haoia el
otro, con lo que las cremalleras -135- y -136-, se deeliéa

rén alternativamente en sentidos opuestos dentro de una caja.



Se

15,

2.

25.

‘36.'

204283

Tes oremslleras ~135- y ~136-, tienen tetcmes -137-,
que se extienden hé.oia abajo, stravesendo el fondo del olr-
ter =109~ por abertures alargadas ~138-, que permiten el movi
niento de aquéllos en dependencia del deslizamiento de dichas
cremalleras. Estos tetones se extienden en el interior de la

caja =110~, para el accicnamiento de los mecanismos rehordea
dores propiamente dichos. o

Ia caja ~110-, oomprende un puente -~139-, provisto de
bulas -140-, dispuestas traﬁaveraalmente con respecto a la
direcoifn del movimiento de las cremalleras =135~ y =~136-, _:
y sobre las cusles esthn montados dos carros =l4l- y -142-, b
ocade uno de éllos dispuestos substancialmente debajo de una
de las referidas oremalleras y en disposicibébn de deslizarse
& 1o largo dé las guias =~14C-. _

El puente ~139~ tiene, ademfs, un alojamiento =143-,
parslelo a dichas gulas, en ouyo interior se encuentra un
husillo ~l44~, dispuesto pare girar, pero sin posibdbilidad
de desplazarse exiaslmente en un cojinete -145-, y provisto
de una empufiadurs ~146-, sobreseliente al exterior de la ocaje
~110-, paras su acoionamiento mannal. El husillo ~l44- tiene
dos porciones de su 16ng:|.tud =14 T= (1'18; 88), rosocadas en

sentidos contrarios, en cads una de las cuales se acopla un
manguito ~148-, igualmente roscado interiormente. Los extremos
interiores de los menguitos =-148-, terminan en sendas valonas
=~149-, y en los extremos exteriores llevan acopledas sendas

P MBI e e

tuercas ~150-. Cada uno de los carros ~l4l=- y =l42=, tienen

s T

ung prolongacidn =153-, que se extiende en el interior del
slojamiento -143-, adonde esth provista de una abertura =152-,
que se acopla con el manguito =148~ respectivo entre las oitg

N e i

das valona y tuerca extremas, de manera que ambos elementos ,.
Puedan realizar cierto desplazemiento mfituo en sentido axiel,
oon respecto al husillo =l44~, perc sin posibilidad de girar.

I P A v



Recortea -153- previstos entre las prolongaciones
159 y las tuercas -150- sobre cada uno de dichos manguitos#
tienden a mantener a los carros -141- y -142- en sus posicio
nes mas interiores# o sea# lo m&s cerca posible el uno del
otro#

Debidamente calados los manguitos -148- sobre las
correspondientes poroiones roscadas del husillo -144—, seré
conseguido el contraje de loe carros -141- y -142-# con res-
pecto a la prolongacién del eje vertical de las plataformas
elevadoras -91-. Para variar la separacion de los carros ci
tados y de loe elementos con 6llos relacionados segun se deg
oribe a continuacion, segun el tamaifo del gollete de los frag,
coa que se trate de capsular, bastara aotuar sobre la empufa
dura -146-, en el sentido conveniente”™ Lee resortes -153- as&
guran el mantenimiento de dichos dispositivos en su posicion
de trabajo, con la posibilidad de ser rechazados automatica
mente hacia fuera, al presentarse un frasco de mayores dlmen
sionea que las normales o debido a su mala oolooacidon, con el
objeto de evitar desperfectos en los mecanismos rebordeadores.

Oada uno de loa carros -141- y -142—, tiene una oaja
de guia -154-, dispuesta paralelamente a las cremalleras
-135- y -136-# en la cual esta montada una corredera -155-#
en disposicion oorrediza longitudinalmente. Las correderas
-155- tienen prolongaciones -156- (Fig# 5*)# oeroa de sus
extremos, que ae extienden hacia arriba hasta el nivel de
la abertura -157- del puente -139-# donde los extremos de las
prolongaciones -156- de oada una de las reglas estan unidos
por Mu* pieza alargada -158-, que pasa a través de la abertu
ra —157-# snbstanoiaimente por debajo de la respeotiva crema

llera -135- o0 -136-. Las piezas -158- tienen aberturas trans-
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versalmente alargadas -159-, dispuestas sn la posicidn ade-
cuada para acoplarse con los tetones -137- de las citadas
cremalleras, al objeto de comunicar a las reglas -155- el
movimiento da traslacion alternativo de la cremallera co-
rrespondiente, permitiendo, al mismo tiempo, su movimiento
transversal, segdn se ha descrito anteriormente.

Los udtiles de rebordear propiamente dichos estéan fi
Jos a las correderas descritas, de manera que comprenden a
las dos estaciones capsuladoras que tiene la maquina# segun
se aprecia en el detalle de la Pig. 6*. comprenden dos re-
glas -160-, cada una de 6llas fija a una de las citadas
correderas, y dotadas de un borde interior -16-, paralelos
entre si y situados a una distancia mUtua substancialmente
inferior al diametro de una odpaula -162-, que se trata de
oolooar en un frasco, segun se indioa en los detalles de las
figuras 89 y 99, Debajo da satas reglas se enoaentran raspeo®
tivas ouohillas rebordeadores -163-, dispuestas de manera
que entre sus bordes de trabajo -164- y la oara inferior de
las reglas -160-, queda una distancia equivalente a la longi
tud en sentido axial del reborde que tiene el cuello del frag.
co para la colocaoién de la capsula. Las ouohillas -163- pro.
semtan zonas rebajadas en sus bordes, tal como se indica en
-165-,en la figura 79, de manera que en una posicioéon relativa
determinada, queden situadas segun se ha representado en la
misma figura, para permitir la entrada de la capsula en cues_
tién y del gollete del frasoo, de abajo a arriba, hasta que
dicha céapsula se apoye contra laa reglas -160-.

Suponiendo que a partir de la posioidon de reposo indi
cada en la Pig. 69, laa cuchillas rebordeadores deban despla

zarse en los sentidos indicados por las flechas -166-, los
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lados de los bordes rebajados que deban entrar en contacto
con la oapsula -162-, presentan cierta inclinacién oon el
objeto de facilitar su entrada tal como se indioa con la refe
renoia numérica -167-.

Las cuchillas -163- estan montadas a las reglas
-160-, mediante tomillos -168- fijos a las primeras, los
cuales se entienden haoila arriba, atravesando a las reglas
-160-, por aberturas no visibles. Estos tornillos atraviesan,
igualmente, a diohas oorrederas, sobresaliendo por su cara
superior, donde estan provistos de tuercas de ajuste -169-,
para regular la presiéon de resortes -170-, previstos entre J
6llas y dichas correderas. Por otra parte, las cuchillas
-163- tienen aberturas -1*¢* en las que encajan los extremos
de tetones -172- fijos a las mismas correderas, los cuales
se extienden haoia abajo, a partir de éllas, atravesando
aberturas previstas en las reglas -160-, para transmitir
el esfuerzo mecanico para el accionamiento de dichas cuchi
lias, "nadando adecuadamente la tensian de los resortes -170-,
se puede aplioar la maquina a roscar capsulas directamente
sobre ouellos roscados.

El fondo de la oaja -110- tiene dos aberturas -173-
y -174-, ooaxiales con las plataformas elevadoras -91- y ter
minadas en bocas exteriores conicas -175-, para favorecer la
entrada en éllas del gollete de un frasco que se debe capsular

La posioién de reposo de las cuohillas -163-, segé&n
se ha indicado, es la representada en la figura 63, o sea,
de manera que las porciones rebajadas -165- de sus bordes
de trabajo, queden enfrentadas entre si y centradas con nﬂﬂ
peoto a las aberturas -173- y -174—* En estas condiciones,

una de las plataformas elevadoras -91-, por ejemplo, la de

>-h'-J

P
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1a derecha, eleva un fragco depositado sobre élla por los
mecanismos descritos anteriormente, de manera que su gollg
te se introduce de abajo arriba en la abertura -174-. Bn este
momento, una chpsula =-162- es interpueaia entre dicho golls
te y las ouchillgs -163- por 1los mecanismos que se desoribi
rén mhs sdelante, de maners que, el Proseguir el movimiento
de elevacidn del frasco, el gollete de &ste arrastrard e 4i
cha ofpsula aplichndola contra las reglas de tope -160-, oolo
chndola en la debida posicibn de cierre y comprimiéndola con
la presibn adecuada para comprimir suficientemente el obtura
dor eléstico de que est& provista la ohpsula en cuestidn. A
partir de este momento, los mecanismos descritos accionana
las ouchillas -~163~ en los sentidos indicados com les flechas
-166=, de forma que sus bordes se introducen por debajo del
gollete del frasco, rebordeando el borde inferior de la ochp
sula oontra el mismo. | |

Las traslacibn de las ocuchillas ~163~ imprime un movi
miento de rotaoclbdn al éraeoo y ohpsula, lo oual, a pesar de .
la presibn axial realizada por los mecanismos elevadores, es
permitido por la pregencia del rodamiento axial -~95-, compren
dido entre 1os elementos =9l- y —92-. Cuando el frasco y ofp
sula han girado lo suficiente para asegurar el cokpleto re-
bordeado de &sta, el movimiento de las cuchillas =163~ es in
vertido hasta recobrar la Posiolién de reposo indicada en la
figuras 78. phora, los mecanlsmos elevadores haoen desocender
la plataforma =91~ de la derecha con el frasoo cerrado, al
mismo tiempo que se eleva la plataforma -91- de lg izquierda
con un nuevo frasco para cerrar, introduciendo su gollete a
través de la abertura -=173- y repitiendo en la otra estacibn
capsuladora les mismas maniobras deascritaa.

e 1 TR R AR N {3
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Una variante de realizacion posible para laa reglas
de tope -160- es la representada y descrita en relacidon con
laa figuras 9 y 106, de acuerdo oon las cuales, dichas reglas
son substituidas por discos -176-, montados en disposicion
giratoria sobre ejes -177-, que se extienden hacia arriba
entre laa correderas -155-, para ser fijados al fondo del
carter -109-. loa discos -176- estan dispuestos de manera
que sus periferias resulten situadas al nivel propio de loa
bordes de las reglas -160-, y de manera que la separacion
entre los pantos mas oeroanos de sus periferias sea inferior
al didmetro de laa capsulas en cuestiéon. Eventualmente podréa
preverse un montaje de estos ajes que permita el ajuste de la
citada separacion.

4. Alimantador y seleotor de cépsulas.

El alimantador de capsulas comprende una tolva -176-,
sostenida por un pié -179-, fijo al oabezal -106-. Bh oanal
almacén -180- que parte de un dispositivo selector -181-,
aituado en el fondo de la tolva -180-, transporta las capsulas
seleccionadas segun au posicidén hasta una camara -182- com-
prendida en el fondo de la caja -110-, entre laa dos abertu
ras -173- y -174-, y comunicando con allaa. Las dimensiones
transversales de esta camara son las adeouadas para permitir
el paso haoia una u otra de las aberturas -173- y -174-, Oni
cemente una capsula de una vez.

El canal -180-, desembooa en la cémara *182- transver
aalmente a la misma y entre diohas aberturas, segun se indica
en -183-. Frente a la abertura -183- se encuentra otra abertu
ra -184-, por la que penetra al interior de la céamara -182-
un Indice -185-, que presenta un eje de oscilacion -186-, mon

tado en un oojinete oscilante -187-. Un resorte -188-, interoa

D =y
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entre el eje citado y dicho cojinete, proporciona an acopla
mienti elastico del indice -185-, con respecto al segando..
El cojinete -187- esta fijo a un eje -189-, que es prolonga
cion del -75-, para el accionamiento del distribuidor -74-,
de manera que el indice -185- as accionado en movimiento os
cilante igual que dioho distribuidor, y va empujando alterna
tivamente los tapones que van penetrando en la camara -182-,
hacia una u otra de las aberturas -173- y -174-. En el caso
de produoirse una obstruccidén de c&psulas a uno u otro lado
de la abertura -183-, durante la oscilaoion hacia este lado
del cojinete -187-, el indice -185- encontraré tope oon una
de las oapsulas, en cuyo caso el resorte -188- cede, permitian
do la continuacién de este movimiento. La longitud de dioho
indice es tal,que su extremo interior, en estas condiciones,
puede rebasar la capsula oon la cual choca, de manera que, en
su carrera de retroceso, esta o&sula sobrabte, sera empujada
hacia el lado opuesto.

Para mayor seguridad, el eje -189- lleva intercalado
un embrague -190-, que permite detener el funcionamiento de

los mecanismos descritos, sin parar completamente la maquina.

Este embrague comprende un plato -191-, fijo a una de las partes”®

del eje -189- y dotado de ranuras radiales, en las que pueden
enchufarse dientes, previstos en otro plato -192-, calado en
disposiciéon axialmante corrediza sobre el extremo de la otra
porcién de eje, por ejemplo, la parte de arriba del mismo. EI
plato -192- tiene una ranura periférica -193-, en la que se
acopla un tetdon excéntrico -IP$-, solidario de un eje de acolo
namiento —195-, que sobresale al exterior donde esta provisto
de la correspondiente empufiadura de maniobra -196-.

El fondo de la tolva -178- presenta un alojamiento -1%

1

bl
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en cayo interior esta dispuesta, en forma giratoria, nna caja
colectora -198-, de forma sensiblemente cénioa y provista de
nna abortara de entrada -199- en sn parte mas estrecha, coma
nicante con el fondo de la tolva. Esta caja se apoya, por ana
Parte, por el borde de dicha abortara en un cojinete -200-, v,
por otra, por su fondo, mediante un mufibn -201-, en nn cojina
te -202-. EI mofdn lleva fija una rueda angular -203-, oon la
que engrana un pifién -204-, calado en un eje -205-, que sale [
al exterior del alojamiento -197-, extendiéndose haoia abajo n
hasta el cabezal -108-, donde penetra en el interior del oar
ter -109-, para ser accionado desde la rueda -120-. Para éllo,
el extremo interior del eje -205-, lleva enohavetada una rue_
da -206-, y una rueda intermedia -207-, libremente giratoria
alrededor de un eje -208-, Ffijo a dicho carter, coneota entre
si a las mencionadas ruedas -120- y -206-. oon el objeto de
permitir la eventual desconexién de los mecanismos selectores
oon respeoto de los restantes de la maquina, el eje -205- Uo
va intercalado un embrague -209-, similar en todo al -190-,
comprendiendo sendos platos ranurados -210- y -211-, respeoti
vamente conectados a los dos extremos de eje acoplados, estan
do uno de éllos dotado de una ranura periférica -212- para des™ }
plazarlo axialmente mediante una excéntrica solidaria de la ]
Palanca de maniobra manual -213-. -
La oa%a selectora -198- tiene, en su zona de mayor

didmetro, un oanal anular -214-, que se extiende radialmente

— -\

haoia fuera y es oapaz de contener cépsulas puestas de canto,
0 sea, oon su eje substanoialmente paralelo al de la oaja.
Dicho canal no desemboca al exterior de la caja mas que por
ciertas ranuras radiales 215- (Fig. 5*), que son prolongacion

del mismo y pueden contener una sola capsula cada una de éllaa.
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Las bocas de dichas ranuras estén normalmente cerradas por la
Pared del alojamiento -197-, que se encuentra cercana a la
periferia de dicho canal aAmlar. Suponiendo que en sentido

de rotacion de la oaja durante el funcionamiento de la m&qudL
na es el indicado por la flecha -216-, la pared de dioho alR
Jjamiento tiene una abertura -217- para la salida de las cépsu
las seleccionadas, situada al principio del segundo cuadrante
descendente y comunicante con el conducto almacén -180-.

La pared exterior de la caja -190- tiene una serie de
expansiones radiales -218-, dotadas de respectivas aberturas
2-19-, y la pared lateral del canal anular -214-, que resulta
enfrentada por dichas expansiones, tiene aberturas -220- moa-
niales con las -219-, formando parejas en cada una de las cus
les esté montado en disposicién axialmente corrediza, un vésta
go -221-, provisto de una valona intermedia -222-. Entre dicha
valona y la correspondiente expansioén -218-, existe un resorte
-223-, que empuja al véstago en ouestidn, haciendo penetrar su
extremo interior completamente en el canal -214-, dentro de
una de las ranuras -215-. Entre dicha valona y el canal radial

citado, ae extiende el borde de una escuadra fija -224-, que
forma una leva axial cooperante con las valonas -223-, para
desplazar a los citados vastagos.

Analizando las distintas posiciones de los véstagos
-221-, alrededor de una vuelta completa de la caja -198-, t¢
mando como punto de partida la posicidon de la boca -217-, M
salta que durante una porcién inferior del reoorrido, un vé&
tago determinado ae mantiene completamente separado por la eg
cuadra -224-, tal como se indios en la Fig. 7&, dejando, por
ooénsiguiente, espacio suficiente para permitir la entrada de

una cépsula, en la ranura -215-, correspondiente. Al iIniciag
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se el escenao” el vastago en cuestion es liberado completasen
te por la escuadra -224-, sujetando oon su extremo interior
la cipsula que se haya introducido en la ranura
temante de su posicion. Al llegar a la parte superior del
recorrido, la escuadra retira los vé&stagos parcialmente, de
manera que las capsulas que hayan quedado presentando a los
extremos de estos su cavidad, al ser aflojados, junto con los
huelgos naturales de la construccidon, se desprenden de los
vastagos -221- y caen nuevamente, al interior de la caja se
lectora. Las capsulas que hubieran quedado presentando su
cara superior al extremo del vastago en cuestién, como que
lo mantendran mas separado que lo que lo desplazaria la
leva -224- en la maniobra que se describe, seran retenidos
igualmente y trasladados hasta la parte descendente del re-
corrido. Un momento antes de alcanzar la posicién angular
de la boca -217-, los v&stagos son completamente retirados,
dejando a las cé&psulaB en libertad absoluta para caer dentro
del conducto -180-.

La boca de la caja -196- esta normalmente cerrada
por una pantalla -225-, que forma parte de un brazo -226-
(Pig. lis y 128), que ee extiende hasta fuera de la tolva
de alimentacién -176-, pasando por una ranura -227-. Este
brazo est& calado en un eje -226-, montado en disposicion
giratoria en un soporte -229-, cuyo eje presenta un saliente
radial -230-, que queda comprendido dentro del radio de giro
de las valonas -222-. La posicioéon longitudinal de este sa-
liente es tal, que solo puede ser aloanzado por tatas cuando
loa v&stagos correspondientes tienen la posicidon m&s inte-
rior, o sea, ouando no hay capsulas en las ranuras -215-.

Asi, pues, mientras existan cé&psulas en el Interior de la
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caja -198-, loe vastagos -221- giran enn Olla, de manera

gue sus valonas quedan con respecto al saliente -230-y en

la posicién indicada con trazos llenos en la Fig. 10*. Bl

propio peso de la pantalla -225-# la mantiene situada delan
5. te de la abertura -199-, interceptando el paso de las capsu_

las oontenidas en la tolva -178-. Tan pronto oomo una de

las ranuras -215- queda vacia, el v&stago correspondiente

ocupa la posicién indicada de trazos en la figura 10*, o sea,

que su valona -222- gira ahora en un plano que comprende al

10, saliente -230-, el cual es accionado y proporciona al eje
-228- un movimiento de oscilacidon que determina la elevacion
momentanea de la pantalla -225-. Por consiguiente, cierto nu
mero de capsulas caeran al interior de la caja -198-, repitian
dose la operacidn mientras la maquina funcione y la tolva con

15=* tenga céapsulas.

Esta maquina puede ser utilizada para oerrar frascos
con la mayoria de cpsulas dotadas de un elemento interior de
cierre a base de material eléstico, las cuales se fijan al
ouello del frasco citado por remachado o rebordeado de sus

20, bordes inferiores, pero, en ciertos casos especiales de apli
oacion, particularmente cuando se trata de envasar productos
varios con una presion interior relativamente elevada, resul
ta ventajoso el empleo de una céapsula especial que se descri
be con referencia a las figuras 13* y 14*.

25. Con el objeto de reforzar la cara superior de la oap
sula oontra el roce producido por las reglas de tope -160-
durante la operacion de rebordeado que, en ciertos casos, po
dria dar lugar al desgarrado del material de la capsula, di
cha cara superior se provee de una serie de nervios embutidos

30* -231-, convergentes hacia dentro, los ouales proporcionan una
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rigidez al conjunto, y para facilitar la apertura de la cap
aula# eu periferia *23* se provee de una serie de mordidos
-.233-, que proyectan hacia fuera y hacia ahajo, formando ale
tas susceptibles dd ser enganchadas con un &til apropiado,
capaz de rasgar el material comprendido entre aletas oonsecu
tivas.

Esta operacion, puede realizarse perfectamente con
la herramienta indicada en las figuras 15* y 16a, la cual
comprende una empufiadura -234-* con uno de sus extremos dobla
do, de manera que forma un angulo con el resto de la empufa
dura, tal como se indica en —235-. Este extremo doblado tiene
dos ufas -236-, dirigidas hacia el interior del angulo descri
to, de dimensiones y separacion tales que resulte posible in
sortarias en respectivas aletas -233-. La empufadura -234-
tiene una inflexidn -237-* situada cerca del extremo -235-*
de manera que se forma una oonvexidad dirigida hacia el inte-
rior de dicho angulo. EIl punto -237- queda situado a una dis.
tancia del extremo -235- tal, que cuando las ufias -236- se en
cuentran iInsertadas en respectivas aletas -233- de forma que
la herramienta quede encima de la capsula, se apoya sobre la
superficie superior de la misma* fornandose un mecanismo de
palanca capaz de ejercer sobre las aletas -233- un esfuerzo
dirigido hacia arriba, la euricientemente grande para determi
nar el desgarro de las zonas de oapsula comprendidas entre ale
tas consecutivas.

La invencidén, dentro de su esenoialidad, pusde ser lie

vada a la practica en otras variantes de realizacidén que difie®

ran en detalle de las indicadas Unicamente a titulo de ejemplos

ilustrativos para la precedente descripcién, y a los cuales al

cansara igualmente la proteccidn que se recaba. Podra, pues,
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eer construida en cualquier forma y tamafio, empleando para su
fabricaoién los materiales mas adecuados a cada caso especial
de aplicacién, combinados del modo m&s conveniente para el lo
gro del fin propuesto, por quedar todo 611o comprendido dentro

del espiritu de las presentes reivindicaciones.

NOTA

Hecha la descripcién del presente invento, lo cual se
declara como nuevo y de propia Invenoidn, comprende las siguien
tes reivindicaciones*

1*.- Nueva m&quina autom&tioa para capsular frascos,
caracterizada por comprender una ointa transportadora sin fin
longitudinal a la m&quina, un distribuidor oscilante para dits
tribuir frasoos sucesivos transportados por dicha cinta alter
nativamente hasta respectivas posiciones situadas a oada lado
de 6llas, medios elevadores para levantar sucesivamente los
frascos en cada una de dichas posiciones hasta respectivos me
caniamos rebordeadores, que incluye cada uno de éllos topes
axiales para dichos frascos y ouchillas rebordeadores rectas
y paralelas entre si, que se mueven longitudinalmente a las
miamas y en sentidos opuestos, medios para alimentar c&psulas
hasta un dispositivo seleotor de las mismas con respecto a sus
posiciones, un dispositivo regulador cooperante con el selector
para controlar el paso de dichas céapsulas desde los medios ali
montadores hasta dicho selector en funcidon de la presencia de
c&paulas seleccionadas para transportarlas hasta las proximi

dades de dichos mecanismos rebordeadores, medios para alimen

.
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tar las capsulas de esta conducto alternativamente a cada uno
de los citados mecanismos, iIncluyendo medios de seguridad para
evitar el aplastamiento de las capsulas, y medios mecanicos
para aocionar a todos los medios y dispositivos anteriormente
descritos con el sincronismo adeouado para el funcionamiento
de la maquina.

28.- Nueva maquina antomatioa de acuerdo oon la reivin
dicacioén 18, caracterizada porque dicha cinta transportadora
comprende una rama superior horizontal dispuesta en el fondo
de un canal transportador, el cual estd bifurcado en el extre
mo de salida de esta cinta formando canales de salida que He-
van intercalados respectivos medios elevadores de frascos en
las posiciones referidas.

38 .- Nueva maquina automatica de acuerdo oon la reivin
dicacioéon 18, caracterizada porque dicho distribuidor oscilante
esta constituido por una pieza oscilante en un eje situado en
la zona de bifurcacidon de diohos canales y dotada de un extre-
mo oscilante, cuya trayectoria queda comprendida dentri) de di
chas bifurcaciones, un balancin oscilante en un eje vertical
fijo a dicha pieza, medios para limitar la oscilacion de dicho
balancin, extremos del mismo doblados en direccion a la cinta
transportadora para formar conjuntamente con la pieza oscilan
te contornos capaces de abrazar un fraaoo, y medios para acolo
nar al conjunto descrito oon movimiento oscilante entre dos po
alciones extremas para cada una de las cuales uno de dichos
contornos estéa situado enfrente del final de dicha cinta y el
otro sobre uno de dichos medios elevadores, para colocar sobre
allos un frasco a capsular expulsando al mismo tiempo al fras
00 oapaulado que sostenia haoia el respectivo canal de salida.

48.- Nueva maquina automatica de acuerdo con la reivin

bl



Aleacion 1*, caracterizada porque cada ano de dichos medios,
elevadores, comprende una plataforma elevadora normalmente
situada al nivel del fondo de la bifurcaoiOn correspondiente,
una pieza de soporte para la misma, verticalmente corrediza
en gulas fijas a la maquina, medios para permitir la rotaciodn
relativa de dicha plataforma con respecto a la pieza menciona
da, y mecanismos de accién elastica para elevar al conjunto
descrito con un frasco a capsular hasta que el gollete de

éste con una capsula sobrepuesta es oomprimido axialmente con
tra los topes axiales del mecanismo rebordeador correspondiente
y para bajarla cuando dicha capsula ha sido rebordeada, dichas
maniobras realizandose antes y después de que el distribuidor
oscilante inicie su traslacidén hacia su posicidén opuesta.

5 6 Nueva maquina automatioa de acuerdo con la reivin
dioaoidn IB, caracterizada porque dichos mecanismos rebordan
dores comprenden un cabezal fijo a oierta altura por encima
de los meoanismoa anteriormente descritos, un puente fijo a
la parte inferior de dicho cabezal y provisto de gulas dispues
tas longitudinalmente a la maquina, carros montados en disposi
cion libremente corrediza en dichas gulas y provistas de guias
transversales a la maquina y paralelas entre si, medios de ao-
cionemlento manual en dicho puente, cooperando con dichas corre
deras para variar su separacioén, correderas en diohas guias
citadas en segundo lugar, y medios meoanicos ooneotando funcit)
nalmente a dichas correderas con los dispositivos de acciona-
miento general de la maquina para comunicarles movimientos de
desplazamiento longitudinal en sentidos contrarios, partiendo
de una posioidn de reposo y retrocediendo hasta la misma a par
tir del momento en que el frasco a capsular con una oapsula

sobrepuesta es comprimido contra diohos medios de tope axial.
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66.- Nueva maquina automatica de acuerdo con la rei-
vindicacién 16, caracterizada porque dichos topes axiales pa-
ra les frascos, comprenden una regla fija a cada una de di-
ohae correderas en disposicion paralela a la direccién de su
desplazamiento, cuyas reglas comprenden bordes enfrentados e
pecialmente dispuestos para apoyarse contra la cara superior
de una capsula en posicién de rebordeado, abarcando segmentos
limitados de su circunferencia.

76.- Nueva maquina automatica, de acuerdo con la rei-
vindicacién 66, caracterizada porque dichos topes axiales es
tan constituidos por disoos giratorios sobre respectivos ejes
fijos al cabezal citado, extendiéndose hacia arriba entre las
mencionadas correderas, cuyos discos estan especialmente dis-
puestos para apoyarse sobre la superficie superior de una Qjp
aula en posicidon de rebordeado, abarcando sectores limitados
de su circunferencia.

86.- Nueva maquina automatica, de acuerdo con la rei
vindicacioén 66, caracterizada porque dichas correderas llevan
acopladas cuchillas rebordeadores que presenten bordes de tra
bajo enfrentados, formando pares correspondientes a, por lo me
nos, un mecanismo rebordeador, estando los extremos delanteros
de las cuchillas de cada juego, en el sentido de su avance,
provistos de entradas especialmente dispuestas para facilitar
su acoplamiento debajo del gollete del frasco en cuestibén para
iniciar el rebordeado de la cipsula.

96.- Nueva maquina automatica, de acuerdo con la rei-
vindicacién 16, caracterizada porque dicho dispositivo selec-
tor oomprende una caja substancialmente tronco-cénica, montada
en disposiciodn giratoria alrededor de su eje longitudinal, me

dios para el accionamiento de la misma funoionalmente conecta

-
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dos con los mecanismos generales de accionamiento de la mhqui
nb,, inoluyendo dispositivoa de embrague aptos para permitir '-
la eventual desconexidn de dicha caja, un canal anul;r perifé
rico en la poroibn de mayor difmetro de la misme, ranurss ra
diales que comunican dicha ocanel con el exterior de la caja,
una cublierta que rodea a 8sta y tiene unas pared adyacente a
la periferias de dicho canal, obturando a las citedas ranuras,
una abertura en diche pared apta para entrar en registro con
les ranurae descritas y comunicando con dicho conducto de ali
mentacibn de ochpsules seleccionadas, y una abertura enm la
zong de menor difmetro de dicha caja, con los citalos medios
alimentadores de cépsulas a seleccionar.

108 .- Nuevae miquina automética, de acuerdo com la rei

vindicacidn 98, caracterizada porgue dicha caje comprende aber !

turas en une de les paredes fronteles de dicho canal anulsyp,
vhestagos provistos @e una valona intermedia montados en
disposicibn axialmente corrediza en dichas sberturas, medios
elésticos cooperantes con dichas valonas y tendientes a empu
jar a dichos vhstagos de manera gue uno de sus extremos se '
introduzca en dichas ranuras, aprisionando las chpeulas gue se
encuentren en 8llas, y medios para desplazar a dichos vhstagos
contra le accidn de los citados medios eléstioos pars hacerles
tomar una posicibn intermedia en la cual pueden retener chpsu
las que presenten ante 611l0s su cara superior, dejando caer
las que estén el reovés, y una posioibtn mhs seperada para dejar
ceer las oépsulas retenidas anteriormente, cada une de dichas
operaciones teniendo lugar, respectivamente, en la parte supe
rior de la carrera de dichas renuras, y un momento antes de éue
la ranure en cuestibn entre en registro con la abertura de sall

da de las ofpsulas.
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11*_.- Nueva maquina automatioa de acuerdo con la rei
vindicacl6én 1*, caracterizada porque dicho diapoeitivo regula
dor comprende una pantalla mévil, intercalada entre el conduc
to de alimentacién de céapsulas a aeleccionar y la boca de la
caja aeleocionadora, estando dicha pantalla fija a un eje de
accionamiento, un saliente radial fijo al miamo eje y situado
dentro del radio de giro de laa valonas citadas cuando los
vastagos correspondientes estan mas introducidos en las rea,
pectivas ranuras radiales, para separar dicha pantalla y per
mitir el paso de capsulas a seleccionar, uUnicamente ouando
una de las ranuras esta vacia de capsulas seleccionadas.

12*_.- Nueva maquina automatica de acuerdo con la rei-
vindicacién 1*, caracterizada porque dichos medios para la
alimentacién de cépsulas seleccionadas a cada uno de loe me
canismos rebordeadores, comprenden una abertura debajo de og
da meoanismo rebordeador determinando la posicidén de trabajo
de un frasco a cerrar, una camara comunicando a aberturas adya
oentes y de dimensiones aptas para contener Unicamente una hi
lera de capsulas seleccionadas en hilera y colocadas de plano,
una abertura intermedia en la que desemboca dicho conducto ali
montador, un indice oscilante enfrente de dicha abertura para
empujar capsulas sucesivas alternativamente hacia una u otra
posicién de trabajo, a través de dicha céamara.

13*_.- Nueva maquina automatica, de acuerdo con la rei
vindicacion 12*, caracterizada porque dicho Indice esta monta
do en una pieza oscilante que incluye medios elasticos de act)
plamiento intercalados entre ambos, siendo la longitud del
primero la conveniente para rebasar una capsula atascada y em
pujarla en sentido oontrario, y estando dicha pieza funcional

mente conectada con los mecanismos generales de accionamiento
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de la maquina. Por intermedio de un dispositivo de embrague
capaz de permitir la desconexidn eventual de los oitados mg
dios alimentadores.

14*_- Nueva maquina automatica para oapsular frascos*

3egdn se describe y reivindica an la presente memoria
descriptiva, que consta de treinta y tres hojas, foliadas y
escritas a maquina por una sola cara, acompafadas de seis
laminas de dibujos.

Madrid, a 30 de junio de 1952.

DOMINGO HERNANDEZ RUBIO.
JAIME <SERM
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