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I B V E N G I O N

por "B IS IB U  DB hJOLLADbR-DBS,i.R,íCLLADOa JC11IRADC", a fa vo r 

de Don Joaquín Benedicto G-ómez, de nacionalidad  española, do 

d c i l i a d o  en Loncaai—̂ oaxacr, Barcelona, Garrotera de l ib a s , 

Fábrica Brutau.

L-310RIA DEJOñIPTIVA

La presento invención se r e f ie r e  a un sistema de 

aooU ador-deearrollador combinado.

Bl ob jeto del invento as e l  proporcionar un sistema 

de acoliador-desarrollador combinado, ap licab le a toda clase 

uc maquinaria destinada, a. manipular m ateriales laminares, y 

en la  cual esto m aterial so lmco avanzar a sa ltos intermiten, 

tes de longitud constante, de aranera que se va desarrollando 

de un c ilin d ro  donde está in ic ia ln en ta  almacenado, para en­

ro lla rs e  nuevamente en un segundo c ilin d ro , después do haber 

pasado por las fases de manipulación de que se tra te .

4¡,&s concretamente, t a l  sistemo, es par t  i  cu larment e 

ap licab le , aunque no con carácter exclusivo , a maquinaria 

t e x t i l ,  t a l  como te la ros de lanzadera, permitiendo hacer 

avalizar e l  conjunto, do urdimbre y género te jid o  con gran 

precisión , a&n cuando se tra te  de t e je r  con pasadas muy tupi
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4aa. Mediante este sistema se accionan simult&naamente los 

(ios cilindros portadores del m aterial laminar en cuestión, 

con las velocidades precisamente necesarias para que e l  des 

píasamie nto del material laminar entre e llos se efect&e 

intermitentemente con saltos do igua l longitud e independien 

temante de la  variación de diámetro del cilindro desarro lla  

dor y, ademas# es posiolo o otener una extensa gama de varia  

oión de las mencionadas condiciones de trabajo , sin tener 

que recambiar ninguna do las partea que componen las transmi 

siones de accionamiento de dichos c ilind ros.

i}:

¿jatos objetos se consiguen, de acuerdo con la  pre­

sente invención, por e l hecho de proporcionar un sistema 

de acollador-desarrollador combinado, comprendiendo un c ilin  

dúo desarfollador para suministrar o l m aterial a manipular 

y RR grupo tensor para recoger e l m aterial manipulado, e l  

cual incluye un cilindro tensor y un eilindro  almacén para 

dicho m aterial, caracterizado porque comprende un eje de ac­

cionamiento para dichos cilindros desarrollador y tensor rqg, 

pectrvamonte, dos ruedas de trinquete f i ja s  en cada uno do 

dicaos e jes , de manera que los dentudos de las ruedas de un 

mismo eje  son opuestos, un miembro de accionamiento para 

o¿nnt una ce dichas ruecas, oseando cada uno do los citados 

miembros funcionalmente conectado con una parte do la  máqui 

na dotado de movimiento alternativo, un grupo do trinquetes 

articulados en cada uno do dichos miembros en disposición  

escalonada angularmente y cooperantes con una rueda da t r in  

cuete respectiva, dispositivos reguladores intercalados entre 

dicha parte de la  máquina y los miembros para e l  acoionamien 

jo ao dicho cilindro uOsarrollador, para variar la  magnitud 

del accionamiento da éste en dependencia de las variaciones
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de diámetro dol ro llo  de m ateria l laminar sobre e l  c ilin d ro  di  ̂

tado, y medios do a jaste para va ria r la  magnitud de los aocio 

Kami autos de los mencionados c ilin d ros  de acuerdo con las ca ¡¡ 

ra o te r is tic a s  del m ateria l manipulado. jj¡
En los juegos de trinquetes, los puntos de aplioaoi6n

de ástos sobre la  rueda correspondiente están situados en di ¡}'
feren tes posiciones angulares escalonadas dentro de un paso 

de diente da la  misma, de manera que ésta puede ser hecha f 

g ira r  de un ángulo mucho más pequeño que e l  correspondiente 

Paso del dentado de la  rueda en cuestión . ¡Sata disposioiÓn 

permite obtener avances interm itentes muy reducidos, capaces 

de cubrir perfectamente toda la  gana de posib les a p lic a d o . j  
lies. ¿1 mismo tiempo, por e l  hecho de que los dientes de i

las dos ruedas de cada mecanismo están d ir ig id os  en sentidos 

opuestos, e l  accionamiento tiene lugar en los dos sentidos 

de l movimiento de los miembros accionadores conectados oen 

la  parte de I r  máquina dotada de movimiento a lte rn a tivo  u 

osc ilan te .

E l grupo tensor puede estar conootado directamente 

a la  parte m otriz en cuestión, mediante la  simple in te rca la  

oión de medios para e l  ajuste de la. acción de mando, de 

acuerdo con la  magnitud de los avances que se desee obtener.

E l mecanismo del c ilin d ro  desarrollador, en cambio, 

presenta un d ispos itivo  regulador automático, que permite 

i r  variando automáticamente la  magnitud del g iró  del c i l in  

dro correspondiente para mantener constante e l  avance del 

m ateria l manipulado, independientemente de las variaciones 

del diámetro dol r o l lo  presente en dicho c ilin d ro . Este me 

caniemo puede, igualmente, ser provisto  de medios de ajuste 

manual para va ria r dichos avances dentro de la  gama de regu
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lac ión  automática.

fa c i l i t a r  lu exp licación , se acompaña a la  pre­

sente manoria descrip tiva  de unaa láminas de d ibajos, en los 

cuales se ha representado un caso ¿o rea lizac ión  p re fer id o , 

qu.o se c ita  ínicamento a t ítu lo  de ejemplo no lim ita tiv o  dol 

carácter del invento, con re feren c ia  a la  sigu iente descrig 

ción.

En los dibajos:

lu figu ra  1& es una v is ta  esquemática, an perspectiva 

del sistema que se describe, en un c d e  ap licación  a naqai 

naria t e x t i l ;

la  figu ra  2& indica la  disposición  de los juegos de 

trinquetes para e l nccioncmicnto de los a jes ce los cilindros;

la  figu ra  3- os un̂ . sección transversal, tomada en 

la  línea  3-3 de la  F ig . 2&, y

la  figu ra  4- es una sección sim ilar, tomada on l a ' 

línea 4-4 de 1- fia *  2-.

En relación  con esta figu ra  cm ha represen-hado un ca 

so pe l'ticu lar da ap licación  del sisteme a maquinaria t e x t i l ,  

t a l  como te la ros  do liáis adera, por cuyo motivo, en la  des­

cripción  que sigue, se empica la  nomenclatura propia cíe esta 

clase de construcciones, sin  que 6lio  s ign ifiqu e  ning&n moti 

vo de restricción del ob jeto del invento, pues, como se com­

prenda, e l  sistema podrá ser igualmente aplicado a otras ele  

sos de maquinaria en las cuales deba cumplirse la  citada con 

dioión de hacer avanzar a sa ltos de magnitud regulable un 

material laminar, ya sea continuo o formado por agrupaciones 

de filamentos.

En la  Fig. 13, la  referencia numérica -5 - indica una 

urdimbre formada por hilos longitudinales que est&n in ic ia l-
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nent. enrollados sn nn M o g a í.r  -ó -  y ^

ds g u l.  - 7- , ^  rey,

f ig u r a s .^ ,  r.d-srsncia -G- in d is . .1 t . j i g .  n .nd f,;s ídr..i. 

por 1. n¿sn ini, siguí,indo l .s  breo: aaenoo^  . .n o c ís . .  

adecuados, w y .  te jid o  pasa a e n ro lla r .,  .obro ^  c ilin d ro  

Plegador - g - ,  b jo  1, ¡..o lí,, a,: an, .oiliiadro ...oollsdor -10-.

E l plegador -6 -  estó  montado sobre un eje -1 1 -, qde 

lleva  montada en ^ s p o . i c i ó n  libremente . i . - e t o r ia  una rueda 

h e l ic o id a l  - l e -  pare su accionamiento, y, en ierma t i j a ,  una 

rueda do tr in quete  -1 3 -. Un tr inquete  -1 4 -, o sc ilan te  en un 

bnl5n --S.5-, se apopa por su entrono l ib ra  sobre e l  donando 

de la  ruada -13 -, Para perm it ir  e l  movimiento r e la t i v o  da 

ambos, o su cloqueo seg&n te  desee, üon la  rueda - 13 -  oagro 

na un a u t i l l o  H e l ic o id a l  - l e - ,  calado on un ojo de acciona 

nacHoO -1/-, dispuesto para g i r a r  en co jin e tes  adecuados 

-1S -. dato e je  l l e v a  caladas aos ruedas do tr inquete  -19 - y 

-20 - kPngs. 2-&), cuyos dentados están d ir ig id o s  on sentidos

opUesuOt^ cada un^ da le^ rued-a. a to ' roas^aa por una caja  

-21- y -22-, en l.qqu e se encuentra un e je  -23 -, sobro e l  que 

etbsn a^tpuetuos on lom a  libmt.b..un oscilanas nna ser io  de 

trnsqucues - - 4 - ,  cuyos entremos l ib r e s  ton aplicados contra 

la  peru leras da la  rueda., correspondiante por la  acción de me 

dios e lá s t ic o s  ta le s  como re so r te s  -2 9 -.

r¡os e je s  - i3 -  ron p a ra le lo s  .. lo s  diontos do la s  ras 

pecvrvas -Rodas - l o -  y -2C-, y la  lon g itu d  de lo s  tr in qu etes  

de un miaño juego 00 dla'arante, de manera que lo s  resp ec tivo s  

0-,tí;to.,i0t asnin eoCL-lonmoo dentro do un mismo paso de d ien te, 

lo  cual na.ee pos ib le  que, aún cuando la  magnitud de 1̂ ¡, o s c ila  

ción de la s  cajas -21- y -22- a lrededor de l e je  -19- sea menor 

que un paso de diente as la s  ruadas -19- y -20 -, siempre hab&
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algún trinquete que, a l retroceder entra o— acoplijniento con 

uno de los dientes cíe la  ráe la  correspondiente, de manoru que, 

en la  carrera oriniento, arrastr-orá a dicha rueda, haciendo 

avansur ni eje -17. en la  magnitud prevista. Además, cono 

qun las dos ruceas están dispuestas con los respectivos lenta 

dos en sentidos opuestos, una u otra le  e lla s  será siempre 

accionada, arrastrando a l ojo —17—, cualquiera que sea o l 

sentido dei movimiento do los nocunisnos sccionadores la las  

cajas -21- y 22-.

Onda una ah* las cajas -21 - y -22- tiene un brazo ra 

d ia l -26 -, on los que se .¡articula uno de los extremos de sen 

dos tiran.tes de accionamiento —27— y —28—. Los extremos opues 

tos de estos tarantos están articulados en común a un eje -29-. 

f i jo  a una pieza, —3b—, formaua por dos partes —31— y 32—, ar 

ticuladas entre s i por un eje —33—, une forma ángulo can o l 

-29 -, do maicera que se constituye une unión a rótula que per 

mite todos-los movimientos re lativos entre la  pieza -30 -, 

ios medios pura su accionamiento que se describen a continua 

oión y ios tiruntos -27- y -28--.

La parte -32- tiene un bulón -54 -, que juega libremen 

te en una ranura colisa -33 -, cortada en una pieza —36—, l i  

bremento oscilante sobre un eje -37v. lista misma parte -32- 

presonta un muiión —38—, en e l que está articulado por su ex­

tremo in fe r io r  un tiranta -39 -, que se extiendo hacia arriba, 

hasta la  parte superior de la  bancada del ta la r . ¿¡1 tirante  

-39- está roscado en su zona superior -40 -, cuya rosca se acó 

pía con una tuerca-manguito -41 -, provista de un volante do 

mano -42 -, para su accionamiento. preferentemente, e l  mangui 

to —41— es*cá montado en forma g ira to ria  en e l in terior de un 

cojinete —43—, que presenta muñones —44—, ajustados en un s_o
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convenientemente asegurado a la  dan

Esta d isposición  permite a l t ira n te  -39- o sc ila r  cuan

do su extremo in fe r io r  signo los movlmíont os de la  presa -30- 

y , haciendo g ira r  e l  volante — ̂ ¡-2—, so varia  la  posición del 

culón -34- dentro do 1:.. ranura —3r- para ajustón' a mano la  

magnitud del accionm.-iento da las ca jm  -21- y -22-.

La pieza -yo- tiene otra ranura co lisa  -4ó-, en la

que juega un culón -47-, que lle v a  artioulauo uno de los ex 

trenos de un tir.-aíte de m ido -40-, cuyo extremo opuesto está 

articu lado a una palonea oscilan te -49-, calada en un e je  del 

te la r  dotado de movimiento de g iro  lim itado y a lte rn a tivo , 

t a l  como e l  e je  -5'C- del batán. .La a rticu lac ión  entre la  pa 

lanca -49- y s i  t ira n te  -40- se l le v a  a cabo en una ranura 

co lisa  -51-, que tiena 1.: primera, y por intermedio de me­

dios de f i ja c ió n  convencionales, no v is ib le s , para inmovilizar 

e l  bulón -32- en la  posición deseada, y así ampliar e l oampo 

de ajuste del d ispos itivo  d esc ri.o  anteriormente.

E l bulón -47-, por otra parto, está f i j o  a l extremo 

de un eslabón -53-, oscilan te en. un e je  -54-, que tiene la  

palanca indicada con -55-, la  cual, a su vez, está, enchsvota 

da an un e je  da control -56-. Late se extiende paralelamente 

a l plegador do urdimbre -ó -  y una palanca -57- que pre

sonta un extremo -50-, dispuesto para apoyarse contra la  urdim 

bre -5- enrollada en dicho plegador. J l propio peso de esta 

palanca es su fic ien te  para cumplir este e fec to , pero, s i  se 

desea o resu lta  ventajoso, puede emplearse un resorte -59-, 

dispuesto para hacer e l  mismo e fec to .

A medida que la  urdimbre -5 -  se desarro lla  del plega 

dor -6 - , e l  diámetro do ésta se va reduciendo permitiendo o l
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descenso de la  pslanc^ "37**) la  que, mediante e l  e je  *56— y 

-Loe elementos —99— y —a3—, desplaza a l bulón —4/— a -LO lur¿jO 

de la  ranu¡'a -45- en e l  sentido indicado por la  flecha  -60 -. 

lo r  consigu iente , e l  desplazamiento angular de la  p ie za  -pe­

es oada vez mayor, suponiendo constante la  osc ilac ión  de la  

palanca —43—, vari¿nidOse de cs^e mono, uu^oma^icameníie, la  

re lac ión  de transm isión e f e otnada por la  p ieza  -3 0 -.

E l c il in d ro  a rro lla d o r  —10— es'cá montado en forma 

¡je  -61 -, g ir a to r io  dentro de co jin e te s  -62 -, 

adn d e l t e la r  sogón es conoo ico . E l 

en d isp os ic ión  loca  una rueda h e l ic o i  

.forma f i j ^ ,  una rueda de trinquete  

- 64- . ' La rueda -63- t ien e  un bulón excón trico  -65 -, en e l  au.e 

puede o s c ila r  un trin qu ete  -5 6 -, do manera, que su d ien te extra 

mo se apoye continuamente contra er dentado ue la  rueda —o 4—.

Esta acción , oventualmenta, puede se r lle va d a  a cabo 

mediante re so rtes  no representados.

don la  rueda h e l ic o id a l -63- engrana un h u s illo  -67-, 

que es tá  calado en un e je  -68 - y  t ie n e , igualmente caladas en 

d isp os ic ión  f i j a ,  dos ruedas de tr in qu e te  dispuestas en forma 

s im ila r  a la  d es c r ita  in teriorm ente para lo s  mecanismos de ac 

cionamiento d e l c ilin d ro  d e s e rro lia d o r , en re la c ió n  con las  

figu ras  2-4. En la  f ig u ra  13, las cajas correspondientes -69- 

y -70- t ien en  sendos brazos ra d ia les  -71 - y -7 2 -, con lo s  

que se a rticu la n  sendos t ira n te s  de accionamiento -73 - y 

-74 -, a rticu lados  en com&n a un e je  -75-, f i j o  a l extremo 

su perior de una barra de accionamiento -7 6 -. Esta barra esta 

dispuesta en forma, librem ente co rred iza  en sen tido lon g itu d i 

n a l, en un c o jin e te  -7 7 -, f i j o  a la  bancada de la  máquina, y 

su extremo in fe r io r  t ien e  una cruceta -78 -, p ro v is ta  de una.
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2 0#F98.-..-Aüi-ia c^j.ie,a -na crucera -íU — quena dispuesta, cercana

a l e je  - 50-  y formando c ie rto  ángulo con e l mismo, de midiera 

dU.e unía palanca - 0 .-, calada en lom a  f i j a  en este e je , re­

sa lta  adyacente a dicha cruceta. ha palanca -80- tiene una 

ranura co lisa  - 01- ,  en la  que juega un bulón - 82- ,  que pueda 

inm ovilizarse on cualquier posición  dentro de la  misma, por 

la  presencia de una tuerca - 83-  u otro medio de f i ja c ió n  que 

cumpla e l  mismo e fec to , noto culón se extiende por uno de

2 5

lo^ lados no la  palanca —8u— y su extremo está introducido 

en la  ranura -/o - de la  cruceta - 78-  do forma -̂ ue puede des 

liza rso  libre-meneo a lo  i.a ge  da o lla , tanto en respuesta a 

los movimientos de ajusia llevados a caco manu¿tlment  ̂ ilación 

dolo desplazar c lo  lai'go de -La Palanca —80—, cono siguiendo 

e l  arco de c ircu lo  determinado por e l  movimiento do oscilac ión  

de dicha palanca, tomo que a l movimiento do osc ilac ión  da la  

Palanca. —80— os consuanuo, vari..ndo la  distancia dol culón 

- 82- ,  con respecto a l oje -30-, se obtendrán d iferen tes m..-.a 

nirudes ue desplazamiento a lte rn a tivo  de la  cruceta - 78-  y, 

por lo  tanto, d is tin tos  ángulos de g iro  del c ilin d ro  aco lla ­

dor - 10—.

La invención, dentro de su esenoialidad, podrá ser 

llevada a la  p ráctica  en otras variantes do rea liza c ió n  que 

d irieran  en deta lle  de la  indicada únicamente a t itu lo  de 

ejemplo ilu s tra t iv o  para la  precedente descripción, y a las 

cuales alcanzara igualmente la  protección que se recaba* Po 

drá, pues, ser construida en cualquier forma y temado, em­

pleando para su rubricación loe m ateriales más adecuados a 

cada caso particu lar de ap licación , combinados del modo más 

conveniente para el logro del f in  propuesto: por quedar todo 

é l lo  comprendido dentro del espíritu de las presentes reivin  

dicaoiones.
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Hecha la  descripción del presente invento, lo  cual se 

declara como nuevo y do propia invención, comprende las s i ­

guientes reiv ind icac iones:

13.- Sistema de acollador-desarrollaüor combinado, 

comprendiendo un c ilin d ro  desarrollador par.- suministrar e l 

m ateria l a manipular y un grupo tensor para recoger e l mato 

r i e l  manipulado, e l  cual incluye un c ilin d ro  tensor y un c i 

lindro almacén pura dicho m ateria l, caracterizado porque oom 

prende e jes de accionamiento para dichos c ilin dros desarro lla  

dor y tensor respectivamente, dos ruadas do trinquete fi ja d  

en cada uno de dichos e je s , do nntiora, que los dentados de 

las ruedas de un mismo o je  son opuestos, un miembro de ac 

cionamiento para onda una de dichas ruedas, estando cada uno 

de los  citados miembros funcionalmcnte conectado con una par 

te  de la  máquina dotada de movimiento a lte rn a tivo , un grupo 

de trinquetes cu cada uno de dichos miembros, con sus dientes 

en d isposición  escalonada angula monto y dentro de un paso 

de diente de una rueda de trinquete respectiva y cooperantes 

con e l  dentado de la  misma, d ispos itivos  reguladores in terca  

lados entre dicha parte de la  náquinay los miembros para e l 

accionamiento de dicho c ilin d ro  desarro llador, para variar la  

magnitud, del accionamiento de &sta en dependencia de las va r i 

clones de diámetro del r o l lo  de m ateria l laminar sobre e l  c i  

lindro citado, y medios do ajuste para, variar la  magnitud de 

los accionamientos de los mencionados c ilin d ros  de acuerdo 

con las ca rac te r ís ticas  del m ateria l manipulado.

23.- Sistema de acollador-desarroH ador combinado, se(lo



gán la  re iv ind ioaoión  la , o a r  á?!; erisñao porque dichos miem­

bros de accloinz.lento están constitu idos por uno cuja que 

rodea a cada an^ de dichas ru-das en disposición  libremente 

g ira to r ia  alreaodor del ajo as l,..s miemos, cad.. una do las 

cuales tien e un brazo rad ia l articu lado a uno da los extre­

mos do un tira n te  do aocionr-mient o respectivo , estando, los 

otros extremos uc los  mismos, articu lados en conán a una 

pieza de accionanianao iuncionalmento conectada con dicha 

parte de la  máquina dotada ae movimiento a lte rn a tivo .

3 -*- cisterna do noollador-ae sarro llador combin-ado, 

sogán ia  an terior ro lv in d iczc ión  1^, caracterizado porque di 

chos d ispos itivos  reguladores comprenden una p ieza osc ila rte  

articu lada ü dicha p ieza do accionamiento, una ranura co lisa  

en la  primera y un culón longitudinalmente corredizo on la  

misma, un tiran te  de mando conectado entre dicho bulón y d i 

oha parte de la  máquina, dotada de movimiento a lte rn a tivo , y 

medios para variar ln posición  do este bulón con respecto a l 

e je  de osc ila c ión  de lo. p ieza oscilan te on dependencia de 

las variaciones de uiámotro del r o l lo  do m ateria l en e l  c i­

lindro dasarro11ador.

43.- Sistema de acollador desarrollador combinado, 

seg&n la  re iv in d icac ión  1-', caracterizado porque dichos me 

dios de ajuste comprenden ranuras co lisas en la  parte do la  

máquina dotada de movimiento a lte rn a tivo  y búlenos corredizos 

en las mismas y susceptibles de ser inmovilizados on una posi 

ción determinada, cuyos bulones llevan  conectados los tiran ta ) 

de mando de las piezas de accionamiento de los d ispositivos 

desarrollador y acollador.

5 - .-  Sistema de a00llador-desa rro llad or combinado, 

segón la  re iv in d icac ión  l a , caracterizado porque dichos me-
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dios de ajuste comprenden u.u.a segunda manara co lis a  an la  

pieza oscilan te de loa d ispos itivos  regaladores, en la  cual 

está articu lado un salón corred izo previsto  en la  correapon 

diente pieza de acoionmaioino, y medios para variar la  posi 

ción de este balón dentro de dicha senara, co lisa .

63.- iisted ia de acóliador-desarrollndor combinado.

Seg&n se describe y re iv in d ica  en la  presente memoria 

descrip tiva , a.ae consta ae roce hojas, fo liad as  y escritas  a 

máquina por una so la  c.n'a, acompañadas de 3 láminas de diba — 

jo s .

Madrid, a 23 de junio de 193 -;.

üñ.^.'siJ'iO danta.

p.a.
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