PATENTE DE INVENCION
por 20 aiios A
por "UNA INSTALACION DE CONTROL A DISTANCIA CON DISPOSITIVO
DE CONEXION", a favor de Aktiebolaget Bofors, de nacionali-
dad sueca, domiciliada en Bofors (Suecia). Con prioridad de
la Patente sueca n® 5136/1951 de 16 junio de 1951,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

El presente invento se refiere a instalaciones de con-
trol s distancia con dispositivo de conexidn, y en particuler
o ' dispositivos de esta indole para el ajuste de la punteria |
de armas de fuego. Ia siguiente descripcién se refiere esenw-
5. cialmente a dispositivos de esta dltima clase.

En los dispositivos de contrel a distancia ya oconoci-
dos, tanxb el elemento de control como el controlado van co-
nectados a su respectivo elemento de sincronizacidén angulaer.
Los estators de estos elementos van interconectados. Al ro-

10. tor de uno de los elementos se le aplica una tensién alter-
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ng y se obtiene en el rotor del otro elemento, una sefial
cuya magnitud depende de la desviacién que en un momento
dado presente la unidad controlada respecto a la posicidn de-
seada. Cuendo este elemento ha aleanzado la posicidn preten=-
dida, la sefial es cero. La sefial que proviene de los elemen-
tos, se conduce a un dispositivo que comprende un amplifica-
dor de corriente alterna, un detector de fase, un amplificador
de corriente continua y un dispositive regulador. El citado
dispositivo regulador actie sobre un grupo motor del elemen-
to controlado en el sentido de obligarle a fomar le posicién
deseada, o0 ses de hacer gque la sefial sea igual a cero. Dads
la especial construccidén de este dispositivo, resulta eviden=-
te que el grupo motor viene accionado por une seiial igual a
la citada magnitud. Si se analiza la sefial resulta que, a mo-
vimientos de la unidad controlante, puede contener sefiales si-
nusoldes puras, tanto de alta como de baja frecuencia. De es-
tas sefiales sinusoides son, en especial, las de elevada fre-
cuencia las que pueden originar dificultades, que consisten
en auto-oscilaciones. Esto sucede cuando hay exceso de smpli-
ficacidn en el dispositivo. Para eviter autooscilaciones, es
preciso que la amplificacidén no rebase un cierto valor. Pa-
ra bajas frecuencias no aparecen estas dificultedes ni pre-
oisa atenerse a valor alguno limitado al escoger la amplifi-
cacidn,

Lo que se pretende en una instalacidn de la fndole
expuesta, es poder dar un valor relativamente elevado & la am-
plificacidn en la mdxims extensién posible del espectro de fre-

cuencias, a fin de que el elemento controlado se ajuste lo

‘més exactemente posible a la posicidn deseada.

Esto se cimple disponiendo en el amplificador de co-
rriente continmua, una red-filtro que en su remel shynt conten-

gs un condensador conectado en serie con una resistencia y que
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tenga la particularidad de que a elevadas frecuencias re-
duzea la amplificacidn al cierto valor mencionado. ILa red-
filtro en cuestidn estd prevista pare sefiales correspondien-
tes a pequefias desviaciones de la posicién pretendida. Por
este motivo es conveniente que las desviaciones no sean
grandes. No obetanté, es impqeible evitar grandes desvigcio-
nes, y se producen por tanto-seﬁales fuertes (enérgicas),
las cuales cargan el citado condenssdor hasta el extremo de
que la red filtro no puede funcionar de la manera deseada
hasta trenscurrido un cierto tiempo. Esto eonstituye un gran
inconveniente, puesto que el cafidn no tomard la posicidn pre-
tendida hasta que el condensador esté descargado.

El presente invento tiene por objeto orear un diepo-
sitivo que logre que la citada red-filtro funclone de la
forma deseada, cuslesquiera que sean las condiciones en que
traba je.

Segin el presente inVento, un dispositivo de control a
distancia que comprends uns unided controlante y otra contro-
lada, conectadas a sus respectivos indicadores de posicién
¥ produciendc estos indiecadores conjuntemente une sefial eléc~
trica cuyo cardcter depende de las posiciones reletivas de las
unidades controlente y controlada, entre si, y cuya corrien-
te se alimenta & un amplificador o cadena de amplificacién
compuesta por lo menos de una red-filtro, y aplicdndose la
sefial obtenida en el amplificador o cadens de amplificacién. o
e un dispositivo regulador de los movimientos de-un grupo
motor de la unidad controlada, se oargétefiza por un meca=-
nismo de conexidn el cual, respondiendo a variaciones en la
megnitud de le sefial aplfbada al amplificador o cadensa de
amplificacidn, conecta o desconecta uno o varios determina-
dos elementos de la citada red-filiro.

Este invento se describird coh mds detalle en relacién

con el sdjunto plano, en el que la fig, 1 ilustra una ins—
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talacidén de control a distancia con mecanismo de conexién,
de acuerdo con el presente invento, para el ajuste lateral
de la punterfia de un cafién.

En le figura 1 se muestra un visor ~l-, cuyo movi-
miento se transmite a un elemento de sincronizacién eangular
-6- mediante un pifién -3-, fijo en el eje -2- del visor,
¥ que engrane dicho pifién con otro -4-, fijo en el eje =5=
del rotor del elemento de sincoronizacidén angular. EL bobi-
naje del rotor del elemento de sincronizacidn, va conectado
a un generador ~-7- que produce un potencial alterno. El bo-
binaje del estator del elemento de sincronizacidén, va co-
nectado al del estator de un segundo elemento de sincroniza—-
eién snguler -8-, en el eje -9- de cuyo rotor, va un pifién
=10~ el cual engrana con otroc -ll-, que a su vez va monta-

40 en el eje =l12;

Por uno de sus extremos, el citado eje ve conectado
a un grupo motor -13- y por el otro a un cefidn -l4-. E1l bo-
binaje del rotor del elemento de sincronizacién -8-, se halla
en conexién con un amplificador de corriente cont{nue -15-.

A continuecidn de este amplificador van conectados en casca-
da un detector de fase ~16~, un amplificador de corriente
continua -17-, una red-filtro -18-, y un equipo de salida -19-
que puede consistir en un acoplamiento de vdlvula electrdnica.
Uno de los terminales del equipo de salida -19-, va conec=~
tado a tierre a través de una bobina de magnetizacidn -20-,

un dispositive regulador -21- y un sistema dqwconeXionea -22~,
El otro terminal del equipo de salids, también ve conectado

a tierra a través de una segunda bobina de magnetizacién -23-,
del ecitado dispositivo regulador -21-, y del citado sistema de
conexiones —22-. Ademdas, el dispositivo regulador —21- com-
prende una barras -25- que atraviese las bobinas de magneti-
zacidén =20~ y =23~, y a la cusl va fijado un anillo de hierro

-26-. En su extremo superior, la barra ve unida mediante uns
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erticulacién e una segunda varilla -27-, fija ésta & un eje
~28«, el cual forma parte de un dispositivo del grupo motor
~13- para la regulacidn de su velocidad y direccidén de movi-
miento. El extremo izquierdo de la varilla -27- termins en
forme, de indicador -29- mévil a lo largo de una escala =~30-,
Ie sefial que proviene del generador -7- se aplifia también
al detector de fase -=1l6-. En cada uno de sus ramesles-serie,
lg red-filtro ~18- contiene las resistencias -31- y -32-, res-
pectivamente, y en el ramal shunt un condensador -33- conecw—
tado en serie con una resistencia -34-.

El condensador -33- va conectado en paralelo con un
dispositivo -~35-, el cual a su vez va conectado al sistema
de conexiones -22-, Este—puede congistir en un releis que com-
prenda dos bobinas, una de kas cuales vayas conectada en serie
a la bobing -20-, y otra a la bobina -23~-. En el caso que que~
da descrito, el dispositivo -35- se compone de interruptore=z
controlados por el relais.

La inatalacién que queda descrite funcions en principio
de la misma forme que la instalacidn ye conocida. As{, el vi-
sor -1~ constituye la unidad controladora y el cafién ~l4- la
unidad controlada. El visor y el cafidn van también aquf co-
nectados a sus respectivos elementos sincronizadores, los bo-
bingjes de cuyos estators ven interconectsdos.

El bobinaje del rotor de uno de los elementos, que en
le presente instalacidén corresponde al del elemento junto
al visor, recibe también aquf un potencial alterno, que se
obtiene del generador ~T7-. S

El bobinaje del rotor del otro elemento, que corres—

ponde al del elemento junto al cafién, va también conectado

a un emplificador -15-. Le sefial provinente del bobinaje del

rotor tiene el mismo cardcter que la sefial del dispositivo
ye comocido, Por lo tanto, la sefinl serd cero cuando el casfidn

haye alcanzado la posicidén pretendida.

i b ctlindl
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Ia sefial del bobinaje del rotor del elemento de sin-
cronizacidén anguler -8-, me amplifica en el smplificador
-15-, v seguidamente es conducids al detector de fase =16-,
el cual recibe el mismo potencial alterno que el elemento de
sincronizacién -6-. Cuendo la sefinl provinente del bobinaje
del rotor se halla en fase con la del generasdor -~7-, el de-
tector produce una sefial de corriente continua positiva,
produciendo una sefial de corriente cont{nus negativa cuando
las citadas sefiales se hallan en fase opuesta. las sefinles
de corriente contimme se conducen el amplificador de co-
rriente continua ~17-, red-filtro -18- y etape de salida =19-.
Los elementos -15- a =19~ funcionan de la misma manera que
los elementos correspondientes en el dispositivo ya conoci-
do. El dispositivo regulador -21- tiene la misma misidn que
en el mecanismo ya conocido. Las bobinas de magnetizacién
-20- y -23- del dispositivo regulaedor van conectadas al am-
plificador de corriente continua -17- de tal maners que les
corrientes continuas que las atraviesan son iguasles cuando
el cafidn se halla en la posicién deseada.

Cuando del detector -16~ sale corriente continue posi-
tiva, ocurre un sumento de corriente a través de la bobina
~20- y disminucidén a trevés de le bobins -23-, |

El aro -26- es entonces atrafdo hacia la bobina -20-,
ajustando la palanca -27- el mecanismo que va unido al eje
-28-, de tal manera, que el grupo motor =-l3- adquiera la
direccidn de movimiento necesaria para hacer .igual a cero
la gefial del elemento de sincronizaciéﬁ‘QB-, y que ad-

quiera uns velocidad correspondiente a la magnitud de la

sefial provinente del elemento -8-. Cuando del detector -l6-

‘se recibe corriente negativa, ocurre una disminucidn de

corriente a travéds de la bobina -20- y sumento a travds de
la =-23-, siendo entonces el anillo atrafdo hacia la bo=~
bina —23-0
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El grupo motor -13-~ viene influenciedo de la misms

menera que en el caso anterior, sélo que su direccidn de
movimiento es inversa. Se supone que el mecanismo de cone-
xién -22- comprende un relais electromagnético. Estando sus
bobing jes conectados en serie con las bobinas de megnetiza-
cién ~20- y ~-23~, éstas serdn atravesadass por las corrien-
tes continuas a que den lugar las sefinles del elemento sin-
cronizador -8-. Cuando lee citedas corrientes continuas ad-
quieren megnitudes que pudieran dax lugsr a disturbios en
el funcionamiento de la red-filtro -~18-, el relais entra en
funcién, con lo que el interruptor -35- pone en corto circui-
to el condensador -33-. El relsis desconecta tan pronto como
les citadas corrientes contfnuss alcenzan valores inferiores
a dicha megnitud. Con el relais se salcanza la gran ventaja
de que la red-filtro siempre retendra su capacidad funcional
en el campo inmediato a la posicién pretendides.

NoT A. |

Se reivindica como objeto de emta Patente de inven~
cidn:
1.- Una instalacidén de control a distancia con dispositivo
de conexidn, que comprende una unidad controlante y otra con-
trolade, conectadas a sus respectivos indicadores de posicidn,
produciendo dichos dispositivos conjuntaemente una sefial eléc-
trica cuyo carécter depende de las posiciones relativas a
la unidad controlente y controlada entre sf, y la cual es
suninistrade a un amplificador o cadena de amplificadores
que contiene por 1o menos uns red-filtrb; ¥y aplicandose la
sefinl provinente del amplificador o cadena de amplificacidn
e. un dispositivo regulador de los movimientos del grupo mo-

' for de lg uhided controlsds, caracterizado por un mecanismo

de conexidn, el cusl, respondiendo a variaciones en la mag-
nitud de la sefial aplicade al citado amplificador o cadens

de emplificacidn, conecta o desconscta uno o varios deter-
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minados elementos en la citada red-filtro.

2,~ Ie propia instalacién de la reivindicaciédn snterior, ca-
racterizada porque el citado mecanismo de conexidn consta

de un relais electromsgnético.

3.- La propia instalacidn de las reivindicaciones snteriores,
caracterizada por estar el citado mecanismo de conexidn co-
nectado en serie p en paralelo con-el mencionado disposgitivo
regulador.

4.~ Ia propia instalacidén de las reivindicaciones anteriores,
caracterizada porque el mencionado dispositivo de conexidn
pone en cortoclrcuito un condensador que va en el ramal en
derivacidn ds dicha red-filtro, cuando la magnifud de la se~
fial apliceda al amplificador o cadena de amplificadores
sobrepass un clerto valor.

Jean cuales fueren las circunstancias que concurran
con lg emencialidad de la Patente de invencidn definida en
las enteriores reivindicaciones, cual objeto es: )

Se= "UNA INSTATLACION DE CONTROL A DISTANCIA CON DISPOSITIVO
DE CONEXION",

Consta la presente memoris de ocho hojas folliadas,
mecanografiades por unas sola cara y del dibujo unido &
la misma.

Barcelons catorce de junio de mil novecientos cin-
cuenta y dos.

P, A. de Axtiebolaget Bofars,
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