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PATE HVT 3 b= IHNVIENCIOHN

por veinte alios,

para todo el territorioc egpaiiol, sus colonias y pro-
tectorado, por "EFLNFLUCTICLALILEIOS By LAS LAQUINAS IE
TEHIR PEIIDCS AL AGHOY, cuyo privilegio se solicita

a Tavor de Don FRALCISCC BOFARULL GRAU, de nacionalidad
espaiiola, domiciliado en Barcelona, calle Diputacién,

n? 90, y cuyc inventor es el propio solicitante.

MEIIORTIA DESCRIPILIVA

Ia presente putenie segefiere, cono su nowbre in-
dica, a unos perfeccionamiento& introducidos en las
nfquinas de teiir tejidos al ancho, llamadas corin-

mente "Jiggers',

Una de les desventajas primordiales de los "Jiggers" .-

actuales conslste en gue resulta muy dgitfeil conue-~

cuir el completo automatismo de los distintos meecanismos

que los componern. keto automatismo sirve pars auvmentar

el rendimiento, produceidn y manejabilidad de la méqui-
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na, vy requiere el empleo de unos dispositivos asocla-

dos a sue distintos Srganos motores para regular los

novimientos de reversidn, d¢e paro y el contado autom

- mético de lus pasuadas dadas por la citada méquina.
5 . Al mismo tiempo, debe poderse graduar el "Jigser! de
una naners senoillé v segurea, adaptdndolo a las dige
tintas longitudes de tejido a tratar.

Con las wfguinas actuales no ge habfa podido conse-

culr 1o totalidad de las caracterfsticas anteriores. ;
10 Los perfeccionamientos de la presente patente tie- ;
nen por objeto conseguir a un tiempo todas las cae-

racterfsticas antes seliasladas, o gea el completo auto-

= matismo de la mdquina, la regulacidn automdtica del i

ndnero de pasadas, la reversidn del arrollado una vez
15 llegado al 1liuite de la pieza y el paro antoumdtico
1

gespués Ge haeber efectuado un determinado numero de

vagsadas. 4l misuo tleuapo se logrard adaptar el fun-

: cionamiento de la ndiquina a la longitud de la pieza,
pudiendo hacer, cuandc asi{ convenga, el paro manual
20 - de la géquina o la reversidén menual del movimiento
de arrollado, |

Para comseguir la regsulacidn de los distintos dis-

positivos & ©in ce que todos ellos funcionen de acuer-—
do con la longitud de la pieza tratada, se utiliza un
——

25 dispositivo conoclde que pe ha revelado muy eficiente,

el cual ge conbina con otros eleinentos a fin de al- .

e
o N AW 4

canzar el conjunto mencionado de ventajas.
Para facilitar la comprensidn de la presente paten- I3

te, se adjuntan unos planos esquewdticos, log cuales
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se dan a titulo enunciativo pero no limitativo.

La figura 1 muestra un alzado esguemitico de una

méouina de teflir una pioza de tejido al ancho, do-

et P T g R R e

? - tads de log presentes perfeccionvaientos. :
5 La figura 2 corresponde & un esquenma del dispo- |

¥
i

gitivo accionador del direrencial que da movimiento -
a los distintos drganos de la méquina. Bsta figura
corresponde aproximadanente s un corie éfectuado

por lo lfnea 2-2 de la figura 1.

10 La figura 3 muestra un corte esquendtico del dis-

pogitive contador de pasadas. fista igurea corresponde
. . , . N i
- aproximada.ente a un corte efectuadc por la linea :

3-3 de lz fizura 1.

La figura 4 ﬁuestra unz planta esquemitica del
15 inversor o commutador eldctrico que inwierte el mo-
viniento del motor en el monento oportunc, Esta fi-
gurs qorresponde aproximadaiente a una viste en plan-
ta de la perte interior del contenido de la caja 74’

representada en la Figura 3 (sezin la 1linea 4-4 de

20 dicha figura 3).
Lag figuras % y 6 corresponden a dos posibles va- | é
riantes del disporitivo mecénico que enlaza el movi-
niento circular de la mawcilla 62 (fig. 3) con el mo-
viniento slternativo de la varills lonzitudinal 15,
25 LEgtas Gos figuras corresponderian aproximadamente a
una vists esquen’tica tomada desde lu linea 5-5 de
la figura 3.
Lag figuras 7 y 8 muestran esqueméticamenté un

digpositivo ya conocido y eupleado entre otras firmas,
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por la casa extranjera Benningeri sivve, como luego
veremos, para Obtener el ajuste de la inversién del
movimiento giratorio de losg rodillos o cilindros arro-
llsdores del "Jigger! de acuerdo con la longitud de

la pieza de téjido a tratar. Bstas dogs dltimes figuras
se dan.dniéamente para facilitar la comprensidén del
funcionamiento de lou distintOu-Gispositivos que se
describirdn mas~a&e1aﬁté. Por lo tanto, no constituyen
objeto de esta patente.

Los presentes perfeccionamientos consisten en la
coibinacidn de las distintas piesas de un "Jigger
ﬂormal con un dispositivo contador Jde pasadas y con
un invergor del movimiento de giro del motor, todo ello
asociado al emplec de un ewbrague progresivo de tipo
centrirugo intercalado entre el motor accionador del
"Jigger" y los distintos drganos que transmiten el
moviuiento Ge giro de dicho motor & los rodillos arro-
lladores del tejido.

las ndquinas “Jiggers" que sirven para el teillido
de piezag de tejiGOS al ancho constan egencialmente de
dos bancadag opuestas,entre las cusles van nontados
diversos cilindros por los cuales pasa el tejido. Dos
de egtog cilindros son motores, egtando opuestos el
uno al otro, de manera que al hacerlos girar en uno
u otro sentido, se arrolle el tejido sobre uno de ellos
desarrolldndose cobre el cilindro opuesto,

Entre estou cilindros principales gque llamaremos de
ahora en adelante cilindros arrollsdores, van nontados

otros cilindros guiadores cuya funcidn, cow0 su nom-
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bre indica, es exclusivarente la de gular el tejido
cuando pasa de uno de loc cilindros arrolladores al

ofbpo cilindro arrolledor. Al proploe tiempo, esgtos ciline-
dros guiadores hacen pasar el tejldo a través de una
cuba que contiene el liguido para el teiiido,

Se couprende que segin la longitud de la pieza &
tefiir el movimiento de los cilindros arrolladores de-
berd invertirse en el momento preciso en que uno de los
cilindros estd lleno y el otro prdcticamente vacf{o. Por
lo tanto, esta inversidn de movimiento dependerd de la
longitud de la pieza. '

Por otrévparte, si el “"Jigger" debe funcionar de un
modo completamente automdtico,.es necesario acoplar
unos dispositiwos que permitan hacer pasar el tejido
un determinado ndmero de veces en ¢l interior del bafio
de teiiico contenicdo ¢n la cuba. Por lo tanto, este dis—
positivo llumado contador ce pasadas deberd poder ser-
vir para que se efectuen cierto nimero sucesivo de in-
versiones en los dos sentidos de giro de los respecti-
vos cillindros arrolladores y unw vez efectuadas estas
inversiones, se conéiga el paro automdtico de la md-
quina.

En la figura 1 que corresponde a un alszado lateral
de una de las dos hancadas 0puestas del "Jigger", puede
verse el diferencial que acciona los dos cilindrds arro-
lladores del "Jigzer". Como ez, sabido, estos dos ci-
lindros estdén montados entre las dos bancadas del "Jig-
ger" y son paralelos entre si{, halldndose montados s0-

bre dos ejes 46 y 47, Cada uno de los dos ejes 46y
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47 es solidario de uns rueda cénica dentada 44-45s ILa
rueda cénica 44 engrana con otra rueda 42 que estd
montada sobre un eje secundario 36 del diferencial.
La rueda dentada 45 engrana con otra rueda cénica 43
que estd montada sobre el otro eje secundario 37 dél
diferencial,

Los dos ejes 36 y 37 del diferencial se apoyan sobre
gendogs cojinetes 48 y 49; E1l eje secundario 36 es so-
lidario de una rueda cédnica 30, El eje secundario 37
es asimismo solidario de otra rueda cénica 39 situada
enfrente de 30, Wanto la rueda cdnica 3¢ como la 39
forman parite del diferencial propieamente dicho,

Entre las ruedas 3v y 39 van montadas dos ruedas
cbnicas 40 y 41 que giran libremente alrededor de un
pasador c¢bémin 34, perpendicular a los ejes 36 y 37. El
eje comin 34 antes wencionado, va montado por sus dos
extremos gobre la caja 33 del diferencisl y esta caja
es la gue recibe un movinmienito de giro debido a que es
solidaria de una rueda dentada o corona 31 de +tipo he-
licoidal que engrane con un tornillo sin fin 50, Ia
caja 33 del diterencial, asi como la rueda dentada 31
van montadas sobre los ejes 36 y 37, mediante'la intex-
pogicidn de unos rodemientos & bolas o de rodillos 32-y
35 que permiten el giro independiente de 33 y 31 con
respecto a los dos ejes secundarios 36 y 37 del dife-
rencial,

El tornillo sin fin 50 va nontado sobre un eje motor
51l. ste eje motor se apoya sobre unos cojinetes 52 ¥y

53. Uno de los extremos del eje 51 va acoplado & la pie-
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za arrastrada 54 de un exbrague de tipo centrifugo. Es-
ta pleza 54 se ha representado en-la iigura 2, déndole
la configuracién de un tambor cilfndrico hueco, en cuyo
interior estd dispuesta la pieza motora 55 del embra-
gue centrifuso. Como es g&bido, el Srgano motor 55 va
acoplado & zapatas oscilantes 55y, las cuales; bajo el
efecto de la fuerza centriiuga se adhieren a la pared
interna del tambor 54, lo'cual'sucede cuando 35 alcan-
za une determinada velocidad. ‘

Por otra parte, le pieza 55 estd acoplada al eje
motor 56 que puede ser el propio eje de un slecitromo-
tor o un eje, sobre el cual va acopla&G un necanisg—
mo motor capar de inveritir su movimiento de giro.

Al ponerse en funcionamiento la mdéquina, el eje 56
empieza & ¢irar en uno u olro sentido. Cuando la pie-
za 55 alcanza una deteriiinada velocidadpse produce el
acoplawiento entre la wmisia y la pieza 54, poniéndose
8 glrar el rodillo sin fin 5C, gue arrustra la corona
31 del diferencisl. Al [iyar dicha corona 31, se ponen
en movimiento los ej&s 30 y 37, los cuales rétranqmiten
sus respectivos moviliientos de pgiro a log ejes 46 y
47 de los dos cilindrog arrclladores del "Jiggerh,

Como puede observarse, el emplec Gel embrague cen—
grifugo 54 y 55 regulariza el movimiento de los cilin-
drog arrolliadores antes mencionados, debido a que tan-—
to en el nomento de la puesta en march& corno cuando
tienen luger las inversiones del govimiento de giro
del eje mota 56, se introduce un mecanismo "amorti-

guador"! de las fuerzas de inercia gquec evita los cauwbios
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bruscos de novimicnto cin acudir al empleo de dispo-

gitivos electromecdnicos regulados en el tiempo que

siempre representan un elevado coste’ae la ndquina y

un rendimiento deficiente por su‘elevada proporcidn
5 de averias.

Una vez Gescriito el dispositivo acclonudor de los

cilindros arrolladores del "Jigger", se pasard a la

descripeidn ce los distintos Sspancs que constituyen

é ol dispositivo contador automftico de pasadas que
¢ . ?

E 10 como lueg0 veremos, va acoplado a unua parie elécgrica

- del mecanismo inversor del izovimiento de 1ld mdquina,

¥l diepositivo inversor del noviudiento de giro de

los cilindros arrolladcres actua en funcidbn, como ya

‘ hemos dicho anteriormente, de lu loncitud de la pieza

i
M
i

15 de tejido tratada en el “Jigger®.
Cuando la pieza que pasa por el baio de teilido estd
& punto de desprenderse de uno Ge los cilindros arro-
lladores, se pone en funcionsmiento un dispositivo me-—
cénico (una we cuyas variantes nfs conocide estd esque-

20 nfticanente revregentada en lag Ffiguras 7 y 8) cuyo

funcionamiento permite logrsr lu inversidn del sentido
de arrollado,

De acuerde con la variante de este mecanismo repre-—

-sentado @e modo esquewitico en las figsuras 1, 7 y 8,
25 poco antes de terﬁlnﬁrse el tejido de uno de los ci-
lindros arrolladoxes, se desplazz uno de los platos %
giratorios 94 de dicho digpositivo, Como sea gue cada

plato 84 posee una polea 95 montada excintricanmente.en

. relacién al pluto giretorio 94, la polea 95 actua sobre
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una de las palancas extremas 28, cuyo desplazamiento

deternina, como luego veremos, la inversidn del movi-

niento de giro de los cilindros arrolladores. '
Antes de pasar mis adelante, se describird a conti-

nvacién en que consiste el dispositivo contador de las

pasadas, asi como su asociacidn,con el sistema inversor -

del movimiento de la ndguinas

En la parte superior de l: bm cada motora del “Jig-
ger" ve montado un eje o varilla 15 sensiblemente hori-
zontal que se @ oys sobre unos cojinetes 17, los cuales
le permiten deslizar en el senticvo de su propio eje
lon:itudinal, de acuerdo con lo indicado por la doble
flecha 1l6. &n aubos extremos del eje 15, vanmontadas
doz walonas 24 que son golidarias de 15, aunque pueden

desplazarse puara pernitir el ajuste de la posicidn de

‘las nismas. A continuscidn de las respectivas walonas

24 existen unos uuelles 25 que estdn montados concén-
tricamente sobre loe extremos de 15. A continuacién de
estog muelles existen unas piézas deslizantes 26w lag
cuales se desplazan longitudinalmenﬁe a lo largo de 15,

Cada una de las piezas 26 va acclonada por uns pa-
lanca oscllante 28 y cada una de dichas palancas va
montada sobre un punto de articulacidén 29 fijo a la
bancada motora del "Jigger',

La parte superior de caca uns. ue las palancas 20
estd formeda por uns horquille,entre cuyos dos brazos
281 existe una clavija 27 solidéria ¢e la correspon-
diente pieza 26, En la parte media c¢e la varilla o eje

15, va montada unaz pieza 19 dotada de un perfil excén-

A T b R
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trico sobre el cual se apoyé un ro@illo 21 que gira ﬁon-
tado sobre una palancs oscilante 20.

El rodillo 21 se apoya sobre el pertil de la pleza
excéntrica 19, debico a la existencia de un muelle 23,
uno de cuyos extremos es solidario de una parte fija
de la mdquina, mientras su otro extremo va unido a la
extremidad de uno de lo.. brazos de la palznca scodada 20,

En la parte media de la bancada motora 10 del "Jigger!
¥y encima del ejec 15, existe el eje 59 o eje contador
de pasadas gue eg pesrpendicular al eje 15, En uno de
los extremos del eje 58 van montadas dos ruedas 11-12
superpuestas la una de la otra.

Ia rueda 11 es una rueda de tringuete, sobre la
cual actua un gatillo 22 que estd articulado en el ex-—
tremo de la palanca acodada 20 antes mencionada, ILa
rueda 12 que estd supefpuesta a la 11 tiene un coatorno
casl conpletamente clreculur, aunque posec en un punto
.de au periferie un entrante 121 que, como luezo vere-—
nos, sirve para detcruinar el paro e la mdquinz, una
vez efectuado el nimero predeterminaco de pesadas corres-
pondiente & las sucegivas inversiones de movimiento de
la néquina.

Sovre el perfil de lu rueda 12, se apoyan los cxire-
mos superiores de dos palancas 13-14, las cuales estédn
articuladas en un punto fijo de la bancada.

Coda una de las palancas 13-14 poseen un segundo bra-
z0 que tiene su extreuio gue actua como tope. Egtos dos
extrenos 131 ¥ 141 girven para innmowlilizar la varilla_

0 ejs 15 cuando los doo actuan como tope de una pieza.
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18 solidaria de 15,

En la periferie de la rueda de trinquete 1l existe
un . ispositivo para el ajuste de la posicidn de los
dientes de dicha rueda., Este dispositivo estd formado
por -una bola 57 que se introduce entre diente y diente
enpujada por un muelle 58, © bien por un contrasatillo.

Antes de pasar mds edelante se explicari el funcio-
namiento parcial del conjunto de las piezas descritas
anteriormnente,

Debido a la existencia de dos dispositivos mecdnicos
inversores (una de cuyas variantes sstd representada en
las figuras 7 y 8), cuando uno de los cilindros arrolla-
dores se encuentra vacio, la polea S5 actua sobre la
zapata 30 pertenecicnte a una de las dos palancas 28
(fiz. 1), haciendo girar esta palanca en el sentido
indicado por la flecha 84 o por la &5, segin se trate

de la palanca 28 izggquierda ¢ derecha. El giro de la

- palanca 28 determinz el avance de la plega deslizante

26 y el chogque del muelle 25 contra ls ¥alona 24, En
este casgo, el muelle 25 actua como amortiguador dntre

26 y 24, de forma que une parte del movimiento comu-
nicado & 25 se transmite &l eje o varilla 15, Tal como
estd representada la figura 1, seria la palanca 28 de
la derecha la gue se pondria a funcionar, debido a la
posicidn del rodillo 21 en relacidn al excéntrico 19,

o sea que la palanca 28 de la derecha girarfa en el 'sen-
tido indicado por la Fflecha 85 y arrastrarfa el eje 15
en el sentido de la flecha 83. Al deglizar el eje 15

en el sentido indicado, el rodillo 21 se levanta y el
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.gatillo 22 hace girar de un diente a la rueda de trin-

quete 11, Como es natural, el rodillo 21 pasa a ocupar
otra posicidn sobre el excdéntrico 19,

En el ceso particular representado en losc planos ad-
Juntos, el rodillo 21 se apoyaris una vez efectuada es-
ta operacidn, sobre el segundo encaje semicircular de
la piecza 1o, ‘

Al hacer girar de un diente la rueda de trinquete
11, la rueda 12 es arrastrade en el mismo sentido y el
eje 59 lo es iguaimente,

No se produce ningdn otro movimiento del eje.l% has~
ta que una de las poleas. ) 95; vuelve. a actuar sobre
uns de las zapatas 30 de las palancas 28, inviriiemdo
de nueveo la posicidn de 15 y volviéﬁdo por esta misma
gazén a hécer giraer de un diente la rueda 11,

Cuando los extremos superiores de las pslancas 13714
se apoyan sobre la porcidn circular de la leva,le, la!
pleza 18 pasa por debajo de los‘extremos 13l yvl41 per="
tenecientes a dichas palancas, con 1lo cual.s& regorri—
do es libre y no se ve afectadc por la existencia de
13; v 144,

Segin la posicidén ocupada por el encaje 12, de la
rueda 12, llega un momento en gue 1los exiremos supe-—
riores de las palancas acodadas 13-14 que se apoyan
gobre la periferie de 12, caen en el interior de 121,
con lo cual los extremos interiores 137 y 14, de las
citadas palances, bajan de posicidén y lo hacen en tal
forma que inmoviliéan entre ellas la pilega 18 solida-

ria de 15.
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Por otra parte, la posicidén de la pieza 138 es tal,
que, como luego veremos, ol quedar inmovilizado el qje
15, este Ultimo ocupa una pogicidn que‘llamaremos de
“punto muerto"., Esta posicidn de "punto nmuerto" corres-
ponde & una posicidn inﬁermedia'péra la cual el inver-
gor eldetrico del motor cueda inactivo ,dejando el motor
de la wmfquina sin iuncionzr.

La iigura 3 muestra un corte de la parte restante del
digpositivo coniador de pasadas, O sea la parte de este
dispogitivo gue no ge ha representado en lg figura l.

EL eje 5Y portador de la rueda de trinquete 11 y de
la leva 12, se apoy: cobre un cojinete 60 y atraviesa
la parte delantera del bastidor 10, prolonggndose a
través de una caja 74'y quedando soliderizado por uno
de sus extremcs & una manecilla o botdn 79 gque sirve
para determinar el ndmero de pasadas sucesivas de la
ndcuina.

La caja 74'posee en su interior un dispositivo eléc~-
trico inversor del sentido de giro del motor.

Este Wltimo dispositivo representado en la figura 4,
serd objeto de una deseripeidn ulterior.

Bl eje 15 posee, aderds de lus plezas representadas
en la tigure 1, una pleza glratoria 61 (fig. 3 ) nmonta-
da libremente en la partve nedia del eje 59,

Lg pieza 6l eg solideria de una paleanca 62 de acgio-
nado manual., Por otra purte, el novimiento de giro de
la palunca 62 se transuite & través de unes piezas in-
termedias 63 y 64 a una pieza 65 que estd o lidarizada

al eje desplazable 15, lLgste movimiento es reversible
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en el mentido de cue ¢l accionedo nanucl e la palanca
62 se transmite al eje 15, comunicéndole un desplaza-
niento lorngitudinal y gue cualguier moviwmiento longitu-
dinal del eje 15 se transwite asgimismo & la palanca 62
que gira de acuerdo con la umagnitud y sentido del des—
plazamiento de dicho eje 15, En la forma.de ejecucidén .
representada en las figuras las piezas intermedias 63y
64 consisten en (véase figs., 3 ¥ 5) dos sectores denta-
dos 63 y G4. El sector dentado superior 63 gira libre-
mente alrededor del eje 59, aungue su movimiento de gi-
o eété Intimemente lizado a la palanca de accilonado manual
62, debido a que ecta Ultima estd solidarizada a través
de Gi con el sector dentado 63, 1l sector dentado 64
gira libremente alrededor de 1ua clavija o eje 68 que
dstd montaco en la parte interna do¢ le pared del basti-
dor 1G, Este sector denbado 64 se prolonga por su parte
inferior, convirtiéndose en una polanca ahorquillada;en—
tre cuyos Gos brazos §44 discurre una clevija 67 que es
solidaria de lu pleza suplenentariz 6. Esta plesa 65

ectd montada sobre ¢l eje 15, puciendo regulurse su po=-

[0}
Cn
(J
ke

sicidn,debido a 1o existencis e tornillc de ajuste ¥
sujecién 06. Asi pues, log movimientos circulares e

63 en ¢l senbtidc inuicado por la doble flecha 86 se

e,

transniten a le varills o eje 15, convirtiéndose en mo-
vinientos alternativog de acucrdo con lo indicado por la
flecha ©7. Bl desplazanicnio albernativo de la varilla

15 en el sentido indicado por la coble Fflecha 387 tambidn

se convierte de una umenera reversible en el moviwnientgo

‘circular 856 del sector dentado 63. Como ya hemos dicho
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anterinxménte, la transmisién de movimiento de le palan=
ca 62 al eje 15 y viceversa se puede'gonseguir en la .
forma indicada en lag fijures 3 y 5, aunque existen o-
tras numerosas variantes, una de las cumles, por ejem—
plo, se ha representado en la Lizura 6. In este caso,
el sector dentado 64 se ha sustituido por una rueda den-
tada éue engrang con una cremsllera 65 solidariamente uni-
da al eje 15. De le wisua forma indicada en la rigura 3,
le poeicién de la cremallera 65 podrd ajustarse, me@ian—
te unos tornillos apropiades sobre el eje 15,

La pieza giratoria 61 posee una clavija 69 (figs. 3
vy 4), la cual paéa a través de uns aberturs préoticada
en la caja 744 a fin de introducirse en el interior de.
esta Ultima. ILd clavije 69 va recubierta con un gsla-
miento tubular 70, Eg el interior de la -caja 74 exis—
ten dos palancas T2 ¥y 721>que giran respectivauente so-
bre dos articilaciones fijas 73 ¥y 731« Cada palanca
Y2 y. 727 tiene dos brazos, cada uno Ge los cusles estd
unido & un resorte plano Tl y 711. Entre los resortes
planos 71 y 71, ve situasda la clavija 69 con su corres—
pondiente aislamiento 70, Entre 71 y 711 va montado un
muelle hegicoidal que tiene tendencia a aceicar estos
dos resortes. Cada una de las palancas 72 y 72, va do~

1°
tada de un segundo brazo en cuyz extrenidad va montado

‘un contacto 72' y 72''. Debajo de las palancas 72 y 129

existen dos placas 74 y 741, lag cuales son fijas y so-
portan cada un: de ellas su reppective contacto T8y T4''e
No obstante, conviene tener en cuenta que, debido a la

posicidn relativa de las dos palancas T2 y 724y cuando




uno de log contactos, perteneciente & uns de estas dos
palances, ge apoya sobre gu correspondiente contacto
conplementario, el otro contacto gemelo se encuentra
apartado de su contacto complementario, o sea gque cum-
5 do estdén en contacto T2' y 74', lous dos conbactos 72!
v T74't estdn alejados el uno del obro y viceversa. De-
bido a la poglcidn de la clavija 69, se comprende gue
al desplazarse el eje 15 en unoc u otro gentico deter-—
mina el giro de la pieza Bl y por lo tanto el despla-
10 zganiento circular de 69, con lo cyal egsta dltinma clavi-
- je ¥y su aiglamiento 70 entra en conbacto con uno de 1los
dos muclles 71 o 7l,, impulsando el que corresponde
hasta consegulr que dos de los contactos se junten,
mientras los dos restantes se apartan el uno del otro.
15 Las posiciones 1fmite 69, ¥ 692 de la clavija 69 se
ven representadas en la figura 4. Ia posicidn 691 co-

rresponde al contacto mutuo entre 72' y 740, En cambio,

j ‘ la posicidn 692 corresponde al contacto mutuo entre 72"
y 74 .

20 Valiéndoge ce los conductores antes deseritos, se
efectuan las conexiones del motor esléectrico acoplado al
eje 56 (figs. 1 ¥ 2), de uanera gue la posicidn 69, co-

rresponda al giro del wotor en un sentido y la posicién

692 al ziro de este mismo motor on sentido contrario, con
25 lo cual ge obtienen las inversiones del movimiento del
diferencial representadc en las Ifiguras 1 y 2 y por 1o
tanto tanbién se obtiene le inversidn de movimiento de
| log cilindros srrolliadores del WJizger'., En las figures

3 ¥ 4 puede aprecicrge lu existenclu de un orificio 76
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para dar entrada al cable de conexiones que da una parte
®a a parar &l motor de la mfquina y de otra parte se a-
copla & los contactos 72', T2'', T4' y 74%', de modo de
consesuir las citadas inversiones de moviniento. ﬂa po-

sicidn media Ce la clavija 69 y de su recubrimiento 70,

0 sea la que tiene en la figura 4, corresponde a la po-

sicidén Ilameda de "punto muertol,

Como puede verse, esta posicidn puede obtenerse de
dos maneres distintas, La primera wmanera es mediante el
desplazaniento wanual de la pzlonca 62 hasta conseguir
que la clavija 6% quede situada entre los des resortes
planos 71 y 71; sin tocarlos ni intervenir en ningin
desplazaniento de los miswos que dé lugar al contacto
eléctrico entre 72' y T2*' o enire T4' y 74'*. BEsta
manere de conseguir la llemeda posicidn de "punto mucr-
to%", puede conseguirse sienpre que se deseeﬁe independien-—
te del automatismo de la mdquina.

Ia seivnda forma de conseguir la pogicidn de Fpunto
nuerto"” es resulitante uel funcionsrmiento del mecénismo
¥y por lo tanlo es consgecuencia de su automatismos En es-
te caso, el "punto muerpY estabiliza la clavija 69 en 1la
posicidn corrvespondiente al "punto nuerto una vez fina-
lizado el ciclo de la méquiné. lsto ocurre, como yi he-
mos dicho anteriorusnite, cuundo log extremos superiores
de les palancas 13 y 14 caen en el fondo del entrante

121 ¥ cuando, debido a ello, log extrenos 131 N 141 de

‘las citadas palancas, inmovilizan la pieza 18, La inmo-

viligacidbn de dicha pieza 16 se efectda en el lugar ade-—

cuado para que, tenienuo en cuenta la relacidn existente
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entre lu posicidn del eje longitudinal de movimiento al-

ternativo 15 y la posicion de la clavija 69, los extre-.

nmos l3ly 141 determinen la inmoviligacidén de 15 en la
posicidn adecuada pars que 69 quede comprendido entre
log muelles planos 71 y 711.

Segdn puede apreciarse en la figura 3, la parte de-
lantera de lu caja 74' en donde ve alojadc el contactor,
va dotads Ge unaz taps delentera 77 dispuesta enfrente
del botén 79. La tape 77 posee une serie de seisles ra-
diales 7¢ numeradas y dispuestas en forma tal que pueda
hacerse coideidir un dientc GO perteneciente al botdn
79 con cualgquiera de ellas. El nimero de sefisles o0 ra-—
nuras 76 corresponde el miuero de pasadas que se desea
efectuar de una manera sucesiva ¥y de un modo completa-

mente autonético., De acuerdo con la anterior descrip-

cibn, se comprende inmedistamente gue 10 gue regula el

paro final de la mfguina, o sea lo que regula el mo-

mento en gque la clavija 69 queda en lu posicidn de ‘'"pun-

to nusrto", debito a la inmovilizacidn de la pieza 13,

depende de la posicidn de la leva 12 y por lo tanto de

la posicibn angular del encaje 125 pragticado en la pe-
riferie Gde dicha leva.

Conviene seilalar que & pesar de lag inversiones de

~

ciro e lou cidindros arrolladores, e} gatillo 22 heace

6

glrar la rueds denitada 11 y por lo tanto la 12, de un
deteruinado dngulo constante y en una direccidén deter—
minada, cada vez que se produce una inversidbn de movi-
miento. Lsta rotacibn progresiva depende en cada caso

del nimero de dientes de la rueda 11 y de la amplitud

t
i
!
H
i
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del movimiento Cel gatillo 22. Por otra parte, la posi-
cibén de 11 y de 12 viene regulada por la posicidén angu-
lar del diente ¢V, lo que da lugir a la estrecha rela-
cién existente wmtre el momecnio en que se produce el
paro de la mdguina, el ndmero de inversiones realizadas
v la posicibdn engulir inicial del botdn T79.

Se comprende inmeciatamente que si el nimero de divi-
siones 7¢ colncide con el ndmero e ulenges de la rueda
1L y 81 se numeran ¢ ung Lancra sucegiva lag distin-
tasg ¢ivisionce 7Y, haciendo coinecidir la divisidn ® con
la posicidn para la que lo: extrenos superiores de las
palencas 13-14 se encuentra en el fondo de 12, se Obten-
drd de un nodo automdtico un dispositivo que serd capaz
de hacer parar la ndguina cusndao esta Ultima hays hecho
tantas inversiones de movimiento como ndmero de divisio-
nes geiinle desdie un principio el diente 0O,

El mecanisio Benninger antes aludico, que no forma
parte de la pregente patente, pero cuyo runcionaniento
eg convenicuite describlr para ume mayor facilidad dce
conrrensidn del ifuncioncidento de 1z totalicdad de los
e riecelonciientos Ge 1z presente patente, estd repre-
sentado we unw menera esquemdtica en lag fisuras 7 ¥ S

In la parbe inierior de lu bancada motora del WJizger®
van dilspuestos dog dlspositivos similares (fig. 1), cada
unoc de los cuales actia sobre una de las palancas 23
antes degcritas.

Cada Qispogivivo estd foiuado por dos ruedas denta-
das helicoiuales 63'y U4'que estdn montadas indegendien—

N %

tesente la una de 1o otra, aungue sobre dog cjes concéne

]
:
i

E
¥
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pondicnte rueda S5 se pomen a la altura de la zapata

30 (fig. 1) de la palanca 20 y debido & que continua

el moviniento Ge giro del eje d6, la citada rueda 95

o

Fatsy

ce girar su correspondicnte palance en uno de los
5 senticos indicados por las flechas 84 y o5 de la fi-
gura 1, lo cual depende, conc es natural, de cual ha-
va sido el dispositivo cuyo eje o6 hayu adelantado en
la direccidn 93.
Cade dispositivo Cebe ajustarse a la longitud de la

10 pieza de tejido a teilr, lo cuuzl se consigue levantando
las Cos ruedas 83'y 64y modificanco la posicidn ansu-
lar relativa de las uisues & fin de gue se produzca la

: ‘ coincidencia de los dientes antes de que se verifique

el agctamiento de la vpicza sobre uno de los eilindros

15 arrolladores.
Se conprende que los dimsintos eleuwentos mecdnicos
representados en los planos adjuntos, pueden ser obje-

0 ¢e nuwacrosas variaciones, muy especialimente en lo

referente a la disposicidn y constitucidn de la pieza 19
20 ¥y a la del gatillé que la misua impulsa, asi cbmo en 1o
que conclerne el acoplamiento ‘entre la pieza giratoria
61 v el eje desplazzble 15, '
Poidrdn introducirse cuuantas modificaciones de deta-
lle se estimen convenientes, sieupre gue no alteren la

25 esencizlicad de lu presente putente, entendiéndose que

los prescntes perfeccionanientos deberdn considerarse
como un conjunto indivisible, ya que lo contraric re-
percubiria en un funciona iento deficiente de le mdqui-

na, a cuyo fin se declarcrn de novedad y propia inveneidn




!».J
!
=
H
o
[
O
H
&
-~
o

siro oy

2C...

ol naro de la

un n&iero o

25 cenivan

[CRANR O RO

n 5

gy =

velvin

-

L S

as de

JAguins e ves

inedo

pleza principal, la

2. — L
'
" ] L LR PRk Rt te Wal TS AT - N 1
dae Don PRAIDISEIC GRAT, las cg relvine
CrgueaOilen Jue COoto
~ n) Lol & S .7 an o s N
n 0o A LI VI I AT CRIA
RN [ .
; broncoite al
X
10 s -
coeidn,
X 1o SOTONL 2 00T
s

gléctrico de moviiien—

arro-




Ty
T )
-
< : . o 1 Mu
! & 3 o
o) 3 En - 5 oo > o h_
o -t 5 - LW a o
ol o i 3 b -3 42 o]
o2 g 0O » : B 3 i 2 o
- P ¢ W r4 L5 (] i o4
N MJ.- ol - = ) R m ;
N y < 3 ¢ & - o 3 g
‘i @ 0 o - o 4 o
s 1 & : ; -
w o .._ mHv ) © - o ) £
R & 4 A 8 o F ER w -
3 3 ' 5 b 3 ) ®
) [»] 7 y L .x.¢ 3 ,wL_ .
o ‘.,N i .
R o I I 3 !
. ; 42 £ [ B 2 D)
é c—lw -~ fN'U
g ) i~ o
3 o g
+ 3 W
= e
a :.4_ w. wa
3
9 3
= M0
1 m w3
‘., o
“ g g 3
- e 0y A
8 o 7
o )
m ~ -
m o K
et .
) ro S
1 i
2 5 g : .
r o] o :
¥ o0 ) ¢
¢ o} N
° o T 3 -
o 5 ’ 1
O B o} o) 0
& 3 () 3 .
&_ o] Iu_ -
. [ 6] o -3 1]
o 3 )
=]
' .
.
™ .
<
= 0 .
™ ~ n2u -
. R
e " Y
' [y w - ¢




v

1o ouc

1

[N

R

-t

kX

o
.

£

[EASX IR

1

[

oy
4
&
P
3

se

o
LIS e

e e o

[29%
=

(¥

-
73
i

cohta

“tico

te

normalmen

ej.—u

P

el cusal

20

©
[egvEe]

PR,
[

Toim
covre

Ga

inguete cala

-

e e b



v
en
ct
S—
inver—-
alanca

n
08
[oxed
oreg
e

L2
o

o1

=10

K
ale
a
sdire
c
no
a

o 3 I o3 } 0 4
) ot 8] B L 9 0] D ]
! G o 3 O o P
[ [ ] 4 8] o jon O M o 2
O [N o] 4 . [ )
o N [O) 0

LLS

0]
ey
©
o~
[}
4
O
Q
i
—
o]
=
=

CSTro Invarao

+2 59 o (e - !
- @ ‘ i )
¢ g i b ) O
- o) i) )
o ] e} ¢ - 0y
[ 3 4 . - & . i
o o - o ol 0] rod P
o & i o] o 4 O
. o o [ B o e} "
&3 £ . N o (O i
2 S50 g Fy o
o o 5o P O o
R 2 1 o4 w0
= ) D5 23
0] D -~ [SHEES B
3, - : - "y i
o 5 K i |
.._L <t £ @] ) ;
> .w ] e
Q N 3 I3
=t . o i ol 3
] o g ~ o ) - M
3 &) i p” i i 9]
. o .~ O o] o I
> O O & D ] i, 0 &
4= 3 1 o (9] Rl el -
& o ) 4 i e O
S M 23 Ll q 00D
o o 5 o o D o
& 24 O o [ O o0 a4z ¢ o
¢ (5 B e S ) : © o
o e ) O = )
) ) e 3 &4 5
o] s Lo T o B o) &
i f ~ I 42 W ) : s EER !
T et o] [ [ I =T T ) o) 3
T o N IS an O O o &4 f RESEP <
SR S = T | € oo D o o T = T :
o ORI 1 o0 “l w0 ,m
0] [0 B 3 o o ] - . |
T B 6

1L
a
<

14id
3
al
el

tor
e
Fou)
0

oL T o 3 9] o 8oy Y] D pa

L




non~-

<
.

308 po-

logueo

|9

3
1SR UIARES )

&

[0}
@
-

-

@

e

L

uie

g B Y

ok

-

e

TmMiIvoceu:

5
J
>

e

o]

s

5

o

c
o¥

£

¢

wolshe U

N

[

o
s

P}
»

e

.

1
e
o

)
&

e
-
= 1

COox
4

b

“

2
3

o281

[T

<

i

ivo

-
88,

3

1

]
3
o)

{

L b

[

v

-
Celdyiigndl
SIS AW AICIR

&

L
o, O
Lo

~1

o]
! r

[

]

s
cug

P

ot
&

jsks]
P
L

10
20

o}

~

én —el cual
ore con

B

o

5
o

[FAS VIS I
T
R

“..u. N 1
54 oA
-2 - ) @]
= Ty -2
s Rt p
o} 3 [}
- 1 oy y
3 (9]

log
o
o]
Pl

: ]
32 (@)
3 I
o} .
15 B ¢ B
i i
23 o
a s}
o

o

)

5y
t08
e
1

1
e

&Y

R W




. ] ] 0]
i s O o _ 1 o] ] 42 w3 0]
iy 5 n 1 @ ] &) e o e~ 3 w0
30 I | 0 2 O e~ D o 3 +
o [0) QO o3 ] i o o] T B o B RO S o
e (O HOOQ 51 O b O 0 = O s O D
O ! @ 42 6] = ol et o s o It
o 4 a3 9] [0} 0 @] g i |
o D ] on I T 3 o
0 5o o 3 3 » o~ b P
0} N el 42 L o]
= Q [ = N & 3 om @ e
i o @ D (ORI (O T I 3
b @ o] b (e] o [0 NNeo]
oW 42 22 g M 25
BT e B i o) DO moo H
g 3 1)} 0 4 [} (ST o)
»ooan o o] . [0)] i BomM o
O SR & B o) o] 1 5 o
25 SIS & B} v o Y
o o @ ~ il a9 fq 4
: : o) i (o] o 0
15 FE} &0 ] D
o o i 4 4
. Q 5 3 = S @ ¢ D
N = © f{oN ,n - 3 @
i = 0 o2 o A 4
o 3 - ; SER e
o) o) ey (O] ] 3 y 3 42
— o 3 o3 ja O
— (o} o - PO o 3
3 4 ol 3 Wyt :
o] 0 L3 i) D o
5 3 3 - ot o o =
| o 0 I @] ) o
[} o : 43 -
e ) 3 o
) . s} o dJo
5} (8] )

i‘

..FU g N
) : [ !
=] b} 4 9]
o] v 0 el
O o
9} N
- B e A .
9] 43 ) Y
& o i ! St
o] 3 o
v - o]
3 D) O e $4
O o O
N o X = 3
[e} 3 (@] & 4 0] o)
3 9} o] 42 1S = 52 e

0]
5




Lsa—

8

3

ar

1 dstd
llo

204159

(o]
O
ot
4o
,m 2 l
=] ™ 9] i3 3
o] v O o )
+ + «
o &l o
o 0 3000
1 i
m ¢ S
oo O] ~~
N & ° L
) o i
$ [ e
m W iy
(o] 3
W 0] !
n hid
‘ i
1}
o} 0
o* oh 3
; @ 9] :
, vl 0] [
oo b -
I < { "
0} 3
S5 9
PN
! @ =

RATRE
L
&

11
s
£

&
=

[}

t

(93

e}

.

1
ik

o
< et P L 3 ol 3
O 9} o ] bS] o
- 2 )] @ 8l
o SR o g
™ S & - L
w i @ B L e
; Lu ] | 7
(DI 3 = 0] ~ 0y o~
. ~ o o [N 3 )
) i =N 3 ) . I i
. 23 W O Q o) Q) St
WH | 4 o] o] 3 [»] 3 '}
4 . o I~ o 3 ~ 3o €D 3
0] HE| e | i 42~ & a3 bt i i
& o3 a3 [CREE « B O T B oy (9]
mnu v ] o] o 1 b B R o
4 o ) S | 8 Bl 2
O ) O LN
Ly i 4 od o
;/f e
. .
- . ~
A i .« " .




Ul

20

a5

!
-~
e

e R,

San Ll

b -
~ 1

Jesplasamisntos

cJe

con

cuatio reivindi-

{(x24)

palencas

acounlins

a wn punto

= miquina, con lu p=

pioulorioed de vue 1o cubie. oo 1
GOV LG LG UL gue S cioi'e. 0D <

lancas ¢ wpoyan wolre

exXire 00




oot
' .
Ic
.
v

bt
1

20

[A]
A

- 32 -

vn

e3

gue log regpeetivos extreios superiores de estas dos

o

DTS,

sico contador de pasadaé comprende adenda: una

(7¢) nrovi-ia &

do dichra moeneceilla (79) colads

unas
alea
nte al Lotdn (79), de mo=-

{G0) en relacidn a .las

b -~
do que

1la sicidn an—

Lol

tringuete {1

(=

o
) 7 de la

v

sestn cualguiera de las

r - . -
leposi avico dz invergidin -=el cual
u"-'r( S en eyt ey -.u‘; ol T o Aoritta ity T gy e actin e s sl ex ooy
C8UL dalChgul Lib LICCLNIIIOo Cconvaloy 48 pagadas ¥ al Sigse—

CeINDL e malullCh e GlClonato nian

je {5¢9)

palance acodals izguicre

e (72) i pivote (73) en el

interior de la cala

m resorie plano {T71)

¥
i
g
P

AR AR e 1




5
10
15

2GC

1
Lo
Ll

alanca acodal

T I
IVGE.0 B30

o

~

O

i

5 contactos (J2'=741)

a0 Ga—

N A 1 w e ey
T Ld Deladila LCOU

o (74m)

nli LG COMT3LCGO

3 4 s # s
vos (72%=T74%) o e

fe sdiro Ando o io
A -+ T SRR T
248 2LONGLLETTS

Y.
S LG




O

-~ s
P .
i I [N oy [
D 3 < 0 (o]
ST I ¢ @) | o} b ]
i a3 Rl (o] fir
5] 9] P It I | .
Q L | = e
- ] oy 2 o]
O MDD @) Q
[o) [ G
oot o "}
43 -~ ,“4 \w_ ) Lt
.1_ - m —
. 1 <+ O
T

{

-
3 ! I
-4
o o I
J ) o =
y o s > ]
) (N !
) o
m;' & o) oy
) ) Y Ee 0
- o ’ i
o i ; !
~ i ﬁu.
B L1 : O
0 5 3 B |
3 By 3 o
o i 9] 3 .
4 o & G~ 3 1
I ] 3 2
il -} =] 3 ] D -
W - i i~ 9] Cy
o iy ~ ! ,
3 LRt R ] 3
9] ol D 3= o
..>..‘. N , LS Al u ;
‘ J . !
16 I 2 ) e
Y 5] Wﬂm vw,xu
: N IS B g o
O. “a 1 ol o ot
T 3 B P ) o
o -0 3 3
n! 23 : T4 e
=3 i B
4 Y '
= 3 . i
o i i ©
i 3 } =2 o
a i I o
o & = L ul !
= 30 o ] D . i
’
o N [ o)
N = 1 N aY)
- - . ¢
b vy
: . . ] "




L]
o) ]
oo g 4]
¥ D 7a) W
e} oy o ¢ ‘
- ’ W
30 0 ~
< O iy
o ’ )
~~ > U] 1] e}
o) B o o ;
oo 0D LI o i
e & s o m
. N m |
n iy ;
M..c . 0 D
e} (@] [ .
73 =g 3 093 e ,
- :wcm (e { ko]
= AR 0 3 !
O [STNE £ 3 <t
™~ I
el o) 1 o
o ™ M0 -
1 T & B N ow)
S I b
o4 S 3o
D 3 ]
M .
LI : ,
o o
DA L ®) A
RET = TR
i3 T eed |
3 2 O i O
LS ST & T
DI o ES R
@ (o B . ;
~ o o
N 3 !
IS 3 -
3 52
-+ IS

ol el P

3 Dol 0] i
[} b 4 9]

i @] 3 Nl ;
~—~ 3 = ~ |
_1;. me _
L0 y G :

. Ny (ORI ~
' »
' i
» [ 4
“ .
< '}




A
7 i
7 RN

e

8
@@ @@@@@@@@@ ® @
: S - -0
E —® M N || [

' N
i 7

FiG.3

N \\\\\\\\\\\\-__ = &
A
hd

1211
b® ®

f——© = e
N i
&
5 ®
)

- @ 10N ] @
ol e i
) N, (T8

17 134

@ D@E

Fid.4

O BOFARULL GRAU

‘Escala variable

AR




HOJA UNICA

5 CENTDOS

FiG. €

N

%

204155

R
ol

N
7
7\

N

S

I

steeees

Nz

Q
Nwws
Yy ).,‘aa

Uk
N

=

@

i N 3
Y, /
w\\ l\%\\WI \

FIG.7

&)
\.“.,_‘
i

7 i
7 .
e | W\»\\ NI AL LI 1D

=5,

‘O

N
:

] ey
WY,




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



