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M O R I A  D E S C R I F

La presente patente se refiere, como su nombre in­
dica, a unos perfeccionamientos introducidos en las 
máquinas de teñir tejidos al ancho, llamadas común­
mente "Jiggers".

Una de las desventajas primordiales de los "Jiggers" 
actuales consiste en que resulta muy difícil conse­
guir el completo automatismo de los distintos mecanismos 
que los componen. Esto automatismo sirve para aumentar 
el rendimiento, producción y manejabilidad de la máqui-
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na, y requiere el empleo de unos dispositivos asocia­
dos a sus distintos órganos motores para regular los
movimientos de reversión, de paro y el contado autoia 
mático de las pasadas dadas por la citada máquina.
Al mismo tiempo, debe poderse graduar el "Jigger" de

*una manera sencilla y segura, adaptándolo a las dis­
tintas longitudes de tejido a tratar.

Con las máquinas actuales no se había podido conse­
guir la totalidad de las características anteriores.

Los perfeccionamientos de la presente patente tie­
nen por objeto conseguir a un tiempo todas las ca­
racterísticas antes señaladas, o sea el completo auto­
matismo de la máquina, la regulación automática del 
námero de pasadas, la reversión del arrollado una vez 
llegado al límite de la pieza y el paro automático 
después de haber efectuado un determinado nímero de 
pasadas. Al mismo tiempo se logrará adaptar el fun­
cionamiento de la máquina a la longitud de la pieza, 
pudiendo hacer, cuando así convenga, el paro manual 
de la máquina o la reversión manual del movimiento
de arrollado.

Para conseguir la regulación de los distintos dis­
positivos a fin re que todos ellos funcionen de acuer­
do con la longitud de la pieza tratada, se utiliza un 
dispositivo conocido que se ha revelado muy eficiente, 
el cual se combina con otros elementos a fin de a l - .
canzar el conjunto mencionado de ventajas.

Para facilitar la comprensión de la presente paten­
te, se adjuntan unos planos esquemáticos, los cuales
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se dan a título enunciativo pero no limitativo.
La figura 1 muestra un alzado esquemático de una 

máquina ¿e teñir una pieza de tejido al ancho, do­
tada de los presentes perfeccionamientos.

La figura 2 corresponde a un esquema del dispo­
sitivo accionador del diferencial que da movimiento 
a los distintos árganos ¿e la máquina. Esta figura 
corresponde aproximadamente a un corte efectuado 
por la línea 2-2 de la figura 1.

La figura 3 muestra un corte esquemático del dis­
positivo contador de pasadas. Esta figura corresponde 
aproximadamente a un corte efectuado por ia línea 
3-3 de la figura 1.

La figura 4 muestra una planta esquemática del 
inversor o conmutador eléctrico que invierte el mo­
vimiento del motor en el momento oportuno. Esta fi­
gura corresponde aproximadamente a una vista en plan­
ta de la parte interior del contaiido de la caja 74' 
representada en la figura 3 (según la línea 4-4 de 
dicha figura 3).

Las figuras 5 y 6 corresponden a dos posibles va­
riantes del dispositivo mecánico que enlaza el movi­
miento circular de la maaecilla 62 (fig. 3) con el mo­
vimiento alternativo de la varilla longitudinal 15* 
Estas dos figuras corresponderían aproximadamente a 
una vista esquemática tonada desde la línea 5-5 de 
la figura 3.

Las figuras 7 y 8 muestran esquemáticamente un 
dispositivo ya conocido y empleado entre otras firmas,
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por la casa extranjera Benninger^ sirve, como luego 
veremos, para obtener el ajuste de la inversión del 
movimiento giratorio de los rodillos o cilindros arro­
lladores del "Jigger" de acuerdo con la longitud de 
la pieza de tejido a tratar. Estas dos últimas figuras 
se dan únicamente para facilitar la comprensión del 
funcionamiento de los distintos dispositivos que se 
describirán más adelañte. Por lo tanto, no constituyen 
objeto de esta patente.

Los presentes perfeccionamientos consisten en la 
combinación de las distintas piezas de un "Jigger" 
normal con un dispositivo contador de pasadas y con 
un inversor del movimiento de giro del motor, todo ello 
asociado al empleo de un embrague progresivo de tipo 
centrífugo intercalado entre el motor accionador del 
"Jigger" y los distintos órganos que transmiten el 
movimiento de giro de dicho motor a los rodillos arro­
lladores del tejido.

Las máquinas "Tiggers" que sirven para el teñido 
de piezas de tejidos al ancho constan esencialmente de 
dos bancadas opuestas,entre las cuales van montados 
^diversos cilindros por los cuales pasa el tejido. Dos 
de estos cilindros son motores, estando opuestos el 
uno al otro, de manera que al hacerlos girar en uno 
u otro sentido, se arrolla el tejido sobre uno de ellos 
desarrollándose sobre el cilindro opuesto.

Entre estos cilindros principales que llamaremos de 
ahora en adelante cilindros arrolladores, van montados 
otros cilindros guiadores cuya función, como su nom­
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bre indica, es exclusivamente la de guiar el tejido 
cuando pasa de uno de los cilindros arrolladores al 
o&bo cilindro arrollador. Al propio tiempo, estos cilin­
dros guiadores hacen pasar el tejido a través ¿e una 
cuba que contiene el líquido para el tenido.

Se comprende que según la longitud de la pieza a 
teñir el movimiento de los cilindros arrolladores de­
berá invertirse en el momento preciso en que uno de los 
cilindros está lleno y el otro prácticamente vacío. Por 
lo tanto, esta inversión de movimiento dependerá de la 
longitud de la pieza.

Por otra parte, si el "Jigger" debe funcionar de un 
modo completamente automático, es necesario acoplar 
unos dispositivos que permitan hacer pasar el tejido 
un detenninado número de veces en el interior del baño 
de teñido contenido en la. cuba. Por lo tanto, este dis­
positivo llamado contador de pasadas deberá poder ser­
vir para que se efectúen cierto número sucesivo de in­
versiones en los dos sentidos de giro de los respecti­
vos cilindros arrolladores y una vez efectuadas estas 
inversiones, se consiga el paro automático de la má­
quina.

En la figura 1 que corresponde a un alzado lateral 
de una de las dos bancadas opuestas del "Jigger", puede 
verse el diferencial que acciona los dos cilindros arro­
lladores del "Jigger". Como es. sabido, estos dos ci­
lindros están montados entre las dos bancadas del "Jig­
ger" y son paralelos entre sí, hallándose montados so­
bre dos ejes 46 y 47. Cada uno de los dos ejes 46 y



47 es solidario ¿e una rueda cónica dentada 44-45* La 
rueda cónica 44 engrana con otra rueda 42 que está 
montada sobre un eje secundario 36 del diferencial.
La rueda dentada 45 engrana con otra rueda cónica 43 
que está montada sobre el otro eje secundario 37 del 
diferencial.

Los dos ejes 36 y 37 del diferencial se apoyan sobre 
sendos cojinetes 48 y 49. El eje secundario 36 es so­
lidario de una rueda cónica 3o. El eje secundario 37 
es asimismo solidario de otra rueda cónica 39 c&tuada 
enfrente de 38. lanto la rueda cónica 30 como la 39 
forman parte del diferencial propiamente dicho.

Entre las ruedas 38 y 39 van montadas dos ruedas 
cónicas 40 y 41 que giran libremente alrededor de un 
pasador cómún 34, perpendicular a los ejes 36 y 37. El 
eje común 34 antes mencionado, va montado por sus dos 
extremos sobre la caja 33 del diferencial y esta caja 
es la que recibe un movimiento de giro debido a que es 
solidaria de una rueda dentada o corona 31 de tipo he­
licoidal que engrana con un tornillo sin fin 50. La 
caja 33 del diferencial, así como la rueda dentada 31 

van montadas sobre los ejes 36 y 37, mediante la inter­
posición de unos rodamientos a bolas o de rodillos 32 y 
35 que permiten el giro independiente de 33 y 31 con 
respecto a los dos ejes secundarios 36 y 37 del dife­
rencial .

El tomillo sin fin 50 va montado sobre un eje motor 
51. Este eje motor se apoya sobre unos cojinetes 52 y 
53. Uno de los extremos del eje 51 va acoplado a la pie-
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za arrastrada 54 de un embrague de tipo centrífugo. Es­
ta pieza 54 se 'ha representado en la figura 2, dándole
la configuración de un ta&hor cilindrico hueco, en cuyo 
interior está dispuesta la pieza motora 55 del embra­
gue centrífugo. Como es sabido, el órgano motor 55 va 
acoplado a zapatas oscilantes 55^, las cuales; bajo el 
efecto de la fuerza centrífuga se adhieren a la pared 
interna del tambor 54, lo cual sucede cuando 55 alcan­
za una determinada velocidad.

Por otra parte, la pieza 55 está acopiada al eje 
motor 56 que puede ser el propio eje de un electromo­
tor o un eje, sobre el cual va acoplado un mecanis­
mo motor capaz ue invertir su movimiento de giro.

Al ponerse en funcionamiento la máquina, el eje 56 
empieza a girar en uno u otro sentido. Cuando la pie­
za 55 alcanza una determinada velocidad^se produce el § 
acoplamiento entre la misma y la pieza 54, poniéndose í 
a girar el rodillo sin fin 50, que arrastra la corona í 
31 del diferencial. Al girar dicha corona 31, se ponen ! 
en movimiento los ejefs 36 y 37, los cuales retransmiten  ̂
sus respectivos movimientos'de giro a'los ejes 46 y i
47 de los dos cilindros arrolladores del "Jig'ger".

Como puede observarse, el empleo del embrague cen- ' 
^rífugo 54 y 55 regulariza el movimiento de los cilin­
dros arrolladores antes mencionados, debido a que tan­
to en el momento de la puesta en marcha como cuando 
tienen lugar las inversiones del movimiento de giro 
del eje motor 56, se introduce un mecanismo "amorti­
guador" de las fuerzas de inercia que evita los cambios
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bruscos de movimiento sin acudir al empleo de dispo­
sitivos electromecánicos regulados en el tiempo que
siempre representan un elevado coste de la máquina y 
un rendimiento deficiente por su elevada proporción 
de averias.

Una vez descrito el dispositivo accionador de los 
cilindros arrolladores del "Jigger", se pasará a la 
descripción de los distintos óiganos que constituyen 
el dispositivo contador automático de pasadas que, 
como luego veremos, va acoplado a una parte eléctrica 
del mecanismo inversor del movimiento de la máquina.

El dispositivo inversor del movimiento de giro de 
los cilindros arrolladores actúa en función, como ya 
hemos dicho anteriormente, de la longitud de la pieza 
de tejido tratada en el "Jigger".

Cuando la pieza que pasa por el bailo de tenido está 
a punto de desprenderse de uno de los cilindros arro­
lladores, se pone en funcionamiento un dispositivo me­
cánico (una ae cuyas variantes más conocida está esque­
máticamente representada en las figuras 7 y Ó) cuyo 
funcionamiento permite lograr la inversión del sentido 
de arrollado.

De acuerdo con la variante de este mecanismo repre­
sentado de modo esquemático en las figuras 1, 7 y 3, 
poco antes de tera^narse el tejido de uno de los ci­
lindros enrolladores, se desplaza uno de los platos 
giratorios 94 de dicho dispositivo. Como sea que cada
plato 94 posee una polea 95 montada excéntricamente.en
relación al plato giratorio 94, la polea 95 aetua sobre
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una de las palancas extremas 28, cuyo desplazamiento 
determina, como luego veremos, la inversión del moví-  ̂
miento de giro de los cilindros arrolladores.

Antes de pasar más adelante, se describirá a conti­
nuación en que consiste el dispositivo contador de las 
pasadas, asi como su asociación,con el sistema inversor 
del movimiento de la máquina*

En la parte superior de la bancada motora del "Jig- 
ger" va montado un eje o varilla 115 sensiblemente hori­
zontal que se ap oya sobre unos cojinetes 17, los cuales 
le permiten deslizar en el sentiuo de su propio eje 
longitudinal, de acuerdo con lo indicado por la doble 
flecha 16. En ambos extremos del eje 15, vmmontadas 
dos "caloñas 24 que son solidarias de 15, aunque pueden 
desplazarse para permitir el ajuste de la posición de 
las mismas. A continuación Re las respectivas valonas 
24 existen unos muelles 25 que están montados concón** 
tricamente sobre los extremos de 15. A continuación de 
estos muelles existen unas piezas deslizantes 26m las 
cuales se desplazan longitudinalmente a lo largo de 15.

Cada una. de las piezas 26 va accionada por una pa­
lanca oscilante 28 y cada una de dichas palancas va 
montada sobre un punto de articulación 29 fijo a la 
bancada motora del "Jigger".

La parte superior de cara una.de las palancas 26 
está formada poruña horquilla,entre cuyos dos brazos 
28^ existe una clavija 27 solidaria de la correspon­
diente pieza 26. En la parte media de la varilla ó eje 
15, va montada una pieza 19 dotada de un- perfil excón-
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trico sobre el cual se apoya un rodillo 21 que gira mon­
tado sobre una palanca oscilante 20.

El rodillo 21 se apoya sobre el perfil de la pieza 
excéntrica 19) debido a la existencia de un muelle 2 3, 
uno de cuyos extremos es solidario de una parte fija 
de la máquina, mientras su otro extremo va unido a la 
extremidad de uno de los brazos ¿e la palanca acodada 20.

En la parte media de la bancada motora 10 del "Jj.gger" 
y encima del eje 15, existe el eje 59 o eje contador 
de pasadas que es perpendicular al eje 15. En uno de 
los extremos del eje 59 van montadas dos ruedas 11-12 
superpuestas la una de la otra.

La rueda 11 es una rueda de trinquete, sobre la 
cual actúa un gatillo 22 que está articulado en el ex­
tremo de la palanca acodada 20 antes,mencionada. La 
rueda 12 que está superpuesta a la 11 tiene un contorno 
casi completamente circular, aunque posee en un punto 
de su periferie un entrante 1 2 que, como luego vere­
mos, sirve para determinar el. paro de la máquina,, una 
vez efectuado el número predeterminado Re pasadas corres­
pondiente a las sucesivas inversiones de movimiento de 
la máquina. ' .

Sobre el perfil de la rueda 12, se apoyan los extre­
mos superiores de dos palancas 13-14, las cuales están 
articuladas en un punto fijo de la bancada.

Cada una de las palancas 13-14 poseen un segundo bra­
zo que tiene su extremo <gue actúa como tope. Estos dos
extremos 13 y 14- sirven para inmovilizar la varilla 

1 *̂*o eje 15 cuando los dos actúan como tope de una pieza

§!
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18 solidaria de 15.
En la periferia de la rueda de trinquete 11 existe

un dispositivo para el ajuste de la posición de los 
dientes de dicha rueda. Este dispositivo está formado 
por una bola 57 que se introduce entre diente y diente 
empujada por Un muelle 58, o bien por un contragatillo.

Antes de pasar más adelante se explicará el funcio­
namiento parcial del conjunto de las piezas descritas 
anteriormente.

Debido a la existencia de dos dispositivos mecánicos 
inversores (una de cuyas variantes está representada en 
las figuras 7 y 0), cuando uno de los cilindros arrolla­
dores se encuentra vacio, la polea 95 actúa sobre la 
zapata 30 perteneciente a una de las dos palancas 28 
(fig. 1), haciendo girar esta palanca en el sentido 
indicado por la flecha 84 o por la 85, segán se trate 
de la palanca 28 izquierda ó derecha. El giro de la 
palanca 28 determina el avance de la pieza deslizante 
26 y el choque del muelle 25 contra la valona 24. En 
este caso, el muelle 25 actúa como amortiguador éntre 
26 y 24, de forma que una parte del movimiento comu­
nicado a 26 se transmite al eje o varilla 15. Tal como 
está representada la figura 1, sería la palanca 28 de 
la derecha la que se pondría a funcionar,debido a la 
posición del rodillo 21 en relación al excéntrico 19, 
o sea que la palanca 28 de la derecha giraría en el sen­
tido indicado por la flecha 85 y arrastraría el eje 15
en el sentido de la flecha 03. Al deslizar el eje 15
en el sentido indicado, el rodillo 21 se levanta y el
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gatillo 22 hace girar de un diente a la rueda de trin­
quete 11. Como es natural, el rodillo 21 pasa a ocupar 
otra posición sobre el excéntrico 19#

En el caso particuHar representado en los planos ad­
juntos, el rodillo 21 se apoyaría, una vez efectuada es­
ta operación, sobre el segundo encaje semicircular de 
la pieza 19.

Al hacer girar de un diente la rueda de trinquete 
11, la rueda 12 es arrastrada en el mismo sentido y el 
eje 59 lo es igualmente.

No se produce ningún otro movimiento del eje.15 has­
ta que una de las poleas. 95, vuelve.a actuar sobre
una de las zapatas 30 de las palancas 2b, invir&baado 
de nuevo la posición de 15 y volviendo por esta misma 
sazón a hacer girar de un diente la rueda 11#

Cuando los extremos superiores de las palancas 13-14 
se apoyan sobre la porción circular de la' leva,12, la 
pieza 18 pasa por debajo de los entremos 13^ y 14^ per-' 
tenecientes a dichas palancas, con lo cual.su recorri­
do es libre y no se ve afectado por la existencia de 
13q y 14i#

Según la posición ocupada por el encaje 12^ de la 
rueda 12, llega un momento en que los extremos supe­
riores de las palancas acodadas 13-14 que se apoyan 
sobre la periferia de 12, caen en el interior de 12^, 
con lo cual los extremos inferiores 13^ y 14^ Re las 
citadas palancas, bajan de posición y lo hacen en tal 
forma que inmovilizan entre ellas la pieza 18 solida­
ria de 15*
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Por otra parte, la posición de la pieza 18 es tal, 
que, como luego veremos, al quedar inmovilizado el eje 
15, este último ocupa una posición que llamaremos de 
"punto muerto". Esta posición de "punto muerto" corres­
ponde a una posición intermedia para la cual el inver­
sor eléctrico del motor queda inactivo,dejando el motor 
de la máquina sin funcionar.

La figura 3 muestra un corte de la parte restante del 
dispositivo contador de pasadas, o sea la parte de este 
dispositivo que no se ha representado en la figura 1.

El eje 59 portador de la rueda de trinquete 11 y de 
la leva 12, se apoya sobre un cojinete 60 y atraviesa 
la parte delantera del bastidor 10, prolongándose a 
través de una caja 74'y quedando solidarizado por uno 
de sus extremos a una manecilla o botón 79 que sirve 
para determinar el número de pasadas sucesivas de la 
máquina.

La caja 74'posee en su interior un dispositivo eléc­
trico inversor del sentido de giro del motor.

Este último dispositivo representado en la figura 4, 
será objeto de una descripción ulterior.

El eje 15 posee, además de las piezas representadas 
en la figura 1, una pieza giratoria 61 (fig. 3) monta­
da libremente en la parte media del eje 59.

La pieza 61 es solidaria de una palanca 62 de acdio- 
nado manual. Por otra parte, el movimiento de giro de 
la palanca 62 se transmite a través de unas piezas in­
termedias 63 y 64 a una pieza 65 que está solidarizada 
al eje desplazable 15. Este movimiento es reversible



en el sentido de que el accionado manual de la palanca
62 se transmite al eje 15, comunicándole un desplaza­
miento longitudinal y que cualquier movimiento longitu- . 
dinal del eje 15 se transmite asimismo a la palanca 62 
que gira de acuerdo con la magnitud y sentido del des­
plazamiento ¿e dicho eje 15. En la forma.de ejecución 
representada en las figuras,-las piezas intermedias 63'y 
64 consisten en (véase íigs. 3 y 5) dos sectores denta­
dos 63 y 64. El sector dentado superior 63 gira libre­
mente alrededor del eje 59, aunque su movimiento de- gi­
ro está íntimamente ligado a la palanca de accionado manual 
62, debido a que esta última está solidarizada a través
de 61 con el. sector dentado 63. El sector dentado 64 
gira libremente alrededor de una clavija o eje 63 que 
ástá montado en la parte interna do la pared del basti­
dor 10. Este sector dentado 64 se prolonga por su parte 
inferíoí-, convirtiéndose en una palanca ahorquillada,en­
tre cuyos dos brazos 64p discurre una clavija 67 que es 
solidaria de la pieza suplementaria 65. Esta pieza 65 
está montada sobro el eje 15, puniendo regularse su po­
sición,debido a la existencia de un tornillo de ajuste y 
sujeción 66. Así pues, los movimientos circulares de
63 en el sentido indicado por la doble flecha 86 se .. 
transmiten a la varilla o eje 15, convirtiéndose en mo­
vimientos alternativos de acuerdo con lo indicado por la 
flecha 67. El desplazamiento alternativo de la varilla 
15 en el sentido indicado por la doble flecha 87 también 
se convierte de una manera reversible en el movimiento 
circular 86 del sector dentado 63. Como ya hemos dicho
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anteriormente, la transmisión de movimiento de la palan­
ca 62 al eje 15 y viceversa se puede conseguir en la 
forma indicada en las figuras 3 y 5, aunque existen o- 
tras numerosas variantes, una de las cuales, por ejem­
plo, se ha representado en la figura 6. En este caso, 
el sector dentado 64 se ha sustituido poruña rueda den­
tada que engrana con una cremallera 65 solidariamente uni­
da al eje 15. De la misma forma indicada en la figura 3t, 
la posición de la cremallera 65 podrá ajustarse, median­
te unos tornillos apropiados sobre el eje 15.

La pieza giratoria 61 posee una clavija 69 (figs. 3 
y 4), la cual pasa a través de una abertura practicada 
en la caja 74', a fin de introducirse en el interior de - 
esta última. La clavija 69 va recubierta con un aisla­
miento tubular 70. B& el interior de la caja 7% exis­
ten dos palancas 72 y 72^ que giran respectivamente so­
bre dos articulaciones fij.as 73 y 73^. Cada palanca 
72 y, 72^ tiene dos brazos, cada uno de los cuales está 
unido a un resorte plano 71 y 71^. Entre los resortes 
planos 71 y 71̂ _ va situada la clavija 69 con su corres­
pondiente aislamiento 70. Entre 71 y 71^ va montado un 
muelle helicoidal que tiene tendencia a acercar estos 
dos resortes. Cada una de las palancas 72 y 72^ va do­
tada de un segundo brazo en cuya extremidad va montado 
un contacto 72' y 72". Debajo de las palancas 72 y 72^ 
existen dos placas 74 y 74-̂ , las cuales son fijas y so­
portan cada una de ellas su respectivo contacto 7$'y 74". 
No obstante, conviene tener en cuenta quw, debido a la 
posición relativa de las'dos palancas 72 y 72^ cuando

!
i



uno de los contactos, perteneciente a una de estas dos 
palancas, se apoya sobre su correspondiente contacto 
complementario, el otro contacto gemelo se encuentra 
apartado de su contacto complementario, o sea que cuan­
do están en contacto 72' y 74', los dos contactos 72" 
y 74" están alejados el uno ¿el otro y viceversa. De­
bido a la posición de la clavija 69, se comprende que 
al desplazarse el eje 15 en uno u otro sentido deter­
mina el giro de la pieza $1 y por lo tanto el despla­
zamiento circular de 69, con lo cual esta ultima clavi­
ja y su aislamiento 70 entra en contacto con uno de los 
dos muelles 71 o 71̂ _, impulsando el que corresponde 
hasta conseguir que dos de los contactos se junten, 
mientras los dos restantes se apartan el uno del otro.
Las posiciones límite 69-̂  y 692 de la clavija 69 se 
ven representadas en la figura 4* La posición 69 co­
rresponde al contacto mutuo entre 72* y 74'. En cambio, 
la posición 69g corresponde al contacto mutuo entre 72" 
y 74''.

Valiéndose de los conductores antes descritos, se 
efectúan las conexiones del motor eléctrico acoplado al 
eje 56 (figs. 1 y 2), de manera que la posición 69-̂  co­
rresponda al giro del motor en un sentido y la posición 
692 al giro de este mismo motor on sentido contrario, con 
lo cual se obtienen las inversiones del movimiento del 
diferencial representado en las figuras 1 y 2 y por lo 
tanto también se obtiene la inversión de movimiento de 
los cilindros arrolladores del "Jigger". En las figuras 
3 y 4 puede apreciarse la existencia de un orificio 76



para dar entrada al cable de conexiones que da una parte 
va a parar al motor de la máquina y de otra parte se a- 
copla a los contactos 72' , 72" , 74' y 74" , de modo de 
conseguir las citadas inversiones de movimiento. La po­
sición media de la clavija 69 y de su recubrimiento 70, 
o sea la que tiene en la figura 4, corresponde a la po­
sición Ra&ada de "punto muerto".

Como puede verse, esta posición puede obtenerse de 
dos maneras distintas* La primera manera es mediante el 
desplazamiento manual ¿e la palanca 62 hasta conseguir 
que la clavija 69 quede situada entre los dos resortes 
planos 71 y 71q sin tocarlos ni intervenir en ningún 
desplazamiento de los mismos que de lugar al contacto 
eléctrico entre 72' y 72" o entre 74' y 74". Esta 
manera de conseguir la llamada posición de "punto muer­
to", puede conseguirse siempre que se desee e independien 
te del automatismo de la máquina.

La segunda forma de conseguir la posición de apunto 
muerto" es resultante uel funcionamiento del mecanismo 
y por lo tanto es consecuencia de su automatismo. En es­
te caso, el "punto mueito" estabiliza la clavija 69 en la 
posición correspondiente al "punto muerto" una vez fina­
lizado el ciclo de la máquina. Esto ocurre, como ya he­
mos dicho anteriormente, cuando los extremos superiores 
de las palancas 13 y 34 caen en el fondo del entrante 
12-̂  y cuando, debido a ello, los extremos 13-̂  y 14^ de 
las citadas palancas, inmovilizan la pieza 18. La inmo­
vilización de dicha pieza lo se efectúa en el lugar ade­
cuado para que, teniendo en cuenta la relación existente
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entre la posición del eje longitudinal de movimiento al­
ternativo 15 y la posición de la clavija 69, los extre­
mos 13 y 14- determinen la inmovilización de 15 en la 1 1posición adecuada para que 69 quede comprendido.entre 
los muelles planos 71 y 71^.

Según puede apreciarse en la figura 3, le parte de­
lantera de la caja 74' en donde va alojado el contactor, 
va dotada de una tapa delantera 77 dispuesta enfrente 
del botón 79. La tapa 77 posee una serie de señales ra­
diales 76 numeradas y dispuestas en forma tal que pueda 
hacerse coincidir un diento 80 perteneciente al botón 
79 con cualquiera de ellas. El número de señales o ra­
nuras ?d corresponde al número de. pasadas que se desea 
efectuar de.una manera sucesiva y de un modo completa­
mente automático. De acuerdo con la anterior descrip­
ción, se comprende inmediatamente que lo que regula el 
paro final de la máquina, ó sea lo que regula el mo­
mento en que la clavija 69 queda en la posición de "pun­
to muerto", debido a la inmovilización de la pieza 18, 
depende de la posición de la leva 32 y por lo tanto de 
la posición angular del encaje 12p practicado en la pe- 
riferie de dicha leva.

Conviene señalar que a pesar de las inversiones de 
giro de loa cilindros arrolladores, e). gatillo 22 hace 
girar la rueda dentada 11 y por lo tanto la 12, de un 
determinado ángulo constante y en una dirección deter­
minada, cada vez que se produce una inversión de movi­
miento. Esta rotación progresiva depende en cada oaso 
del número de dientes de la rueda 11 y de la amplitud



del movimiento del gatillo 22. Por otra parte, la posi­
ción de 11 y de 12 viene regulada por la posición angu­
lar del diente 00, lo que da lugar a la estrecha rela­
ción existente tntre el momento en que se produce el 
paro de la máquina, el número de inversiones realizadas 
y la posición angular inicial del botón 79.

Se comprende inmediatamente que si el número de divi­
siones 78 coincide con el número u.e dientes de la rueda 
11 y si se numeran de una manera sucesiva las distin­
tas divisiones 70, haciendo coincidir la división B con 
la posición para la que los extremos superiores de las 
palancas 13-14 se encuentra en el fondo de 12^, se obten 
drá de un modo automático un dispositivo que será capaz 
de hacer parar la máquina cuando esta última haya hecho 
tantas inversiones de movimiento como número de divisio­
nes señale desde un principio el diente oO.

El mecanismo Benninger antes aludido, que no forma 
parte do la presente patente, pero cuyo funcionamiento 
es conveniente describir para una mayor facilidad de 
comprensión del funcionamiento de la totalidad de los 
períeccionamientos de Is presente patente, está repre­
sentado ne una manera esquemática en las figuras 7 y 5.

mn la parte inferior ¿e la bancada motora del "Jigger 
van dispuestos dos dispositivos similares (fig. 1), cada 
uno ¿e los cuales actúa sobre una de las palancas 28 
antes descritas.

Cada dispositivo está formado por dos ruedas denta­
das helicoidales 83'y 84'que están montadas independien­
temente la una de la otra, aunque sobre dos ejes concón-



-  20

10

20

3 0 4 155 'U0íi

tríeos. La rusia g i' ,-ia en cuanto a movimientos

poras corr
so.z'u su .

de giro de una rueda 78' que sale por la parte externa 
de la careada. 10. la ri.oda 8-1' es solidaria de una eje 
79' que atraviesa la rueda 78' y as solidaria, -ue una ma­
necilla o lotdn 75'. H  conjunto de los dos ejes de só—

Lurtes a 1.a dos ruedas 83* y 8 4 'va non- 
új'rtrico 80'. Este manguito ex­

céntrico está montado, ^ .....s.. ssu, sobro su cojinete o si­
milar de tipo estacionario, de tal dorna que puede hacer­
se ,_.lrar 00' en el interior de dicho cojinete. Las dos 
ruedas dentadas 03' y 04' on^rm.Lan por su p..a-to inferior 
con un tornillo 05 que esté montado sobro un eje sensible­
mente horizontal 86. meto eje 86 va montado sobro unos 
cojinetesquo están soportados por los extremos 88 y 09 
de una barcada fijada a 10. al oje 86 puede desplazarse 
en la dirección indiond.. por 1̂ . flecha 93 (fig. 8) , exis­
tiendo un muelle 91; cuyos dos extremos se asoyan respec­
tivamente sobro una valona 92 fijada al citado eje y un

o oo. El osotope 93 muo puado deslizar lo laa, O U-- unmu

recibo un y movimiento da ¿iro a través de usa pieza cilin­

drica 37 as- nsj de cuyos extremos va nortada una ruada 
catalina 90 o cualquier otro tipo do rueda dentada. En 
el otro extra... o del aje 86 va dispuesto un pl^to 94 que 
llega, coso pL, lomos dic...:.o antei'iorsente, tma polea o rué—

giratoria sobro mía clavija 95. 
ad.a excéntrica esto respecto al 

eje do giro 86 del plato circular 94, de tal foiua que 
aotá.an coro un excéntrico, danto la rueda 70' cono la 75' 
van dotadas do unas se.'alos periféricas 70' y 77' que sir­

ia 95 si-- está mor liar 
Cada raona 9d osvá mi

25
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ven p.ara detersin^u 1̂ . posición ¿.lyylar de uno m o d a  res­
pecto a la otra. -.1 rar._uito eroóntrioo 00' tiene las di- 
Lienslor.es apropiadas para er^s al nacerlo virar, se des­
placen los des 2-j.o.s la sorrejo do las ruedas C3' y 04'. -
hn la posición indicada er la, fiiryi-a 7, las los ruadas 
helicoidales engranan cor ^1 tornillo 05, debido a que 
el uaupaitó aroóntrioo C0' tiene su porción,irnos ancón- 
trica 00^ sitsada, datado ddl am- 70'. 11 auyuiito S C
posec un siete a d. dilación angular representado en for­
ma esunerática por lo,, orificios 11' y 2' r e spe c tivamente 
practicados aU. el nairpuito y en cu cojinete. Ai.l.'Os orifi­
cios sirven para poder fijar, reliante un pasador o cual­
quier otro cimento de sujeción, la posición inicial y 
relativa de las dos ruedas dentadas 03' y Ü4'. Al dar 
relia vuelta al u.an,;aito O C ,  se consigue qiie 1^ parte 
Liad û* urjo or er i:ansrL.0 a'-i-2.a2. se ..¡i.jjue '.o,u..,o leí

:s.: io ais,i,l dos rred,u dur'u.d,-je 70',
se

aa-
1' y 04'

sraioad; d a 0?
o sea yre ce apartan Ael tornillo 05, en cuyo reverto
su m^.a.as presen ,_s.rar — una ivasaCso .̂., aa orna.

11 1:,U las 11'
_ U: rn ,úu o * óds.lo, ..uianiu el. misero de sus res­

pectivos trastee 03'1 y 04'-j tallero er una unidad, lea di­
ferencia en el nsuerc de vis dientes es causa- de que. existe 
un libero docal^ye anyuh.r entre uro te los dientes 83'g 
y el. siente 04'-) _.ue cstó situado andrente del 03'-j. Hay una 
posición pare la cual ha^ coincidencia eructa,, en determinado 
lunar, entro la posición anpul..r de dos dientes 33'^ y -34'-) 
respectiva....end;e. ain el espacio 00 cor rendido entre las dos
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ruedas Cl' y 04' existe su autillo no representado que está 
fijo a 1^ ira:cada 10. asta situado en forra tal que inmovili­
za 83' y 04' cuando la posición exacta de los dientes de 
las ruedas Cl' y Üi' qr^ se ha mencionado antes es alcan-

âaa. ;illo cae entonces en las muescas practicadas
mitad por mitad en cada una de las ruedas 83' y 84' im­
pidiendo el piro de las rieras.

Normalmente-, cata dúm.ositlvo impulsor hace yirar las 
dos ruedas dentadas ü-3' y di', debido al piro transmitido 
'por rueda GC que está acoplada mediante una cadena o 
una correa a uno de los correspondientes ejes de piro 46 
ó 47 (fipuru 1) de uno de loe cilindros arrolladores de 
la máquina.

Si, coso sucede normalmente, no existe coincidencia 
entre los dientes 83'-j y 04'^ de las ruedas 83' y 84' y 
por lo tanto no actúa -d. pasillo -que está montado en 
98, el tornillo sin fin 85 proporciona un movimiento cir­
cular a ambas ruedas 03' y 04'. Sin embargo, cono ya henos 
dicho antos'iosr-.ento, al girar ambas ruedas y al tener las 
mismas un número diferente de dientes, llega un momento 
en que el palillo artes citado traba las dos ruedas den­
tadas, inmovilizándolas. Orando esto último sucede, las 
ruedas dentadas 83' y 04' pueden considerarse fijas y enton­
ces el tornillo 85 se a_oma sobre el perfil dentado de las 
misrmo por lo que, debido a la rotación del eje 06, es el
tornillo sin fin el sm.. rs t .arlen oh arelantes' en
el sentido indicado por 1^ flecha 93, venciendo 1c 
ción anta.crista opuesta por el muelle di. Al adelantar 
el eje 86 en la dirección 93, el pimío 94 y su corres—
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pendiente rueda 95 se ponen a la altura de la zapata 
30 (fig. 1) de la palanca 23 y debido a que continua 
el movimiento de giro col eje 861 la citada rueda 95 
hace girar su correspondiente palanca en uno de los 
sentidos indicados por las flechas 84 y 85 de la fi­
gura 1, lo cual depende, cono es natural, de cual ha­
ya sido el"dispositivo cuyo eje 06 haya adelantado en 
la dirección 93.

Cada dispositivo debe ajustarse a la longitud de la 
pieza de tejido a teñir, lo cual se consigue levantando 
las dos ruedas 83'y 84'y modificando la posición angu­
lar relativa de las mismas a fin de que se produzca la 
coincidencia de los dientes antes de que se verifique 
el agotamiento de la pieza sobre uno de los cilindros 
arrollad! ores .

Se comprende que los distintos elementos mecánicos 
representados en los planos adjuntos, pueden ser obje­
to de numerosas variaciones, muy especialmente en lo 
referente a la disposición y constitución de la pieza 19 
y a la ¿el gatillo que la misma impulsa, así como en lo 
que concierne el acoplamiento entre la pieza giratoria 
61 y el eje desplazadle 15.

Podrán introducirse cuantas modificaciones de deta­
lle se estimen convenientes, siempre que no alteren la 
esencialiead de la presente patente, entendiéndose que 
los presentes perfeccionamientos deberán considerarse 
como un conjunto indivisible, ya que lo contrario re­
percutiría en un funcionamiento deficiente de la máqui­
na, a cuyo fin se declaran de novedad y propia invención
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de Don PRADO ISO O SOÍDUYSLI. G-RAU, las simientes reivin­
dicaciones one c onstitugen la

N O T A  R B I V I N I G A T O  R I A
IB - PBRFBOOICIIADIBLTOS BR IBS MAQUINAS DA TBalR 

IBJIL'OG AL ABOSO, coirá'ente llas^dos "Jiggers", carác­
ter leados por la combinación de mi embrasvte centrífugo 
con el .rocanisY.o diferencial del "Jigger", de nodo que,
el piro del órgano YUim Yaquina se transmita al
diferencial a través del citado embrague.

gs - Perfecciona r.ient os, sepún le anterior reivindi­
cación, caia.ct erizases por el ...coplaliento del torni­
llo sin fin que ...coi ora la corone. .. o tora del diferen­
cial Reí "Jigger" con la pieza conducida de un embra­
gue centrífugo que tiene su otra pieza principal, la 
motora, que ce acopla a-un motor eléctrico de movimien­
to de piro reversible.

33 - Perfeccionamientos en las máquinas de teñir 
tejidos al ancho, caracterizados por la asociación del 
dispositivo mecánico que couúrmente se utiliza para 
iniciar la reversión del movimiento de los cilindros 
arrolladores del "Jiqger", e n un roomi'isi o automática - 
contador de pasadme que, al propio tiempo, determina 
el paro de la máquina una vez esta última ha-Efectuado 
un número ajustable y predeterminado de inversiones su­
cesivas d-o los ; :.o\ú..-ioutoc 2c ,iro de los cilindros arro­
lladores del "Jipoper".

4B - Porfecciora:'ier.too, seg'ún cualquiera de las an­
teriores reivindicaciones, caracterizados por la combi­
nación de las distintas piezas conocidas* de la máquina

! ^
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do te^ár, con un mecanismo automático contador de
pasadas, dotado de unos medios para parar la máqu.ina 
una vez realizado un número ajustaNá ..y .íreaeminado de
inversiónes asoosivta*L; ,̂1- movimientos de viro
los cilindros arrolladores: leí "Jiyyer".

na _ perueccionami^n'!jos, según la anterior reivin­
dicación, caracterizados porque el rcoanimo automáti­
co contador de pasadas se asocia .a un dispositivo eléc­
trico y automático p^nn, la inversión del sentido de gi­
ro del rotor le ô ápniis:., así cono a un sistema de * 
palanca se accionado manual que está mecánicaoente en­
lazada con el cortador de pasadas y con al dispositivo 
eléctrico anterior a fin de actuar manualmente y a vo­
luntad sobre las inversiones y pomos de la máquina.

ga - Beisleccionmsieor!r :eyún cualquiera de lí
anteriores reivindicaciones, caracterizados porque el 
mecanismo automático contador no pasadas, quo está aso­
ciado a las piezas principales del "Jimper" comprende: 
un par de palancas oscilantes, opuestas la 'una a la 
otra, sobro cada mu, so las cumies actúa el dispositiér 
vo mecánico conminaste utilizado puma iniciar la rever­
sión del moví liento de piro 3o los cilindros arrollado­
res de la -...-áquina; un eje deslizante que está conectado 
a las dos palancas anteriores y que pasa, debido a los 
movimientos sucesivos do estas últimas, le una posición 
'extrema izquierda a otra extrema derecha o viceversa, ' 
cade. -j qisi. su, de las comesnondientes palancas osci­
lantes de desplaza anuul^rmento, debido a la Iniciación 
del'movimiento de inversión, determinado por el disposi-
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tivo mecánico comúss.onto utilízalo para nal finalidad.
?& - Perfeccionusiontos, según la anterior reivindi­

cación, cs.rs.cterisados yorq.n el mecanismo automático 
contador do pacanas comprende además: un gatillo osci­
lante, montado sobro enm cori-espondientes órganos de 
soporte, el orad se desplana, impulsado por iana leva 
cada vos sao el oda desplanadlo del nec^ninao pasa 
de o.: - "'o sos posiciones ss:tro;.̂ .s a 1.̂, otr;..., o son 
cada ves q;e so prodreo ama, inversión; un'eje contador 
de pasadas ritmado porpondic'al^xrmmte al eje desplazadle 
anterior; una medn de trinquete que está calada sobre - 
el eje contador de pasadas j' sobro cupo perfil dentado 
se apopa el gatillo oscilante, de modo que, al producir­
se una inversión, gira le, citada rno-''b. un determinado 
macero do "ientes.

8& ar Perfecciones.don .os, sopón l,..s dos anteriores 
reivindicaciones, caía.eterizado- por.rae el mecanismo 
automático contador de pasadas comprarla además: un 
dispositivo de bloqueo y de paro del eje desplazadle, 
el cual deja normalmente en libertad al citado eje blo­
queándolo única, ^rto ^.Icmnar rsni.a do trinquete 
de la anterior reivindicación a m  determinada posición 
angular; un regalador manual de 1^ posición angular ini­
cial do la rsu-da do trinquete, asi como unos medios para 
detencinar, m.edim:to urm. sen?- solidaria 'el ojo contador 
le pasadas  ̂ 'ni disco fijo provisto do unas divisiones ' i
radiales, 1.,. posición m. ul.ar inicia..! del eje contador !
de pasadas'y la de la rueda de trinquete calada cobre !
esto último ojo. :
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g§ - .Perfeccionrmientos, se-ún las anteriores reivin­
dicaciones, c^ractoe-izadon porque el dispositivo de blo­
queo y le paro del eje desplasable..del cortador de pasa-'* 
das cosí prendo: unas palancas cuya posición enrular viene 
Aeterlirale por su apoyo sobre un perfil ezcóntrico so­
lidario, en cuarto a movimientos de piro, de la rueda 
de trinquete del contador de pasadas; un tope que es . 
solidario 'del eje desplazadla perteneciente al conta­
dor de pasadas y que queda inmovilizado por las citadas 
palancas cuando el perfil emcóntrioo anterior alcanza 
una determinada posición maular. -

10§ - Perfeccioncrcientos, se ún cualquiera de las 
anterioras r e i vir. lie a c iones, caracterizados porque 
el dispositivo eléctrico y automático de inversión -el 
cual e'std asociado al mecanismo contador de pasadas y 
al distena de palanca de accionado manual- consiste en 
un contacten doble, cuyas conexiones van a parar al mo­
tor eléctrico acciónador de 1^ adquina, yendo provisto 
de un órgano deaplazabl^ que actúa sobre la posición 
de los contactos dol conductor, de modo (que para dos ' 
posiciones "e diodo 'ryano, el motor eléctrico gire 
respoctivasunte en un sentido y en otro inverso al an­
terior y que, para sama: torceras posiciones intermedias 
comprendidas entre bus dos anteriores, quede desconectado 
el citado motor.

lis - ponfoccionm 'iontos, semen las dos anteriores 
reivindicaciones, cai-ac terizados porque el órgano des­
plazadle bol dispositivo olóotrioo y automático de inver­
sión se conecta, mecánica y diunivoesnente, a la palanca
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de accionado smiisal p^ra que lu cítale palanca tenga 
¿os posiciones, pare l^s orales el motor oLéctrico gi­
ra mspoctiwnrente en uno y otro sentido, y unas posi­
ciones intérnenlas entre las dos anteriores correspon­
dientes a los "puntos suurtosg o de paro ¿el Rotor.

12^ - Perfeccionamientos, según las tres anteriores 
reivin-licao iones, car^oterisados porque el órgano des— 
plagadlo ¿el dispositivo eléctrico y autonstico de in­
versión se conecta, mecánica y oimiivocEC-iente, al eje 
desplanadle del contador ¿e pasadas, ¿e nodo que tenga 
dos posiciones extrenas, correspondientes a las Ros po­
siciones entraras ¿el eje desplaaable, para las cuales 
dicho órgano ¿etennina el giro respectivo ¿el motor en 
uno y en otro sentido, así cono una tercera posición co­
rrespondiente a un "punto muerto" o de p^ro del motor, 
la cual correspondo asiuisuo a la posición ¿e bloqueo 
¿el eje ¿esplazable anterior, que está ¿eterrinaAí. por 
el dispositivo Re bloqueo del contador de pasadas.

13- - Perfeccionamientos, según cualquiera de las 
anteriores reivindicaciones, caracterizados porque el 
disrositivo eléctrico y automático de inversión -el cual
está asociado al suesri; estomático contador de pasa­
das y al sistema ¿e palanca de accionado manual— consiste 
en un contactor doblo provisto do un órgano desplaaable 

que actúa sobre dos contactos móviles, moviéndolos en 
relación a dos contactos fijos, los cuales están dispues­
tos para que cala ano le estos últimos colabore con uno 
de los contactos móviles anteriores, estando dispuesto 
el conjunto de estos contactos de modo que el órgano dea-
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plagadle cuando ocupa ssa do sus dos posiciones extre­
mas laxa colaborar uno do Ion contactos móviles con 
su correspondiente contacto fijo, mientras loo dos con­
tactos rentantes están separados el uno del otro y para 
que en las posiciones aodi^n sorprendidas entre las ex­
tremas, loo cuatros contactos queden separados entre si 
dos a dos, constituyendo los "puntos muertos" o de paro.

14^ - Perfección¿ooientos, seyún las anteriores rei­
vindicaciones caracterizados porque el sistema de palan­
ca do accionado manual, que está uucánicaxente enlazado 
con el contador de pasadas y c...n el dispositivo eléctri­
co y automático de inversión del sentido de ¿iro del mo­
tor do Ir máquina, comprende csencial-sente una palanca 
de accionado manual que está unida a una pieza que yira
sobre el contador de pasadas y sobre la cual
va montado ol órujano desplazadle del dispositivo eléc­
trico antes mencionado, de manera que citada palanca 
do accionado u.'uual tunya, al iyual que el citado ói-ma- 
no desplazadle, ¿re posición que óorresponda biunivoen­
mante a la correspondiente posición del eje desplazadle.

pea _ peiUoocioramientos, sojiur*' cualquiera de las an­
teriores reivineicacionoe, c¿n-acterizados por el acopla­
miento del tornillo sin fin (50) -que acciona la corona 
motora (31) del diferencial (33-34-36-37-38-33-40-41)
¡sel "Jiyp.er"- con la pieza asrastrada (54) perteneciente 
a un ombrapue contribuyo (54-55), cuya otra pieza (55) 
e- o sea la pieza motora (55) ¿Leí endrayuo que va dotada 
de sus corruspondiastos zapatas de rozamiento (55i)- se 
acopla al eje (56) de un motor eléctrico de movimiento
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reversible. * *'
1 6 a - per fe c c i on -3".:- i ont o s, nerón cualquiera de las 

anteriores reivindicaciones, caractorisados porque el 
necanisro autouó'tioo corlador de pasadas -que está aso­
ciado a loe rispo, itisos mocán&cos ($4-25) coi'ómL.ente 
utilizados p^.ra provocar la reversicón del mcrnismo 
de los cilindros arrolladores- coarrendé: dos palancas 
(23) oscilantes, cada una de l-.s curies está articulada 
por su extra, o inferior, sobre va:, eje (29) montado so­
bro la bancada aiotora (10) de le. máquina, existiendo, 
para cada par. ace a oscilante (id) une. zapata (30) sobre 
la cual :..otua cañe pieza d^splaznble (95) que pertenece 
al dispositivo neednico couánr^nte utilizado para ini­
ciar la reversión del ruvirieuto de los cilindros arro­
lladores.

pya - Pes':'eooiona. beatos, serón la anterior reivin­
dicación, care.cterizador: porque el xecanismo automático 
contador de pasadas comprende además:* un eje desplazadle 
(15) , ca.'a un.o "e cupos e tro ve está neednieazíente en­
lazado con los respectivos entraros superiores de las * 
citadas palancas oscilantes (2S) para que, al pirar 
(04-35), ucu. de l̂ .s dos palancas (20), "el eje desplaza­
dle anterior (15) se traslade de una parición entrera 
izquierda, a otra posición extrema derecha o viceversa.*

IOS - Írrduoclo:nr-iur;os, rejón las dos anteriores 
reivird.reacio: es, c..uv;.ct.:riaaeos porque el mecanismo 
automático contador de pasadas sorprende ada.ós: una 
pieza (15) dotada do un perfil excéntrico, la cual está 
montada solidaria del eje desplazadlo (15); un palillo



1

— — — u-L —
g

15

20

25

2 0 4 1 5 5

(22) que está articulado e.n tí uuúreuo da mía palanca 
pluatoria (20), la otml caira lesplasami&ntos angula- 
ims por mudarse uro â are porros o piaras (21) sobre 
el perfil axcéuti'ico ae 1^ piara (19) antas rrnoionala.

19- - Perfecciona ¡iantor, s a m a  las tras interiores 
rei'vinticacionas, curcrterisaios porque el recanisao 
automático contador de pasadas corprende además: un eje 
contador' de pasadas (59) rentado perpandioularrente con 
respecto al ajo desplanadla (15); una ruada do trinquete 
(11) que está calata sobro al eje cortador de pasadas 
(59) y sobra cuyo perfil dentado se apoya el extreno del 
autillo oscilante (22), de rodo que al pus^r el eje des­
planadle (15) de mía de sus posiciones entreras a- la 
otra opuesta, determine, a través do la picea (19) de 
perfil excéntrico y del gatillo oscilante (22), el giro 
de la rueda de trinquete (12.) do un determinado número 
constarse ..o trentes.

20^ - Perfeccionáis '..cutos, según las cuatro reivindi­
caciones anterioras, oaruct^risados porque el neoanisro 
automático cortador do pasadas oorprende adeuda: una 
leva (12) que está oala.t, sobro al eje contados' de pa­
sadas (59) y cuyo perfil es orinoipalmente circular, 
aro ciando en un punto de diodo perfil posee un encaje
(12-¡) que ocasiona el paro dé la máquina; dos palancas 
acodadas (13-14) convenientei'..onte articuladas a un punto 
fijo de j.a barcada motora 4 1 0 ) de J3a sáquina, con la par­
ticularidad de que los extra os superiores de dichas pa­
lancas se apoyan sobre al perfil de la leva (12) anterior, 
mientras sus -extra, os inferiores (ljĵ -14%) están respecti—
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veniente se', arados el uro del otro, constituyendo un .
par de topes que inmovilizan una piesa (18) que * es 
solidaria del eje desplazadle (15) en el momento en 
que los respectivos extremos superiores de estas dos 
palancas (13-14) se introducen en el interior del en­
caje (l2-¡) de la citada leva (12).

213 - peis?eecioj:'.a.:imitos, seyún las cinco reivindi- - 
caciones anteriores, car<...,cterizados porque el mecanismo 
automático contador de pasadas comprende además: una * 
manecilla (79) provista de mi. correspondiente índice 
(80), estando dicha manecilla (79) calada (81) en una ' 
extremidad del eje contador de pasadas (59); un disco 
graduado (7?) cuyo centro está atravesado por el eje 
(59) contador de pasadas y que está provisto de unas 
ranuras radiales (73) que cooperan a modo de sedales 
con el índice (80) perteneciente al botón (79), de mo­
do que al desplazar el índice (80) en relación a.las 
sedales (70) anteo mencionadas, varié la posición an­
gular inicial de la rueda de trinquete (11) y de la 
leva (12). -

223 - perfeccionamientos, según cualquiera de las 
anteriores reivindicaciones, caracterizados porque el 
dispositivo eléctrico y automático de inversión -el cual
está asociado al mecanismo contador de pasadas y al sis­
tema de palonea de accionado manual— comprende: una ca­

ja (74*) que está atravesada en su parte central por el 
eje (59) contador do pasadas; una palanca acodada izquier­
da (72) q o está articulada sobre un pivote (73) en el 
interior de la caja (74*) anterior; un resorte plano (71)
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convenienter ont o onlio a palanca acolada (72) ante­
rior; una placa fija izquierda le contacto (74); los 
contactos izquierdos (72'-74'), el primero de los bísa­
les esta montado sodre la palanca acodada izquierda (72) 
mientras el secundo (74') está montado sobre la placa 
fija le contacto (74), de nono que al hac^r pirar la 
citada palanca (72)cooperen los dos contactos (72'-74') 
o se alejen entre sí, serán el movimiento Je miro da­
do a la palanca acodada izquierda (72).

- Perfe cciona¡¡;ientos, semen la anterior reivin­
dicación, caracterizólos porque el dispositivo eléctri­
co automático de inversión, comprende además: una pa­
lanca acodada derecha (72-¡) que está articulada sobre 
um; pivote (73-¡), en el interior de la caja (74*) que 
contieno el dispositivo en cuestión; un resolte plano 
(71^) oonveniontomente valido a la peí anca acodada (72-]); 
una placa fija derecha de contacto (74-¡); dos contactos 
aereemos (72"-74"), el primero de los cuales está mon­
tado medre la palanca acodada derecha (72̂ ) anterior, 
mientras el secundo (74") está montado sobre la placa 
fija merecía de contacto (74-]), do modo que al haoor 
pirar la citada palanca (72-¡) cooperen los dos eontac-
tos (72"-74") o me alejen entre sí se.;ún el movimiento
me miro d^do a la palanca acodada derecha (72g) ^

24- — Perf ecciona.ter.to j, se. án las dos anteriores 
reivindicaciones, caracterizados porque tanto la palan­
ca acodada izquierda (72) como lormcha (72-])están 
dispuestas, al i ¿pial que 1-m placas fijas de contacto 
(74-74-j), en una relación simétrica respecto a un eje
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veomótrrco que pesca por ¿1 eje (59) contador de pasa­
das. -.

25- — Pe'i''5j.coior¡Lj.*issr.!;o.'-, ce.p&i ls.e tres anteriores

¿.lento (70), estando situada d:tclta clavija (69) entre 
los -"ios resortes piemos (71—71i) do Iss respectivas pa­
lancas ĉüs,..'.lss izquierda (menuda; un ruello pue tiene 

tendencia ^ acercar los dos resortes planos (71-71-]) 
antes e.endonados, todo ello con la particularidad de 

pao la clavija (69) discurro su si interior de una ra­
nura practicáis er. la c.-ja (7'P) d^l dispositivo, sien, s-
do s*.tece_ tibie de apo^^reo al'!jern ..tl\-u. :e.uto sobro uno 

u otro resorte (71-71-¡) p-.ru dotsirinar la cooperación 

entre los loe contactos inquiéralos (72'-74*) o los 
dos contactos derechos (72"-74").

263 - Perfeccionamientos, sepún cualquiera de las 
anteriores reivindicaciones, c^raoteriaalos porque el 
siete.a d^ pulsenca de accionado ..anual (61-62-63-64-65), 
el 6rp.no desplanadle (69) del dispositivo elóctrÉco y 
autorótico de inversión, así coro el eje desplanadle 
(15) sel contador de p̂ \̂ ld..s, se conectan entresí, me­
cánica y diurivocavonte de ".... ni pul ente manera: el ór- 
pano leeplasasle (69) se fija a una pieza intermedia 
(61) que está móntala libremente sobre el eje contador 
de p^s^das (59); la palanca (62) le accionado manual 
es solidaria de la pieza intensedia piratería (61) a&-

. 1*1
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tes estada; el eje dosplasalle (15) se enlazó mecá- 
nicaoonte (65-57) con la plos^ intemedia piratería 
(51) sallaste ruedas dentadas (63—84) asociadas con
palana; aCOj.SC 'O¡4) o creí calleras (65) , a fin de
transfería!' los iesplsaa lautos longitudinales (3?) 
le alelo eje, en noviuiantos Circulares (36) oscilan­
tes so o.icda prosa msoroolra (si). _
273 - 113310011 CSAJills IOS ,.fí LAS l'AÍUllAS 31 TEllR 
TtJIDOS Al A l O.

fofo tal j contorno queda descrito y reivindicado 
en la lenoria Descriptiva que antecede y que consta 
de treinta y cinco hojas escritas a náquina por una 
sola oara y 'an plano roo la í.conpAla.

j7D3ID, 14 de Junio de 1.952 
- DDAíiDISOO D0FA333L G3AU
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