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L a  p re sen te  m em o ria  d e scr ip tiv a  tiene com o ffn la  

d ec larac ión  del objeto  so b re  e l que ha de r e c a e r  e l p r iv ile g io  de exp lota­

ción in d u str ia l y c o m e rc ia l, exclu sivo  en el te r r ito r io  nacional, de un 

M odelo de U tilidad  de acuerdo  con la  vigente L e g is la c ió n  so b re  P ro p ie ­

dad In d u stria l que, com o el enunciado ind ica, se  tr a ta  de "TACO GRAFO

PERFECCIO N A D O  CON MECANISMO DE MEDICION REGISTRADOR E 

INDICADOR".
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L a  invención se  re f ie re  a un tacó grafo  con m e c a n is­

mo de m edición re g is tr a d o r  e in d icador, en el que lo s  elem entos re g is tr a  

d ores están  ordenados en una c a r c a s a ,  y lo s  elem entos in d icad ores lo e s . 

tán en una tapa a rticu lad a , abatib le so b re  la  c a r c a s a .  Un e je  indicador 

e stá  soportado  por su s  dos apoyos en la  c a ja  y a l  c e r r a r  la  tapa puede co 

n éctar se  a un em brague autoc entrante e l cual, por su lado, e s tá  situado 

en el extrem o lib re  del e je  inducido del m ecan ism o  soportado  só lo  por un 

extrem o y oscilando dentro de la  c a r c a s a .  ]

En  un tacó gra fo  conocido de e s ta  c la se :  ]

(D T -P S  1262 025) se  encuentran entre e l e je  induci-H 

do soportado  de fo rm a  o sc ilan te  y e l em brague autocentrante o tro s ó r g a - !  

nos de acoplam iento com p licad os; por e jem plo , acop lam ientos de m anu- ! 

b río  y c o r re d e ra  g ira to r ia , e je s  huecos, e t c . ,  n e c e sa r io s  p a ra  so p o rta r , 

f i jo s  en la  c a r c a s a ,  de un lado , e l e je  de sa lid a  o sc ilan te  y, p o r otro lado 

el accionam iento de lo s  ó rgan os r e g is tr a d o r e s .  E s t a  d isp o sic ió n  es nece-! 

s a r ia  p ero  c a r a  de fa b r ic a r  y  su je ta  a  a v e r ía s .  En  o tro s tac ó g ra fo s  cono-j 

cidos p o ster io rm en te  (D T -P S  1773 274) se  acop la  e l e je  de sa lid a  so p orta  

do por am bos ex trem os en la  c a r c a s a  con el e je  ind icador soportado  por 

un só lo  extrem o y o scilando  en la  c a ja , y am bos e je s  se  conectan, a l c e ­

r r a r  la  c a ja , con un acoplam iento autocentrante. En  e s ta  d isp o sic ió n , el 

m ovim iento de indicación  de la  agu ja  in d icadora, situ ad a sob re  un e je  o s ­

cilan te , es ir r e g u la r  cuando, por ejem plo com o re su ltad o  de to le ran c ia s  

de fab ricac ió n  in ev itab le s, no están  alin eados exactam ente el e je  de indu-
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cido y el de indicación .

E l'invento  tiene el objeto de ev ita r , por un lado , la  

o sc ilac ió n  de la  agu ja  in d icadora  so b re  la  e s fe r a  del re lo j y, por otro l a ­

do, a l a h o rra r  de fo rm a  sim p le  un acoplam iento com plicado con segu ir 

un acoplam iento autocentrante entre lo s  e je s  inducido e ind icador con ó r ­

ganos de accionam iento  de r e g is tr a d o r e s ,  apoyados, en fo rm a f i ja  dentro 

de la  c a r c a sa .
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E ste  objetivo fuá solucionado con el invento. E l  e je  

inducido, soportado  de fo rm a o sc ilan te  en la  c a r c a s a  y unido a l órgano de 

em brague, e s tá  unido de fo rm a r ig id a  con una p r im e ra  corona dentada, 

la  cual engrana con una segunda corona, sop ortad a de fo rm a f i ja  en la  

c a r c a s a  por am bos ex trem o s y accion ada por e l m ecan ism o  de m edición , 

estando unida e s ta  ú ltim a corona a o tra  te r c e r a  con cén trica a  la  segunda, 

siendo la  te r c e r a  coron a la  que accion a lo s  ó rgan os re g is tr a d o r e s  a  t r a ­

v és de una c re m a lle ra .

P a r a  com prender m e jo r la  n a tu ra le za  ¿ e l  invento, 

en el plano adjunto re p re se n tam o s (a titulo de ejem plo  m eram en te  i lu s tr a  

tivo y no lim itativo) una fo rm a p re fe ren te  de re a lizac ió n  in d u stria l a  la  

que nos rem itim o s en n u e stra  d e scr ip c ió n ; so b re  dicho plano:

L a  f ig u ra  1 m u e stra  de fo rm a esq u em ática  un co rte  9 

de una fo rm a  de re a liz a c ió n  m e jo rad a  del invento.

L a  f ig u ra  2 e s  una v ista  en co rte  según la  lín ea  2-2

de la  f ig u ra  1.

E n  la  c a r c a s a  (1) del tacó gra fo  e s tá  a rticu lad a  una 

tapa (3) por m edio de una b is a g r a  (2). L a  tapa (3) e s tá  con stru ida  en fo r ­

m a de c a ja  y  e n c ie rra , por e jem p lo , un accionam iento de tiem po. A de­

m á s , en la  tapa (3), en lo s  co jin etes (4) y  (5) e s tá  apoyado p or am bos l a ­

dos un e je  ind icador (6), e l cu al s a le  de la  p a rte  p o s te r io r  de la  tapa (3) y 

en su  ex trem o  opuesto , no dibujado, l le v a  una agu ja , p referen tem ente 

una agu ja  de tacó m etro . En  el extrém o del e je  ind icador (6), colpcado en

..
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1 el in terio r de la  tap a  (3), e s tá  fijad o , sin  p o sib ilid ad  de g iro , un d isco  

(7) e l cual l le v a  un pitón de acoplam iento (8) vuelto h acia  la  p a rte  in fe­

r io r . Un d isco  (9) en fo rm a de an illo  c irc u la r  s ir v e  com o sop orte  a  un 

d isco  de d iag ram a  (ÍO ).

s A l an illo  lo co  (11) so b re  e l e je , unido a l  d isco  (9). 

se  f i ja  un piñón (12) el cual engrana con una ru eda dentada (no re p r e se n ­

tada) de sa lid a  del accionam iento  de tiem po. De e s ta  fo rm a , e l d isco  de 

d iag ram a  (IO) g ir a  exactam ente con re lació n  a l  tiem po. En ía  c a r c a s a  

(1) del tacó gra fo  e s tá  p re v isto  a l  m enos un m ecan ism o  re g is tr a d o r  (no

10 rep resen tad o ), cuya plum a in sc r ip to ra  lle v a  a  cabo, so b re  ía  c a r a  in fe­

r io r  del d isco  de d iag ram a  (IO) de la  figu ra  1, e l r e g is tr o  de l a s  v a r ia ­

b le s  d e se a d a s , por ejem plo  e l re g is tr o  de la  velocidad . De e s ta  fo rm a, 

el tacó gra fo  e s ,  a l  m ism o  tiem po, un d isp ositivo  re g is tr a d o r  (en e l m e­

can ism o  re g is tr a d o r )  y  un d isp ositivo  ind icador (so b re  el e je  indicador

1$ (6) y la  agu ja  in d icad ora  unida a  él).

E n  la  c a r c a s a  (1) del tacó gra fo , f ijad a  en el veh ícu­

lo, el p a sad o r (14) e s tá  apoyado d eslizan te  en e l r e sa lte  (13), y se  le  da 

una tensión p re v ia  con el r e so r te  (35), que en el ejem plo tiene fo rm a de 

m uelle de lám in a , actuando la  tensión  en la  d irecc ión  del á je  ind icador
20 (6). En el extrem o en fo rm a de bo la  del p a sad o r (14) e s tá  apoyado, o s c i ­

lante, un e je  inducido (15) el cual e s tá  unido en su  extrem o lib re  con un 

elem ento de acoplam iento cónico (16). A l c e r r a r  la  tapa (3), engrana el 

extrem o lib re  en fo rm a de bo la  del e je  ind icador (6), apoyado por am bos 

ex trem os en la  tapa, con una esco tad u ra  correspon dien te éh el órgano de
23 acoplam iento (16), m ie n tra s el pitón (8) colocado fijo  so b re  el d isco  (7) 

y unido a l eje ind icador (6) se  introduce en una ran u ra  (17) p re v is ta  en el 

elem ento de acoplam iento  (16). De e s ta  fo rm a, se  con sigu e una unión c i-  

n em ática  de fo rm a entre e l eje inducido (15), apoyado o sc ilan te , y e l eje 

indicador (6), donde e se  acoplam iento  re su lta  autocentrante , pues e l ex -
30 trem o lib re  del e je  apoyado fijo  (6) p osic io n a  en el centro  el e je  inducido
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(15) apoyado p or un só lo  lado , y  le  p roporc ion a  a e ste  e je  un segundo pun 

to de apoyo.

E l  r e so r te  (35) actúa so b re  e l acoplam iento, de fo r ­

m a que no a p a re z c a  ningún ju ego  a x ia l  entre lo s  e je s  (6) y  (15). A l ab atir  

la  tapa (3) y so lta r  la  unión entre lo s  e je s  (6) y  (15h el r e so r te  (35) p r e ­

sion a el e je  (15) h ac ia  a r r ib a  h asta  que un b ise l  anular (18), p re v isto  en 

el elem ento de acoplam iento  (16), se  p osic io n a  contra una su p e rfic ie  en 

b ise l  anular correspon d ien te  (19)* f i ja  en la  c a r c a s a ,  y de e s ta  fo rm a el 

e je  inducido (15) e s  reten ido  durante la  a p e rtu ra  de la  tapa (3).

E n  la  c a m isa  (21), que fo rm a un só lo  cuerpo con el 

e je  inducido (15) y  el elem ento de acoplam iento  (16), e x isté  una p r im e ra  

corona dentada (22) con cén trica  a l  e je  inducido (15). L a  coron a dentada 

(22) engrana con una segunda coron a (23) que se  encuentra en un elem en­

to de en gran aje  (24) de v a r io s  e sca lo n e s . E l  elem ento de en gran aje  (24) 

se  encuentra apoyado p or am bos lad o s p or m edio de un e je  (25) en lo s  apc 

yos f i jo s  de la  c a r c a s a  (26) y (27).

E n  el elem ento de en granaje  (24) se  encuentra una 

te r c e r a  corona (28), con cén trica  a  la  corona (23) y que engrana con una 

c re m a lle ra  (29) (ver f ig u ra  2). L a  c re m a lle ra  (29) s irv e , de fo rm a ya cct j 

nocida y por ello  no re p re sen tad a , p a ra  el avance de la  plum a re g is tra d o  j 

r a  del m ecan ism o  re g is tr a d o r  que re a liz a  lo s  r e g is tr o s  c o rre sp o n d ien te s! 

sobre  el d isco  de d iag ram a  (ÍO ).

E n  el elem ento de en granaje  (24) hay finalm ente f i ja ­

da o tra  coron a (31), con cén trica  a la s  coron as (23) y (28) y (co m p arar f i ­

gu ra  2) que engrana con un piñón (32) accionado p or el m ecan ism o  de m e­

dición. E l  piñón (32) puede se r  un en granaje  in term edio  ó bien a ta c a r  di­

rectam en te so b re  el e je  de un tacóm etro  por co rrien te  de F ou cau lt. S e ­

gún ésto , a un g iro  del piñón (32) del m ecan ism o  de m edición le  c o r r e s ­

ponde el g iro  del elem ento de en granaje  (24). De aquí* que el m ecan ism o  

re g is tr a d o r  puede s e r  accionado por la  corona dentada (28) y la  c rem alle -

f.-r.';

i/';'.'::
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r a  (29). A l m ism o  tiem po, e l e je  inducido (15) experim en ta , a  tr a v é s  de 

la s  coron as (22) y (23) en gran ad as, una ro tu ra  dependiente del m e can is­

m o re g is tr a d o r , ro tac ién  que e s  tran sm itid a  por e l acoplam iento autocen 

tra d o r , form ado por la s  p a r te s  (8), (16) y (17) a l  e je  ind icador (6).

De fo rm a sorprendente se  ha v isto  que, a  p e sa r  del 

engrane d irecto  de la s  coron as (22) y (23), ni e l re g is tr o  ni la  indicación  

del d isp o sitivo  son in fluenciados de fo rm a n egativa. En p a r t ic u la r , ta m ­

poco lo son cuando am bos e je s  (6) y (15) m u estran  un c ie rto  juego  ra d ia l 

entre am b os.
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Puede s e r  una ven taja  que am b as coron as (22) y (23) 

tengan igual d iám etro  y /o  el m ism o  núm ero de d ien tes. P o r  lo  m ism o , 

e s conveniente que el apoyo del e je  inducido bascu lan te  (15) so b re  e l pun­

to de apoyo en fo rm a  de bola del p a sad o r  (14) se  r e a lic e  c a s i  a  la  m ism a 

a ltu ra  que la  corona (22), com o re su lta  en e l e jem p lo  de con stru cción  r e ­

presen tado  en la  f ig u ra  1.

E l  elem ento de en granaje  (24) y /o  el e je  inducido 

(15), unido al elem ento de acoplam iento (16) y la  c a m isa  (21), se  con stru  

yen preferen tem ente de m a te r ia l te rm o p lá stico ; por ejem plo , p oliam ida ! 

acabada, 6 una fo rm a con stru ctiva  a  p a r t ir  del m ism o  núm ero de p a r t e s . !

L a s  coron as e sca lo n ad as (28), (23) y (31) del elemena 

to de en gran aje  (24) p erm iten  v a r ia r , sin  a lte r a r  la  fo rm a con stru ctiva  ! 

del acoplam iento autocentrante, tanto la  re lac ió n  de tran sm isió n  del a c ­

cionam iento de m edida (piñón (32), rueda (31)), com o la  del accion am ien ­

to de re g is tr o  (corona (28), c re m a lle ra  (29)); que pueden aco m o d arse  a 

la s  c a r a c te r ís t ic a s  p a r t ic u la re s  de fo rm a se n c illa .

D e acuerdo  con el invento; la s  coron as (31), (23) y 

(28) del elem ento de en gran aje  (24) pueden re d u c ir se  a una só la  corona, 

por ejem plo la  corona (23), que entonces engrana tanto con lái corona (22) 

la  c re m a lle r a  (29) com o con el piñón (32).

D e sc r ita  su ficientem ente la  n atu ra leza  del p re sen te
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invento, asi* com o en re a lizac ió n  in d u stria l, só lo  cabe añ ad ir que en su  

conjunto y p a r te s  con stitu tivas e s p o sib le  in troducir cam bios de fo rm a , 

m a te r ia  y  d isp o sic ió n , sin  s a l i r s e  del cuadro  del invento, en cuanto t a ­

le s  a lte rac io n e s no supongan v ariac ió n  su stan c ia l del m ism o .

E l  so lic itan te , a l am p aro  de lo s  C onvenios In tern a­

c ion ales so b re  P ro p ied ad  In d u str ia l, se  r e se r v a  e l derecho de extender 

la  p re sen te  dem anda a lo s  p a fse s  e x tra n je ro s , s i  fu e ra  p o s ib le , re iv in d i­

cando la  m ism a  p rio rid ad  de la  p re sen te  so lic itu d .

N O T A

E l M odelo de U tilidad  que se  so lic ita  p or veinte 

años p a ra  E sp añ a  de acuerdo  con la  vigente L e g is la c ió n  so b re  P rop ied ad  

In d u stria l d eb erá  r e c a e r  sobre  "TACO GRAFO  PERFECCIO N A D O  CON 

MECANISMO DE MEDICION REGISTRADOR E INDICADOR", en todo de 

acuerdo con la s  sigu ien tes:

R E l  V IN  D IC  A C I O N E S  

13) T acó gra fo  perfeccion ado  pon m ecan ism o  de m e ­

dición re g is tr a d o r  e in d icador, en el que lo s  elem entos re g is tr a d o r e s  e s ­

tán ordenados en una c a r c a s a  y  lo s  elem entos in d icad o res lo  están  en una 

tapa a rt icu lad a  abatib le  so b re  la  c a r c a s a ,  un e je  ind icador e s tá  soportado 

por su s dos apoyos en la  c a ja  y, a l  c e r r a r  la  tap a , puede co n e c ta rse  a  un 

em brague autocentrante el cu a l, p or su lado , e s tá  situado en el extrem o 

lib re  del e je  inducido del m ecan ism o, soportado  só lo  por un extrem o y os 

cilando dentro de la  c a r c a s a ,  c a ra c te r iz a d o  porque el e je  inducido, apoya 

do de fo rm a  o sc ilan te  en la  c a r c a s a  y  p ortad or del elem ento de aco p la­

m iento, e s tá  unido f i jo  a  una p r im e ra  coron a co n cétr ica  coñ é l e je  induci. 

do; que e s ta  coron a engrana con una segunda corona, accion ada p or el 

m ecan ism o  de m edición, apoyada f i ja  por am bos ex trem o s en la  c a r c a s a ,  

y que la  ú ltim a corona e s tá  unida f i ja  con una te r c e r a  con cén trica  que, 

por m edio de una c re m a lle r a , accion a lo s  ó rgan os de re g is tr o .

23) T acó g ra fo  p erfecc ion ad o  con m ecan ism o  de m e -

Mod 0
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dícián  re g is tr a d o r  e in d icador, en todo de acuerdo  con la  p r im e ra  re iv in  

d icación , c a ra c te r iz a d o  porque la  p r im e ra  coron a y  la  segunda tienen el 

m ism o d iám etro  y /o  el m ism o  núm ero de d ien tes.

3^) T acó gra fo  p erfeccion ado  con m ecan ism o  de m e­

dición re g is tr a d o r  e in d icador, en todo de acuerdo con cu alq u iera  de la s  

re iv in d icac ion es p reced en tes , c a ra c te r iz a d o  porque la  p r im e ra  corona 

e s tá  co locada c a s i  en el m ism o  plano que el punto de apoyó del e je  indu­

cido situado dentro de la  c a r c a s a .

45) T acó gra fo  p erfeccion ado  con m ecan ism o  de m e ­

dición re g is tr a d o r  e ind icador, en todo de acuerdo  con cu alq u iera  de la s  

re iv in d icacion es p reced en tes , c a ra c te r iz a d o  porque el apoyó del e je  indu 

cido e s tá  form ado por un p asad o r d esp lazab le  axialm en te y á i  que se  

ap lica  una tensión p re v ia  por m edio de un re so r te .

55) T acó gra fo  perfeccion ado  con m ecan ism o  de m e ­

dición re g istrad o ^  e in d icador, en todo de acuerdo  con cu a lq u iera  de la s  

re iv in d icac ion es p reced en tes , c a ra c te r iz a d o  porque el e je  inducido, e l 

elem ento de acoplam iento y /o  la  p r im e ra  corona dentada se  construyen 

com o elem ento de una só la  p ie za , p referen tem en te  de m a te r ia l  sin tético  

term o p lástico .

65) T acó g ra fo  perfeccion ado  con m ecan ism o  de m e ­

dición re g is tr a d o r  e in d icador, en todo de acuerdo  con cu alq u iera  de la s  

re iv in d icac io n es p reced e n tes , c a ra c te r iz a d o  porque la s  coron as dentada: 

están  co lo cad as de fo rm a  esca lo n ad a  en el elem ento de en gran aje , e l 

cual lle v a  o tra  coron a en conexión con el m ecan ism o  de m edición.

75) "TACOGRAFO PERFECCIONADO ¿ÓN MECA­

NISMO DE MEDICION REGISTRADOR E INDICADOR".

Según queda su stan cia lm en te  d e sc r ito  en la  p re se n ­

te  m em o ria  d e sc r ip tiv a  que con sta  de nueve h o ja s, m ecan o gra fiad as por 

una só la  c a r a ,  acom pañ adas de su s  d ibu jos.
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