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La presente invencidn se relaciona con el sistewa de
guiar las nojas ae vidrio que, saliendo del estiraje en
forme ce una banda continua, son sometidos, sucesivamente
al suavizado y pulimervado continuo mientras que son arrastra-
das en lInea recta por unos rodillos u otros Srganos de
arragtre cimilares,

lchas veces es dificil garantizar cl enderezado de
le. trayectoria de la banda de vicgrio que se extiende sobre
varias decenas de metros y se han proruesto ya diversos

medios parsa obteney dicho resultado, actuandc ya sea sobre
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las superficies de la hoja o bien sobre sus bordes. Ia presente

invencidn tiene por objeto un procedimiento y aparato zencillos

y eficaces pera impeqgir o correglir las cesviaciones de 1s bands

de vidrio.

i

Segn la presente invencidn se ejerce localmente sobre t

uno o sobre los dos bordes lateralez de la hoja un rozariamto

aceleracor o reivardador de su gdovimiento, y se actda sobre

dicho rozamiento para compensar la tendencia de la hoja a

desviarse en uno u otro sentido, 1l rozamiento acelarador o

retardador se ejerce con ayuda de rodillos de velocidad N

eventualmente , & presidn regulable. dlspuectos a intcrvalos

apropiados & 1o largo de lo: bordes de la hoja,

Bl dispositivo scoun la

nresente invencidn lleva,pues,

g lo largo de los bhordses de la hioja de vidrio y en contacto

con estos dltimow, unos rodillos moniados sobre unos ojes

perpe..diculares al plano de iz moja, uno enfrense de otro o

en tre:-bolillo, y accionados

rotacidn de cada rodillo pueds modificarie independisntemente

de la de los otros rodillos, e
de preferencia, portadores unos

deuplazarse hacia los bordes de

~or unog motores de modo yue le

loz =jes ce los rodilloz =on,
desllzadores susceptibleu ds

la i:0ja contra los cuales se

aplican por una presidn cldstica.

El divujo adjunto renresenta, & tItulo de ejauplo, una

forma de ejecucidn sl preserte invento,

Ia fig, 1 es una vista esguendtica en planta

mostrando une hoja de vidrio a su salida del estiraje,

Ia fig, 2 esy en scala ampilada, una vista en a&lzado,

rarcialmente en corte, represenitando un rodillo y su dispo-

gitivo ce acclonamiento,

En el ejemplo ¢e la fig. 1, 1shoja de vidrio 1
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saliendo del estiraje 2 , & modo de una banda sin fin, pasa
por entre unos rodillos de arrasire 3, y Gespuds sucesivamente
entré unos utiles suavizadores o metralla 4 dispuestos por
rares para acwvuar gsimultdneamente sobre las dos caras del
vidrio, ae puds enire unos Utiles, puliwmcriadores o pulidores
5 dispuestos igualmente por pares, Ademds ce los rodillos de
arrastre 3 que actdan por friccidn sobre lus dos wuperficies
del vidrio, se na répruSentado & los dos lados de la noje 1,
unos rodillos vertiéales O que de apoyan sobre los bordes de
la nhoja con presiones regulaples y aoue vdn accionados por unos

moto preferencia, individuales, con velocidades sambién
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Con dicho objeto, cada rodillo 6 pueds: cer accionado,
como se describe a continuacidn,con referencia a la fig, 2
del divujo adjunto,

Bl rodillo & que vd convenientemente revestido de una
guarnicidn 7 de caucho'u otro waterial de froiccidn,es llevado
por un eje vertical 8 euyos soportes 9,9' vdn montados , res-—
pectivamente, sobre unos desligzadores 10, 10' enganchados en
unas deslizaderas 11, 11' de un bastidor 12, =1 rogillo 6
8e coloca normalmente contra el borde de la hoja 1 nor medio
de los muelles 13, 13' interpuestos, respectivamente entre
los deslizadores 10, 10' y unos espaldones 14, 14', formados
en unas varillas filetsadas 15, 15' montadas en unas tuercas
fijas 16, 16' , ©Por medio de una manivela Ge accionamiento
17, de ruedas 18 y de una cadena 19, las varillas 13, 15°
8¢ ponen en rotzcidn en conjunto para hacer variar la presidn
ejercida sobre ¢l borde ae la hoja, por el rodillo o.

#l eje 8 del rodillo 6 eg arrastrado por un wmotor

eléetrico 20 por medio de las rucdas cdnicas 21, del 4rbol



extensible 22, 23 y de los engrangjes reductores 24, Ll
drbol extensible estd formado por una varilla 22 de que es
portador un soporte 25 solidario del deslizador 10' y de
un manguito 23 que es solidario de uno de los engranajes
" T5. 24, y en el que, la varilla 22 puede deslizarse ,pero no
- ‘ girar., £l rodillo 6 estd =28l constantemente accionado por
el motor 20 sea cual fuere la posicidn que ocupe con rela—
cidn o este Ultimo,
Los motores 20 vdn provistos de un d13posifivo
80. inversor y de un regulador de velocidad, ¢e modo que se )
puede en cada insvante ejercer, con gyuda de uno o varios de
los rodillos 6 un rozauiento acelerador o retardador sobre
uno o sobre los doz bordes de la noja y prevenir o oorregif
cualquisr tendencia a la desviacién de la referida hoja de
85, vidrio,
Se’comprenderd gue modrdn iatroducirse cualesquiera
modificaciones en el dispositivo dezeriso sin necesidad de
salirse por ello del alcance de la invencidn,

N O 2 A

30. Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
as! como la manera de realizarlo en la prdctica, debe hacerse
constar que las disposiciones anteriormente indicadas son
susceptibles.de mocificaciones de detalle, en cuanto no
alteren su principio fundamental. Jambien se hace constar que

g5, el invento corresponde-z una patente presentada en 54lgica

3 con fecha 30 de junio de 1951, n# 504.380,acogiéndose, por
lo tanto, a los bveneficios que conceden los Convenios
Internacionales en vigor y e¢iendo lo que constituye la esen—
cia del referido invento y por lo que se solicita Patente

100. de Invencidn,por 20 ailos en ispafia: ¥ Procedimisnto Y aparato
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para enderezar el movimiento de las hojas de vidrio sometidas
al suavizado y/o pulimentado contfnuo"; caracterizdndose por
lo siguiente:
l2,= Procedimiento Para enderezar el movimiento de
105, lag hojas de vidrio sometidas al suavizado y/o0 pulimentado
continuo, caracterizado porgue se ejerce localmente sobre
unoc o sobre lggyaordes laterales de'la hoja uwn rozemiento
regulable, haciéndose variar dicho rozamiento, sezin la
tendencia a la desviacidn ae la hoja, en el sentido de una
110. aceleracidn o de una retardacidn del movimiento de la misma,
28,.= Procedimiento segun reivindicacidén 1&, carac-
terizdndose porgque el rozaulento acelerador o retardador se
ejerce con ayuda de rodillos de velocidad y eventualmente
de presidn regulable, distribuidos a lo largo de los dos
115, bordes de la hoja,
30,= Aparato para la ejecucidn del procedimiento segin
las reivindicaciones 12 y 28, caracterizado norque comprende
a lo largo de lqs bordes de la hoja y en contacto con dichos
bordes, wnos rodillos, montados sobre unos ejes pesrnendicalares
120, al plano de la hoja, enfrente uno de otro o dispuestos en
tresbolillo, accionados por unos motores de velocidad y/o
de sentido variable,
42,= Aparato, sesun reivindicacién 38, caracteri-
zdndose porque cada rodillo vd nontado en unos deélizadores
1z5, apretados firmemente, con interposicidén de un muelle hacila
un borde d= la hoja y que se pone en roiacién por su motor,
por medio de un 4rbol extensible.
52,= Procedimiento y aparato para enderezar el
movimiento de las hojas dg¢fiario sometidas al suavizado y/o

130. pulimentado continuo; tal y como gqueda substancialmente
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descrito en la presente memoria, e ilustrado en los adjuntos
dibujos.

“sta memoria consta de seis hojas escritas a mfquins
por una sola cara.

jadrid, 11 de Junio de 1952,
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