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Este invento se refiere a un dispositivo para
regular velocidades de cuerpos rotativos y de miembros accio-
nados por medio de cuerpos rotativos, en particular a dispo=-
sitivos conectudos con una red trifisica para impulsar y re-
gular la velocidad de miembros de transoorte.

En la t$cnica, ocurre a menudo gque cuerpos
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rotativos, gue pueden servir directamente como mwecanismos de
trasporte, mecanismes de presidn o servir para otros proce-
808 necénicos, o cuerpos rotativos gue funcionan en tamdem
con otros mecanismos vor medio de una transmisién mecinica,
tal como, por ejemplo, un mecanismo de transporte, deben
conectarse entre si de modo que sus velocidades sean acopla-
das. ILa regulacidan de la velocidad de tales dispositivos
forma a wmenudo una parte muy imporitante de la estructura. Un
caso bien conocido, en el cual se usa en la téenica tal dis-
positivo, es, vor ejemplo, la fabricuaecidn de papel.

41, por ejemplo, en la fabricacidu de papel,
la hoja de pavel corre sovre diversos rodillos, estos pue-
den ser accionados indiviaualmente o en grupos, efectudndose
de wvarios modos la resulacidn de las velocidades de estos
rodilios.

Por ejemplo, se conoce un sistema de ajuste'
cuyos di¥ersos rodillos son accionados por medic de motores
de corriente continua y la regulacidn de dichos motores de
corriente continua se efectda vor un aistema de control de
transmisidn mecdnica por correa y diferenciales necinicos.

Se sabe gue la reguiacién puede tener lugar
por medio de electromotores individuales, cada uno de los
cuales es reruluble en si mismo. Pamoidn se sabe gue esta
regulacidn puede realizarse con ayuda de un sis tema mecguico
de JSrboles, interponiendo acoplamientos variavles, tales
como el bilen conocido viriador P.I.V., 10 gue hace nosible
dar a los diversos exboles de los miembros rotativos de

..
transporte una velocidad uue se desvia, pero gue esta intedb-



10

1v

no
(o)

25

relacionada.

$in embargo, ocurren diversas circunstancias
en las cuales es deseable gque los sucesivos miembros rotati-
vos tengan en efecto una velocidad gue se desvia, pero sien-
do con el fin de obtener un necenismo gue funcione debida-~
mente, gue dichos miembros de transporte se muevan cada uno
con una velocidad, cuya relacidn a las otras velocidudes sea
constante, ¥y en particular gue dichua relacidn constante sea
mantenida. Esto dltimo no ocurre nunca en la regulacidén
mecénica.

Puede tropezarse con una diricultad especial
cunando el accilonamiento tiene lu:ar por zedio de electromo-
tores individualea, si, por ejemplo, el primer miembro rota-
tivo de une serie es accionalo »or un motor, gue es nornal-
mente cargado, el paso yue los miembros siguienties requieren
pucha menos carga. +n el caso de una variacidn en la ten-
sidn de la red, lo yue, como es supido, ocurre con ovastente
frecuencia, puede encontrarse entonces el fendmeno de que
el primer motor, gque esti a pdena carga, reaccione con 1nas
intensidad a dicha vuriacidn en la tensidn de 1la red oue
los motores siguientess Por otra parte, cuzndo la tensidn @s
congtante, las variaciones de la carga, que Lan de esperarse
siempre, pueden ejercer en nayor o menor medida una influen-
cia desiroporcionzda sobre los numeros de revoluciones de
los diversos motores de accionamiento. Una consecuencia de
ello es gue 8i en cierto momento ha sido ajustada una reta=—
cidn correacta de 1as velocid.udes de los diversos miembros

unos con respecto a los otros, dicha relacidn de velocidad
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es perturbada por una variacidn gue ocurre en la tensidn de
la red y/o por las variaciones de la carga o por la varia-
ciones como consecuencia de la temperatura alterada del mo-
tor y causas semejantes.

Otra digicultad, gue oeurre particularmente
con miewbros de t ransporte, es gue las propiedades del ma-
terial a transporter, por ejemplo, un 1{yuido, o un cuerpo en
forma de hilo, de cinta, de velfcula o de hoja, no son cons—
tantes. Tales dificultades ocurrem, por ejemplo, durante la
formwacidn de cinitas a modo de papel y durante la formacida
y el tratamiento de hilos artificiales. Puede ocurrir enton-
ces gue, como consecuencias de circunstancias externas, ta-
les como la temperatura o la humedad del aire, etc., pero
tamoidil como consecuencia de condiciones internas del mate~-
rial, sea necesario cambiar la relacidn de velocidad entre
el primer niembro de trznsporte y el sezundo, temporal o
permanentemente, en el momento en yue el material pasa el
primex miembro de transporte, mientras gue al mismo tiempo
puede ser ceseable gue la reaccidn de lz velocidad enire el
segundo miewdro de transvorte y los sucesivos guede inalte-
rada.

Hasta ahora, se ha visto uno ouvligado a apli-
car estos csmbios a mano. Una observacidn y un reajuste |
continuos de las velocidades por los operarios son necesarios
en este caso. Cuando esto causg demasiadas dificultades, en
machos casos ha sido preciso contentarse con un iuncionamien-
to uenns bueno, resultante de las propiedades en desviacidn

sin que sea »osible adantar las condiciones del oroceso por



10

15

20

e5

correccidn oportuna de las velocidades de tal modo que estas
den el resultado mds ¥avorable en cualquier momento.

De acuerdo con el »recente invento, se ha
encontrado une solucidn gue puede ser indicada cono conwina-
cidn eldetrica regulable y de control de frboles y direren-—
ciales. DUe acuerdo con su estruciura dicho dispositivo es
capaz de mantener coustante dentro de 1fuites muy restringi-
dos la relacidn de Las velocidades de los cuerpos rotativos
asf como las Vélocidades de los miembros accicnados poxr me-—
dio de dichos cuerpocs rotativos, independientemente de las
variasciones en la tensidn de la red ¢ en la carga y causas
similares. Ademds, dicho dispositivo es capaz de efectuar
autondticauente una diferencia en la relacidn de la veloci-
dad de rotacidn de un grupo de los cuerpos rotativos con res-
pecto a la de ua »rupo subsiguiente, mientras gue, al mismo
tiempo, la relacidn de las velocidades de los grupos restan-—
tes de cuerpos roitztivos no caunbiz y permanece constante
dentro de 1limites muy amplios.

Bn el caso de gue en la continuacidn de esta
descripeidn se mencione un cuerpo rotutivo eldctricanente
accionado y/o un niembro accionado por éste, es evidente cue
pare los rines de estu descripeidn un cuerpo rotativo o
miemoro accionado por <ote puede consistir siempre en un gru-
po de cuerpos rotativos, o miembros, tombida si todas las
partes de dicho ./ rupo de cuerpos rotativos o miembros accio=-
nados vor ellos estin mechnic:sinente conectadas por una trans-
misidn de ruedas dentadas con una relacidn de velocidad de-

gida con resvecto a este cuerpo rotativo.
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Un dispositivo de acuerdo con este invento
se caracteriza nor al menos un convertidor principal de fre-
cuencia, que comyrende un motor regulable, cuyo mOTOT estd
mecdnicamente gcoplado con un generador asincrono, cuyo es-
tator estd consctado con la red trifdsica y cuyo rotor estd
eléctricanente conectado con un nimero de a;jregados, cuyo
ninero asciende a al menos uno, cuyos agrezados actlan par-
cialaente como transtormadores y »arcialmente como diieren-
ciales eléctricos y cuyos terminaies sobre los cuazles esta
disponible la eneryfa eldetrica transformada y direrenciada
estdn conectzados m moitores de acciocnemiento de los cuerpos
rotativos y los miembros accionades por medio de ellos,
consistiendo dichos agregandos, gue actian en parte como trans-
formadores y en arie como diferencisles eldictricos, cada
uno en wi wotor de induceida polifdsico asincrono con indu-
cido de anillos rozantes, cuyo rotor es impulsado mecdnica-
mente por un motor de corriente continua, cuyo motor de co-
rriente centinua es alimentado ¥ controlado por un rectiri-
cudor de vilvula, cuya tensidn de rejilla es afectada por
una unidad de control. DUe acuerdo con el invento, el rotor
puede ser accionado mecdnicamente a través de un mecanismo
de transmisidn yue opers unilaterzlmente.

As{, por medio de dicho dispositivo, que estd
conectado a una red triifsica, son excitadas Lensiones eiée-
tricas con divers.s frecuencias continuamente ajustuables,

a las cuales pueden concctarse motores de accionamiento trirg
sicos para los cuerpos rotativos y los miemoros acclonados

por estos. Lus reluciones de eslus Irecuencias continuamente
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ajustables pueden ..antenerse constantes en la medida deseada
independienteuente de las variaciones en la tensién de la

red y/o de la curga y/u otras causas. 1as relaciones de
estas Irecuerncias son adenss arbitrarianente ajustuzbles,
mientras que tumcidn es ..osible, segin lo reguieran las cire
cunstancias, culsiar estas reluciones continuamente durante
el funcionamiento usando un niewbro de control gue es influi-

do en una forme con~cids en si misma nor una o mas prppieda-

st

des mecdnicas, “fsicas o cufmicas del material, que por la
ayuda de los cuerpos rotativos y de los wmiemoros acclonados
por éstos, es soretido a uno o mds tratamientos o es trans-
portado por dichos cuerpos rotativos o miembros.

in el caso de gue solamente la relacidn de
las freciencias ¥, asi, la relacidn de las velocidades de
todos lons cuerpos rotativos, haya de ser mantenidaz counstan-
te densro de limites muy restringidos, pero Estos hayan de
hacerse inlependientes de las variaciones en ia tensidn de
la red y/o de la carga, se usa unz tacodinamo como miembro
para conbrolar la tensidn de vejilla. o1 la relacidn de
las velocidades ha de cambiarse con respacto E las propieda-
des del materinl, se us. para controiar la tensidn de reji-
1la un miemuvro influido por las nropiedades del material o
cuerpo a tratar o transportar.

Up dispositivo de acuerdo con el invento
puede usarse, por ejemplo, cuando se hilan fibras sintéti-
cas, siendo el primer mlembro asceionado unz bomba de hrila-
tura o un sruvo de bouwvas de hilatura, gue fuerzagn una susg-

’ .
tancia polimera Tundida a tr-ves de unz o mas htoberas. El
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segundo miembro puede ser por ejemulo, un rodillo, sobre el
cual pasa el nilo formado y el tercer niewmbro ruede ser un
mecanismo de arrollzdo o un rodillo, =lPtededor del cual se
desliza lipremente el hilo, mientrus gue el cuarto miembro
puede ser un unecunismo de airollado, pudiendo tener lugar
un estiraje de este hile entre el tercer y cuarto mniembros.
Ln puechos easos, sers suficiente gue la relacién de las ve-
locidades seaz constante. ~in embzrgo, en alsunos gasos e
de la méxima importsncia cue si, por ejempio, vuriaciones
de temperatura, viscosidad y similares ocurren en el »hlime~
ro Tuni.ido justumentce antes de que éste sea formado a tra+
vés de la tobera, pueda hacerse un pe.ueilo cambio automati-
camente en la relacidn de las velocidazdes de los mieuwbros
siguientes, y esto puede hacerse de acuerdo con el invento.

Otro campo en el cual ruede usarse ventajo-
samente un dispositivo de zcuerdo con el invento es en la
fabricacidn de alanbre de netal estirado.

rampién cuando se trazmsporta un liquido, un
dispositive de acuerdo con el invento »uede usarse a menu-
do ventajosamente, por ejenplo, cuando el primer miembro
ndvil es una bouba, la cual bombea un ligquido a travis de
un tubo, descargando dicho 1lfguido en un depdsito, en cuyo
depdsitotiene lugar una adicién constante de otro liquido,
cuya cantidad debe e tar en proyvorcidn constante con el
liguido gue entra en primer lugar. L1 miembro gue mueve
dicho liguido afiadido, es entonces el sejundo miembro, pu-~
diendo usarse el miembro si;uiente para la descargs consg-

tante de los 1lfguidos mezclados desde e dendsito.
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Qtro campo para la aplicacidn de este dispo-
sitivo puede ger la fabricucidn de raydn de viscosa en una
miquina de hilar continua, en la cual dicho raydn pasa por
machos miembros de transnorte rotativos, sntre el momento
en gque la viscosa abandona la tobera con cierta velocidad
y Tinalmente el produclto terminado es arrollado, siendo
necesario gue logs miembros de transporte se muevan siempre
en una relacidn constante de velocidades unos con respecto
a otros, cuya relacidn, con preferencia, debe ser continua-
uente ajustable. lor ejemplo, e a manudo deseable regular
el arrollado del hilo seco en relacidén con su contenido de
humedad.

Otro ejemplo de la aplicacidn de este disoo-
sithvo es una mdguina papelera normal conocida en la induc-
tris del papel.

Otro ejemplo, gue sigue a continuacidn a
fin de ilustrar el invento con peferencia a los dibujos dia-
gramiticos, es, por ejemplo, la formacidn de un copo espeso
que consistente en 4lcalil celulosa, segin se usa estd en
la impregunacidn continua de celulosa para la fabricacidn
en gran e scala de fibra cortada.

in este dltimo ejemplo, se prevara una papi-
1lla de ¥ibras celuldsicas en lejfa. n un depdsito, al
cual es alimentads esta papilla, se mueve wn filtro rota-
tivo de celdas de aspiracidn, conocido en si mismo. UCouo
consecuencia de la presidn negativa que reina en las celdas
de este filtro, se forma soure la tela metilica un espeso

copo de fioras que consisten en alcalicelulosa, Ccuyo Copo
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puede tener un espesor del orden de magnitud de 1 cm. Du-
rante la rotacidn de =ste filtro, esie copo es parcialmente
exprimido y aspirado, después de lo cual, en cierto lugar,
por interrupcién del vaclo, dicho copo abandona el filtro
rotativo de celdas de aspiracidn y se mueve, mientras estd
sovortudo por una correa trunsportadora, a un sistema de ro-
dillos, dande es euprimido después de lo cual soportado de
nuevo por una correa transportadors, dicho copo se mueve al
siguiente sistema de rodillos, después de lo cual el copo

es cortudo en trozose.

E1 invento se ilustrz en lo gue sigue con
referencia a los dibujos, en los cuales, como ajemplo, se
muestran dos realizaciones del dispositivo de acuerdo con
el invento.

La figura 1 da una representacida diasgramd-
tica de un dispositivo de acuerdo con el invento en el sen-
tido més general, segin nuede aplicarse = todos los cumpos
y fines posibles.

La figura 2 de una representzcidn diagramd-
tica de un dispositivo de acuerdo con el invento segdn es
adecuzdo, a modo de ejemvlo, para una aplicacidn determina-
da, a saber, la prevaracidn continua de zalculicelulosa nor
medio de un filtro rotativo de celdus de aspiracidn.

Bn ambas figuras les conexiones eldctricas
se indican por trazos llenos y las conexiones mecinicas
por liness de traszos.

En la figura 1, el convertidor principal de

frecuencia estd indicado por las »arte 1 y 2. Por 1 se

- 10 =
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indica un motor principal regulable, gue puede ser un motor
tritdsico con colector, mientras gue 2 es el generador asin-
crono, cuyo estator estl conectado a laz red trifdsica I.

Con un dispositivo de acuerdo con el invento, una Jrzn pare—
te de toda la energias efectiva, cuya cantidad depende del
ninero elezido de revoluciones de los rotores y campos ro-
tativos para impulsar todos los cuerpos robativos y miem=-
bros accionaios por ellos, es suminictrada por e ste motor
regulable 1. bkn el caso de instalaciones muy grandes con
gran consumo de fuerza, puede afindirse al discositivo un se-
sundo motor regulable 1' con generador asincrono 2'.

Una parte de la energla del motor regulsble 1
puede usarse parse impulsar directamente, por medio de un
acoplamiento mec:nico, por ejemplo, una transmisidn de rue-
das dentazdas 3, un primer cuerpo rotativo 43 es evidente que
un cuerpo rotativo puede ser tumbiln accionadc mecdnicamente
de modo ‘irecto. El generador asincrono 2 suministra, o
los generadores asincronos 2 y 2' suminisiran, la enerz$a
para el azregado o los azragados 5 gue sirven cono trans-
foriadores para el transporte de energzfa y gue actlun tauwbién
cono direrenciales eléectricos.

Bstos agreszdos, cuyo nimero varia en funcidn
de las condiciones, comprenden cada unoj

1. Un movor de induccidn pelirisico asincrono
5 geon inducido de anillos rozantes.

2. U, motor de corriente continua 6 con ali-
mentaciones electrdnicamente controladas de inducido, de

campo, o de ambos, gue se indieca diasramaticamente con 7.

- 11 =
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3. Un mecanismo de transmisidn 8 que opers,

con preterencia, unilateralmente, con ayuda del cual el ro-
tor del mosor asincrono 5 es impulsado por el motor de co-

rriente continua 6. ¥n este caso da muy buenos resultados

una corona con husillo helicoidal, auto-frenantes.

Bl rotor de cada uno de los motores 5 esta
conectado con los sistemas de distribucidn 9 y desde alld
tambidn con el estator del motor siguilente 3.

A cada sistema distribuidor 9 estdn conectados
un nimero de notores, gque son entonces los motores de accio-
namiento de los cuerpos rotativos y de los miembros accio-
nados por ellos. Istos rnotores de accionamiento, que
impuisan los miembros 4' a través de las cajas de ensra-
najes 3', pueden ser motores de induccidn sincrbnicos poli-
fisicos para pequeiias capacidades, indieados disgramditica-
uente en 10, o motores de induccidn noliidsicos asinecronos
gon inducido de anillos rozantes 11, cuyos rotores estdn
conectados al sistema de distribucidn con rrecuencia varia-
ble, y cuyos esiatores estan conectados a la red trifdsica.

El niembro de control 7 pura la tensidn de
rejilla de un rectificador para ei monor de corriente con-
tinua 6 puede ser, si solo han Ge muntenerse constantes
los niumeros de revoluciones, una tacodinamo, o puede ser un
mienmbro que es influenciado por las »ropiedades del nate-
rigl a tratar.

E1 ndmero de revoluciones de un motor de

accionamiento 10 es determinado por la fJrmula:
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donde

n = ndmero de revoluciones del motor princiral 2
B4y 5., .7 ndmero Je revoluciones del primer, segzundo...

’ direrencial He.

np = nimero de revoluciones del motor 10.

Resulta de esta relacidn que las direrencias
en el mimero de revoluciones entre dos motores de acd ona-
miento sucesivos 10 son solo determinadas por el nidmero de
ravoluciones del diferencial initerpuesto.

En la Tigura 2, un dis»osivivo para una pre-
paracidn continua de alcalicelulossa con ayuda de un riltro
rotativo de celdas de aspiracién se reprecenta en diggrama
y en detaelie. Un copo 21 absndona dicho filtro 22, se mue-
ve sobre una correa trinsportudora 23 a un sistema de godi
dillos 24, luego soore una correa transportadora 25 a2 un
gsistema de rodililos 20. In esve caso, los miembros 22 y
23 asf como 24 y 2%, iorman cada vez Un grupo de miembros
de transporte, cads unc de los cuaies es accionzado por un
cuerpo rotativoe.

F1 riltro rotativo de celdas de aspirzcidn
es impulszdo en este caso vor un electromotor reguliable 27,
ror ejemplo, un motor de corriente continua o un i:otor tri-
tdsico de colector. =sTe rotor estd conectado mecénicamen=—
te a un prizer motor de induccidn poirideico asincrono, con
inducido de =znillos rozantes 28, cuyo rotor es impulsado

POY este nmoLor. <&£s evidente, gue, €o0.0 guieras gue éste es

-13 -
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un acoigmiento mecinico de :uedas denvadas, ei nNumero dae
revoluciones de este motoy esti, de hecho, en cierta rela-—
cidn con el nimero de revoluciones del arxrbol del filtro rota-
tivo de ceirdns aspirantes accionado por este motor peroc gue
no prewisa ser la nisma velocidad.

EL estator de ecte motor 28 ests conectado
en rorme normal con ia red tritssica. ILas tres fases del
rotor de este motor 28 estdin ellctricauente conectsdas a
través del convertidor de frecuencia 29 ai rotor del motor
30, cuyo estutor e:sta conectzdo a ta red.

Del mismo modo, el rotor uel motor 29 esté
conectzdo, & traves del convertidor de rrecuencia 31, con
el rotor del motor 32, cuyo estatvor estd tambidn conectzdo
a la red.

Los convertidores de Irecuencia 29 y 3L son
motores asincronos con inducidos de anillos rozantes; el
estator de 29 estd coneciado elfctricamente al rotor de 28
vy el estator de 31 estd conechado eléctricamente al rotor
de 29. EL rotor de 29 esti tamwidn coneectzdo eldetric amen—
te con el rotoxr de 3C y el rotor de 31 con ei rotor de 32.
Los rotores de 29 y 31 son accionados necinicanente g traveés
de las coronas nelicoidales 33 y 34. Cada una ce eatas CO-
rounas é&e accionada mecdnicamente por el inducido de un
motor de coriiente continua 33 o 34. Lste mouvor de corrien-
te continua es atimentszdo desde la red con ayuda de un gis-
tema de rechiiicador de vdivula, represeitudo esguendtica-
menve (37 y 38), cuyz tensidn de rejilla puede ser regula-
da en una iorma conocida en sl nisma.

51 solo ha de nmantenerse constante lg rela-

- 14 -
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cién y Las direrencias en las velocidades entre todos los
miembros de movimiento acclonados, en este caso los miembros
22 con 23, 24 con 2%, y 26, se usa con tacodinamo cowmo
mienbro de regulacidn para la tensidn e rejiila. 10 se ha
representado en la Iigursa.

Con le disposicidn representada elL conjunto
de mecanismo transportador se ha necho independiente de
los cambios en la tensidn de Le red y de las veriaciones
de carga inesparadas, porque la relacidn o diferencias en
les velocidades yueda o guedan constanies, incluso 81 el
eilegctromoior reguleple 2 mossrard un deslizamiento apre=-
ciamole como consecuencia de dicnos cambios en la tensidn
y las variaciones de la carga.

5in enmbargo, en este caso especigl, gue se
ha descrito en lo gue antecede sbélo a titulo de e empio,
occurre a menudo gue a consecuencia de pegueflas diiferencias
en la conceutracidén de la papilla de aicalicelulosa, a par-—
tir de la cual se Toima el copo soovre el Iiltro rotativo
de celdas de asviracidn, o como consecuencia de otvros fac-—
tores, no siermpre conocidos nor eompleto, las propiedsdes
dei copo vurian algo, como resultzdo de lo cual resultsa
necesurio czmvisr la relacidn de las velocidades de 22 y
23, 24 y 25, y 26. ruede ocurvir gue solo haya de cambiar—
se la relacidn de 22 - 23 - 24 - 25, pero que deba permane=-
cer isual la relzcién de 24 - 25 - 26, mientras gque puede
ocur:ir lo contrario, o incluso cue Gepa cambiarse la rela-
cidn de 22 - 23 = 24 - 25 y la relzcidn de 24 - 25 - 26.

A Tin de consesuir esto, no se usa una tacodinamo pars el
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control de la tensidn de rejilla en el sistema 37 o 38,

sino gue la tensidn de rejiliz de este rectiiicador de tubo
es controlada en unz Forra conocida en §f misme por medio
del campio en posicidnu de los perceptores 39 y 40. De este
mnodo puede consegulrse (ue con el mfnimo cambio en la 1rlie=—
cha 0 en el espesor del covo 21 despuds del iiltro 22 o
despuds del sistvema de rodillos 24, la relscidn de las ved

locidades sea corregida inuediatamente nasta gue se alcance
de nuevo lz nisma flecha deseadze.

Aungue las dimensiones de los diversos noto-
res usados en este sistena deben adaptarse, vor supuesto,
por conpleto, al materiaml a tratar, y aungue es gvidente
para cualquier experto cue en la osiiatura de iibras sintdé-
ticas, ¢ aplica un orden de magnitud completaunenie diie=
rente que en el ejemplo arriba descrito, ei conocinmiento
normal de un experio é&n este teryreno es suiicientve vara
calcular s Srdenes de nagnitud gue ocurren en cualguier
caso individuagl.

Solo debe sefizlarse que los conveiticores
de I'recuencim deven calcularse de tal modo gue no se calien-
ten indebidanente cuando se paren o cuando pasa por ellos
toda la corriente.

Le presente solicitud, yue corresponde & la
presentada en Holands con recua | de Agosvo de L.951, bgjo
el némero 163.187, se azcoze a los beneficios del articulo

51 del vigente Istctuto-lLey sovre Froviedad Industrials

- 16 -
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Los puntos de invencidén propia y nueva gue
se presentan parg gue sean opjeto de la presente solrcitud
de Patente de Invencidn en Espafia, por VEIHTE afios, son
los siguientes:

12.~ Un dispositivo para la regulzcidn de
velocidades de cuerpos rotativos ¥y miembros accionados »pOY
medio de cuerpos rotativos, curscterizado por al menos un
convertidor prineipal de ifrecuencia, cgue comprende un mno=—
tor regulavle, cuyo moitor estd mecdnicamense acoplado con
un generador asincrono, cuyo estator estd conectado a la
red tritdsica, y cuyo rotor estd eiéctricamente conectado
a un nimero de agreg:sdos, cuyo nimero aschende al menos a
uno, cuyos agrersndos actdan parcislmente ¢omo transrorma-
dores y parciaimente como duiierencizles eléctricos, y cuyos
terminzles sobre los cuales esté disponible la energia eléc-
triea transPormads y direrencizda estdn conectados a moto-
res de acclonamiento de los cuerpos rotativos y los miem-
bros accionados por medio de eilos, y consistiendo dicios
asregados, cue actlan en parte comno vransiormadores y en par-
te como direrenciales eléctricos, cada uno en un motor de
induccidn poliidsico asfrnicrono con inducido de anillos ro-

zantes, cuyo rotor es accionaco recdnicamente por un motor

- 17 -
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de corriente continua, cuyo wotor de corriente continua es
alinentado y controlado por un rectificador de vilvula,
cuya tensidn de rejillam es afectada por una unidad de control.

2%.- U _ aispositivo segtn se reivirdica en
el punto 12, carascterizado pvorgue el rotor del motor de
induceidn polirdsico asincrono es accionado mecdnicamenze
a través de un mecanismo de trensmisidn gue opera unilate-
ralmente.

32.~ Un dispositivo segln se reivindica en
los puntos 12 & 22, caracverizado porgue eli miemoro gue
controla la tensidn de rejilla del rectiiicudor de vdlvuia
es intiuido por las propiedzdes del matezial a transportar.

49,- Up dispositivo segfn se reivindica en
los puntos 12 § 28, caracterizado porgue el miemoro para
controlar la tensidn de rejilia es una tacodinamo.

52.- Dispositiivo para la reguiacién de ve-
locidades de cuerpos rotativos y de mienoros acclonados por
medioc de cuerpos rotativos.

Tal y como se ha descrito en la «emoria gue
antecede, represeniado en los dibujos que se acompafan y
para los fines gzue se han especifiocudos

Ia presente liemoris consta de dieciocho ho-

jas eseritas a mdquina por una sols ae BUg gLFRP
(A

i
PR

Madrid,
Pe A
L
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