MEMORIA DESCRIPTIVA
| correspondiente a la solicitud de concesién deun..
'MODELO DE UTILIDAD .
HERMAN LINDER WETZSTEIN, de
SOLICITANTE: : _ .
nacionalidad alemana
 'Avda. Navarra, 20.-ZARAUZ
.. RESIDENCIA; oy .
- (Guipfizcoa)
“ALIMENTADORA ‘AUTOMATICA®
ENUNCIADO: : o

" . Priorldad: Patente ' - ne o :.4_‘ . del

GR,;‘VO" 3- 813




10

20

25.

30

i trial qne, como el enunciado indica,se trata de "ALIHENTADORM

, _ La presente memoria descriptiva
tiene como fin la declaraci&n del objeto 'sobre el cual ha de
recaer el privilegio de explotacién ‘industrial y comercial
exclusivo gn el territorio nacional de un ‘Modelo ‘de Utilidad

de aéuéfdo'éénlla:vigéhté'Legieiabign sEbbé’Prdpiédad?Ihdus-

AUTOMATICA".,’

Cada vez la mano del hombre va
sieﬁdo fééﬁpi&z;d&"cdh“gran’éficaéia”ﬁof“iﬁQuinaé;~bobré todq
en aquellas operaoiones que’ para ‘el hombre' suponen un gran
esfuerzo y derroche de energias que pueden afectar gravemen-
te a la salud humana como son la carga y descarga incesante
de_piezas pesadas, y que esto mismo puede hacer la mfquina
alimenfadorﬁ de la preéente invencifn a una velocidad de ré-
gimen que ningﬁn hombre ni grupo de homhres podria llegar a
alcanzar de ninguna manera.

' Nuestra alimentadora realiza ias
operaciones de carga y descarga automfticamente y estf espe-
cialmente indicada para dichas operaciones con tableros de td-
da magnitud y peso, asi como con planchas de'metal,.etc.

 Para ello a ambos lados o a uno
80lo de una mesa de descarga, dispone de una plataforma de
carga y sobre &sta un brazo vertical de ida y vuelta que colq-
ca a la carga de la plataforma sobre la mesa. Esta mesa tiend
una parrilla que recibe en posicifén alta a la carga y luego
desciende para depos;tarla sobre los rodillos de la prOpia v
mesa.

En su recorrido de altura la pla-
taforma tropieza con tres topes de fin de carrera, de los cug-

les el tope superior acciona la bajada en vacio de la plata-
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forma hasta el tope intermedio que la disponé al nivel del
suelo para recibir 1a carga. La elevacién de una palanca de
seguridad aaegura 1a parada de la plataforma para ‘su’ carga, y
despues la caida de‘dicha palanca acciona la bajada de la pla

taforna con la carga hasta el tope de £in de carrera inferior.
o A la altura’de la mesa, la plata-
forma con la carga corta al haz luminoso de una célula foto--
eléctrica que detiene 1la subida de 1a plataforma v acciona
el. movimiento de ida del brazo para colocar este la- carga so-
bre 14 mesa. Al final del recorrido de ida ests dispuesto
un tope que acciona una electrovdlvula’ y Sata el descenso de
la parrilla de’ 1a mess, ' Dicha electrovilviia es también ac—A
cionﬁdé'par‘ia'é%luia"fotoeléctrica cuando ‘el rayo de ésta no
es interceptado, ordenando la elevacién de la parrilla de la
m;sa. o ‘ L g L S

Dicho brazo en su recorrido de .

vuelta encuentra a un tope que acciona l& elevacién de la pla
taforma ¢on la carga hasta que vuelva a cortar de nuavo el’ha;'
luminoso de la célula fbféeléctrica; y ast fépefidémenfe has-
ta que ha ‘sacado toda la carga de la plataforma y esta asf |
llega al tope de fin de carrera aupcrior para comenzar su ci-
clo.

. Particularmente el brazo es movidp
por una pieza qne es arrastrada par una cadena sinfin entre
poleas a través de una especie de rétula, ‘fijada estg a un
puht; de la cadena pero pudiendo discurrir por una ranura de
la antedicha pieza para salvar su paso por la curvatura de
las poleas y cambiar el sentido de desplazamiento del brazo.

' Para comprender mejor la naturalet

za del invento en ‘el plano adjunto hacemos una representacién
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[ doa platafbrmas de carga a sendos ladoa de la mesa de descar-

esquemitica de su utilzzacién no siendo en absoluto limltati-
va y susceptible por ello de las modificaciones acceaorias
que no alteren lasg caracteristicas esenciales.‘ -

o figura 1 es la vzsta en plan-.

ta de la alimentadora autom&tica donde se observa que lleva

ga.
' La figqrg 2‘93 la vistg;dg perfi
contraria ala. correspondiente # labde labvista en Pplanta d]
la figura 1, donde se obgervan a laa dos plataformas y sobre
ellas los brazos vert;cales empujadores. : , e
‘ | La figura 3 correspondc a una vig-
ta ampliada de los 6rganos de traslacion de cada brazo.
La figura 4 es la m;sma vista en
éiiado de la figﬁra 3, pero dada la vuelta. | ' .
| En ellas se anotan las s;guienteT
particularidades: |
1.-vMesa de;descarga
2.— Plataforma de carga
3. Brazo empujador
4.- Parrilla mévil
S.- Parrilla fija o de rodillos
6;7‘§ 8.- Topes dc fin de carrera
. 9.~ Colunna »
10.- Motor elevador de carga ‘
'll.- Puento L
12.- Nivel del suelo
| 3.~ célula fotoeléctrica
4. Eapejo de la célula (13)
15. Tope de fin de carrera del
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. brazo (3).

" 16.~ Tope de fin de carrera
17.- Eléctrov&lvula
| 18.- Brazo de seguridad
“fls.— Pieza de transporte.
20.- Ranura-guiﬁ' '
21.- Rétula de desplazamientd
22,~ Cadena sinfin
23 y24,- Poleas .
28, Gurvatura ' de las poleas
26.- Motqﬁ empujador de carga
27.- Motor centrador
28.- Tﬁpef S
| Mediante el motor elevador de
cgrga (10) se acciona la subida de la pl@taforma'de carga (2)
por uh lado de la mesa de descarga (1). ‘En las figuras 1 y
2 ge ve a nuestra alimentadora provista de dos plataformas de
carga similares. -

" Dicha subida se hace a lo largo -
de la columna (9) sobre la que se encuentra lé plataforma de
carga (2) con tres.tépés de fin de carrera (6,7 y 8).

Subiendo’ la plataforma (2) de
véeio’tropieza con el tope de fin de carrera superior (6) que
invierte el sentido de gifo delkﬁofor elevador de carga (10)
y por tanto haciendo ésfa que la:pIataforha (2) baje de vacio

En esta bajada la plataférma (2)
encuentra al tope de fin de carrera intermedio (7) que la

emplaza al nivel del suelo (12). En ééte’momentb se acciona

‘manualmente la elevacifn del brazo de seguridad (18) que ase-

gura la inmovilidad de la plataforma (2) al nivel del suelo
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' el tope de fin de carrera inferior (8), que' invierte el sen-

-6’__

203878

(12) :establecido por el tope de fin de carrera intermedio (7

para poder proceder a su carga.'
Al término de 1a ‘carga la oaida
del brazo de aegurzdad (18) conecta de.nuevo al motor (10) en|

el gentido de bajar a la plataforma (2) eon<1a'carga~hasta'

tido de giro del motor (10) comenzando &ste la subida de la
plataforma (2) con la carga.

' ‘ ~ Al-llegar la plataforma (2) con
la carga a la altura de'Ia mesa de descarga (1), la primera
de las cargas apiladas corta el haz luminoso de la célula
fotoel8ctrica (13) entre &sta y su espejo (14) -ver figura l-

7 En el preciso instante de ver
cortado su haz luminoso detiene la subida de la plataforma (2)
y.poné'en movimiento de ida al brazo vertical empujador (3);
el que en la fase de carga de la plataforma (2) ha sido coloc
do en posicidn de que actie el tope de fin de carrera’ (15)
y convenientemente centrado sobre la carga a empujar mediante|

el motor centrador (27).

L iy

| Es decir la célula (13) comanda e
motor empujador de carga (26) que desplaza al brazo empujador
(3) hasta llevar este a la primera carga a su poalc16n sobre
la mesa de descarga (1), -

| Lu'éérga'QueﬁggmohfadA“sébre unas
varillas que forman laibarrilld-mﬁvil (4) de-la mesa de
descarga (1) - ver figura l;. '
En este momento el brazo empujadof
(3)‘héfcoﬁplé£ado‘su carrera de.ida encontrandose con el tope

devfiﬁ de’'carrera (16) que actia sdbré?la'electrovélvula (17

y &sta a su vez ordena la bajada de la p;rrilla mévil (4) parf

T -
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que depoa;te la carga sobre la parrilla fija o de rodillos
(5) de: 1a mesa (1) que la tranaportarén haeia fuera de éata.
También eri el mismo momento la célula fotoeléetrlca (13) ha
viato liberado 8u, haz 1uminoao v por este motivo ordena a la.
parrilln m6vil (4) que snba de vaoio para recibir nueva carga‘
:  .> o . f Hientras tanto el hrano empujador
(3) hace su recorrido de vuelta encontréndose con el tope
(28) que conecta al motor (10) parawque aiga subiendo carga,- |
volviendo a interferzr de fuevo a 1a célula (13), y asl suce-
s;vamente haata qQue e1 brazo €3) ha descargado toda la carga
y la plataforma (2) de vacio encuentra al final de su ciclo
al tope de fin de carrera superior (6).-.~=~~- " RN
_ : El brazo. (3) en sus recorridos dq
ida y vuelta es conducido por 8su extremo superior mediante Lo
la pieza de tranaporte (19) lo largo del puente (11) y es
arrastrado por la cadena sinffn (22) mediante la r6tu1a (21)
-ver figuras 3 y b- Esta cadena ainfin (22) se extiende en-
tre dos poleas (23 y 24) de los extremos de la carrera del
brazo (3). S |
Dicﬁa‘r6tu1§xﬁ(21)'v§.fija a un
puntb’de la cadena sin;finb(22) y ai lieg&r a'la curvatura
de las poleas (23 y 24) puede pasarlas merced a que puede des
lizar por la ranura (20) de la pieza de transporte (19) de
la que tira facilitando asi el . oambio de sentido de desplaza~
miento del brazo (3) de manera continua.

. Descrita suficientemente la natu-
raleza del presente invento,asi como su realizaciGn industr;al.
sélo cabe afiadir que en su conjunto y partes constitutivas es
posible introducir cambios de forma, mgteria y disposici8n en

cuanto tales alteraciones no supongan variacién sustancial
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El solicitante, al amparo de los
Canenios Internacionales sobre Propiedad‘Induatrial,_se ré—
serva el dgfecho de extender esta demanda a los paises extpanr
jeros éi fueré posible, reivindicando la misma prioridad de
[ la presente solicitud. |

NOTA

El Modelo de Utilidad que se so-
licita como nuevo eﬁ‘?gpaﬁa'por veinte afios, de acuerdo con
la vigente Legislacién sobre Propiedad Industrial, deberf re-
caer sobre "ALIMENTADORA AUTOMATICA", en todo de acuerdo con
las siguientes:

REIVINDICACIONES

1.~ Alimentadora automftica, ca-

racterizada porque al menos a un lado de una mesa de descar-

ga formada por una parrilla elevada que recibe la carga y lue
go desciende paﬁa depositarlalsobre los propios rodillos de

la mesa, va dispuesta una plataforma de 6#rga y sobre esta un
brazo vertical de ida y vuelta que empuja a las cargas de la ‘
plataforma hacia la mesa de descarga y tal que dicha platafor f
ma ég encuentra en su altura de recorrido con tres topes de
fin déJcarrera de los cuales el superior limita la subida en

vacio de la platafbrma y a la vez aceionala bajada en vacio df

la misma hasta el tope de fin de carrera intermedio que la po
siciona a nivel del suelo para recibir la carga,y por dltimo
el fobe de fin de carvera inferior limita la bajada de la pla}.
taforma con la carga;mientras que por otro lado la plataforma
con 1# carga-encuentra e intércepta la'altura dei margen de

la mesa al haz luminoso de una célula fotoeléctrica,que en el

instante de ver cortado su haz detiene la subida de la
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" Vvuelva a cortar de nuevo €l haz luminoso de la célula foto-

plataforma y activa el movimiento de ida del brazo-eﬁpu-

jador desde un tope final de carrera de &sts, para gque dicho
brazo coloque a la‘primera»carga,soﬁre la mesa encontréndo-
.sé‘el brazo en su recorrido de vuelta con otro tope que ac-

ciona la elevacién de la plataforma con la carga hasta que.

eléctrica, y asi repefidamgnte hasta pasar dicho brazo toda
la carga de la plataférma a la mesa de descarga. -

: » 2.~ Alinentadora automatica,en
todo de acuerdo con la anterior reivindicacidn, caracteri-
zada‘poréue'la elevacién de un brazo de seguridad, comandado
con la mano, acciona la parada de seguridad de la plataforma
sin carga a su llegdda al tope de fin de carrera intermedio
para recibir la carga después de lo cual la caida del brazo
de seguridad acciona la bajada de la plataforma con la cargé
hasta el tope de fin de carrera inferior.

3.- Alimentadora automatica, en
todo de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracte-|
rizada porque al final del recorrido de ida del brazo empuja-
dor va dispuesto un tope, que al recibir el contacto del bra-|
zo actia sobre una electrovilvula, que a su vez actlia sobre
la parrilla de la mesa de descarga, haciendola descender
péra que deposite la carga recibidé sobre los rodillos de la
propia mesa, mientras que‘de otﬁa forma dicha electrovilvula
es accionada_por la célula fotoeléctrica cuando el rayo lumi-
noso de ésta’np es intercepfado.por-la‘plataforma con carga,
para ordenar la elevacién de la parrilla de la mesa de descary
ca. : : ,

4.~ @limentédorazautomatica,

en todo de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, carac
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terizada porque el brazo vertical empujador es desplazado
y conducido_por su extremo superiorlmediante una pieza de
transportewque es arrastrada por una cadena sinfin entre po-
leas verticales extremas a través de un elemento esférico -

de tiro el cual va fijado a un punto de la cadena'y es suscep

de transporte que hace asi factible el paso.de dicho elemento
esférico por la curvatura de las poieas.para cambiar el sen-
tido de movimiento del brazo de una manera continua.

5.~ "ALIMENTADORA AUTOMATICA"™

Segin queda sustancialmente des-
cbito en la presente memoria descriptiva que consta de diez
hojas mecanografiadas por una sola cara acompafiada de sus co-
rrespondientes dibujos.

Madrid, 12 \“m' 1974

El Agente Oficial

MIGUEL FERPANDEZ - LOAYSA PINZo




HERMAN LINDER WETZSTEIN
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