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La p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  t ie n e  como f i r  
l a  dec3araci6n d e l o b je to  sobre  e l  que ha de re c a e r  e l  p r iv i ­

le g io  de ex p lo tac ió n  in d u s t r i a l  y  co m erc ia l, exc lusivo  en e l 
tem Ltorio n a c io n a l,d e  un Modelo de U ti l id a d , de acuerdo con 
la  v ig en te  le g is la c ió n ,  que, como e l  enunciado in d ic a , se  
t r a t a  de "DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MUÑECOS!".

M ediante e l  d is p o s i t iv o  p reco n izad o ,se  c o n si­
gue un g rac io so  muñeco con movimiento a l te r n a t iv o  de to r ­
s ió n  sobre la s  cad eras a l  mismo tiempo que ab a te  l a  cabeza 
de a t r á s  h ac ia  d e la n te  y  v ic e v e rs a , sim ultaneando e s to s  dos 
movimientos con e l  desplazam iento  h o r iz o n ta l  a l te r n a t iv o  y 
co n trap u es to  de lo s  b razos en ademán de to c a r  lo s  p l a t i l l o s  
o c u a lq u ie r  in strum en to  sim ulado de p e rcu sió n .

P a ra  eTo, sobre  e l  armazón f i j o  de la s  p ie rn a s  

se  d ispone g ira to ria m e n te  e l  c h a s is  d e l mecanismo y  so p o rte , 
a l a  v e z ,d e l tro n co  d e l  muñeco. Un e je  acodado de dicho me­
canism o, actuando en uña ra n u ra  d e l armazón in f e r i o r ,  produ­
ce l a  to r s ió n  de l a s  c a d e ra s .

O tro e je  acodado a c tú a , a t ra v é s  de un t ira n te ] , 
sobre  e l  so p o rte  de l a  cabeza que e s tá  anclado g ira to riam en ­
t e  sobre un e je  t r a n s v e r s a l .  Los v ástag o s que d e fin en  e l  es­
q u e le to  de lo s  b razos p re se n ta n  en e l  hombro un acodamiento 
v e r t i c a l  po r e l  que se  f i j a n  a l  c h a s is  d e l mecanismo in t r o ­
duciendo sus extremos quebrados en sendos a lo jam ien to s d e l 
so p o rte  de l a  cabeza que, en su bascu lam ien to , produce l a  
c o n s ig u ie n te  o s c i la c ió n  h o r iz o n ta l  de lo s  b raz o s .

P ara  comprender mejor la  n a tu ra le z a  d e l  inven}- 
to ,  en e l  p lano ad jun to  hacemos una re p re se n ta c ió n  esquemá­
t i c a  de su  u t i l i z a c ió n ,  no siendo  en ab so lu to  l im i ta t iv a  y 

s u s c e p tib le  por e l lo  de l a s  m od ificac iones a c c e so ria s  que no

ÍM

i.-ti;.*

i;-

i'

Mod 8



10

15

20

25

30

- 3 -

í
a l te r e n  l a s .c a r a c t e r í s t i c a s  e s e n c ia le s .

La f ig u r a  1 es una v i s t a  en a lzado  d e l c h a s is  de 
mecanismos.

La f ig u r a  2 es l a  c o r r e la t iv a  v i s t a  de p e r f i l ^ in -  
dicando e l  ab a tim ien to  d e l so p o rte  de l a  cabeza.

La f ig u ra  3 re p re s e n ta  la  c o rre sp o n d ien te  v i s t a  en 
p la n ta  d e l movimiento h o r iz o n ta l  a l te rn a t iv o  de ambos b ra ­

zas.
D e ta lle s  re fe re n c ia d o s :
1 . -  V&stago
2 . -  E je  acodado
3 . -  C hasis
4 .  -  Mando
5 . -  E je  acodado
6 . -  Armazón de lo s  brazos
7 .  -  Codo in term edio
8 . -  Quiebro te rm in a l

9 . -  P estañ as de f i ja c ió n  de la  cabeza

10. -  Soporte  de la  cabeza
11. -  E je t r a n s v e r s a l  l ib r e

12, -  B ie la

13, -lA lp ja iiiieh to s  l a t e r a l e s  d e l so p o rte  (10)
14,15 y  1 6 .-  In d ic a tiv o s  de desp lazam ien to .
Las p ie rn a s  d e l muñeco disponen de un b a s t id o r  f i j o

-no rep re sen tad o  en l a s  f ig u ra s  por convencional- sobre  e l  
c u a l se  apoya g ira to r ia m e n te , a tra v é s  d e l vástago  ( 1 ) ,  e l  
c h a s is  (3) d e l mecanismo accionador y  que, a l a  vez , es so­
p o r te  d e l tro n c o  d e l muñeco. Un e je  acodado en z  (2) d e l me 
canismo provoca l a  to r s ió n  a l t e r n a t iv a  (15) d e l tro n co  so­
bre l a s  c a d e ra s , a l  e s ta r  a lo jad o  su qu iebro  extremo en una

i.";'-;

í' .r

i'.;". ' '

'.i,-,

Mod 8



10

15

20

25

30

- 4 -

u , )  ^

3. '

ra n u ra  d e l b a s t id o r  i n f e r i o r  f i^ o .

E l mecanismo, p re fe ren tem en te  de r e s o r te  e s p i r a l  
tensado  por e l  mando (4 ) ,  acc iona  sim ultáneam ente a o tro  e je  
acodado ( 5 ) que tra n sm ite  su movimiento a l a  b ie la  (1 2 ) , r e ­
lac io n ad a  por su extremo su p e r io r , l i b r e  aan una p ie z a  (10) an 
c ia d a  g ira to ria m e n te  a l  vástago  t r a n s v e r s a l  (11) y  que s irv e  
de so p o rte  a l a  cabeza d e l muñeco, v in cu lad a  por l a s  p e s tañ as  
(9) de d ich a  p ie z a  (1 0 ) . De e s ta  forma la  b ie la  (12) t r a n s ­
m ite un movimiento a l te rn a t iv o  (14) a l  so p o rte  (10) y  a  la  
cabeza que se a b a te  h ac ia  d e la n te .

Por o tra  p a r te ,  e l  armazón de lo s  b razos (6) p re 

se n ta  en lo s  hombros un acodamiento en Z de modo que e l  t r a ­
mo v e r t i c a l  (7) queda f i ja d o  g ira to ria m en te  a l  c h a s is  ( 3) 
y e l  quiebro  te rm in a l (8) se  a lo ja  en l a  re s p e c t iv a  ran u ra  (¡1$ 
de l a  p iez a  (1 0 ) , so p o rte  de l a  cabeza . Asi se  consigue  que 
e l  movimiento ( 1 4 ) de d ich a  p iez a  (10) se  tra n sm ita  a  lo s  
b razos (6) co n v ertid o  én una o s c ila c ió n  h o r iz o n ta l  a l te rn a ­
t i v a  (16) pero de se n tid o s  c o n tra p u es to s  e n tre  ambos b razo s .

D e sc r ita  su fic ie n te m en te  l a  n a tu ra le z a  d e l p re­
se n te  in v en to , a s i  como su r e a l iz a c ió n  in d u s t r i a l ,  só lo  ca­
be a ñ ad ir  que en su con jun to  y  p a r te s  c o n s t i tu t iv a s  es p o si­
b le  in t ro d u c ir  cambios de form a, m a te ria  y  d isp o s ic ió n  en 
cuanto  t a l e s  a lte ra c io n e s  no supongan w ia c ió n  s u s ta n c ia l  
d e l mismo.

E l s o l i c i t a n t e ,  a l  amparo de lo s  Convenios In ­
te rn a c io n a le s  so b re  P ropiedad I n d u s t r i a l ,  se  re s e rv a  e l  de­
recho de ex ten d er e s ta  demanda a lo s  p a ís e s  e x tra n je ro s ,  s i  
fu e ra  p o s ib le , re iv in d ic a n d o  l a  misma p r io r id a d  de l a  presenj- 
t e  s o l i c i tu d .  ^
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E l Modelo de U ti l id a d  que se  s o l i c i t a  como nuevo 
en España, por v e in te  años, de acuerdo con la  v ig e n te  L egis­

la c ió n  sobre  P rop iedad  I n d u s t r i a l ,  deberá  r e c a e r  sobre  "DIS 
POSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MUÑECOS", en todo 
de acuerdo con la s  s ig u ie n te s :

R E I V I N D I C A C I O N E S  
!& .- DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MUÑE­

COS c a ra c te r iz a d o  porque e l  c h a s is  d e l mecanismo de acciona­
m iento, p refe ren tem en te  de r e s o r te  e s p i r a l ,  so p o rta  a l  t rq h  
co d e l muñeco y  e s tá  anclado g ira to ria m en te  a l  armazón f i j o  
de la s  p ie rn a s , de modo que un e je  acodado en Z d e l m ecanis­
mo a lo ja  su extremo en una ran u ra  d e l armazón f i j o ,  provocan 
do l a  to r s ió n  a l t e r n a t iv a  d e l muñeco sob re  sus cad e ra s ; o t ro  

e je  acodado en Z d e l mecanismo acc io n a , a su  vez , a una b ie ­
l a  cuyo extremo su p e r io r  l i b r e  se  re la c io n a  con una p ie z a , 

anclada g ira to r ia m e n te  a  un vástago  tr a n s v e r s a l  d e l c h a s is ,  
a l a  que tra n sm ite  un movimiento b a sc u la n te  a l te r n a t iv o  que 
re c ib e  l a  cabeza d e l muñeco por e s t a r  f i j a d a  a d ich a  p ie z a ; 
lo s  v á s tag o sq ie  armana lo s  b razos disponen de un acodamiento 
en Z a l a  a l t u r a  de lo s  hombros, e stan d o  f i ja d o s  g i r a to r ia ­
mente lo s  extrem os v e r t i c a le s  de d icho acodamiento a l  c h a s is  
d e l mecanismo y  a lo jad o s  lo s  qu iebros te rm in a le s  en sendas 
v e n ta n i l la s  de l a  p ie z a  so p o rte  de l a  cabeza de la  c u a l p iez a  
re c ib e n  sim ultáneam ente un movimiento de o s c i la c ió n  horizon­
t a l  a l t e r n a t iv a ,  pero  de se n tid o  c o n trap u es to  e n tre  ambos 
b ra z o s .

2 3 .-  DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA
MUÑECOS.
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Escalo Variable
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