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"~ trata de "DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MUNECO&L.

. .te sobre un eje transversal. Los vastagos que deflnen el es-

-duciendo sus extremos quebrados en sendos a103amientos del

{ @ Lt .
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203771
_ v La presente memoria descriptlva tiene como. fln
la dedaracibn del objeto sobre el que ha de recaer el privi-
legio de explotacitn: industrial y comercial, exclus1vo en el
tenntorio nac1ona1,de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con

1a vigente legislacibn, que, como.ei enunciado indica, se

v Med:ante el dispositivo preconlzado.se consi—
gue un gracioso mufieco con movimiento alternativo de tor-
sibn sobre las caderas al mismo tlempo que abate la cabeza
de atras hacia delante y v1ceversa, 31mu1taneando estos dos
mov1m1entos con el desplazamlento horizontal alternativo Y
contrapuesto de los brazos en ademan de tocar los platillos
o cualquier instrumento similado de percusibn.

‘» Para eno, sobre el armazébn fijo de las piernas
se dispone glratcrlamente el chasis del mecanlsmo y soporte,
a la vegz,del tronco del muiieco. Un eje acodado de dicho me-
canismo, actuando en una ranura del armazbén inferior, produ-
ce la torszbn de las caderas. | .

Otro eje acodado actfhia, a través de un tirantq,
sobre el soporte de-la cabeza que est& anclado giratar1amen-

queleto de los brazos ‘presentan en el hombro un acodamiento
vertical por el que se fijan al chasis del mecanlsmo 1ntro-
soporte de la cabeza que, en su basculamiento produce i;—W
consiguiente oscilacibn horizontal de los brazos. ‘

, Para comprender mejor la haturaleza del invenr
to. en el plano adjunto hacemos una representac;ﬁn esquema-
tica de su utillzacibn, nq,siendo en absoluto limitativa y

susceptible por ello de las modificaciones accesorias que}now
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alferen las. caracteristicas esenciales. .

-3=

La figura 1 es una vista en alzado del chasis de
mecanismos ., o |
| La figura 2 es la correlativa vista de perfii;in-
dlcando ‘el abatimiento del soporte de la cabeza. _. L

La figura 3 representa la correspondlente v1sta en
planta del movimiento horizontal alternativo de ambos bra=-
S,

Detalles referenciados:

1e= Vastégo ' |

2.~ Eje acodado

3+= Chasis

4.Q Mando

5.-.Eje acodado

6.~ Armazén de los brazos

7 «= -Codo intermedio

8= Quiebro terminal

9.~ Pestaflas de fijacibﬁ de la cabeza

10, Soporte de la cabeza

11.~ Eje transversal libre

12,- Biela »

18.-1A193am1entos laterales del soporte (10)

14,15 ¥ 16.~ Indicativos de desplazamiento.

Las piernas del muﬁeco_dlsponen de un bastidor fijd
-no representado en las figuras por convencional- sobre el
cual se apoya giratoriamenté, a través del véstago (1), el
chasis (3) del mecanismo accionador y que, a la vez, es so-
porte del trénco del muiieco. Un eje acodado en Z (2)>de1}me-
cani smo provoéé la torsién alternativa (15) del tronco so-

bre las céderas, al estar alojado su quiebro extremo en una
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-del mismo.

‘ternacionales sobre Propiedad ;ndustrial, se reserva el de-

. recho de extender esta demanda a los paises extranjeros, si

r;nura del bastidor inferior fijo.

El‘mecanismo,.preferentementeAde'resorte eépiral
tensado por el mando (4), acciona similténeamente a otro eje
acodado (5) que transmite’su‘movimiento a la biela (12), re-
lacionada por su extremo superlor libre mn una pieza (10) an
clada giratoriamente al vastago transversal (11) y que sirve
de soporte a la cabeza del miieco, v1ncu1ada por las pestaﬂa#
(9). de dicha pieza (10). De esta forma la biela (12) trans-
mite un movimiento alternativo (14) al soporte (10) y a la
cabezaAque se abate hacia delante.

| Por otra pérte. el armazén de los brazos (6) pre
senta en los hombros un acodamiento en Z de modo que el tra-
mo vertical (7) queda fijado giratoriamente al chasis (3)
y el quiebfo teiminal (8) se aloja en la respectiva ranufél(
de la pieza_(10). soporte de la cabeza. Asi_se'consigue que
el movimiento‘(14) de dicha pieza (10) se transmita a los
brazos (6) convertido én una oscilacién horizontal alterna-
tiva (16) pero de sentidos contrapuestos entre ambos brazos;‘
~Desc’:rita suficientemente la naturaleza del pre-
sente invento, asi como su realizacibn industrial, £blo ca-
be afiadir que en su conjunto 3 partes constitutivas es posi-
ble introducir cambios de forma, materia y disposiqibn en

cuanto tales alteraciones no supongan wiacidtn susfaﬁéial
El solicitante, al amparo de los Convenios In-

fuera posible, reiv1ndicando la misma prlorldad de 1a presenr
te solicitud, {
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" de acuerdo con las siguientes:

‘miento, preferentemente de resorte espiral, soporta al t;Qﬁl

El Modelo de Utilidad que se solicita como nuébo
en Espafia, por veinte atlos, de acuerdo con la vigente Legis—
lacibén sobre Propiedad Industrial, deberd recaer sobre "DIS
POSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MUNECOS", en todo

REIVINDICACTIONTES _
12 .~ DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA MURE~

COS caracterizado porque el chasis del mecanismo de' acciona-

co del muileco y estd anclado giratoriamente al armazdn £ijo
de las piernas, de modo que un eje acodado en Z del mecahis?
mo aloja su extremo en una ranura del armazdn fijo, perocqg
d6 la torsibn alternativa del mufieco sobre sus caderas; otro
eje acodado en 2 del mecanismo acciona, a su vez, a una bie-
la cuyo extremo superior libre se relaciona con una piega,
anclada giratoriamente a un véastago transversal del chasis.~
a la que transmite un movimiento baséulaﬁte alternativo Que
recibe la cabeza del mufleco por estar fijada a dicha pieza;
los vﬁstagoscpe armana los. brazos disponen de un acodamiento
en Z a la altura de los hombros, estando fijados giratoria—
mente los extremos verticales de dicho acodamiento al chasis
del mecanismo y alojados los quiebros terminales en sendas
ventanillas de la pieza soporte de la abeza de la cual pieza
reciben simalténeamente un movimiento de oscilacién hobizbn-
tal altermativa, pero de sentido contrapuesto entre ambos
brazos. . ,

22 .-« DISPOSITIVO DE MOVIMIENTOS COMBINADOS PARA
MUNECOS.




1 Segin queda sustancialmente descrito en la pre-
sente Memoria, que consta de seis hojas mecmnografiadas por
una sola cara, acompatiada de los carrespondientes planos.

Mad?d ¢ JUN. 1974

1 Agente Oficial,

A

MGUEL FERNANDEZ . l;D .




JOSE MANUEL RODRIGUEZ FERRE . Hola Unica

Escc;_l'g -Variable .
A \
qur"j___d, «7 UUNz 19

a

El Aﬁgent‘e/ 0 :

K4




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



