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"UN DISPOSITIVO DE CONTROX SECUENCIALY

#0~0-0-0-0=-0=0=0-0=0=0-0=0=0-=

Bste inventc se refisre a dispositivos de
control de la secuencia y, mfa particularmernts, & un me~
canisme eléctrico de cuntrol pare regular sl funciong-

miento de una mfquine en una secuencia © clclo predeter-
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mipades, tal como, por sjemplo, une méquina eutomdtica de
lavar, dispositivos domdsticos, macuinaris industrisl e
aimilares;

' Dicho ds otre molc, 21 invento se refisre a
un dispositive de ccontrel de la sscuencls sn 1 cual 81 me-
caniamo indicadlcor y selecior es movibls en une traysctoria
lineal en contrapcsicidn con los dispositivos de control de
la secuencla de este olase dsl tipo rotative bien conocido,
convencioneles, estando dicha disposicidn céracterizada par-
ticularmente por proveer y facilitar la vigilancia visusl
convsniente de la posicidn reletive del mecanismo indicador
0 sslasctor con reaspgecio al cuadrante, horizeountel o vertical-
mente dispuestc, e instalado lineelmente, sobre el cual se
Inscriben las diversas secuencias del funcionamiento,

Dicho de un modo mds especi{fico, este inven-
to estd incorporsdo en un control mejoradc gqus es reletiva~
mente de sstructura sencille y que compreénde un ndmerc mf-
nimo de elementrs, pero que 21 prorio tiempe realiza todes
las funciones precisas de un modo satisfactoric y segure,

El presente invento creas un disrcsitivo de
control de la secusncie qus comprende una oaja, medios in-
terruptores montados scbre un sororte que puede moverse &n
unt trayeetoriz lineel en dicha ceja y dispuestios para ser
oprerados en une secusncis predeterminsds, y medios que in-
cluyen un grbol rotativo en dicha eaje para hacer funcionar
dichos medios de interruptor, teniendo dicho dispositivo

de control de lez secuencia un motor soportado por dlche oa-

-2_



10

15

je para impulsar dicho érbol;

Bl presente invento orea tembidn un dieposi-
tivo de control de circuito qué insluye medios de control
de circuito movibles lineslments, medios motores pars efac-
tuar el movimiento 1inesl de dichos medios de contrel, y me-
dios operables mannalmente pare efectuar la desconexidn de
dichos medios de control de circmito desde dichos medios mo-
tores para realizar el movimiento menual de dichos medlios de
control de circuito en unz trayectoria lineal en cualquier
direceidn,

Bl presente invento orea ademds un mecanismo
de acoionamiento pare un dispositivo de control de secuen-
clas, que comprende un husillo roscado rotativo, medios mo-
tores para determiner la rotacidn de dicho husillo & una velo-
cidad constante, un portacontgctos que tiens medios de encla-
vamiento gue pueden funcionar para efectuar una aplicacién de
gsccionamiento mecdnico sntre dicho portacontactos y las ros-
oag de dicho husille rotativo, silendo eficaz dicha conexidn
de accionamiento pars mover dicho portacontactos linealmente
en direceidn axil a dicho husillo rotative, tenisndo dicho
dispositivo de control de secuencias medios gue pueden
eplicarse & partes de 1los contactos eldctricos para efectuar
un modelo de control de secusncia predeterminado, e incluyen-
do dicha conexidn de sccionamiento medios mannales que pue-
den operar y per los cusles el portacontactos puede ser movi-
8o independientementis en cualquier direccidn lineslmente en

sentido axil al drbol o husillo, con 10 cusl pueds variarse
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el modelo de control de ls secuencie,

Un objeto y una £inslided del invento es el
orear un interruptor de control ofclico automédtico del tipo
impulsado por motor y gue sstd también provisto de medios
manveles, teles como un botén de mando, dispuestos pars mo-

vimiento en trayectorie lineal en un plano sustencialmente

horizental para hecer avanzar ¢l Iinterruptor para acoriar

uno o més d¢ los periodos del ciclo, estendo también adap-
tado dicho botén pera movimiento en ambes direcciones sin
peligro de dafiar contactos eldctricos y otros mecanigmos
inherentea;

con anterioridad, en regulzdores de tiempo
del tipo convsncionel rotativo el botdn de conirol solo
pod{a hacerse girar hacim adelante sn una direcoeidn y en
8l caso de que un operador inexperto hiciera girar el oua-
drente en una direccidn contrarla, se originaba el peligro
de deteriorar los contactos elédctricos, elimindniose dicho
peligre del prssente invenio porque los medivs indicedo-
res ¢ el meocanismo selector pueden moverse en cueslguier
direccidén en une trayectoria linesl en un plano sustan-
oizlmesnte horizontal sl el mecanismo de control estd dls-
pueato horizonialmente con respecito a la maguiuerie edjun-
ta ¥ en un pleno sustancialmente vertical en el caso de
que 61 mecaniame dvl dispositive de control esté dispues-
t0 en vosicidn veftical acn reapecto g1 mecanismo aéﬁunto.

Bn un usgo posible del invento, por e jemplo,

el control puede smplearse pare ragular las diverses ope-
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racicnes de une lavedora automdtica. Bn una lavadora
avtométics, bay un nimero de operaciones sucesivas que
entran sn jusgo en un oiclo de lavado complete y que pue-
den comprender la mcjadurs, el aclaredo, el lavado, uno

o méa aclarados adicionules y 1a rotacidn rdplda, es de-
cir, sl s@soado centrifugo. 4 fin de scomodar una mégui-

ns de este naturelezs a les diversos tipus de ertfculos
que se estin lavendo y & su estadio partionlar, es deseable
ypodsr sel>cciona¥ une o me#s du¢ las diferentss :-peraciones,
poder elegir diferentes clclos de tisempo para uns ¢ més

de las cisraciones y tembién slegir uns temperatura de-
seabla de la mdquine de lavar, AWn cuenio hasta ahora se
haya propresto uma plursglidad ds mecanismos de rssulacidn
temporal qus hen tenide aplicacidn satisfsctoris en él pé~
sado y que esteban destinados a oontrolar autom&ticemente
una mdquine levadora de ropa o ds vajille, o s imilares,
tadles mecanlamos ocarscsn shore de la flexibilidsd deseable
requerida para los sctuzles modelos ds operacionss oicli~
caﬁ.

A este rsspecto, un objeto y uwna finslidad
del invanic es craar un nuevo y mejorado mscunisuo de con~
trol de secuencias que sea de aplicacidn gensrel y, tam=-
bién, gue se adapte ds modc particular a la regulacidn
en el tismpo de las diversas operaciones de las amctusles
levadoras de rope autométfocas 0 lavadoras de vajille y
similares que impllican secusenciasg edicionales de fuunciona-

miento que hasta ahora no se “ncontraben en dichas méqui-
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neg de la tdenica anterior, }

0tro objeto y finslided del invento eg crear
un mecanismo nusvo y perfeccionudo de control de secuencias
por medio del cuel puede establecsrse de antemeno un progre-
Ba complete o ciclo ae lavado, con inclusidn de unae o mes
operaciones suceaivag de mojadura, aclarado, lavado, aclara-
do, secado, etc.

0tro objeto dsl invento es el de orear un me-
canisme¢ nuevo y perfeccionado de control de secuencias que-
tiene un mecenismo indiocador gue puede moverse en cualquier
direcoidn en una trayectoris lineel pare estaublecer de an-
temano un programa del tipo descrito, pero en el cuel el ci-
clo de tiempo de unz 0 més de las operaciones puede ser va-
riado de mcuerdo con las necesidedes ds los artfculos que
se esten lavando;

otro objeto y finellded del invsnto es crear
un meocaniemo ds control de secuenciss en el ocual un contacto
mévil en une trayectoris linesl se aplica & medios de ocon-
tacto estacionarios y en el cual se disponen medios pasra el
ajuste longitudinal del contacto desplazable y 10s contao-
tos estacionarios pueden variarse segin se desss,

0tro objeto del invento es el de crear un
nuevo mecanigmo de control de secusnclss qus tiens medios
indicadores movibles en una trayectoria lineal en cualguier
direcoidn para vigilencia visuel couveniente y que es de
fabricacidén econdmica, de funcionamiento sencillo, susten-

clalmente libre de ruido y de vibracién y, sin embarge, ro=
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Ias lavedoras automdticas zctuales 1leven
incorporados medios tales como valvulas eldotricamente
controladas para llenar la pila de la lavadore con agna.
En gensrsl, puede decirse qus se conocen dos métodos para
efectuer la carga de la pile de la lavedore ocon agua, sien-
do uno de ellcs el denominado del tipo de flotador, quse

emplea un mecanismo flotador que tieme un interruptor eléoc-

trico destinado & abrirse después de que se dispone &n la pile

de la lavadora una cantidad predeterminade de sgua, y el otro

de l1os cuales es el tipo denominado regulado en el tiampo
que emples una vdlvula operada eléotricamente de modo espe-
cisl dispuesta para permitir un paso de agua predetermins-
do por minuto & su través oualesgulers gue eeen lasg presio-
nes en l& red de sbastecimiento rara llansr de este modo
con ague 12 pila en funcidn de? tlempo, en oposicidn al
tipo ror flotaedor entes aescrito;

A ests respecto, un importents objeto y fi-
nelilded del Iinvento es crear medios @soclzdos ocon €1 cone-
trol de la secuencla para conseguir ocambics en la parte
de secuencia regulala en el tiempo del ciclo de cargs, para
regular de este modo coanvenientemente y disponer lz canti-
dad de agua deseada en la pila de la lavedora, proporcio-
nando con ello una versatlilidud muy deseable & la mfguina
levadora con lo gue ésta puede soomodarse y emplearss ven=
tajosamente pare lavar diferentaes tipos de prendsa y otros

art{culos gus se desea limpiar y que posesn diferentes ca-
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racterfsticas gque reguieren cantidades dlstintas de agua
pare consegulr de un modo efectlivo las operaciones de lim-
pleza en ellas, Ademfs, pueden interesar diferentes nive~
les de sgua en l& pnila en localidades distintas & censa

de las diferentes caracteristicas del agua, eas decir, que
61 agua puede ser dnra o blanda, reguirisndo ocada una de
estas clases unz considerzcién particular de sus diferen~
tes caraocterf{stices inherentes en el enjabonado.

As{, el invsnto considera la creacidn de
medios asociudog cen el dispositivo de control de asecuen-
clas para regular &1 tismpo ds funcionamiento de uns vdl-
vula de agua operadas elédctricamente pars determinar les
cantidad de agua en la plla de la méquina, estando dichos
medios dispueatos para la regulacidn menual con 1o omal
el tlempo puede variasrse paru dsr diferentes niveles de
egua en la pilas de la lavadora,

Aungue 1o0s dispogitivos de oontrol de se-
cuancias del tipo rotativo gegun la t€enice antericr y de
e3ta clase gensral fueron gsatisfactoriog en su funciona-
miento, 81 resuler ur dispesitivo de control! de secuencia
gegin la tdenica anterior en sl caso de que ss regquiriera
un cambio en una o mds de las esteciones significeba un
gran gesto. Incluso un pequefio vambio requsrf{e una recons-
truccidn substencizl dsl dlspositivo de control a8 secuen-
cia del tipo rotativo convenclionmal de la téenica antsrior,

A este respecto, otro impurtante objeto del

invsnto, s el ds crear un disvositivo de control de se-
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ousnclia destinadc a vencsr las menclonadas dificultzdes
porque 8010 precisan cumbiprse rslativamsnte pocos elemen-
tos baratos para efectuer un cambic en el programa cfali-
co, Desde el punto de vigte de 1s fabricacidn, asta verse-
t111idad proporcicne oléras ventgjas porque una parte impor-
tante deY presente dispositivo a@21 control d¢ secusnciss

se congiders normael y sclamgnts precisa cambiar-- =1 ele-
mento de programacidén, relativamente barste, para adapter

el dispositivo bdsioo de control de la secuenciu pu:e fun-

clonamiente sobre diferentes tipos de mfquines u otro egui-

ro, ceda uno de los cuales exige une secuencia de fauciu-
nemisuto difersnte sn el programa ciclice. Desde el punto
ds vista d¢l mentzje, las citadas ventajes son evidsentes
v se efectuarin econonfes sustancieles en los gustcs de
fabricecifn ds dispusitiveus de control de le secusncia
de acuerde con las snselitnzas ¢ sgte invento,

Aun cuando hsmos dsseritio y expuesto como
ilustracién la incorporscidn del presente dlsposgitive
de control de la secusncis en une mdquine lavadora, el
invento contemrle el emplec da los princlplos enssiiados
vor 41 en un dis-ositivo de control de la sscuencia pera
otxos tiprs de maguinerie y otro eguipc an el cual se
desee un programe rspgvledo de orsracidn ciclica;

A este respecto y a causa de la versatili-
dad de) przsente dlspositive ds control de le sscuencla
¥y la intercamblebilidad ventejosa y convenlente de ele~

mentos reguladores del programa en ¢l dispositive bdsico
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ds control de asecusncies segin se ha deserito, otro ime
portante objeto y finslidad del invento es ocrear un dis-
rositivo de control de secuencias en el cual los elemen-
tos de regulacién del programa son fdcilmente intercam-
bisbles de modo que el dispositive béalco de control de
secuencias puede emrlearse respectivamente paré conirolar
el funcionamiento de diferentes tipos de mecanismos ¥
otras mdquines en un programe ci{clico respective prede-
terminado de funcionamiento, sfectudindose dlche intercam-
biobilided de los elementos de programacidn sin nsceaidad
de una completz resocnstruccidn del mscanigmo bésico del dis-
rositivo de control de secunencias,

Un objsto auxilier y finelided del invente
68 crear un nuevo y mejorado digpositivo de control de
secuencias que esté destinado a ser fzbricado econdmicamen=
$8 ¥ que estd disefiado de modo gue permita la fabriczocidn
y montaje del mismo de acuerdo con log métodoe actuales
de fabricecién en grandes series pera la construccién y
montajo;

Bl invenio pretende, como objJjeto y finsgli-
dad dltimes, erear un dispositivo de control de secuencies
del cardcter indicsdo y que se caracteriza particularmen-
te por una dispesicidn de disefio psra realizer de un modo
més ventajoso y sstisfactorio las funciones reguer ides de
81 y destinedo a der uns unidsd compacta gue ocombins sa-
tiafactoriamente los. factores de sencillez estructurel y

duraecidn y que, sin embargo, sea de fabricacidn econdmioa,
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Objetos, carmcterfsticas y ventajee adiaioQ
nsles del invento que aquf se desoribe resul tarén eviden~-
tes a los tdonlcos despuds de gue la construccidn y el fun-
cilonamiento se comprendan por le siguilente deserlpéién. Se
prefiers cumplimentar los diversos objetos de este iInvento
¥ practicarlo sustanciaslmente en la forma gue 1u;go 88 eX~
pons con mds detelle ¥y se seiiala con mfs particularidad
en las rsivindicaciones aneaaa;

88 1lustren en les dibujos anejos, que for-
men paerte de esta lMsmoris, reelizsciones del invento; en
diches dibujos:

Y& figure 1 es una vista en rerspactiva de
une levadora sutomdtlica con la ocual tuede smpl earse venta-
Josamente 1 dispositivo de control de secuencias gue in-
corpera les caracter{sticas del pressnte invento;

la fligura 2 es une vists en glzado de extire-
mo del dispositivo de control de secuencias congiderzdo
por este 1lnvento y se muestra en su posiclon ogerativa oon
respecto & partes componentes adyscentes de une mdquine
automdtica de lavar gue se muestran en seccién pare ilue-
trar mfe cluremente la disposicién relativa de las pertes;

la figure 3 es un slzado frontal del dis-
posltive de control de secuencias considerado por este in-
vento y estd dado en esencla por el plano de la linea 3=3
de la flgura 2;

la figura 4 es un glz8do dorgal del dispo-

sitivo de control de sscuenclas mostrado en 1as figura 3,
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estendo defo en esencia por la linee 4~4 de la figura 2 ¥
con partes del mismo errancasdas pera ilustrar con m€s de-
rided la construceidn interiocr del dispositivo de control
de seousenclas;

le figure © es una viste en corte del dis-
positivo de control de secuenciss que ilustre la digrosi-
cidn relutive de les partes en su interior, estando esta
secoidn dada en esencia por sl pleno de 1a lf{nea 5-5 de lea
figura 3;

le figura 6 es una vista en planta desdse
arribe del carro de ccntactos eléctricos linealmente movi-
ble, estando esta vista dada en esencia por 3l plano de
la 1{nes 6~6 de la figura 5;

la figura 7 es une vista en alzado de la
paerte inferior del carro de contactos sldotricos mostre~
do en la figurs 6 y estanio dada en esencia por el plano
de 1a 1fnea 7-7 de la tigura 5;

la figura 8 es una vista en secoidn por
el carro de ccntactos sléctricos mostrado sn las figures
6y 6 e 1lustranio la disposicién relative de las partes
cuando el disrositive de control de sacuencies gstd en
su posiolén operstive, estendo este viste dede en esencia
por & pleno ds la lines 8-8 de la Tigura 7;

la figure 9 es uhm vists sn corte frag-
mentaria del mecanismo d9 snclaevamiente de los contectos
eléctricos pera permitir el movimisnto relstivo del carro

ds contactos a posicicnes selrccicnadas, estando tomads
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esta vista en essncia por el plano de la l{nez 9-9 de la
figura 8;

Ie figura 1¢ es una vista en corte & travéa
dsl carro de contactos eldctricos pero ilustrandoe la ycsi-
cién modificada de las partes sestc se muestran en ls fi-
gura B para eacondiclonar el oarro de contsctos vldctricos
para movimiento en cuaslguier dirscciin an uns traysotoria
lineal cusrndo ss desee mover al botén de control a difersen-
tea posiciones selsceiunazdes;

Ya fipura 11 es un alzado leteral del mes-
canismo de snclavamienio de los contzotos elédctricos mos~
trando la rslacidn altersda de los elsmsntos segin se ilus-
tran sn la figura 5 cuando ¢l mecanismo de contzotos eléc~
tricos estd en su posicidn zafzda segin se ilustra en la
figura 10; ‘

le figura 12 es une vistz en alzado de la
oara interi.r d«1 dorso dsl dlspositivo de control ds la
sscuencia, sobre la cual estén dispusstos loa elemsntos de
progzamaciﬁn y las conexlones sléotricas, estando ests vis~
te dads en esencia por el plano de le lfnea 12-12 de la fi-
gura 5;

la figura 13 ey un alzsdo fragmentario de
un tipo de consxidn eléotrica sugerida pare su emplec ven-
tajoas con el dispositivo de conirol de secusnciass consi-
derado en este invsnto;

la figure 14 es unc vigta diagramdtica ds

los perfiles de vfa gue formen rarte del meoaniasmo de pro-
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gramccidn 1lustrado en le fisura 5;

1s figura 16 1ilustra una esoala sugerida
para un oicle de operacifn de lavado cuando sl disposi-
tivo de control de secuencias consiagrado por este in-
vento se emplea conjuntements con una méquina lavadora
automgtics;

le fizgura 16 eXpone un ciclo sugerido si-
gulendo el modelo del ciclo representzdo en la fizura 15}

la figura 17 es una ilustracidén disgramé-
tica de un diagrama de conexiones sugeridio para um mé-
guins lavedore automdtica en el cual el control de secunen-
ciag consliderazado ypor este invantoc pueds emplearse ventajo-
samente; y

la figuras 18 es un alzado del dial indicador
del coatrol ds sscusnclas consliderado por este invento,

Ha de entenderse cue 10s dibujos son més o
menos de caracter esguem£tico con el fin de ilustrar y mos-
trar una forma tiploa o preferids de las mejoras considera-
das an este invento y en los dibujos los caracterss de re-
forvncia similares identiffcan lus mismes partes en las di=-
versas figuras;

Antes de explicar en detalle el vresente in=-
vento, se llema la atencién sobre el hecho de gque el in-
vento no estd limitado en su aplicacidn & ure méguina leve-
dora esutomdtica como aqui se suglere, ya que el invanio,
gvlidentemente, es suscsptible de otres reelizaciones y de

ger practicedo ¢ realizado de diversos modoa, y no desez-
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mos limitarnos en estas aplicacicnes sugeridas segin se
exponen, salvo cmamdc dicha construcelén o aplicacién se
refiera particularmente @l Iinvento coneiderado en;eata Mo~
moria. Ademds, la fraseologie o terminologia empleadas en
esta Memoris tiensn como finelidad la descripeidn ¥y no le
limitacién, y no se desea limitar el invento, y su apli-
cacidn segin se reivindice més alld de los requisitos de
la tédonica anterisr,

Por consgiguiente, como una de las aplica~
clones sugseridas pogibles del dispositivo de control de -
secuencias congliderado vor egste invento, e indicado en
general en su totalidsd con el nimero 20, y no como 1imi-
tacidn, se 1lama la etencidn a le figura 1 en la cual se
{luatre une méquina lavedors eutomdtica designsda en su to-
talidad por Je letra A y que comrrsnde, en general, un mue-
ble B que 2loja todo €l mecaniamo y sistema de control pa-
ra 61 mismo y que puede inclulr una cublerts O, un pansl
delantero D, pansles letsrales indicados resrectivamente
oon By P, ¥y un panel de control & que forma rarte de la
cublierta C y que sobresale hacla erriba desde ella, gegin
se 1lustra en lasg figuras 1 y 2.

Bn la figura 1, ruede verse que la mfquine
lavadora A puede tenar unga ocublerta ¢ provists de unz tapea
articuleda H a travéds de la cual les prendas u otros ar-
t{oculoe & lavar pueden introducirss sn la méquina. Ya tape
artioulade H estd dispuesta con respecto & la abertura 4e

la cubierta ¢ de modo que guede & los haces ccn la superfi-
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cie de 1a cubierta cusndo estd en su posicion cerrada,

En el Jedo de la izgulerde del penel ds con-
trol G se dispone un interruptor de centrol 30 que da un
medio para regular selactivamente a mano €1 funcionsmiento
de una vélvula mezcladora automdtica ds control de la tempe-
ratura (gue no se ha representado), que normalmenie forma una
parte del conjunto d¢ entrada de agua (no mostrads), Ia val-
vula mezclaiora sirve para dar medios para la introduceidn
de 1ldides limpledores, en ests casd agua, & una tempera-
turae apropiadu pare esegurar la limpieza debida de los ar=-
t{culos a lavar,

Bn el lzdo éde lz= derecha del panel de control
& se dispone un botdn de control 21 que forms parte del
control 20 de las secuenclas y que proporcilons medloe para
operar e mano dicho control de secusencias, operacidn que
se desoribird con mds detalle a medida que evance la des-
cripcién; Ya durezcidn dsl ciclo de lavado puede determi-
narse de antemano y ejusterse dentr¥o de cisrtos 1{mites
por e1 zjuste menuel dsl botdn ds control 21 en una forme
que se desoribire en detalle postsriormsnte;

Es notabls gus tanto &l interruptor de con~
trol 30 como el botsn ds control Z1 se muestren dispuestosA
89bres le superficis de panel G de modc gque no formen obs-
truceidn pare 61 operador sn la introduccidn de los artfim-
los a laver en la mfquins, o pera retirarlos ds slle,

Bagta decir esto, puests gus sl invsnto no

se rafisre perticularmsnte & lu construceidn precisa de la

- 16 =
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mdquine lavudora automdtica y/o de sus partes asvcisdes,

¥y por tanito nc se segulrd describiendo en dstalle, Cuando
ge desée una descripcidn mds dstalleda ds la lavalora auto-
mdtica, sa consvltard la solicitud nimare 204416 y se
estime suficiznte para tode fin & Intento aquf{ contsnidog
mostrer una mdquins lavedora cutomdtica sugerida, partes
de la cu&al pue - estar adyacsntes &l dispositivo de con-
trel de la secnencia y cooperser con d1 a cuyo dispositive
ge r2f. ... . sl invento de modo perticulzr.HR de entenderse
que los detallss de construceldn de diche lavedora sutomd-
tica ¢ ds cuslguier ctro digcositive domédstico, mdquins ¢
macaniemo, con 8l cual pueda smplezrse vaentejosumsnts &1
dispositive de control de l& secusncia, puede modificarse

para acomodurse & condiclones paurticularss, 0 para satis-

facer 61 ingenio tdonico de varics fsbricantes compet ido-

res, y ror tanto no dsseamcs limitarnos & la counstruccidn
de estos elsmantca tal como es sugeride selvo cuando di-
cha oongtruccidn se reflere primordislimente &1 invente
consideradc en esta Memoris,

Habisndic descrito asf, & modo de ejamyrlo,
une eplicscidn rosible sugerids del dispositivo de cone
trel de secusncles 20 7 habilends 3dszerito & embiente
general gue rodse = la sdesptacidn, se deseribirdn con mds

detelle la construceidn especi{fics y la furcidn ds las

-partes de dicho dispvsitlvo ds control de la secusucis,

En la redlizecidn t{pice del invento mcg-

trada sn las figuras 2 & 11, el dlspositivo de control
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ds secusncia 20 counsiderado por este iuvento comprende,

en gsneral, los conjuntos de partes componsntes respso-
tivaments indicados en su totalidsd por les ndmeros gi-
sulientes; una caje 40 de forma en genersl rectangular;

un medio de impuleidn 70 que ocmprende un motor eléctrie
co 71 de velocidad ocnstante sopertado por uns pared ex-
treme de diche ceja y aue tiens un drbol de impuleidén 72
(figura 4) que penetre dentro de 1= misma y sobre el oual
ve montado un pifidn 73 destincde o engransr & impulgién con
tna rueda dentada 74 montada Junto & les partes extremas
de un grbol rosczdo 75 soportado pera movimiento rotztive
de imruleidn por extremidsdes opuestas de diche caja; un
portacontactos eldctrico 100 montado en dicha caja para
movimiento linesl longitudinal dantro de la caja en ocusl-
guier direccidn; un med io de anclavamlenxo 200 soportado
por dicho portacontactos aléotrido ¥ que puede 8er opera-
2o por dicho botén de control £1 ocon lo cual dicho soperte
de contactoe puede ser obligado 2 moverse en una direccidn
lineal en rescueste & la apliocacidén de dichos medios de en-
dlavamisnto con dicho husillo o drbol rosczdo rotativo 75
¥y dicho soporte puede ser movido en oualguier direccidn
linezlmente en rsspueste & le desaplicacién de dichos me-
dios de enclevemisnto por el movimiento menuel del botdn
de control 21; un elemsnto 275 regnlador de programas for-
msdo con prefersncis de una comrosioidn pldstica y que
define un dorso desmontable dr dicha c¢sjle, teniendo diche

elemsnto regulador de rrogramas vias metdllicas eldctrica-
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mente conductorea'que gon tocudas por partes de dichos go-
yporte de contactos eléctricos, Yy med ios arxlliocadog & otras
partes de dichos contactos eléctricos para efectuar le
apertura y el cierre de contactos selscclonados en una se~
cuencia predetorminadsa; y medlos de tiempoe ajustables 326
soportados por dicha caja Junto & un extremo de la migma y
deatinadcs & aplicarse & partes de dicho botdén de control
21 oon lo cual puede variarsge 1 tiempo de una operacidn
sgcuencial,

LA CaJa 40 \

Se llame le atencidn particularmente & les

figurag 2 ¥y 3 en las oneles g0 1lustram los elementocs ea~
tructureles de la caja 40 qus ruede comprender una pared
delantere 41, ocogtadog 42 y 43 y paredes extremas 45 y

46; Bn la figura 2, la caja 40 se muestra dispuesta en sn
posicidén operativa con respecto &1 panel d8 coniroel G de
une levadora automdtica. Ademda, puede verse gue ¢l ele-
mento de programscién 275 estd disyuesto para dar la pered
dorsal de la caja 40 y estd msegursds & slle por tornillos
tales como 47 y 48, cuyos cusrpos esidn destinados & ser
recibidos en aberturas convenientes dispuestas respective-
mente en partes laterales 49 y 50 proviatas de &lés ¥ ouy&s
poroiones roscadas extremes de los tornilloe estén destine~

dag & ser slojadas en sherturas pasantes terrajadas dispues-

-tes respectivamente en lag alas 51 y 62 que forman perte de

la caja 40, Quitando los tornilles 47 y 48, los elementos

de programeoidn 276 pueden sacerse de la caja, dejendo aaf
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el descublerto los elemsntos internos para tensr &cceso

a ellos,
Fljadas de un modo segurc &l frente 41 de

la osja 40 se disponen ménsulas selientes 53, 54 y 55, provis-

tag rsspectivamente de ranurgs 56, 57 y 68, estando estas
ranurasg destinadess & recibir tornillos y tuercas indicadeg

en general en 59 y soportadios adsecuadamente por partes ad-

 yacentes de la mfguine a la cual estd acoplado el disposi-

tivo de control de secuencia. Qultando los tornillos y las
tuercas £9 el dispositivo de control de secuencias puede
sacarse como un todo de 1= méquiﬁa para fines de repsre~
cién o sustitucidn. Por supuesto, el botén de comtrol 21
de¢be sacarse desds su posicidn normsl antes de guitar de
1e méquina el dispositivo de control de la secuencle,

‘ Bl mecenismo de accionamiento 70 comprends
hn motor eléctrico de velocidud conatante 71 soportado por
1z pared extrema 45 de la caja 40 y tlsne un £rbol de ac-
cionemiento 72 gque penetra dentro de dicha caja y sobre el

cual estd montado un pifidn 73 destinedo a sngrane de accio-

gemiente con una rueda impulszda 74 montada junto & las

pertes extremma de un husillo 75 soportado para movimien-
to rotativo acclonado por extramcs opuestos 45 y 46 de
diche caja,.

Se llamea le atencidn sobre la figura 4, en
la cual el motor eldetrico de velocidad s-nctente 71 se
muestra montado sobre la pared extrema 45 de lz vaje 40

per medlio de una méusula acodada 76, nn exirewd ds la cusl

-zo_
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estd provisto de un bords dobvladc 77 destinado & ser alo-
Jedo &#n uns perte desrlezsda d¢ lo pered extrams 45 pars
arlicarse a su sursrficie intericr & fin de mantenerls en
1l posicidn apropiada, Bl 0tro extrsmo 78 de la ménsule
76 eatd amegnrado a la pered supsrior 43 de la oaja 40 por
medio de un tornilleo 79 destinsdo & elojarse dentro de ung
abertura terrajada zdecuada (gue no se ha represeutado)
previstae en esta parsd lateral de lu ouja. 48f, quitando
el tornillo 79, la purte extrema 76 de la méusula 76 estd
libre para movimients relative y la ménsula puede ser mo-
vide hacia sbajo desde la posicidn representada en la fi-
gura 4, con le ocual el bordsg doblado 77 puede ser llevado
e travds ds su absrtura correspondisnte de la pared extre-
ma 45 lo cual permitirfa la retirade dsl motor 71 desde su
posicidn montada en 1l pared lateral 45;

como se verd mejor en la figura 4, el drbol
de accionamiento 72 del motor 71 sobresale hacla adentro
de la ozja 40 y lleva montado sobre é1 un pifidn 73 desti~
nado & engrenar ocon las runeda acoionada 74. Bs particular-
mente notable gue le relacidn de engranaje se efectie por
81 pifidn 73 y la rueda 74 y gue la relacicn de eungranaje
pueda cambisrse aumsntando y disminuyendo relativamente
los tamafios respectivos de modo qus s8e congliga: la desea-
da veloclided del husillo roscado 75. Asf{, puede verse que
eligiendo ocuidadosamente el piiidm 73 y la rueda accionada

74, pueden efsctuarse relaciones de velocidad predetermi-

nadss deseables.
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4 fin de montaer apropisdemente el drbol
accionado 75 en la caja 40 de modo que haya un mfnimo de
rozamiento contra la rotaocldn de este £rbol, se dispone
un cojinete 80 formadoc éor porciones de la pared lsteral
45 que esatdn desplazadas hacia sdentro de la caja para
definir una abertura provigte de e8la deatinmda a reclbir
partes Bl del husillo 75 para rotacidn rslztiva entre ellos.
Bn la otra extremidad 82 del £rbol as husillo 75 se dispo-
ne un espsrrago rogcado 83 gque sobressle hacis adentro &
travds de la pared 46 de la csja 40 y gque tieme porciones
extremas salientes 84 de menor didmetro y destinadas & ser
recibldas en un dnima 85 de dldmetro mayor dispuesta en las
rartes extremag 82 del husille rosocado 70,

Bl ajuste axil relativo del espdrrago B2 ge
realiza por la disposicidn de 1la tuerca 86 que, en efecto,
cuando es apretada, bloguea el esxérrago 83 en la posioién
ajustada meleccionadn. Bs 1lmportaente que este espdrrago deba
gitnarse de modo que proporcione mna ligsra holgura entre
lag superficies de aviicacidn del mismo y la del husillo
75 de modoc que se reduzeca & un mf{nimo cualquier friceidn
resultante de lag superficies en contactos de estog ele-
mentcs;

A f£in de ssosr el &rbol 75 de la caja 40,
solc es necesario aflojar la tuerca 86 y sacar el espérra-
go B3 de su posicidn con lo cuasl el husillo 75 guedard 1i-
bre para ser retirado d8 la caja para su reparacidn o sus-

titucidn. En el montaje, se inserten primero las partes ex~
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tremas salientes 81 en &l cojinete 80 y luesgo a1 espérra-
go 683 se roscs en su posicidn como antes se ha desorito
Yy se bloguea en ella por el apretemiento de la tueroca 86.

B8 importante comprender que es preferible,
y de ecuerdo con las ensefianzas de este invento, gue 61 mo-
tor 71 ses del tipo de velocidad constante y que accions el
husillo 76 & una velocldad rotativa uniforme durante todas
lag operaciones sacuenciales del dispositivo de ocontrol
oonsiderado por este 1nvanto; En la descripoidn del cironi-
to eldoctrico qus sigue a ocontinuacidn, se hard una exposi-
cidn mds detelleda de las fases de funolonamiento de este
mecanismo de 1mpu1816nv.

_SOPORTE_100 DE_CONTACPGS EIECTRICOS

tUna ocaracter{stioca importante del invento
ea el soporte de ocontactos sléotricos indicado en general
en su totalidad por el numero 100 y montado en la pared
delantera 41 de lu caja 40 para movimiento lineal longitu~
dinal dentro de la caja 40 en cualguler direaoién;

gomo @e heé mostredo particularmente en las
figurasg 5, 6, 7, 8, 10 ¥ 11, el soports 100 d® contactosa
eléotricos comprends, en gensral, una ménsula de soporte
101 en forma de C dlspuesté en 1a pared delantera 41 peara
movimiento relativo de desglizamiento lineal sentre ellos,
un sororts de contzotos eldctricos, 102, formado de un ma-
terigl aislador $el ocomo, por ejemplo, una compogicién plde-
tlca y sorortado pare movimisnto de pivotamlento relativo
per la ménsula 101, teniendo dicho sopsrte ds contactos
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montados adecuzdaméente en é1 una pluralidad ds brazos eldce
tricamente conductorss designeios por los numeros 103 a 114
(figura 6) provistos respectivansucte cada unoc de €llos sn una
parte extrema de los mismos de puntos de contacto eldetrico
que 33 aplicen en forme adaptade y designadoa por los mime-
rog 118 & 12, y tenlendo dichos brazca respeciivamente una
pluralldad de elemantos & modo de ocarro designados por los
nimeros 122 & 129 y que estdn destinados a aplicarse & vias
metdlicas diéctricamanta conductoras gus formen parte de
los elemeéntos de vrogramacién que se describirdn luego ocon
més detalle. |
Como puede verse mejor sn lasg figzurss £, 8
v 10, 12 ménsule ¢n forma de C comprsnde un alme 130 que
tiene putzs integrales salisntes 121 y 122, 1levando ase-
guralos diche alma 130 elenmantos espacizdores 132 y‘134,
de modo que cuende la ménsulé en forma de C se dispone en
su posicldn opsrative comc se musstra an la figura 5, aerd
mantenide en relacidén espccieda con respecto & la superfi-
cle interior de l1a pared 41 de la ocaja 40.}]0s elementoy @&~
paciadores 133 y 134 respectivamen.., ;uedan'tenai forma~
dos sn-ellos cojinetes circulares 135, 136 destinudos a
ger alojados en ebsrrtures ranuradas 137, 138 (fizuzres 3 7 5)e
Dispueste heoia afusra dés la caja 40 y destineda a tocar
la supsrficie d¢ la pared 41 para estebil izar de ur modo
eficaz la ménsula en ¢ 101 se cispone la placs estebilize=
dora indicada sn generel con el ndmero 140 y disyuesta
pera 8sr mantenida sn ralscidn esycciada con regnecto &

- 24 =
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los elementoo saracladores 132 y 134 en virtnd de los ele-
mentog de cojinete 135 y 136 y siendo mantenida en tal
posicidn an virtud de tormillus 141 y 142 que sstdn tam-
bién destinczdos & mantensr estas partes en sm relacidn
reunide respectivae,

21 sopor te 102 detontactos eléctricos se for-
me con prefersncia, como 86 muestrs, 4eé unsa composicién
rléstios y estd aoportezdo por la ménsule 101 para movimlien-
to relativo ds vivotamiente entrs dos posiclones, una de
lss cuales es la posicidén operativa, como se ilustre en
la figura 8 y la otra d4de las cusles es la posicidn inoperante
como 86 ilustre sn la Iigura 10, Bs notaeble gue &l soporte
de contactesl02 estd montado en lu ménsula en forms de ©
en virtud de muiiones 150 y 151 gque sobresslen frsnsversal-
mente resyactivaménte aloJados en abarturss 152, 153, he-
chesg respectivemente en petas 132 y 131 de la ménsule en
forme de C 101;

Yos brazos 103 & 114 y 108 elementos 122 &
129 en forma de cerro estin cada uno aseguradcs en un ex-
tremo &l soporte 102 de contactos aiglado y mantenidos en
gus posiciones operativas respectivas, como se rerrssenta,
mediante remaches designados por loe niumerocs 160 & 168,

Como guisra gue cade uno de los brazog 103
e 114 son de construcoidn gimilar, se estim& suiicisnte
degoribir dnicemente un grupo de estos slementos, For con-
siguiente, se 1lama la atencién sobre las fisuras 8 y 1@
que muesgiran los brazos 106 y 107 provistosg de puntos de

-250-:
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contacto elédeirico gque se aylican sn forma adaptada 117

iy,
£

v proviastos del elsmento 124 a modo de carro destinado &

aplioarge & una via metdlica 170 sléctricamente conduo- -

tora que forma parte del elemento de programscidén 275, Bn
la figura 8 puede verse gue 1 brezo 106 estd provisto

de una parte extremz 171 destinads a aplicarse & un tope

172 oon lo cual se restringe el movimisnto ascendente re-
lativo de estse brezo;

BEs importante notar gue el brazo 106 estd
rrovisto de une pata de leva integral levantada 173 dea-
tinada & tocar ura superficie de leva 174 lineslmente dis-
ruesta gue forma perts de un elemsnto de programescidén R
(véase figures5, 8 y 14). Segin puede verse mejor en la
figura 8, la superflcie de leva 174 estd provigta de on~-
dulaciones selectivamsnte dispuestas con 10 cusl Ja pata
de leva 173 es obligada & ocabelger sobre gllasg y & seguir
la trayectoris definida por estae ondulasciones para cansalr
con ello la aplicacién y desaplicacidn de los puntos de
contacto eldotrico parejos 117 en una secusncla predeter=
minande y controlada; En lg figurs 8, la pata de leva inie-
grel 177 se muestra en uns de lzs ondulaciones antes des-
oritas de la superficie de leva 174 y asf{ los puntos de
contacto 117 se musstran en su posicidn desupliceda. Si
la pata de leva integral 173 se aplicard a las partes que
sobresalen hacia abajo de la superricie de leva 174 jus-
tamente a la izguierda ds la posiocidn representada, los

puntos de contacto eléctrico 117 esterfen aplicados.
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Haebiendo dsscrito el mecanigno de 1mpu1516n_
indicedo en general con 8l nimeroc 70 y el soporte de con-
tactos eléctricos 100, otra importante carecteristica del
invento es el conjunto de enclavamiento 200 4dispuesto paré
acoplar y desacoplar el sororte 100 de contactos eléotri-
cos cen 61 husillo 75 del mecanismo de impulsidén 70 de modo
que cuando estos slementos estEn sn sm relscidn scovlada, €1
soporte de contactos sers obligedo = moverse lineslmente en
la direccidn de deaplszamisnto indicada por la flecha de
la figure 8, de manera ¢gue los elementos de contacto 8lédc~
trico sersn obligedosg a abrirge y cerrarse segﬁn el caso,
en resvuesta & su puso por la operecidn secuencisl prede-
terminedsa,

El mecanismo 48 enclavamiento 200 puede ser
movido & su posicidn desacoplade de 1os elementos 48 pro-
gramecidn 275 y, simulténeamente con ello, & ceusar la
desaplicacidn del soporte 100 de contactos eldciricos del
husillo 75 del mecanismo de impulsidn 70 con lo cual el
goporte 100 de contactos eldoctricos puede ser mcvido & ma-
no en cualguier direccidn sin peligre de romper los conw
tactos elédetricos,

Bs notable que la disvosicidn relativa de
laa partes cuando €l mecanismo ds =nclavemiento easte
en su posicidn desuplicada me mnestre claraments en la
figure 10;

En las figuras 5, 7, 8, 9, 10 y 11 puede

- 27 -
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verse gus &1 mgcanismo ds snclavemiento indicado sen gens-~
rel por sl ndusro 200 ocomprends uus barra de acoionamiento
del snclavemisnto, 201, que tiens nocrciones extremas 202
de le misme sobresgeliendo hescla fuera de la caja 40, y so-
bre la cuel estd montado el botén de control 21 (figura 2),
una ménsula da soporte indicada en general por el nimero
203, un psrno flgdor que puede volver gracias & un rescrte
e Indlcado sn genersl con @) nimere 204 y soportado yor
dicha ménsula ds =zoporte 203 para movimiento transversel
limitado con respecto al ejs ds “icho husille 75, y un els-
vador indiocado #n gemsral con el wiasro 205 que puede Ope-
rar en respuesia & la menipulscidn de la barra de acciona-
miento 201 y efiocaz pura dsterminar sl movimiento de diche
soporte 102 aislade ds contaotos sldotricos snire posicio-
nes operants € lnoparante del mismo gue antes 8e han des-
crito; |

Como pueds verse msjor en la fizura 8, la
ménsule de scporte 203 estd assgurads como en 206 &1 &lme
120 de le ménsule &s soports 101 en forme de ¢y estd ase-
gurade como en 207 y 208 & las pates 132 y 131 segin se
repregenta en la figura 7; B8 particularmente notable gue
la pate 209 (figura 8) esté dispuesta con una ligera angu-
larided de modo que s¢ conforme en esencia &l dngulo defi-
nido por las rogoss del husillo 75 mientras la paia 210
estd dispueste sn esancis horizontal como se muestra en
lae figura 8, y esté provista de ungkbertura pasante ZI1

destinada a recibir une pete s=lisnte 212 gue forma parte
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integral de la varra ds accivnamiento 201, estando tam~
bién destinada diche abertura pasante 211 a recibir la pa-
ta integral 213 del sctuador 201, cuya pate 212 estd pro-
vieta de une superficie de leva 214 cuye fuacidn se dee~
oribird luego en detalle,

Bn la figura 8 pueds verse ¢gue la barra
de actuador 201 estd provista de una barras integral 215 en
forme en esencias de Z, porclones de la cusl se mussitran
apliocadas 8l elsvador 205 ouanio el elevador estd en su po-
siocidn para hscer gue dicho soporte eldetrico aislado 302
esté en su posicidn operante;

BEs notable gue la bharra de actuaior 201 pue-
da moverge hacle dentro y hacla fuera de la caja 40 entre
dos posiciongs, Bn la figurs 8, la barra de asciusdor 201
se muestra en su posicidn interior mientras que an la fi-
gura 10 la barra de actuador 201 se muestra en su posicidn
exterior, Bn la figura 8 puede verse gqus cuzndo la barra
de actuador 201 estd en su posicidn mde interior, partes
de la misma, como sn 220, estdn aplicadas & le cara infe-
rior de la pata 210 de la mensula de soporis 203 impidien-
do con ello el ulterior movimiento hacia dentro de la barra
de actuador 201. Bn la figura 10, la barra ds actuador 201
ge mugstra en au poslcidn més exterior y el ultericr movie
miento hzcia fuera es impedido por la aplicacidén del ala
221 oon la superficie interior de la plecz estabilizadora
140.

Bn les figurag 7, 8 y 10, puedes verse que
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61 elevador 205 comprende una barra plvotadamente moﬁtada
entre las patas 131 y 132 de la mensule en forma de ¢ 101
por medic de los nruiiones respeotiyamente Indioczdos en 2286

y 286 (figura 7} ¥y estendo dicha barra provista de una pata
integral que sobresale hacia &bajo 227 con la cual se apli-
ocardn partes de la barra sn forme de Z 215 cunando la baira
actuadora 201 se lleve hacia fuera de ls caja 40 en virtud
de la menipulecién del botén de control 21 & la posioldn
representaia en 1fnees de trazos en la tigura 2, con lo
oual dicha barra elevadora 205 serd obligada a pivotar so-
bre los mufiones 225 y 226 & la posicién segin se represen-
ta en la figura 10, lo ousl haréd gue las porciones extre-
mas adyacentes del soporte mislado de contactos eldotricos
102 caigan hacla abajo en respueste a la gravedad, ayudadas
por la reaccién a modo de resorte de los elementos en forme
de carro 123 que empujardn en general o proporcionardn une
fuerza aue empujaré & dicho sororte aisledo 102 de oontac-
tos eldotricos a su posicidn segdn se muestra en la figu~
ra 10;

Cuando la barra de sccionamiento 201 es mo-
vida hacis dentro de la caja 40 por menipulsecidén del botdm
de control 21 a ls vosicidn 49 trazo llenos representads en
la figura 2, partes de la barra en Z 215 se apliocardn a la
barre elsvedora 205 para determinar el movimiento pivotan~-
ts de la misma hacla atrds & la vosicidn mostrade en la
f£igura B8, Bete movimiento de la barrs elevadora 206 vence-

rd el empuje o la fuerza de 10s elemantos eldsticos a modo

- 30 =
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de carro 123 y empujard la elevacidn de las rorciones adya-
centes del sororte alaledo de contactos eléctricos 102 &
gu posicidn operante con lo cual la vweta 173 se aplicard

a la suverficie de levae 174 ds un elsmsnto d8 programacidn
y dispondrs asf las partes del soporie eldctriocs de con-
tactos en su posicion opsrativa. Simulidnesmente con la
mencioneda accidn de la barra elevadora 205, la accidn

del perno a8 fisdor qus puede volver gracias & uan rasorte
68 eficaz pars acoplar el conjunto del soporte de contsc-
tos eldatricos a1 husillo 75 que,como antes 8¢ he descri-
to, estd girsndo continuamente a una velocidad uniforme,
caugando el scoplamlenio de esios elsmsentos el movimisgnto
d2 todo & conjunto de sopsrte de contaotos eléctricos en
la direceidn de desplazamiento indlcada por la flecha de
la figura 8, con lo gue los diversos elsmentos de contao-
t0 eléctrico smerdn abiertos y cerrsdcs en respuesta a su
eplicacién con elementos de programccién particularmente
definides que &bren y clerrsn alchos contactos sldetricos
er. ung gecusncia y medslo preaetarminadoé.

Como pruede verse major nor las figurag 5, 7
¥ 8, el perno flador 204 gque puede volver gracias & un re-
sorte . comprende unz dbarre sn forma d8 C en esencia en for-
ma de C movible transversalmente &l sjs de dicho husills 75,
Brn la figura 5, puede verse qus sl perno fiador 204 eatd
provistio de disntss indicudus respectivamente en 230 y 231
cada uno ds los cuales puede gplicarse &l husille 75 cuando
lz barrs de sctusdor 201 estd en su posicidn intericr. Bl
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movimisnto transversal del perno figdor 804 es facilitado

en virtud de las ranuras 232 y 232, respsctivamente, desti-
nadas a reciovir partes de remsches 234 y 235; Soportada por
dicho perno fiador 204 hay wne berre de mnfidn 237 destinsda
& aplicarse a la superficle de Isva 214 de la pata integral
213 de 1a berra de sotuazdor 201; Desde lusgo, la aplicacidn
de1 mufidn 237 & le sursrficle ds leve 214 se sfectda ouando
15 barra de actuador 201 es llevada hacia fusra de la caja 40
por manipulacidn dél botdn de coutrol 21 & la posiocidn de
lineas de trazos segun se reépresente en la figura 2. Al apli-
octrse 61 mufidn 237 con la supsrficis ds lsve 214, 61 perno
fiador 204 es Iorzado & moversge, trangversulmente 2l 6je

del husillo 75, & la posicidn mostreds en 1a tigure 11, lo
cual detsrminard la desaplicecidn dv los disntes 230 ¥y 231

del husillo roscadc 75, Esta accidn producird la desaplioce-

“eidn del soporte deé contzotos eldctricos del mecaniano de

impulsién, con lo cual todo el conjunto de sororte de can-
tactos eldctricos pueds ser movido en cuelquisr direccidn
en respussta a la menipulecidén del botdn de contrel 21.
Cuendo el botdn de control,21, es llevado ha-
cia dentro & la posicidn de trazo llenc como s& muestra en
la fignra 2, el muiidn 237 sers zafado de la superficie de
leva 214 y, en rsspuesta & ls Iunerza del muslle 240, una
parte extrema 241 del cual estd asegurade & una pata inte-
gral 242 dsl perno fisdor 204 y la otra parte extrema 243 »
del cuel estd asegurade a una porcidn desplazada integral

244 de la pared 42 de la caja 40, @1 perno fiador 204 serd
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obligado a moverse de nuevo & su posicidén normel como e@
indica en la figurae &, con lo ousl 1los dlsntes 230 y 231
gserdn eplicados &) husillo 75 y, en respuesta & la rota-
olén de dicho hugillo 76, todo el conjunte de soporte de
oontactos eléotricos serd obligado a moverse en la direc-
oién indiceda por le flecha de 1a figura 8, pare realizar
las operzciones secusncicles rredatsrminsdas considsradas
por el dispositivo de control de lasg secuenoiaa;

4 fin de mantener la barra actuadora 201
en su poeicidn interior o extsrior se dispone una barra &
modo de muelle 240, en forma de I, una rams 251 de la ousl
estd asegurada adecusdamente &1 alma 130 de la ménsule en
forms de C y cuya otra rama 252 estd provista de un fisdor
deprimido £53 destinado a guedar alojado en uns abertura
pasente 254 hecha sn l& barrs 48 sctuador 201, Beta condi-~
cién puede verse mejor en la figura 8 gue muestra le berra
en su posicidn interior, Bn la figura 10, puede verse gue
el fiador 253 quedard alojado en una ebertura pasante 255,
con 10 cual la barrs de actusdor serd mantenide en su posi-
oidn exterior,

Aungue log disposgitivos de control de secuen~
clew %¢ 12 tédoniom anterior ﬁel tipo rotati¥o fueron satis-
factorios en su funcionamiento, suponfe grandes gestos el
reajuste del dispositivo de control de secuencias de la tdo-
nica anterior en el caso de que fuera necesarioc un cambio en
cualquiera o cualesguiera de leas estaciones, Incluso un pe~

queiio cambio requerfa una reccnsiruccién sustancisl del dis-
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positivo de control asl tipo rotativo segdn la técnica ante-
riorx.

4 este respecto, es notable gque el dispoeitivo
de control de secuencias considerado por este invento haye
sido diseiizdo para vencer laa acitadas limitsciones porgue sélo
precisan recambiarse elementos relativamente pocos y baratos
pare efectuar un cembio en al programa cfclico. Desde 61 pun-
to de vista de la fabriomocidn, esta versatilided proporcions
claras ventajes poroue uhe parte imvortante del pressnte dis-
positive de control de secusncias gse consideras standerd, 08
decir, la caja desorita 40, los medios de impulgidén 70, 61
soporte 100 de contactes eléctricos, y los medios de enclava-
misnto 200 pueden moniarse y guedar inslterados cualquiera
que sea el programe clclico deseado. Solamente 61 elemento
de programacién relativemente barato 275 que se describird
luego precisa cambierse pars adapter el digpositivo bésigo
de oontrol de secusncims para su funcionemignto sobre dife-
rsntes tipos de magquinaria u otro equipo, cade uno de l0s
cuales puede exigir una diferente secuencias de funcicnamien-
to en 61 progrema c{clico, Desde el puntoc de vista del mon-
taje, les mencionadas ventajas son evidentes y se efectuardn
conslderables @conomfas en la febriocacién de dispositivos
de control de secuencias de scusrdo con laas enseiianzas de
egste invento;

Habisndo descrito de este modo las partes
componentes gne se aonslderzsn elementos bdsicos del digpo-

sitivo de control de secuencias considsrado por este inven-
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%o, se describird zhora en detalle una forma posible de

un elemento de programzcidn 275,

Una importante caracter{stica del presente
invento es 8l elemsnto de programascidén ds dlsgefio especlel
indilosdo en general por sl ndmero 275 e ilustirado mejor
en los dibujos de las figuraae 5, 8, 12 y 13, y que 88 uni-
00 en su conastruccidn y disposicidn porque sus diversos ele~
mentog puedsn reagruparse con 1o cusl el programa cfclico
puede cambiarse sin requerir modificacidn fundamental de la
estructura de 103 slementos componantes bdsicos antes des-
critog del dispositivo de control de secuenclas,

En 1g figura 12, yuede verse gue los elamen-
vos de programacidn 275 estén formados por uua cmposicidn
pldetica para deiinir muwa forma sustanclslmente rectanguler

y que estén dispuestos para sdaptabilidad como una pared
de la caja 40 cuando &stén dispuestos en su posicidn operanis
¥y unidos & la oaja 40 por medio de tornillos adscuados ta-
les comc 47 y 48. Bn la superfiois intsricr dsl elsmeanto
ds programecién 275 estdn formados sallsnties que definen su-
perficies onduladas destinades & uplicarse & las patas de
leve Integrales como an 173 de los ﬁrazoa 103 & 114, siendo
eficaz la aplicacidn de ©3tos elementos cusndo pasan sobre
y a trevés de las superficies onduladas pare determiner lg
apertura y el clerre de los contactos eléctricos parejos
117 parg dar de ests modo la apertura y el clerre de veariog

circuitos eléctricos predeterminades pera causar el funcio-
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namisnto ¢ le inaciividad de mecaniemos (no rspresentados)
interconsctados por satos circultos en un programs ofclico
predetarminado;

gone puede verse mejor sn la figura 12, la
superficie de¢ lsve 174 que forma purts de le euperficie
ondulaie S se muesira olaramente adyucente & la via 170
con le oual esté normalmente aplicado el brazo & modo de
carro 125; Con fines de 1lustracién, se muestran en lee
figurae 12 y 14 verias superficies ondnladas indicadas
por las letres ¥, N, O, P, @, R, 8y T, estando cade una
dlgpuesta para definir un models diferente con lo on&l
le aperturé ¥y el ocierre de contactos eldoiriccs como en
116 de brazos asociados 106 y 107 sersn controlados por
una superflicie respectiva ondulada con 10 que 81 control
de elementos de maguineri=z en circuito con ellos sard efec-
tuado en un rprograma ciclico predstsrminado; Ba avldsnte
que las impresiones que definsn las superficies ondulades
pueden variarse segun se desee para cambisr el programa
cf{clioco. _

Bs notable gque la digposicidn ilustrada de
las superflcies onduladas M, ¥, ¢, P, &, R, S ¥y T 68 una
disposiclén posible y une que puele ser adaptable para su
aplioacién en un dispositivo de contrdl de secuencias des-
tinado & reguler el programa cfclice de la méquine lavedo-
ra automdtica enteriormente augerida; A

8e llama ls atencidn a las figurae 12 y 13

en las cuales se 1llustra uns forma preferida de congctor
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elgotrico que constituye parte de elambres de circmito
eléotrico para la finalidad de transportar corriente eldc-
triom & dlicho controlador de secusncias y deasie éste a di-
versos mecanismss (no rerresentados) en el circuito eléo~
trico y quse se desnea seen controladcs por dicho dlaposi-~
tivo de control de secusncias,

En le figure 13, puede verse que el congce
tor comprende un elemento conegctor macho 280 formado pare
definir una forma e modo de esp€rragd gue tiene una ozbeza
8énioa 261 y une gargenta 252 que define un cuello juanto
a dicha cabeza, estandd destinado dicho conactor ancho &
encajzrse ¢én forma separable en un elemento consctor hem-
bra 283 definido psr uns pered anmlar formada en dlcho
elemento de programacidn 275; & fin de dar unae buens oo-
nexifn eldoctrica entre los elementos de conexidén macho y
hembra, la parie extrema 264 de las vims como en 170 estd
dispuesta dentro de los 1imites de dicho elemento coneo=-
tor hembra 283 y tiens porciones dobladas & modo de mue-
Iles que definen una seccidn arqueada 285 destinada a epli-
cacidn Intima con la garganta 262 del elemento conector
ma cho 280;

As{, pueie verse gue los slambres eléctri-
coa que forman el circuito eldotrico (véase figura 17) tie-
nen en sus porciones extremes elementos conectores que .88
hen descrito en l¢ gque sntecede y 108 elementos conecto-
ras macho puedsn ingsrisrse convenientemsnts en los el enen~

t08 conectores hembra y también gacarse de ellos conveanlen-
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temente en el caso de gqus ea desee desmontar de la mégui-
ne 6! dispositivo de control de sscuencia, Ademgs, con el
fin de un montaje convenients, el sistema de conexionade
(véess la figura 17) puede instelerss sn la mdquina y las
conexiones aproplades con €1 dispositivo de conirol de ss-
cuencias pueden efectuarse simplemente por ls insercidn de
elemsntos conectorss macho aproplados dentro de eleméntos
onnedtcraa hembra correspondisntes dispuestos en el dispo-
gitivo de control de secusncias

Bs importante obssrvar que come sl elemsnto
de programacién 276 estd formedo por una composiocibn plde-
tica, es de fabricacidn relativamente barata y los moldes
emplesdos en su fabriocscidén pueden disponerse de manera
que lss superficies onduladas pueden cambiarse convenlen~-
temente para conformarge &1 modseloc secusncisl desesdo de
funcionamiento, Como quiere gue la Unice parte del digposi-
tivo de control ds secusnciag gua requlisrse cambios es el
elunsnto de programacidn 275 para efectuar un cambio en el
programe cfclicc o en la aldaptacidn dsl presents dispositi=-
vo de control de secusncias o diferentes mdquinas gque reguie-
ren control en une secusncia ¢ modele nrefieterminado, las
economf{es en lns gastos de fzbricacidn de un dispositive
de control de secusncia sggun es considsrudo pox'este in-
vento serfen conciderudbles. Desde &l punto de vista de la
febricacidn, esita versatilidad proporciona claras ventejas
porgue una partas considsreble del presente digpositivo dsl

contxol de secusriclas podri& conslderarse normal, es decir,
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que la antess degorita caja 40, los medice de impulasidn 70,
@1 sopcris 100 de contzotos eldctricos, y luvs medios de
gnclavemisnte 200 puaien montarse y quaedar inalterades
cual guiera que ses &) programa cfclico deseadoc. Unicamente
el elemento ds programacidn 275, relativemente barate, que
antes se he desorite, preclsa camhlarss para sdaptar al
digpositivo bdsico de control de secuencia para func...i-
miento en diferentes tipos de meguinaria u otros egquipos,
cada uno de los cunales puede exigir una secuencia d& fun-
0i..c..¢nto diferente en el programa cfclico., Desde el pun~
te de vista del montaje laz citadas ventajas son evidentes
y se =fsotuardn economfas sustencial es en la fabricacidén
de dls casitivos de contrel de secuancias de scuerdo con las
enscfienzas ue eusts invsnto., fdends, un usuario individual
é@asl disposltivo de conirol de secuenclas pueds dssear em-
rlesrlo en diversos tipos de maquingris, cada unro de los
cuzles requiere un diferente programsz cfclico de funeclona-
miento, En tal caso, el dispositivo de ccntrel de secuen~
clas bésico gsrie el mismo para oada méguine difsrents,
pero ss cambisrf{s el elemento de progremacidn 275 pars
efeotuar el deseado progrema cfclico de funcionsmiento,
__MEDIOS_AJUSTABIES DB TIBLPO 325, _

Se 1lleme particnlsrmante la etencidn & la figu-
ra 3 en la cvsl se describen los medics s justables de tiem-
po 325 sopcrtados por la mdnsuls 55 dispuesia junto a un
extremo de ls caja 40 y estando dichos meClos ajustablea de

tiempo 325 destincdos & aplicarge & partes de le barra de
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&ccionémiento del fisdor, 201, con 10 cual ¢l tiswmpo de uns
o] hﬁs ope rsc iones secusucizgl 88 pusde variarse,

Gono se he desorito antes, lu berra 201 Qe
accionamignto ds#l fiador, cuandc se mueve & mano & su PO~
siclén exterior, permitird sl movimiento manual del e0poX-
te 100 de contactos eldotricos en une trsyectoris lineal en
eualgquier direccién, Jas posiciones extremas &e movimiento
de la berre de accionamiento 201 se ilustren sn l{nees de
trazes en le filgura 3. Cuendoc ss iniocla un programa cicli-
co, la berre de acclonzmiento 201 s¢ musve & meno & la po-
sicidn extrema de la izguierda y se empuje hacia adentro
con 1o cual el mecanisme de enclavamiento conectard el so-
rorte al€ctrico 100 con el husillo para impulsar el sopoI-
te 100 de contactos eléctricos 0 para hzoerlo moverse en
une trayectoriz lineal hscla la derscha, como se muestra
en la figura %, & travds del programs ciclico predetermi-
nedo, y 81 terminarlo, la barra 201 de accionmmisnto de los
fiaedores, estard en la posiolén de lineas de trazo repre-
sentada en el lado de la dsreche de le figura 3, Por supues-
to, se prevén perfiles adecusdos en ¢l elenento de progra~
macién para interrumpir tode corriente eléctrios ouando le
barre de accionamiento 201 1lega fincimente &l final de su
movimiento 11nea1;

En la figure 3 puede verse que los medlios
ajustables de tlempo 325 comprenden un miembro de tope in-
dicado en su totalidad nor el numero 326 montado pivota-

dements en la ménsula 55 por medio 48 una esviga de pivote
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327, estando formado dicho mismbro de tope para definir

una pata lsvuantade 328 qus tlene uns depresién de Tretén
329 dlspuesta junto & sus purciones extremssg, estendo dis-
puesto dicho retén para slituarse en una sbertura pasante
820 para dar resistsnciam de friccién el movimiente de pi-
votamiento dsl miembro de tope. Se prevén mberturas pasan-
tes adicionsles 331, 332, 333, 334 y 335 en la ménsula 55
& fin de acomodar el fledor 329 cuando €1 miembro de tope
326 es movido & posiciones diferentes, Bl movimiento de pi~
votamiento del miembro de tope s restringido por g1 empleo
de une esplgm 336 dlspuestes en la pats 328 y destinands €
ser nlejede en une ranure 337 dispuesta en la ménsila 55;

Bl miembro ds tope estd formedo tarbién para
definir un brazo 340, cuyo borde exterior estd formado para
dafinir rebajos 541, 342, 343, 344, 345 y 346 dispuesto cada
uno para cser sobre plenos diferentes sn respuesie &l movié
miento de pivotamisnto del miembro de tope 326,

Puede verse gue el movimlgnto de pivotamjento
del miembro de tope 326 hard gque el retdn 29 se sitde el
mismo en une de las aberturas pasantes indiocadas por los mi-
meros 330 & 335, Simultdnesmente con esta aceidn, un rebajo
correspondiente indicmdo por los nidmeros 341 & 346 merd pre-
gentado junto & la barre 201 de accionemiento del fiador
para contzoto con elle como se muestras ea la posiocién de
1{ness de trazos en ¢l lado de la derecha de la figura 3,

El movimiento del braze 340 en direccidn descendente pre-
gsentard sucesivamente los diferentes rebajos indicados por
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los nimeros 341 e 346 para su apllcacidn con laz barra 201
de mcolonamianto del fimdor. Y& disposicién respectiva de
los elemantds como sSe muastre eﬁ la figura 3 permitird el
movimiento ds la barra 201 de accionamiento del fisdor a
gu posicién extrema d& la izquierda, pero cuando el miembro
de tope 326 es plvotedo hacla ubajo, cada rebajo sucesivo
sagdu ea presentado junto & la barra 201 de @ccionamiento
del fiador restringird el movimiento 1ineel heola la iz
guierde de la barra 201 de gcclonamiento dsl fiadox,

86 lleme shors la atensidn sobre la figura
18 gue describe el panegl delantero del diapositive de Gon-
trol de sscusncles y muestra le pecicidn del botén indica-
dor 21, Bn slzunéis apllicaciones 49l dispcsitivo ds contrel
de secuencla considerado en esta Yemorla, por dejemplo, oomo
en Te mfguine lovadora auntomgtices sugeride mostrada en la
figura 1, puede ser dssesble tener un tiempo ajustable para
facilitar 1 llenade de la yila levadora, Bn glgunis l1oca-
lidedss puede ser desecble temar mds apgus <1 la pils y en
otras tener menos, El1 movimisnto d¢ pivotamlente manual del
miembro de tope 326 permitirs 91 zjuste dsl ciclo d¢ tiempo
ds 1lenado d8 mods cus pnusiun conseguirse sn la pile dife~
rantss nivsles de agus., Por ejemplo, la posicidn de 1ineas
de truzos 43l botdn ds csntirol 21 en la figura 18 indioce
un ciclo de 1lenado de 6 minuntos y el rebajo 341 que, in-
cidentelmants, permite el movimisnto linesl mea elejedo de
le barre 201 de mcclonamiento G:1 flador hacle le 1zquisre

da, estd en contacto con la barre 201 de acolonsmiento del
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fiador. 8% se desgea, uu ciclo de Jienado de 6 minntos,
el miembrc de tope 326 8s pivota de modo que &1 rebajo
342 sea pressntado pera su splicmcidn con la berre 201
de accionamisnito del fiador, Bsto rastringiré al movi-

miento hecia la izguierds dsl botdn de controel 21 e la

1{nes de & mimtos indiceda en la figura 18, En el fun-

clonamisnto norm=l se he cemyprobadc que un ciclo de lle-
nado dc 4 minutos es el mfs deeesbls, y porae conssgulir
este finelided, €1 miambro ds tove 326 ser{e pivotado de
panera que el rebaje 343 queds pressntade pars su aplica-
cidn con la barra 201 de accicnamisnto del fiador, para
restringlir el movimiento hacig la izquierdas de esta barrs
vy €11{ o1 botdn 21 del contrecl del indicador guedarie si-
tnado en la merca de llenado en 4 minutes mogtrada sn la
figura 18, Deede luszgo ocuando ¢l migmbro de tope 326 se
pivote pare prsssnier el rsbajo 343 pars aplicacién con
la berra 201 de acclonamisnto del fizaor, el retdn 329
estara situado en l& sbertura pasante 332 paia mantensr
de ests modo sl mlembro de tope 326 en esta posicidn hase
te gue Sse mueve a muno & une nueva posicidn.

Adn cuerdo los medics de tope ilugtrados

en estia lMemoria son une forma sugerida para una levaiora

autométioa,es evidents que los rebajes poarfen emplierse o ai-

e d
-8ellers8e segun se dessw, para varisr la sscuencia pera 1incre-

mertos de ms de un minnto como ss ha sugerido £n esats Ne-

moris, Bn otras &plic&ciﬁnec, ruede ser d;seable soprimir
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olertee vartes de las secuencia de operacién y esto puede
resl izarse diss?iendo de nuevo el miembro 4@ tope de modo
gue pueda eliminsgree, aégﬁn se desee, ung mited o un ter=-

cis 0 un cuarto del programs,
_CONCLUSION _

Bl presentie dispositivo de control de secuen-
cles, por aegtar formado de elsmentos simples y hecho de na-
terisles fécilmente disponibles, se presta por gf mismo &
los principios de fabricacidn por produccidn en serie, ofre-
ciendo d& este modo una economia sustanclel en los gastos
de fabricaoién;

Por la desoripcién que antecede, puede obser-
varge gue hemcs creedo un dispositivo mejoradec de conirol de
secuenclaes gue cumple de modo eficaz sus objetos seg&n 86
hen expuesto en lo qus anftecede y que propcroions numerosas
ventajas que pueden resumirse como sigue:

l,~ Beg de estructura sencille, eficsz y du~
radere;

2.~ Ba de fabricaocidn econdmica y fdollmen-
te adaptable a principics de fabricacidn por producoidn
en serie; y

3.- Ia creacidn de un dispositivo perfeccio-
nado de control de secuencias que tiene un mecanismo indi-
oador movible en cualquier dirececidn en uns trayeotoria 1i-
neal para establecer de antemeno un programa de operacidn,
teniendo dicho dlspositivo de control de secuenciss medios

iniicadores movibles en una itrayectoris linesl en cual=-
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guier direcoeidn para vigilancie visual convenients, ¥y te-
niendo dicho dispositivo de control 4e secuenclas elamen-
tos ffoilmente intsrcembiables ds regulecién del programe,
de meners que las partes bdsices del disrogitivo de control
de secusncias considerado puede smplearse con diferentea
elsmentos de regulacidn ds) procramzs sin necegided de une
reconstruceidn comgleta del mscunismo bdsico d&l disposi-

tive de control de secuencis,
4Un cuardc hemos ilustrado realizacionss pre-

ferida del invento, puedsn haosrse muchss modificascionss
sin apartarse por ello del espiritu del invento y no desea~
mos 1imitarnos & 1os detelles precisos de consgtruccidn ex~
puestos 8ino raservarnog todcs los camblos que caigan den-
tro dal alocence de las reivindlicaciones &nejas.

Betg golicitud, que corrssponde & l& pre-
sentade en los Estados Unidos de Amdrica &l 21 de Diciem-
bre de 1951, bajo &l numero 262,760, se acoge & los bens-

Ticlos del artfoulo 51 del vigente Hstututo sobre Propie-

ded Industrisl,
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los puntos de invencidn propila y nueve que
8¢ pressntan para gus seen objsto de este Patente de Invens
cién en Bspsfia, por VHINTE aiios, son los sigulentes:

12, - Un dispositivo para sl control de la

sacueuncia, que comprendé una caja, medios intsrruptores mon-

tades sobre un soports movible en un trgyecto 1ineel sn di-
che caja y dlspnestos para ser operados an une secusncia
predeterminada, y medios que incluysn un €rbol rotativo

en dicha caja para orpsrer diches medios interruptores, te-
niendo dlche dispositivo de control de la secusncla ﬁn mo-
tor soportado per dicha caje para accionar dicho &rbol.

2¢, - Un dispositivo ds control de la secuen-
¢lz ouns comprends medics intsrruptorss moevibles en un tra-
yeoto lineal y dlspuestos para ser oparzdcs en secuencia
determinada, medios que incluyen un €rbol rotativo para
operar dichos medivs Interruptorss, . urcanismo operado
me cnicamente para impulser dicke &rbol, y medios manueles
operables sobre dichos medio® interriy..ies con 1o cusel
puede variarse la secusncis de 0peracionas;

3%, - Un dispositivo de¢ contrdl segin se
relvindica en los puntos 1 6 2, que incluye medics de en-
clevamisnto operables & meno pers sfactuar la desconexidn
ds diches medics interruptores desde dicho £rbcl parg fa-

oiliter 61 mevimientc menvel de dichog medlcs interrupto-
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res en un trayectv lineszl en cualguisr dirsccidn.

4¢, = Un dispositive de contrcl ds 1a se-
cuenciz qua cumprende un psrfil de laeve dispuesto 1ineal-
mente, contactos @lsctricos movibles en un trayecto 1ineal
gus Incluyen mediics cus punedan eplicarse a dicho perfil de
lave pare ¢brir y cerrer diches countuctos en une secusncis
predstesrminada en respueste &8l movimiento linesl de dichos
contactos eléctricos, y medios de accicnsmientos operables
para determinar el movimisntc lineal de dichos contactos
eléctricos,

58, - Un disrositivo de control segdn se rei-
vindica en 81 punto 4, en &1 ousl dichos medics de accione~
miento comprenden un 8rbol rotative roscado, medios mo to-
rss para ocsusar la rotacidn de dicho &rbol a velocidsd cons-
tante, un portacontactos que tiene medios fisdores opsrables
pars efectuar uma evlicacidn ds¢ zccilonamisnto mecinico en-
tre dicho rortacontecto y dichas formamciones roscadas sobre
dicho £€rbol rotative, sisndo dichs conexidn d8 sccionamien-
to efieaz pars mover dicho portacontactos linezlimente en
gentido exil & dicho &rbol rectativo, e incdluysndo dicha
conexidén ds zcclonamisnto medios manusles opersbles por
los cuules @l portzcontactos puede a&sr movido independien-
temsente en cualguler direccidn linealmente sn sentido axil
al arbvol,

68, -~ Un dlspositivo de conmtrol segyn se rei-
vindica en el puxito 4, que incluye medlos interruptores,

meilos de leva linesles para operar dichos interruptores,
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medlos de dedo que rueden &plicarse & dichos medios de le-
va para determinar el funclonamiento de dichos interruptores,
un moter y conexlonss entre el motor y dlchos maeiiog de dedo
par& acclonar dichog medios de dedo lineazalmente an una di-
reccidn, un botdn indicedor, y conexiones entre dicho botén
v los medios de dedo para efsctuar la desapliczcién de los
medics de dedo y les conexiones snire sl motor y los medios
de dedo, con lo cnel los medios de dede pueden mer movidos
en cualquier direccidn independientemente de dicho motor,
siendo operesble también dicho botén indicador pera efectuar
1ls nueve apliocacidn de dichas conexiones con lo oual dichog
dedos puesdsn compl eter el movimiento lineel pars completar
¢l funcionamiento secuencisgl de los medios interruptoreas,
| 79; - Un dispositivo de control de olrcui~-
to gue incluye medios Y inealmente movidles de control de
clrculto, medics motores pare efeotnar el movimiento li-
neel de dichos medios de contrsl y medios operables & mano
vera sfectusr le desconexidn de dichos medlos de control
del clrouwito de dichos medics motoras pars efectnar un mo-
vimiento menual de dichos medios de control de circuito en
unz trayectoria linesl en cualguier direccidn, |

89, = Un dispositivo de control segdn se reie
vindica en el punto 7, que comprende una oaje, medios inte-
rmptores montados sobre un goporte mdvil en una trayecto-
ria 1ineal en dichs caje y dispuestos pesra ser operedos
en una secuencie predeterminada, medios que incluysn un

grbol rotativo en dicha caje psre operar dichos medios in-

- 48 -
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terruptores y un motsr soportade por dicha caje para accio-
ner dicho €rbol, siendo operables dichos medios menusles
sobre dichos medlo® interruptores ocn 10 cual dichog medios
interruptorss pneden ser movidos con independencis de dicho
drbol rotat 1vo..

92, = Un dispositive de control segdn se rei-
vindica en el punto 7, que tiens medios de accionamiento
rotatives que incluyen un motor y un soporte de contactos
montado en dicho dispositivo de control de lz= secuenaia
para movimiento line&l por dichos mediss rotativos de acclo-
namisnto, proporcicnendo dichos medios menualmente operables
desconexidn de dichos medios de accionamiente rotatives ¥
dicho soports, ocon 1o ocual dicho soporte pnede ser menuel-
mente movide sn sentido lineal en cuslguisr direccidn.

108, - Un dispositivo de conirol segin ee
relvindica en el punto 9, qué inciuye medios de contazcto
eldctrico gue formen parte de dichc soperte y dispuestos
para funcliomar con arreglo s un modelo de control secuen=~
ciel predsterminsdo, estandoc dichos medios monuzlmante opa-
rables dispusestos parae movimisantc Iinesl con dicho soporte
para dar una oonexidn de accionsmisnto entre dichos medios
rotatlivos de accionsmisnic y dicho soporte parz efectuar
movimiento axil lineal dsl sopcrie pars eifecinar de este
modc el fuhoionemiento de dighos intsrruptores dentro del
modslo de control seocusncial predeterminsdo,

112, - U: dispositivo de centrol segin se

reivindice su los puntos 3, B, 9 ¢ 1@¢, que incluye medios
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de parade & log qua se aplican porolones de dichos medics
menuales pere restringir el mevimiento 1inesl indepeniien-
te de dichos medlos intsrruptorss o del soporie en ung
direceidn,

122, - Un dispositivo de control gegtdn se
reivindlca #m 8l punto 11 en o cna? dliches medice de tope
gon ejustzbles,

13¢, - Un digpositive de coritrol de la ge-
cusncle gue comprends n»7ies interruptores para 8er ope-
rados w1 ude secuencia predeterminacs, un &rbol rotati-
ve, un mecanismo operado mscduicomsnte para impul sar dicho
€rvel & una vslocidad ooastante, medics de control de cir-
cuito que pusdzn cunsctarse con dicho arbel parg mevimien-
to linesl en uas dirscoldn pera determinar el funocicusmien-
to da dichos lutsrruptores sn une secusucia predeterminads,
¥ madics menvelments opsrables eficacss para zafar ls qo-
nexién operativa entre dichos medios de¢ control de circui-
toe y dicho €rbol rotativo, de modo gue dichos medios de
contrdl de circulto pusian ssr movidos en cual quier Girec-
cién indepsnd isntemente del drbol rotasive, con 1o ousl
rueds varilarse l& sgcuencia de las opsraciones,

149; -~ Un digpositivo ds control de 12 ge-
cuencia, qug comprende un perfil! de leve dispuesto linezl-
mente, contactos eléctricos movibles en un trgyecto 1inesl
gue incluyen medlos queé prueden aplicsrse & dichy leve
para abrir y cerrar dichos contactos en upa secuencila

predeterminada en respuesta 1 movimisnto lineal de di-
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chos contactos eldctricos, y medlos de acclonamiento Ope-
rablea para dstsrminar sl movimisento lineal de dichos cun-
tactos oléctriooa;

152, - Un dispositivo de contrcl segin se
reivindioa en el punto 14, que InclHiye medios menueles gue
pneden operar sobre dichos oontagtos eléotricos oom lo
cuel dichos contactos pueden ser movidos independiente-
mente de dichos medics de aooionamiento;

169; - Un mecanismo 48 accionamiento pars
un dispositivo ds control de ls secusncia, que comprende
un drbol giratorio roscado, medios motores para detemi-
nar la rotacidn de dicho &rbol a una velocldsdl constante,
tm soporte de contactos que tisne medios fizmdores opera-
bles para efectuar una aplicecidn de ascoionamiento mecd-
nico entire dicho soporte de contactos y las roscss de di-
chc €rbol rotativo, siendo eficaz diche oconexién de accio-
nanianto para mover dicho soporte de contactoes linsslmsn~
te en sentido axil a dicho &rbol rotativo, teniendo dlcho
digpositivo de control e la secusnciz medios gue pueden
aplioarse & porciones de los contactos eléctricos pare
efectuar un modelo ds control seocuenciasl predeterminado
e incluyendo dicha conexidn de accionamientc mediosg manune-
les gune pueden operar y por log cusles el soporte de con-
tactos puede ser movido independientemente en ounalquier
direccidn linesImsnte en sentido a2xil a dicho drbel con lo

cnal puede varizrse 61 modelo de control secuencial,
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17#, - Un dispesitive des control secuencial,

Tl y com; ge he descrito en la Memoria Que
antecede, representadc en los dibujos gus se acompafian y
con los fines gque se hen especifiocado, '

Bsta Memoria consia d® alnouents y dos hojmg
@scrites por una sola cara.

Madrid, 12 460 105
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