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IRCMURIA  DESCRIPTIVA

para solicitar

PATERTZ11E DE INVEN O 1 ON
an
ESPADA

por VEINTE afios
a nombre de ETABLISSRtIEDTS BREMO, entidad organizada con
arreglo a las leyes del Principado de Lichtenstein, esta-
olecida en Vaduz, Principado de Lichtenstein,

por:
" Uli DISPOSITIVO PARA EL CAMBIO GRADUAL

DE VELOCIDAD

El presente invento tiene por objeto un dispositivo
para el cambio gradual de velocidad, es decir, un dispositivo
mecanico el cual es accionado por un arbol motor que ¢ira a
velocidad constante y que transmite el movimiento con una rela-

cién de transmisidn gradualmente variable, de mando, a otro ar-
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hol que es el Arbol movido.-
#1 dispositivo para el cambio de velocidad de acuer-

do con el presente invento se caracteriza por la presencia de

una palanca en la cual al menos uno de sus pguntos, puntos de

apoyo, potencia, resistencia, es desplazado, a voluntad, gra-

dualmente, consiguiéndose que dicho desplazamiento gradual de-

termine una variacidn graducl de la relacidn de transmisién
entre el Arbol motor y el Arbol mowvido.-

£l dispositivo para el cambio de velocidad se;in el
presente invento,.en una de sus realizaciones, se caracteriza
por el hecho de que la palanca adoptada es una palanca de pri-
mer graao, es decir, con el punto de apoyo comprendido entre
la potencia y la resistencia, siendo el punto de apoyo despla-
zable con preferencia hasta corresponder a la resistencia.-

&n dicha realizacién, el dispositivo se caracteriza
poryue la palanca, por medio de su resistencia, acciona, di-
recta o indirectamente, por lo menos una junta unidireccional
montada sobre el Arbol movido.-

#n el caso preferido, el dispositivo segﬁﬁ el pre-
sente invento se caracteriza porgue la palanca, por medio de
su resistencia, acciona, a través de un sistema biela-palanca
oscilante, una junta unidireccional montada sobre el Aarbol
movido.~

En una realizacidén especifica, el dispositivo men-
cionadc se caracteriza porque la palanca, por medio de su re-
sistencia, ¥y de dos sistemas de bielas y palanca oscilante,

acciona dos Juntas unidireccionales que funcionan en el mismo
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sentido y que estan montadas sobre el arbol mandado, estando
las dos palancas oscilantes dispuestas sobre dos lados opues-
tos del arbol moviao y estando las dos bielas dispuestas co-
rrespondientemente. -

hl dispositivo segun el invento se caracteriza toda-
via porque la palanca es accionada en correspondencia a su po-
tencia por medio de un sistema biela-manivela, estando este
altimo montado sobre el &rbol motor.-

nin una realizacidon constructiva preferida, el dispo-
sitivo se caracteriza porque esta constituido por dos o mas
grupos segun se ha indicado arriba con las manivelas motrices
desplazadas de manera que se obtenga un mando continuo del &ar-
bol movido.-

an la hoja de dibujos aneja se ha ilustrado el es- *
quema del dispositivo segun el invento y se han representado
diferentes posiciones de sus partes para describir su funcio-
namiento; todas las vistas son en alzado lateral esquematica
y a titulo de ejemplo.-

Un montante o bastidor 1 presenta el soporte 2 para
el arbol motor, el soporte 3 para el arbol movido, el soporte
4 para la palanca 5 de manco de la variacion de la relacion
de transmision y un soporte 6 para una conexidén cooperante al
funcionamiento del dispositivo de cambio. Sobre el arbol 2
estd montada la manivela 7 La cual gira, por ejemplo, en la
direccié6n de la flecha 8 y que con la biela 9, actua sobre la
potencia 10 de la palanca 11, cuyo punto de apoyo 12 es sopor-

tado por la palanca 3* La resistencia 13 de la palanca 11
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esta unida al vastago 14 montado con pivotamiento de oscila-
cion sobre el soporte 6 y, por medio de la biela 17) esta uni-
da al brazo oscilante 18 provisto del trinquete 1$ el cual en-
grana sobre la rueda de dientes de sierra 20; las figuras 1y
2 representan la palanca 3 en la misma posicidén; y comparando
estas figuras se ve que, para una rotacién de la manivela 7
desde la posicién A, Figura 13, a la posicion n, Figura 2a, el

brazo oscilante 18 pasa de la posicion 0, figura 13, a la po-
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sicion D, figura 23, resultando asi una relacidén de transmi-
sidon que corresponde a la relaciéon entre el angulo recorrido
por la manivela 7 ontre la posicién Ay la posiciéon 8, y el
angulo recorrido por el brazo oscilante 18 desde la posiciodn
J a la posicioén D.-

Las ffiguras 3 2 4 muestran el mismo esquema antes
indicado después de que, sin embargo, el brazo 5 da sido des-
plazado en la direccion de la flecha 22 hasta hacer correspon-
der el punto de apoyo 12 hasta el final del vastago 14. Se
ve que, para una rotacién de la manivela 7 en la direccién de
la flecha 8 desde una posicién A figura 3s (igual a la A de la
figura 14J a una posicién B, Ffigura 44 (igual a la B de la fi-
gura 23), el angulo de oscilacién del brazo 18 ha aumentado
sensiblemente en comparacion a lo que lo habia hecho en las
figuras 13 y 23 y estd comprendido precisamente entre las po-
siciones hy F, figuras 3" y 43.-

Si la palanca 3 es desplazada en la direccioén de la
flecha 22 de manera que el punto de apoyo 12 corresponde al

pivote 6, se tiene la relaciéon maxima de transmision; si, por
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el contrario, la palanca 3 es desplazada en direccidén opuesta
a la Hecha ¢2 de manera que se haga que el punto de apoyo 12
corresponda a la potencia 13 de la palanca 11 (Ffigura $4) el
movimiento de la manivela es inactivo, como puede comprobarse
observando que, al pasar la manivela de la posicion A a la po-
sicion B kdibujadas ambas en la figura 5-) el brazo 18 es es-
tacionario y el arbol movido es detenido.-

Bn el ejemplo indicado se tiene transmision de movi-
miento al arbol movido solamente cuando el brazo 18 gira en la
direccion de la flecha 21.-

Basadndose en la misma concepcion del presente inven-
to, sera posible (figura la; aplicar a cada resistencia 13 de
cada palanca, dos bielas 17-16 Ofigura 14) que actlan sobre
dos brazos 18, 18" dispuestos uno de un lado y el otro del
otro lado del &rbol movido, estando cada uno de estos brazos
provisto de un trinquete 1j, Ip"; los dos trinquetes estaran
dispuestos de manera que ambos sean activos en la direccién de
la flecha 21 cooperando con la misma o con dos ruedas 20 de
dientes de sierra, uno cuando la resistencia 13 baja y el otro
cuando sube.-

Bs evidente que, basandose en la misma concepcion
antes ilustrada, se puede montar sobre el mismo arbol motor va-
rias manivelas 7 reciprocamente desplazadas, por ejemplo, tres
manivelas desplazadas reciprocamente en 1205, actuando cada
biela 3 sobre su propia palanca 11, teniendo todas las diferen-
tes palancas 11 sus puntos de apoyo alineados en direccidn pa-

ralela al eje del arbol motor y actuando cada palanca 11 con
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con una o, respectivamente, con dos bielas 17, sobre las co-
rreSpondientés Juntas unidireccionales 19-20. De este modo
se obtendrd una continuidad absoluta de transmisién de movi-
miento del &rbol motor al &rbol movido.-

rinalmente, es todavia evidente, que el tipo de jun-
ta unidireccional no jjueda restringido al ilustrado y jue com—
prende un trinquete y una rueda de dientes de sierraj por el
contrario, serd preferible acoptar una junta unidirecciaonal
del tipo conocide de bolas o esferas que cooperan con superfi-
cies reciprocamente inclinadas entre las cuales encajan las
bolas o =sferaB para una rotacidén en un sentidc de las palan-
cas 1l.-

aln cuando por razones descriptivas el presente in-
vento se haya basado en lo que se ha descrito en 1o que snte-
cede y se ha ilustrado unicamente a titulo de.ejemplo en la
hoja de dibujdsaneja, pudden ser aportadas diversas modifica-
ciones y adiciones en la realizacidn del invento, basadas to-
das ellas en los comceptos fundamentales de éste, como se in-
dica en las reivindicaciones siguientes.-

La presente solicitud que correspohde a la presenta-
da en Italia con fecha 1 de Junio de 1.951, bajo el nimero
Reg., 118 Verb. 58, se acoege a los beneficios del articulo 51

del vigente Bstatuto-Ley sobre Propiedad Industrial.-
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. Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre-
sentan para que sean objeto de esta solicitud de Patente de
Invencién en dspafia, por VEINTHE afios son los siguientes:

18.~- Un dispositivo para el cambio de velocidad
caracterizado por uno o varios de los puntos siguientes to-
mados por separado o en combinacidn:

a) estid constituido por up sistema mecinico de
transnisibn de movimiento entre el Arbol motor y el Arbol mo-
vido, estando comprendida en dicho sistema una palanca en la
cual por lo menos uno de sus puntos de apoyo, potencia, resis-
tencia, es desplazado gradualaente a voluntad, causando dicho
desplazamiento gradual una variacién gradual de la relacidn
de transmisibn del &rbol motor y del 4rbol movidoj

b) la palanca es una palanca de primer grado, es
decir con el punto de apoyo comprendido entre la potencia y
la resisvencia, siendo el punto de apoyo desplazable con pre-
ferencia nasta corresponder a la resistenciaj

¢) La palansa, por medio de su resistencia, accio-

na por io menos una junta unidireccional montada sobre el &r-

bol movidos
d) la palanca, por medio de su resistencia y & tra-
vés de un sistema bilela-palanca oseilante acciona una Jjunta

unidireccional montada sobre el Arbol movidoj
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e) la palanca, por medio de su resistencia y de doa
sistemas de biela-palanca oscilante, acciona dos juntas unidi-
reccionales que funcionan en el mismo sentido, montadas sobre
el arbol mandado, activa una durante una parte de un ciclo y
la otra durante la otra parte del ciclo;

) la palanca es accionada, en correspondencia a su
ponencia, por medio de un sistema biela-manivela, estando ésta
ultima montada sobre el arbol motor;-

g) presenta conexiones que impiden el deslizamiento
de la palanca con relacién a su punto de apoyo;

h) estd constituido por varios grupos segun ) mon-
tafios en posiciones reciprocamente desplazadas sobre el arbol
motor con el fin de obtener un mando continuo del arbol movido;

i) la o las juntas unidireccionales montadas sobre
el arbol movido 3on del ripo de elementos rodantes que se enea-
jJan, cuando la junta funciona en un sentido determinado, entre
superficies reciprocaiaente inclinadas.-

2"_.- Un dispositivo para el cambio gradual de velo-
cidad.-

Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece-
de e ilustrado en el dibujo que se acompafia y para los fines
que se han especificado.-

Esta Memoria consta de ocho hojas escritas a maquina

por una sola de sus caras.-

2 WX Ha

Madrid,
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