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MBMORiA DESCRIPTIVA 

para so lic ita r
P A T B N T B D B I N T R O D U C C I O N

en
E S P A Ñ A  

por DIEZ años
a nombre de GICSEPPB PBBAGHI, de nacionalidad ita lian a , 
residente en Rivoli, Tnrin, I ta l ia ,  por:

"DISPOSITIVO DE MANDO DB LA ROTACION DB LA PUA 
EN LAS MAQUINAS PARA ENCAJES CON HUSOS".-

s.í
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SL invento se re fie re  a loa dispositivos 
de mando de la s  páas en la s  m^qainM para encajas con 
hnsee a i lo s  onales e l árgano qne provoca el funcionamien­
to ddT embragne para acoplar por intervalos la  rneda de
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arrastre  con la  base porta-púa asta montado en el ín ter ioy 
del soporte de dicha rueda.

Tiene por objeto an perfeccionamiento que 
confiere a estos dispositivos ana mayor resistencia  y que 
hace aa fabricación más a imple y sa funcionamiento más se­
gar o.

Segón e l invento, el órgano de mando del 
dispositivo está formadq&or ana simple v a r il la  que paede 
deslizar axialmente en d  soporte tubular de l a  raeda den­
tada de a rra s tre  y en an e rif io io  ^xial del cabo de la  pla­
ca porta-púa y conectado de forma permanente can e l órgano 
de embrague. Este órgano está montado de manera que pueda 
deslizar pero no g irar aobre e l  cubo de la  placa y coopera, 
en una extremidad, por medio de dos ranuras diametral man te 
opuestaa, con un diente de bloqueo f ijo  mientras qus, en 
la  o tra extremidad, oeopsra con dos dientes, satos tambión 
diametral mente opuestos, qus pueden a justar en dos ranuras 
correspondientes dispuestas en s i  cubo de la  rueda dentada 
de a rra s tre .

Con preferencia, e l acoplamiento entre l a  vari­
l l a  de mando y el órgano de embrague es obtenido por medio 
de un pasador que atraviesa ana hendedura longitudinal prac­
ticada en el cubo de la  placa porta-pea, permitiendo esta 
hendedura un desplazamiento axial lim itado de l a  v a r illa  con 
e l órgano de embrague.

El dibujo anexo muestra, a t i tu lo  de ejemplo, 
en alzado la te ra l ,  seccionada en sa mitad, ana forma de rea^-
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lizaoián  del dispositivo A# mando según al invento.

BI dispositivo asta  montado an sn oonjunto 
eobre a l  plato I  oon ayuda del cual está fijado a la  má­
quina, no representada. Comprende un soporta tabular 2 sobra 
el cual se halla montada la  rueda dentada 3 mantenida an ro­
tación continua do la  forma conocida. La ruada 3 lleva un 
cabo 4 que, en su extremidad superior está provisto de dos 
ranuras 6 diametral menta opuestas. 6 indica la  placa que so­
porta l a  púa no representada y se prolonga hacia abajo en 
an cubo 7. Bate cabo se a justa  an el soporte tubular 2 y 
está perforado con un o rif ic io  axial an el cual está  monta­
do a deslizamiento al órgano da mando en forma da v a rilla  8, 
cuya extremidad in ferio r haca saliente al exterior donde 
está  conectada a un brazo de una palanca an ángulo 9 pivote- 
da en 16, y oayo otro brazo está  conectado a l mecanismo 
Jaoqnard, no representado.

Bn su extremidad superior, la  v a r illa  de 
mando 8 está  acoplada por medio del pasador 11 oon 01 ár­
gano de embrague 12 montado de forma que pueda deslizar sin 
g irar sobre e l  cubo 7 de la  placa 8. El cubo 7 puede ser 
por ejemplo de eecoián cuadrangular y colocarse dentro de 
un hueco cuadr angular correspondiente del árgano de embrague 
13. Una hendedura 13 praoticada en el cubo 7 permite un des­
plazamiento ax ial limitado de la  v a rilla  de mando 8 con el 
árgano de embrague 12.

El árgano de embrague 12 llev a , en su parte
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b a ja , das d ian tea  diam etralmente opuestos 14 destinados & 
in tro d u c irse  en la s  ranuras 5 del oabo 4 de l a  xueda 3 y , 
en l a  p a rte  a l t a ,  dea raxmras 15, é s ta  a también 5 iaraetxal- 
mente opuestas, que pueden cocpaxax oon un d ien te  de bloqueo 

5 16 del p la to  17.
16 ea un re so r te  de a tra c c ió n  que ae apoya 

pox encima oentxa un s a l ie n te  19 de l a  v a r i l l a  8 y por debajo 
contra e l c ie r re  term inal 20 del sopo rte  tu b u lar 2.

31 d isp o s itiv o  d eso rito  funciona de l a  forma 
10 s ig u ie n te : Bn l a  po sic ió n  desembragada rep resen tada  en e l  

d ib u jo , l a  rueda dentada 3 g ira  en vacio  y l a  p laca  6 e s té  
bloqueada, pues e l  d ien te  16 del plaSo 17 ae in troduce en  
l a  ranura 15 del órgano da embrague 12, encontrándose é s te  
en su posio ión superior en la  oual e s tá  desligado del cubo 

15 4 de l a  rueda 3. Por e l  c o n tra r io , cuando l a  palanca de ángu­
lo  9, a causa del mecanismo Jaoquard, se desplaza angularmen­
te  en el sen tido  de la s  agujas de un r e l o j ,  desplaza por de­
bajo l a  v a r i l l a  de mando 8 con e l órgano de embrague 12 que 
se deslig a  del d ien te  de bloqueo 16 y l le v a  sus d ien tes  14 

20 a e n tra r en l a s  ranuras 5 del cubo 4, efectuándose a s í  e l  
acoplamiento de la  p laca 6 con l a  rueda 3 en ro tac ió n  y e l 
a r ra s t r e  de l a  púa.

Cuando al mando de l a  p a rte  del mecanismo 
Jaoquard oesa de a c tu a r , l a  v a r i l l a  8 es devuelta por l a  ao- 

25 ción del re so r te  18 a l a  posición  su p erio r a rra s tran d o  con 
e l l a  e l  órgano de embrague 12 que ae deslig a  de l a  rueda 3 
y se conecta de nuevo con e l d ien te  16, bloqueando in s ta n tá -
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- 0  -  NOT A -  o -

Ie s  puntea de invención p rop ia , nc nueva, 
pero no e s ta b le c id a , p rac tica d a  n i  divulgada en SspaRa, 
que se p resen tan  para que sean  o b je to  de es ta  p a te n te  de 
In troducción por EL3Z anos, son lo s  s ig u ie n te s :

l e .  -  D ispositivo  de mando de l a  ro tac ió n  
de l a  póa en la s  maquinas para enea je s  con husos, carac te­
rizado  en que e l  órgano de mando del embrague e n tre  l a  ru e­
da de accionamiento y la  plaoa portad-púa e s ta  c o n s ti tu í  do 
por una v a r i l l a  que puede d e s liz a r  axialm ente en e l  soporte 
tub u lar de l a  rueda dentada de a r r a s t r e  y en un o r i f ic io  a x ia l 
de l cubo de l a  p laca p o rta -p ó a , estando e s ta  v a r i l l a  coneo- 
tada de forma permanente con el órgano de embrague montado 
de manera que pueda d e s liz a r  s in  g ira r  sobre e l  oubo de l a  
plaoa*

23. -  D isp ositivo  según l a  re iv in d ica c ió n  1 , 
carac te rizado  por un órgano de embrague p ro v is to , en su p a r­
te  a l t a ,  de doe ranuras diam etralm ente opuestas cooperando 
con un d ien te  de bloqueo f i j o  y , en su p a r te  b a ja , de dos
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l o

d ie n te s , ésto  a también diametral, mente opueates, qu^ ooope- 
ran oon dos ranu ras correspondien tes p rao tioadaa en l a  ex­
tremidad superio r del cubo de la  rueda dentada de a r r a s t r e .

nea 1 y 2 , ca rac te rizado  porque l a  extremidad superio r de Te 
v a r I l l a  de mando es tá  conectada oon e l  órgano de embrague 
por medio de un pasador que a tra v ie sa  una hendedura lo n g itu ­
d inal del cubo de l a  plaoa porta^-pua.

40. -  D ispositivo  de mando de l a  ro tac ió n  de 
l a  púa en la a  máquinas para en ca jes  con husos.

Tal y como se ha d e sc rito  en l a  Memoria que 
an tecede, representado en e l  dibujo que se acompaña y oon 
lo s  f in e s  que se han esp ec ificad o .

g a ta  Memoria consta de ae ia  ho jas e s c r i ta s  
por una so la  oara.

30. -  Dispositivo según laa  reivindicacio-

Madr id , )

D<y/ — 6
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