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La presente invención se re f ie re  a la  f i j a ­

ción de cin tas flex ib les  y, en p a rticu la r , de cintas  

de c ie rre s  de corredera sobre una labor ta l  como una 

prenda de v e s tir .

5 Es de uso corrien te  ahora, no solamente cojser

sobre las labores porciones de c in ta s , por ejemplo dé 

cin tas de c ie rre  de corredera terminadas y provistas  

de cursor, topes in fe rio r  o superior u o tro s , que son 

arrastradas por la  labor y avanzan a medida de su có á i-  

10 do sobre é s ta , sino igualmente u t il iz a r  cin tas en bóbi^ 

na que se desenrollan en continuo, a medida que e s tg °  

misma costu ra. La experiencia ha mostrado que en uno y 

otro caso e l deslizamiento regular de una c in ta , inclu­

so s i é s ta  es guiada por e l  mantenimiento entre dos"s,u- 

15 p erficies  longitudinales de apoyo la te r a l , es d i f í c i l  

de obtener.

En efecto , segdn la  naturaleza de los dos ma­

te ria le s  en presencia labor y c in ta , y en p articu lar se­

gdn sus coeficien tes de frotam iento, la  experiencia mueŝ  

2o t r a  que e l  avance de la  c in ta  no es rigurosamente sín­

crono con e l de la  labor, cuyo avance e s tá  asegurado 

automáticamente por las garras u otros medios de arras  

tre  previstos en la  máquina de coser que efectda la  

unión de la  c in ta  y la  labor.

25 Ocurre frecuentemente que la  labor se pliega
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con relación  a la  c in ta  o, inversamente, que ésta  se de¡3 

plaza demasiado rápidamente y forma ondulaciones perju­

d icia les  para la  buena sujección de la  c in ta  a la  labor.

Se han propuesto ya dispositivos para, a la  

 ̂ vez, guiar y tensar la  c in ta  a coser, con objeto de re­

mediar el defecto citad o . Pero estos dispositivos son 

de un empleo complejo y son más o menos voluminosos, 4o 

t a l  suerte que son difícilm ente adaptables sobre una má­

quina de coser, donde e l s i t io  disponible es reducido,

10 sobre todo s i  no se quiere perjudicar e l buen avance de 

la  labor. Por otro lado, los resultados obtenidos son' 

decepcionantes.

La invención tiene por objeto un dispositivo, 

de guía y de puesta en tensión de una c in ta  y, en p a rti-  

1$ cu lar, de un c ie rre  de corredera, en el curso de su f i ­

jación por costu ra sobre una labor, permitiendo este dis 

positivo suprimir completamente los inconvenientes de 

un desenrollamiento más o menos irreg u lar de la  c in ta  

y/o de la  labor y , por lo mismo, re a liz a r  una costu ra  

20 regular, sin  tiro n es , de la  c in ta  sobre l a  labor.

Este dispositivo e s tá  caracterizado porque inclu  

ye una pieza que forma puente y adaptada para ser fija d a  

en una máquina de coser, en la  proximidad del punto de 

costu ra, una lámina e lá s tic a  de presión, contra e l puen 

25 te , de la  c in ta  a coser que pasa entre e l la  y e l citado
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puente, y medios micmmétricos para regular de una ma­

nera progresiva la  presión de la  lámina sobre la  cin­

ta .

Gracias a estos medios micrométricos de re­

g la je , e l operador puede, en cada in stan te , regular,exac  

tamente la  tensión de la  c in ta , que se encuentra guia­

da normalmente por otro lado por las caras la te ra le s  

del puente.

Segtin o tra  c a r a c te r ís t ic a , e l puente incluye 

en su pared superior, una hendidura longitudinal córtai- 

da en todo e l grosor de e s ta  pared, encima de la  párte 

mediana de la  lámina.

Esta hendidura permite e l control del de&H^ 

zamiento de la  c in ta , que puede se r corregido así Inme­

diatamente después de que se produce un incidente. Per­

mite, además, e l paso de los cursores, topes in ferio ­

res o superiores u otros órganos en salien te  sobre la  

c in ta , de suerte que e l  dispositivo puede ser u til iz a ­

do para la  fija c ió n  de cualesquiera tipos de c ie rre s  de 

corredera u otros sistemas análogos.

Otras c a ra c te r ís tic a s  aparecerán en e l  curso 

de la  descripción que sigue de modos de realización  de 

la  invención, dados tínicamente a títu lo  de ejemplos y 

representados en los dibujos anejos.

En ésto s:
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la  f ig . 1 es una v is ta  en perspectiva de un 

dispositivo segdn la  invención;

la  f ig . 2 es una v is ta  análoga, con arranque 

longitudinal p a rc ia l;

la  f ig . 3 es una v is ta  en perspectiva, con, 

arranque p a rc ia l, de una variante de realización  de un 

dispositivo de puesta en tensión de una c in ta ;

la  f ig . 4 es una v is ta  en corte  segdn la  lín ea  
4-4 de la  f ig . 1 ; * "

la  f ig . 5 es una v is ta  en d etalle que muestra 

la  forma de la  leva de regulación de la  tensión de la  

c in ta . * '''st-
Segdn e l ejemplo de ejecución representado,-.ol 

dispositivo de la  invención es utilizado para la  costu­

ra  simultánea sobre una pieza de tejido u o tra , que cons 

tituye la  labor, de dos cin tas 1 y 1 ' que forman los dos 

elementos de un c ie rre  de corredera, llevando estas cin  

ta s , sobre sus bordes longitudinales adyacentes, elemen 

tos de enganche 2 destinados a ser enganchados y desen­

ganchados unos con relación  a o tro s , por medio de un cur 

sor de tipo conocido, que no e s tá  representado en e s ta  
figura.

Las dos líneas de costura necesarias para f i ­

ja r  las  dos cin tas o bandas sobre la  labor, están ase­

guradas por dos agujas 3 de una máquina de coser. Estas
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agujas, de movimiento longitudinal a ltern ativ o , penetran 

en agujeros 4 de una placa de agujas 5, para cooperar 

con los tomadores de bucles dispuestos debajo de la  pla­

ca de la  máquina.

El dispositivo de guía y puesta en tensión,de, 

la  c in ta  está  dispuesto de manera que puede ser coloca­

do aguas arrib a  de la  placa de agujas 5 con relación  al 

sentido de desplazamiento de la  labor, sentido indicado 

por la  flech a f .

Este dispositivo incluye, esencialmente, únâ  

pieza principal que forma un puente 6 que, en plantá, 

tiene en términos generales, la  forma de una H; estq^ppen 

te 6 e s tá  fijado por to rn illo s  7 sobre una base 8 d a^ á  

misma forma que constituye un zócalo. E sta base 8 eatá  

p rovista de dos renvalsos longitudinales 8a cuyas alas  

horizontales forman las correderas destinadas a d eslizar  

se en la  abertura de e s ta  máquina, p revista  en la  placa  

para re c ib ir  normalmente la  corredera de e s ta  máquina.

Debido a la  disposición de la  base 8 que viene 

a tomar e l lugar de la  corredera usual de la  máquina de 

coser, e l  accesorio de máquina de coser constituido por 

e l dispositivo puede ser fijado muy fácilmente sobre esta  

máquina, & ser retirado cuando la  máquina ha de ser utjí 

lizada para otros fin es.

Hacia a trá s , es d ecir, hacia arrib a  con re la ­
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ción a l sentido de desplazamiento de la  labor, la  base 8 

tiene un grosor reducido de manera que pueda venir a re­

posar* pura y simplemente sobre la  placa de la  máquina de 

coser, estando e l puente 6 entonces perfectamente hori­

zontal.

Este puente tien e , en corte  tran sv ersal, una 

sección en forma de U y forma, encima de la  base 8 , up
* e *

paso 9 de sección rectangular aplastada. Este paso 9 3e 

semboca en l a  cara  superior del puente por una la rg a re n  

didura longitudinal mediana 10, p revista  para un control 

del in te r io r  del mecanismo y su limpieza eventual eñ°ca- 

so de obstrucción por h ilo s , pelos, polvo, que permite^ 

además, a l  operador, seguir e l desenrollamiento del c ie ­

rre  de corredera, e in terven ir con un J t i l  apropiado-'en 

el caso en que se produjera una obstrucción del c ie r re .

Esta hendidura puede e s ta r cerrada por sus 

extremos, como muestran las figuras 1 y 2, y se rv ir  so­

lamente para e l citado con trol del in te rio r  del mecanis 

mo y del desenrollamiento de la  c in ta , o e s ta r  ab ierta  

por sus dos extremos, ta l  como se representa en la  f ig . 

3, y perm itir e l paso de un cursor de un tope in ferio r  

o superior, de c ie rre s  de corredera o de cualquier otro 

órgano en salien te  sobre la  c in ta .

En e l in te r io r  del paso longitudinal 9 así 

formado bajo e l  puente 6 e s tá  alojada una lámina elástjL
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ca 11, que a trav iesa  la  totalidad del puente, que está  

fija d a  por detrás sobre la  base 8 por dos to rn illo s  o 

remaches 12 y sale a l  e x te rio r  del paso 9 , en e l otro 

extremo de dicha base 8 . Esta lámina 11 incluye una ra -  

5 nura longitudinal mediana 13, destinada a formar un pa-,
* a

so lib re  para los sa lien tes  formados en e l c ie rre  por '
*344'̂

los elementos de enganche 2 , y coopera, eventualmente, 

con la  hendidura 10 a l a  que es p aralela  y co axial. *

El dispositivo e s tá  completado por medios*^e" 

10 reglaje  muy progresivo de la  posición de la  lámina con' 

relación a la  pared superior del paso interno del ph&h 

te 6. ^

Estos medios están constituidos por un to rn i­

llo  micrométrico 14 ( f ig . 2 ) ,  roscado en un ag u jero ífi-  

15 loteado 15 formado en una protuberancia 16 que sobresal­

ió en la  cara  in ferio r de la  base 8 . En la  parte supe­

r io r  de este  to rn illo  14 e s tá  f ija d a , o formada de una 

sola  pieza, una espiga de extremo 17 que e s tá  introdu­

cida en la  parte complementaria de un disco 18 moletea^ 

20 do y e s tá  en contacto con la  superficie in fe rio r  de la  

lámina 11. De e s ta  forma e l roscado del to rn illo  14 

empuja la  espiga 17 y la  obliga a levantar la  lámina 11 

que se aproxima a l puente 6 y reduce e l paso dejado l i ­

bre a la  c in ta . Por e l co n trario , e l  desenroscado de 

25 este mismo to rn illo  14 lib e ra  la  lámina 11, que se sepa-

n y.'

i'-.-.-:-;.-..

r.v-:,'.'

! : . .
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ra  del puente 6 por su misma elasticid ad .

El disco 18 tiene un diámetro t a l ,  que sobre­

sale a uno y otro lado de la  banda longitudinal mediana 

del puente 6 y que se le  puede hacer g ira r  fácilmente

5 a mano, por uno u otro lado, y asi regular e l  interva-:,
, '  i,'

lo entre l a c e r a  superior de la  lámina 11 y la  pared 

superior del paso 9 del puente. Este disco incluye gra­

duaciones que permiten a l  operador de la  máquina de Co­

se r , llevando uno de loa valores de la  graduación áe-^

10 lante de un indicador 19 llevado por e l  puente, deter^  

minar la  posición exacta del to rn illo  micrométrico 'Í4' 

y, en p a rticu la r , de la  espiga 17.

El funcionamiento del dispositivo es e l si-. ; 

guíente. El c ie rre  a coser es introducido longitudinal- 

15 mente en e l paso 9 del puente, entre la  pared superior 

de este paso y la  lámina 11 y, por rotación del disco 

18, se regula la  posición de dicha lámina de forma que 

ejerza  sobre e l c ie rre  una presión conveniente.

Durante la  costu ra, la  garra de a rra stre  usual 

20 de la  máquina de coser a rra s tra  la  labor en e l  sen ti­

do de la  flecha f  y e s ta  labor, por la  porción de cos­

tu ra ya realizada, t i r a  del c ie rre  que se desenrolla  

desde la  izquierda del dispositivo representado. El 

reglaje  de la  posición de la  lámina, sobre la  que se 

puede actuar muy progresivamente por medio del to rn illo
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micrométrico, permite dar a la  c in ta  la  tensión necesa­

r ia  para que se desenrolle exactamente en sicronismó 

con e l avance de la  labor, sin formación de pliegues 

u ondulaciones sobre uno u otro de los elementos.

5 En cualquier momento, y especialmente en caso

de incidente, es posible modificar este  reglaje por una 

acción muy progresiva sobre e l d isco, y efectu ar asi 

una corrección en la  presión e jercid a  por la  lámina 11

sobre la  c in ta , ya sea aproximándola a l puente por iv s -
*. ** M **

10 cado del to rn illo  14, ya sea dejándola separarse de*

éste por medio de un desenroscado del citado torn illo*

14. ',L .'
Naturalmente, la  solución presentada no eñs 

exclusiva. El to rn illo  micrométrico y su disco pueden-ser 

15 sustituidos por otros dispositivos micrométricos que
actJen de una forma sim ilar o diferente sobre la  lámi­

na, por ejemplo, por una leva provista de una palanca 

relativamente larg a , como muestra la  figu ra 3.

En este caso, una placa 22, fija d a  a la  parte 

20 in fe rio r de la  base 8 , soporta una protuberancia 24 que 

forma dos semirampas h elicoid ales 26,27  ( f ig . 5 ) . Sobre 

estas rampas, una leva 28, que incluye igualmente dos 

semirampas h elico id ales, es so lid a ria  de un disco 30 

que sobresale a l  e x te rio r  del puente 6 y sobre e l cual 

e s tá  fijad a  una palanca 31 de maniobra.

9- 12-74  -  10 -

25



El desplazamiento de la  palanca 31 provoca e l  

deslizamiento de la  leva 28 sobre las rampas helicoida­

les 27 y 26 y, por consiguiente, e l  desplazamiento ver­

t i c a l  del disco 30. Este se apoya sobre la  cara  infe­

r io r  de la  lámina 11 y la  aproxima más o menos a l pu,en 

te 6. Cuando desciende e l  disco 30, la  elasticid ad  de*

la  citad a  lámina tiende a sep ararla  del citado puente.
' < &

Preferentemente, e s ta  lámina 11 no es plana, 

sino que presenta en 33* en su extremo opuesto al toi^- 

n illo  de f ija c ió n  12, una forma lijeram ente curvada cu­

ya convexidad e s tá  vuelta hacia la  parte superior ágl 

puente. El desplazamiento de la  leva 28 o del to rn illo  

micrométrico 14, elevando la  parte cen tral de la  cit,a4 

da lámina 11, ap rie ta  más o menos e s ta  convexidad 3 3 , 

contra el citado puente y regula en este punto la  di­

mensión del paso destinado a la  c in ta  y, por consi­

guiente, la  tensión de e s ta  última.

Según una variante de realización  representa­

da en e s ta  f ig . 3 , la  lámina 11 e s tá  p rovista , sensi­

blemente en la  zona de la  convexidad 33, de dos orejas 

la te ra le s  que soportan en su parte in ferio r contactos 

o una barra tran sversal 32 que incluye lateralm ente 

una muesca longitudinal 34, en lá  cual penetra uno de 

los costados de un brazo de palanca plano 36 alojado 

en una ranura 38 de la  base 8.
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La barra 32 es móvil en un vaciado de la  base 

8 y en un alojamiento correspondiente taladrado en el 

puente 6 , de t a l  forma que puede libremente meterse más 

o menos profundamente en e l  soporte citado 8 . Además,

5 e l brazo de palanca 36 es solidario  de una empuñadura 

de maniobra 40 que e s tá  situada en e l e x te rio r  del dis­

positivo y forma con e l brazo 36 una palanca acodada^' 

La posición del brazo 36 es t a l ,  que en repo­

so e s tá  sensiblemente horizontal en la  ranura 38 y 

10 e s tá  lib re  en e l  in te rio r de la  muesca 34. Siendo lá  

altu ra  de e s ta  muesca superior a l grosor del brazo 36; 

la  barra 32 puede ser desplazada verticalm ente por ío s  

medios de re g la je , con v istas  a la  puesta en tensión, 

de la  c in ta , sin modificación de la  posición de dicño, 

15 brazo. Por e l con trario , cuando se eleva la  empuñadura 

40, la  palanca 36 bascula, uno de sus costados tropie­

za contra e l puente 6 , mientras que e l otro mete la  

barra 32 en la" base 8. La lámina 11 es hundida y sepa­

rada del puente 6 , lo que permite e l lib re  paso de la  

20 c in ta  entre e llo s .

Una vez que la  empuñadura 40 está  aflojada, 

la  lámina e lá s t ic a  11 vuelve a tomar su forma curvada 

y la  posición correspondiente a l reglaje  dado por el 

disco 30 ó 18.

25 Es así posible dar a los medios de reglaje
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una posición determinada correspondiente a la  naturale­

za de l a  c in ta  y de la  labor, e in trod u cir sucesivamen­

te porciones de c in ta  destinadas a ser fijad as a las di 

ferentes partes de la  labor, sin modificar este reg la - 

5 je , simplemente actuando sobre la  palanca 40 para per­

m itir la  introducción de cada porción, y luego su ten­

sión al valor deseado.

Naturalmente, en todo momento e l  desenrollad 

miento de la  c in ta  es fácilmente controlado por la  hen- 

10 didura 10, y e l reg laje  puede ser modificado ai se pro­

duce un incidente, por ejemplo s i  se forman ondulacio­

nes en la  c in ta  o en la  labor.

Tal dispositivo puede ser asi utilizado para; 

la  fijació n  de cualquier c in ta , cualquiera que sea e l  

15 m aterial que la  constituya y, especialmente, de cual­

quier c ie rre  de corredera continuo o no, provisto o no 

de un cursor o de un órgano de enganche u otro órgano 

sa lie n te .

El reg laje  del to rn illo  micromátrico permite 

20 una adaptación f á c i l  al grosor de e s ta  c in ta , mientras 

que las dimensiones del paso 9 y del puente mismo pue­

den ser adaptadas a la  anchura de la  c itad a  c in ta .

Por otro lado, aunque la  solución representa^- 

da sea particularm ente interesante debido a las f a c i -  

25 lidades de su in stalación  y de su escaso re liev e  con
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relación  a l a  placa, e l  dispositivo segdn la  invención 

puede, eventualmente, ocupar cualquier otro emplaza­

miento, especialmente s i  l a  o las cin tas deben ser co­

sidas sobre la  cara  superior de una labor y no bajo 

5 e s ta  labor, como en e l ejemplo representado. La base 

8 incluye, en efecto , dos agujeros 20, que permiten 

su fija c ió n  en un punto de la  máquina de coser, por , 

ejemplo en la  cabeza en que termina e l brazo en vola¿- 

dizo de e s ta  máquina de coser, siendo alimentada la  

10 c in ta , en este caso, por la  guia, en la  proximidad'iñme, 

d iata  del prénsatelas de la  máquina de coser.

Tal dispositivo es de un tamaño en a ltu ra  L*' 

extremadamente pequeño, de forma que no estorba el*avan 

ce de la  labor, que puede recu b rirle  p arcia l o to ta l -  

15 mente, y a través de la  cual e l  operador puede, con 

su mano, hacer g ira r , s i  fuese necesario, en un sen­

tido o en e l o tro , y por pequeños golpes, e l disco 

18 solidario  del to rn illo  micrométrico 14.

Esta so licitu d  que corresponde a la  presen- 

20 tada en Francia e l 12 ae Octubre de 1970 NS 70 36747

y 11 de Agosto de 1971 NS 71 29337, se acoge a los be­

neficios del a rticu lo  51 del vigente Estatuto sobre 
Propiedad In d u strial.



REIVINDICACIONES

Los puntos que como c a ra c te r ís t ic a  de novedad 

se presentan en España, para que sean objeto de la  pre 

sente so licitu d  de Modelo de U tilidad, por VEINTE a&q&4 

son los que se recogen en las reivindicaciones siguienr 
te s :

1 8 .-  Dispositivo de guía y tensado de una cin  

ta  y, en p a rticu la r, de un c ie rre  de corredera, en el 

curso de su fija c ió n  por costura sobre una labor, ca ­

racterizado porque incluye una pieza que forma puente 

y adaptada para se r fija d a  sobre una máquina de coser, 

en la  proximidad del punto de costu ra, una lámina e lás­

t i c a  de presión contra e l puente de la  c in ta  a coser que 

pasa entre e l la  y e l citado puente, y medios micrométri- 

cos para regular de una manera progresiva la  presión de 

la  lámina sobre la  c in ta .

2 9 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 18,
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3 1  O t C . 1

caracterizado porque e l  puente delim ita un paso longi­

tudinal de guia de la  c in ta , cuyo fondo está  formado 

por la  lámina e lá s tic a  que lo a trav iesa  completamente 

y sobresale por cada uno de sus extremos.

5 3 3 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 23,

caracterizado porque e l  puente incluye en su pared su­

perior una hendidura longitudinal cortada en todo e l < 

grosor de e s ta  pared, encima de la  parte mediana de 

la  lámina.

10 4 3 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 2 ¿y

caracterizado porque la  lámina e s tá  fija d a  por detrás' 

a la  base del puente e incluye, en su parte mediana*,!.^ 

una ranura longitudinal para e l  paso de los elementos 

en salien te sobre la  c in ta . J ,

15 5 3 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 13,

caracterizado porque los medios de reglaje  micromátri- 

cos incluyen un to rn illo  micromátrico roscado en un agu 

jero filetead o dispuesto en una protuberancia de la  bar- 

se del puente y en contacto con la  sup erficie in te r io r  

2o de la  lámina.

6 3 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 53, 

caracterizado porque e l to rn illo  micromátrico es s o li ­
dario de un disco que sobresale a uno y otro lado del 

puente y de su base originando la  rotación del disco 

25 una acción progresiva sobre la  lámina.
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7 8 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 18, 

caracterizado porque los medios de reglaje micromátri- 

cos incluyen una leva que actúa sobre la  lámina pr^gre 

sivamente, estando provista e s ta  leva de una palanca 

de accionamiento.

8 8 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 28, 

caracterizado porque la  lámina incluye un extremo cuy- 

vado cuya convexidad e s tá  vuelta hacia la  pared supe­

r io r  del puente y porque los medios de reglaje  est& ñ" 

en contacto con un punto de la  lámina ligeramente sepa­

rado de e s ta  convexidad. ; '

9 8 .-  Dispositivo segdn la  reivind icación -18, 

caracterizado porque comprende medios de separación de 

la  lámina y del puente y de supresión de La p resió n '' 

de estos dos órganos, sin modificación de los medios

de re g la je .

1 0 8 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 98 

caracterizado porque los medios de separación incluyen 

un salien te  solidario  de la  parte in ferio r de la  lár- 

mina y provisto lateralm ente de una muesca, y una pa­

lanca metida lateralm ente en e s ta  muesca y suscepti­

ble de bascular entre una posición de reposo que per­

mite la  elevación del sa lien te  y de la  lámina para e l  

aprieto de é s ta  contra e l  puente, y una posición de 

bajada de la  muesca y de separación de la  lámina y del
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puente.

l i e . -  Dispositivo segdn la  reivindicación 108, 

caracterizado porque la  palanca basculante incluye un 

brazo prolongado por una empuñadura de maniobra, y un 

5 segundo brazo situado, por un lado, en la  muesca del 

sa lie n te , y por o tro , en la  ranura de la  base del puen 
te . )? y

1 2 9 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 109, 

caracterizado porque e l puente y su base incluyen vacía­

lo dos opuestos, de alojamiento del sa lien te  y de lib re  des­

plazamiento v e r tic a l  de é s te . ' '

13&.- Dispositivo segdn la  reivindicación TJ.9, 

caracterizado porque e l borde del brazo en contactó con 

la  ranura e s tá  blocado en é s ta , mientras que e l borde 

15 opuesto, colocado en la  muesca, puede pivotar.

1 4 8 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 18, 

caracterizado porque e l  puente incluye una base provis­

ta  de deslizaderas longitudinales que se puede adaptar 

en lugar de la  deslizadera usual de una máquina de co- 

20 se r, en la  abertura que, en la  placa de la  máquina de 

coser, precede a la  placa de aguja.

1 5 9 .-  Dispositivo segdn la  reivindicación 148, 

caracterizado porque la  parte tra se ra  de la  base tiene 

un grosor menor que la  parte delantera, de manera que 

25 cuando la  base es introducida en lugar de la  deslizar-
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dera usual de la  máquina de coser, e s ta  base reposa pu­

ra  y simplemente sobre la  placa de la  máquina de coser.

1 6 9 .-  Dispositivo de guia y tensado de una 

cin ta  y, en p a rticu la r, de un c ie rre  de corredera.

Tal y como se ha d escrito  en la  Memoria que 

antecede, representado en los dibujos que se acompañan 

y con los fines que se han especificado.

Esta Memoria consta de diecinueve hojas e scri  

tas a máquina por una so la  cara .

Madrid,

P.A 31 DtC.1974
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