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Dii. Luis Vuller, de necionslidsd glemang, domiciliado
e Sarcelond, culle 'untaner, 104, solici’a repistrar un -
Certificado de Ldicidn pOY: NILJULAE L. BL UBJ 250 Uk La Pa
<alis FLINCIFAL TUKC 200.17%, (Us SL XErlsis 4 "5U4AVO SLg-
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Thtia Lo wtoacalauils ) eodst i WURLITICS cl,_,—-—-j_«'I;f.‘”. (Clase 28) -

Cropo %¢ del Honeuclstor <iicigl .-

Te patente de inveuciég nim.20C.17% del 22 de Cectubre

1851 trats de un nueve gigstens de emby

[y

rague, en el cusl el-
moviniento rotativo enitre dos 4rboles con un mismo certro-
de rotacidn es interrumpido, trz:sformsdo, o, transmitido-
en igual proporcidn del uno &l otro medisnte tornillos sin-

1, capacitedos curs getuay alternativamente de reversi -

i
[

bles, irrevsxsibles, o, de unbsa: menerss a lg vez, Jusdag-

expressdo sn lo msroris desceriptive de le putente princi -

pal, gue debido a sus caracteristicas, este embrague puede

ser utilizedo durasnte largos periodos de tiempo psrs trans-
former la velocidad de giroe del frbol nmotor en otra infe- -
rior del 4rbol conducido, yu gue ¢l calentamiento por fric-
cifn y el desgaste se mautienen en el curso de un trabajo —
contfruo en lfmites normales.—

‘a1 acrecentar todavia mds su rendimiento, lzs mejo-

res & quz oo refiere el precente Certificado de idicibn, -

proporecionan o ecste gistems de enbrasine mediante lg unibn-

con plenetarios u otros dispositivos andloi;os un gumento -

del nomento potenciel y en igual equivelencis, uvng disminu-
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¢ lz pérdida de fuerze por friccibu.-—

cidn d

FIGURA 1

Esta figura muestrs en corte ung ejecucién del embra -
gue igual gl ejenplo de sjucueibn Fig.6 de ls patsnte prin-
¢ipal.-

81 tornillo sin-fin de gecidr irreversible —1-—, wiido-
er Torma rigida madiunts el eje condn -2- con el piiibn =3-,
glre librenente en los cojinetes —4- y =5— del brazo —6-. -
Bste dltimo gira libremente alrededor del 4rbol conducido -
- Ia rucds de tornillo -3~ ec des.lezeble mediante un mo

vimicrto en sentido peralelo con el ce su eje de rotacibn y

n

por nedio de lus guiss ~U- y -1U=-, que lg unen con la coro-

C:

ng -11-, EBsta §ltima esté fijamente unida con el érbol con-
dueido -7-. De acuerdo con log detalles conocidos por la -
descripcifn de lg potents prircipal, el tornillo sin-fin -
~1- engrans con lu rusda de tornillo -T-,y, el pifidn -3- -
con lg corona -1l-, H1 4rbol motor -12-, que spoye nediante
cogiretes a bolzs el drbol conducido -7-, estd fijanente -
unido cuwt la rueda pleneterie -13%-, que posec el mismo nﬁmg
ro de dientes e ipuel ecstructures guw le cororg =1ll-, y lo -
mismo que esta dltina, enpgrans con el piibn -3-. Al girar -
la rueds pleonetaris -1%7- glrededor de si misma, y, 8l estar

te Ccgso-

[49]

parade lc covona -1l-, el piiidn -3%-, que obra en e
de satélite, obligs al trszo -6~ & un novimiento rotativo -

gue @lcanza la mitau Go lg velocidad de lz ruede planetariag

-1%— en un mismo gentido de rotacidn de Ssta.-

Por lo ianto, =21 el preciso monmchnto Jde¢ iniciarce el -
groceso de enbrsgay, por ls demultiplicscidn obtenide para-

el movimiento de tresizcidn del lornillo sin-fin, el momento

[

elevzdo al duble, mientrzs que el movimlsnto ro

-

v

potenci &

£

I

tetivo glrededor de si migmo queda reducido g 1+ mitad. Bn -
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comparacibn con une unifn cirects del bruzo del tornillo -

sin-fin con el driol motor, tel como visto en Flgursg 6 de -

T 4
pOCLCLO

n produce un do-

i

lz patente principsl, ects nuevs di
ble efecto, a lu Vez gae sumenta el momento de la vuverze, -
a’sminuye le périide . wita por friceibn, ya que al girar-

el tornillo sin-fin con menor velocidad alrededor de si ni

14}

Mo, el roce es LenOr.-
Mientras gusz zr ol curso del pruceso de embrugar, tal
como Se lia descritc en la patenbe principal, el moviniento-

s

rotativo del pifibn -3— zlrededor de si mismo queda progresi

vanente dismirnvido Basts alcarzar el psro completo, lg dife
rencic de velucidzd de giro entre le rueda planetarig -1%-
; el brazo -6- sg roduce en una proporeidn equivalente hasta
llegar =2 lu Tase fingl del procuso de embragar g igual velo-
cidad entre ambos.

Utilizsndo ¢l piddn -%- y lz corome —11- pzra la obten
cién del jusgo plunetsric, log cuales constituyen por otra-

purte el motor guxiliey pave ¢l movimiento rotetivo del tox

o)

nillo sin-fin slrededor de si mismo, lu demultiplicucibn mé-
xime entre el movimicnto de traslacidn del tornillo sin-fin
y del movimiento rotastivo del dxrbol motor es de dog & ung.-—
Tenicndo en cuents, que cusudo .eyor es la denultiplicacién
entre ambos, e 2l monmento de ser inicigde 21 proceso de e
Dregay, rayor es el monento potencigl disponible, ¥y, por lo
tanto, resultz ventujoso weir & este embracue un engranaje-
rlenetario, cupaz de progoreionar unsz demultipliOacién,sugg
ricr @ le gue se obtisne cedisnte los planctarios del éjem-

¢lo Tiguras 1, a siguiente ejecucidn muestyrz un ejerplo en

b

este sentido, -
PIGURA 2

—

Bl embrzgua, cuya construceidn es igual sl de la Figu-
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ra 1, se compon: del tornillo ein-Fir ~14~, unido en la for-

ma conocida al brezo -15-, y de 1z rueds de tornillo -16-, -
mids wwe el &rbol condueido =17-, #1 brazo -15-, que giras -
librerente alrededor del Srbol conducido -17-, sopoxta, me -
diente el eje —-1%-, el satélite -1S-, que engrana con la rue
da plenetaria -20-, unide gl Srbol motor =21- y a la vez con
la coronag deutada interiorrente —-22-,. unids gl &rbol conduci-
do -17-. Por ger el didmetro del planeia —20- inferior al de
ls corona -22-, al eslar parade este ¥ltins, el movimiento -
rotativo del brazo -15-, slredaduvr del £rbol conducido -17-,
ee variams veces mds inferior al del brszo —6- de figura 1, -
partiendo de iguales velucidades de giro parg los planetss -
-13- y -20-, Igual coro =n el ejemplo de ejecucidn de Figurs
1, al ceger el tornillo sin~Tfir -l4- en su movimiento rotati
vo alrededor de si migmo, por optar su calidad de irreversi-
ble, el satélite =18~ es obligado 2 conducir progresivamente
al brazo -15~, & la misme velocidzd del 4rbol motor.-—

Bn este ejemplo de ejecucidn y pera obtenzr la demulti-
plicacidn deseada 2uire ¢l momento de wotscidu del 4rbol mo-
tor y de la psrte conductora del umbrugue, ce han elegido di
ferentes didnetros pars los planetarios. Exicsten otras innu~
merables combinaclones para obtencr, mediante ruedas internme
dieriss o sstélites de dicstintos didmetros, en engral.jzs -
del tipo planetario, epicicloidal o diferencial, la demulti-
plicacibn deseeda, pero todes ellus ticnen el mismo fin pric
tico, ez decir, denultiplicar =1 womsnto rotativo que parte-
del drbol motor, Siempre y cuando el plenebtario, unido a es-
te #ltimo, glre con nmgyor velocidad gue ¢l segundo planetario
conducido por 1los setélites. fcr lo tanto, se desiste de -
otros ejsnpliie de ejecucifn, s Lase de engranajes.—

Resta el sisulente ejerplc de e jecucidbn, que denuastra,-

que 10 toii 8010 €04 yuedwe dentadas es posible obtener uwna -
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demwltiplicacidn, pro;sycsivemenie alterable por ¢l dokle mo-
vimiento de seaiélites, siro también con otros medios mecdni-
CO8,.~
‘I Uid 5
Sete ejenplo de 2jec:icidn muestra un embrazue de igual-
congtrucei fu y corscteris gticas, 4v2 ¢l ejenplo Ce ewjecucidn
Plgura 1 de la pstonte principsl. B tornillo sin-Tin —-23m, =
cuyog rlsucos de los espirsles pesan ds un fagnlo de iancling
cifn de sccibn reversible, a vtro de irreversible, girs 11 -
brerments eu los cojiiwtsee —24- y -25- del soporte -206- y en-
grans con lz rusde de tornillo -27-, la cual estd fijada so-
bz el frxuol conducido —25-. T1 soporte -26- gira libremente
,

alrvededur d4s zute fllimo y, &ddemds, pOs=e¢ Jusgo axiul con és

g1 desplan:

ZQ

240, medients el collar -2%— y lus -

1]

te, pudiendo
estrizs recteas -30-, gue lo wien con el plato -31-. Rste dl-
timo girs lidremente sobre el £rbol conducido -28%-, yue se -
gpoya mediante cojinetes a3 bolasen sl Jrbol motor -32-, Hste
f1timo esté uiido con el plzto -=%3-, que posee, en su csra -

int

0]

rvior, lzs curvug =%4-. Iia rueda de tornillo -27- forma,
enr 1z cgre opuaste de los ~“ientes, igual pleto que el =%%—,-
egtando proviets de las curvas -%5-, Varios rodillos -%6- -
-367= ~%67- dispucstos en oriiicioas del plato -31~-, poseen—
jrego axial, cor este dltimo.-

Tor el ndrero desigusl de las curvas previstas en los-
plates -27- y -3%-, y &l estar paradus le rueda de tornillo-
-27;, log rodillos =3%36~, que se deslizan entre las curvas -
~%4-~ y =35-, mediante un wovimlentc de vaivé:, producen un-
escape, @2 Turma que el plato -31- quedz obligado a girar al
rededor de si mismo, con unz velocidzd inferior a la del plg
to -3%—, anmbos en el mismo sentido de rotacidn. For 1lo tantc.,

el movimi~cnto rotativo de lu psrte conductora del embrague -
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145 gueds derwmltiplicado, nientras que la parte conducida del -

4y

etibrague no &alcanza la velocidad de giro del &rxbol motor.-

.

Beta nuevs disposicidn, tgl coo se ha descrito hast
ahorz, no ofrece ningurng rnovedsd res.ecto s lus dlsposicio
rnes de log ejenplos Figurg-1-2, porgus el lugar de los dos
15C placetarios lo ocupsan los platos -27- y -%3-, y el de losg
satélites, los rodillos -%6-. Bl hecho de qgusz estos dltimos,
durante distinise velocldades de giro, entre los platos —-27-
y =33—, estén sousztidos a un movirierto de vaivén, propor—
ciona, sin'embargo, para el tornillo sin-fin, ur frenc adi-
155 cional, no sis=nido nscssaric, por lo tanto, que los flancos-
de los esgpirazles del tornillo sin-Tin acsben con v dngulo-
de inecliiacifn gus aseura za todo momento ls irreversibili-
dad de dste. & tal Tin, el soporte —-26- 1ll:zve unido, con el
vorde ¢& su cubo, un zro -37-. A1 ser degplazsdc el soporte

160 -26- y g el momento gus el tornlllo gin-rin engraca con lu

x

O

roeds de tornille, medigote el trayecto circuunferencizl su-—
prrior de los puntos de spoyo, el arxro ~I7- aprieta, contrg-

as velonas -%3-~ de sulgunos de log redillos -35-, privéndo-

fed

log de su noviwmisuto de vaivin, los cuales, en este caso,-

165 obrun en culidszi de cerrojo entre los pletos -27-, =%1- y -
-33-.

En los aifgrentes ejemplos de gjecucibn, para mfs cls-

rid-d en logc dibujos, se he previsto tan solc un sztélite y

17¢ “e sobreentiende que el ndmero de satélites y torni -
llos pueds eotf sunrentado ¢ convenlenclia y, ademds, aue lo -
mismo puede ser 1o ruede de tornillo 0, los tornillos sin-
tin, ios gue forxmen la psrte conducids (el embragua.-

Jguolumente se enrtiends que la forme de log engrenajes

175 u otros dispositivos plunctsrios, pucde variar, slemprs que



cunmplan lu buse fundererntal, g seiriva e la partic
: 1 - . e 3wy oo R . . : ".
dad de cus ol aovimioote rodstivo, gue parle del arocl mo -

tor, e¢s demuliiplicuwdo cigmpre § cuunt0 le parte conductors
v lz conducida del smbrague, glran g distintzs velocidades-
189 entre si.-

Bl Certiliczdo de sdicida por: 77s5d0iag s 8L CBJET0 -

R e E R I s o o~ - T IEE TR TR £ b e AP TA] P IINTTT Y
DE L AU FUINCIPLLD Ui: 200173, Gus CL LETIkEnaE 4 PNUBVC
- ORT T e T IR AR IR SRE B 11 I B F PR S By sl S g e q ) »
STEOUML DI BUDRACUY TwLIAWE TORLILLOS SIn-PIN”, recaeré s0

bre las particulsridadec que se concretan st lzs cigulentes

185 REIVIVvLICACcTIT CHES

LadaUE eniuCIPAL 122006173

F
-

ey Ty A e ey e
12,- PMIJCRLE Xl LI UldHR0O Li

g LT T n T T2 IR s AHACUL LEOT v TR T
QUL BE HETTIRNE A PEULRVO SLcUl i iTaRA 0N IOFCHKII-

LIVE SIN-FIu”, csraocterizsdo por el hechio, de gue para oblg
ner vna demultiplicacidn del movimiento rotativo del drbol -
190 motor, mientras el mevimianto de truslscidn de los tornillos
gin-fin se dighinto al wovinientc rotabtive de la rueda de -
tornilio, uno o varioe satéliesg, unidos con los tornillos -
sin-1in, o cor el zoporte de éstos, engranan directamente, ©
2 través de ruedas intormedisrias, con un planeturio, unido
195 con el &xkol motor y a la vez cor un segundo plgretario, uni
do zv. la rueds de tornillo o, uno o varios satélites, unidos
con la rueds de tornillo, engrsazn directamucnie, o & través-
de ruedas intervedisrias, coil uwn plsuetario, uuido con sl 4x
bol motor y, & la vez, cou wl segindo plenetsric, unido con—
2C0 gl soporte de los tornillos sin-Ffin.-
28 ,— PHBIORAY DN L CLéwy0 L La PRULNDD PEIGCIEALT We 2C0.173
QUE 8o nEMIEEE 4 PuUsVe SISTEL, DD BUILLAGULS LZELIANIe TORGT -
LU EIH-FIN” curecterizado por el hecho, de gue para obte -
nsv uns demultipliczcidn del movimicento rotatito del 4rbol
205 wotor, mientras ¢l movimiento de traslacibn de los tornillos

sin-Tin es distinto 2l movimiszato rotztivo de lz rueda de -
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215

tornillo, 201 el lugar que coryespondie 2 1los planstsrios y a
loe satdlites, sepln la primers reivurdicecidn, se han dis-
puento piozas, de forma sdecusdsg, provistas de curvags, en -

las cueglae g3 daclizan ofras, nedlénte un moviwmlento de
vaivén, el cusl te inmoviliza, por modios dispuestos en el-
egmbrague, -

et
RPN PENIAF ORI ot

Z IFLEUN LT Oy T Wate v
DE 4~ R CHAS BT TWh Ul

CIval Lx 200.173

-

FTTIAEXTY DU N T A T Uy (Y T N T e TN SR T RN 0 OET O pEAOINVT RTINS
LU 2D RLFIBEUl 4 PUCEVC SEIPLTL D BESHaGULD SsDIANRE no -

ILOS 8SIU-TIN?. Tal como ze 4 Gescrito y dsrostrado en log -

Conste de ocho hojus Loligdas y mecanograiiudss pos una

Surcelon

o
[AY

a 5 le Mayo de 1952 .-
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